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1 Indledning og Sikkerhed

1.1 Indledning

Manualens formal
Denne manual har til formal at give de ngdvendige oplysninger vedrgrende korrekt udfgrelse af
fglgende indgreb:
¢ Installation
o Drift
o Vedligeholdelse

FORSIGTIG:

Fer du installerer og bruger produktet, skal du sarge for, at du laeser og fuldt ud forstar denne
vejledning i alle dens dele. Forkert brug af produktet kan forarsage personskade og beskadigelse
af udstyr samt ugyldiggere garantien.

BEMZERK:

Denne handbog er en integreret del af produktet. Den skal altid sta til radighed for brugeren og
opbevares i naerheden af produktet og veere i god stand.

1.2 Sikkerhed

For du bruger produktet og for at undga felgende risici, skal du sgrge for, at du omhyggeligt
lzeser, forstar og overholder de falgende advarsler om fare:

e Skader og sundhedsfarer

e Skader pa produktet

o Produktfejl.

Fareniveauer

Fareniveau Angivelse

FARE: Angiver en farlig situation, der, hvis den ikke undgas, forarsager alvorlig
personskade eller endog dgden.

ADVARSEL: Angiver en farlig situation, der, hvis den ikke undgas, kan forarsage
alvorlig personskade eller endog dgden.

FORSIGTIG: Angiver en farlig situation, der, hvis den ikke undgas, kan fordrsage sma
eller mellemstore personskader.

BEMZERK: Angiver en situation, der, hvis den ikke undgas, kan beskadige udstyr,
men ikke personer.
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Specialsymboler

Visse farekategorier har specifikke symboler, som vist i den falgende tabel:

Symbol Beskrivelse

Elektrisk fare

Magnetisk fare

Fare for varme overflader

loniserende stralingsfare

Fare for potentiel eksplosiv atmosfare (ATEX EU-direktiv)

Skere- og slibningsfare

Fare for klemskader (lemmer)

> >R

1.2.2 Brugersikkerhed

Overhold ngje alle geeldende sundheds- og sikkerhedsbestemmelser.

ADVARSEL:

Dette produkt ma kun bruges af kvalificerede brugere.

Med henblik pa denne handbog forstas ved kvalificeret personale enhver person, der i kraft af
deres erfaring eller uddannelse er i stand til at anerkende eventuelle farer og undga farer under
installationen, anvendelsen og vedligeholdelsen af produktet.
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Uerfarne brugere

ADVARSEL:

FOR EU

¢ Dette udstyr kan anvendes af barn pa 8 ar og derover samt personer med nedsatte fysiske,
sensoriske eller mentale evner eller begraenset erfaring og viden, hvis de er under opsyn eller
er instrueret i sikker brug af udstyret og forstar de farer, der er involveret.

e Born ma ikke lege med udstyret.

¢ Renggring og brugervedligeholdelse méa ikke foretages af barn uden opsyn.

ANDRE LANDE

¢ Denne anordning er ikke tiltaenkt brug af personer (inklusive barn) med nedsatte fysiske,
sensoriske eller mentale evner eller mangel pa erfaring og viden, medmindre de er under
opsyn eller har modtaget instruktioner vedrgrende brugen af enheden fra en person, som er
ansvarlig for deres sikkerhed.

e Bgrn bar vaere under opsyn for at sikre, at de ikke leger med anordningen.

1.2.3 Generelle sikkerhedsregler

ADVARSEL:

¢ Hold altid arbejdsomradet rent
e Veaer opmaerksom pa de risici, der opstar pa grund af gas og dampe i arbejdsomradet
e Veer altid opmeerksom pa risikoen for drukning, elektriske ulykker og forbraendinger.

FARE: Elektrisk fare

e Undga alle elektriske farer; Veer opmeerksom pa risikoen for elektrisk stad eller elektriske
lysbuer

o Utilsigtet rotation af motorer skaber spaending og kan oplade enheden, hvilket resulterer i
dedsfald, alvorlig personskade eller materiel skade. Sgrg for, at motorer er blokeret for at
forhindre utilsigtet rotation.

> >

Magnetiske felter

Afmontering eller installation af rotoren i motorhuset skaber et steerkt magnetfelt.

FARE: Magnetisk fare

Magnetfeltet kan vaere farligt for alle, der baerer pacemakere eller andre medicinske anordninger,
der er felsomme over for magnetfelter.

>

BEMZARK

Magnetfeltet kan tiltraeskke metalaffald pa rotoroverfladen og forarsage skade pa den.

Elektriske tilslutninger

FARE: Elektrisk fare

¢ Tilslutningen til elforsyningen skal udferes af en elektriker med de tekniske og faglige krav, der
er beskrevet i geeldende regler

>

Forholdsregler for arbejde

ADVARSEL:

Installér en passende barriere omkring arbejdsomradet, for eksempel en skinne
Searg for, at alle sikkerhedsafskaermninger er pa plads og sikre

Serg for, at der er en sikker og ublokeret udgang fra omradet

Searg for, at produktet ikke kan rulle eller tippe og beskadige personer eller materiale
Sorg for, at lgfteudstyret er i god stand

Brug en lgftestang, sikkerhedsline og andedreetsvaern efter behov

>

()]



da - Oversaettelse af den originale brugsanvisning

Lad alle pumpesystemets komponenter afkgle, for de handteres

Sarg for, at produktet er grundigt rengjort

Afbryd og sluk for streammen, far du servicerer eller vedligeholder pumpen
Kontrollér eksplosionsrisikoen, inden du svejser eller bruger elektrisk handvaerktej.

Sikkerhedsforanstaltninger under arbejde

ADVARSEL:

Arbejd aldrig alene

Brug altid personlige vaernemidler

Brug altid egnet veerktgj

Loft altid produktet ved hjeelp af lafteanordningen

Sta ikke under lgftede enheder

Vaer opmeerksom pa risikoen for en pludselig start, hvis produktet bruges med en automatisk

niveaukontrol

Pas pa pludselig start, som kan veere kraftfuld

Skyl komponenterne i vand, efter at du har demonteret pumpen

Overskrid ikke pumpens maksimale arbejdstryk

Abn ikke ventilations- eller aflabsventiler og fiern aldrig eventuelle stik, mens systemet er

under tryk

e Sorg for, at pumpen er isoleret fra systemet, og at alt tryk udlignes, fgr du demonterer
pumpen, fierner stik eller afbryder regrledningen

o Kor aldrig pumpen uden korrekt installeret koblingsbeskyttelse.

| tilfelde af kontakt med kemiske stoffer eller farlige vaesker

Folg disse procedurer, hvis kemikalier eller farlige vaesker er kommet i bergring med dine gjne

eller din hud:

Tilstand Handling

Kemikalier eller farlige veeskeri | 1. Hold dine gjenlag fra hinanden med dine fingre.

gjnene 2. Skyl gjnene med gjenbadevand eller rindende vand i mindst 15 minutter.
3. Sgg legehjeelp.

Kemikalier eller farlige vaesker 1. Fjern forurenet tgj.
pa huden 2. Vask huden med sabe og vand i mindst 1 minut.
3. Sgg om ngdvendigt legehjzelp.

1.2.4 Miljgbeskyttelse
Bortskaffelse af emballage og produkt

Overhold geeldende regler for bortskaffelse af affald.

1.2.5 Steder udsat for ioniserende straling

ADVARSEL.: loniserende stralingsfare

Hvis produktet har veeret udsat for ioniserende straler, skal du gennemfere de ngdvendige
sikkerhedsforanstaltninger for at beskytte personer. Hvis produktet skal sendes, skal du informere
transportpersonale og modtageren i overensstemmelse hermed, sé der kan traeffes passende
sikkerhedsforanstaltninger.

1.3 Reservedele

Identificer reservedele med produktkoder direkte pa siden www.lowara.com/spark. Kontakt Xylem
eller den Autoriserede Forhandler for teknisk information.

1.4 Produktgaranti

For oplysninger om garantien henvises til dokumentationen for salgskontrakten.
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2 Handtering og Opbevaring

Kontrol af pakken

1. Kontrollér, at maengde, beskrivelser og produktkoder stemmer overens med ordren.
2. Kontrollér emballagen for eventuelle skader eller manglende komponenter.
3. ltilfeelde af gjeblikkelig konstatering af skader eller manglende dele:

¢ Acceptér varerne med forbehold med angivelse af eventuelle observationer pa

transportdokumentet eller

¢ Afvis varerne med angivelse af arsagen pa transportdokumentet.
| begge tilfeelde skal du straks kontakte Xylem eller den autoriserede distributer, hvorfra
produktet blev kabt.

Udpakning og inspektion af enheden

1. Fjern emballagematerialet fra produktet.
2. Frigar produktet ved at fierne skruerne og/eller skeere stropperne over, hvis de er monterede.

FORSIGTIG: Skare- og slibningsfare
& Brug altid personlige vaernemidler.

3. Kontrollér produktets integritet og at der ikke er nogen manglende komponenter.
4. | tilfeelde af skade eller manglende komponenter skal du straks kontakte Xylem eller den
autoriserede distributer.

2.1 Handtering af enheden

Enheden skal anhugges og lgftes som vist i figuren.

ADVARSEL: Fare for klemskader (lemmer)

e Produktet og dets komponenter kan vaere tunge: risiko for personskade

e Brug altid personlige vaernemidler

e Manuel handtering af produktet og dets komponenter skal veere i overensstemmelse med de
geeldende regler for "manuel lasthandtering” for at undga ugunstige ergonomiske forhold, der
medfarer risiko for skader pa rygsgijlen.

o Brug kraner, reb, laftestropper, kroge og klemmer, der overholder de geeldende regler, og som
er egnede til den specifikke brug

e Sgrg for, at stropperne ikke beskadiger enheden

¢ Under Igftehandlingerne skal du altid undgéa pludselige bevaegelser, der kan kompromittere
belastningens stabilitet

e Sgrg for at undga skade pa mennesker og dyr og/eller materiel skade under handtering.
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2.2 Opbevaring

Produktet skal opbevares:

o P4 et tildeekket og tert sted

Pa afstand af varmekilder

Beskyttet mod snavs

Beskyttet mod vibrationer

Ved omgivelsestemperatur pa mellem -25°C og +65°C og en relativ luftfugtighed pa mellem
5% og 95%.

BEMZRK:
¢ Anbring ikke tung belastning oven pa produktet
e Beskyt produktet mod sted.

10
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3 Teknisk Beskrivelse

3.1 Betegnelse

Pumpeenhed med variabel hastighed, vertikal/vandret, multi-trin, ikke selvansugende.

3.2 Dataplader

Datapladen er en maerkat,
[ )

¢ |dentifikationskoden

Godkendelse og certificeringer

der viser:

De vigtigste produktdetaljer

Se motordatapladen for godkendelserne:

e Kun C E
CE+cMNhs

3.2.1 Motor
Dataplade

<:>§:>§:><;>§:>§:>§:>,@Q®QQQ &)

m 3(& EP)’IMSEELF\R’[I)(I:EJE‘;IG;‘; A’II%LJECCPOM ) ITALY / / EE
Reg No. 71520560967 MADEINI (ALY Code: SIN: B
Typek/ ]{coae | s é [6kW eV [eA TjL_mm ES gl /4 ] Bl
kW THERyALLY PROTECTED | Tamb: | / ’I \\ @
50/80 HP c #155(F) LW-155-1 ENC 2 / | \ [jz]
CODE : 3 |

Duty : ISMContlnuous ,’ Te639 )

1. Definitionskode for type 15. Toldtype

2. Markespanding 16. Indkapslingstype (NEMA)

3. Nominel frekvens 17. Veegt

4. Nominel effekt [kW] 18. Beskyttelsesklasse

5. Nominel effekt [HP] 19. Akselkraft

6. Reservedelsnummer 20. Spaending

7. lIsoleringsklasse 21. Strgm

8. Serienummer 22. Reservedelsnummer

9. Maksimal omgivelsestemperatur 23. Serienummer

10. Effektfaktor 24. Effektfaktor

11. Markestrgm 25. Rotationshastighed

12. Motordrevets effektivitet 26. Effektivitetsklasse for elektrisk drev

13. Interval for fuld stremhastighed (i henhold til EN 50598-2)

14. Kodebogstav for last rotor 27. Effektivitet ved fuld belastning
Identifikationskode

D ®OO O

® 0

ESM_MO0032_A_sc

11
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1. Serie ESM

2. Motorrammens mal  90R: Flange i overstgrrelse

80: Standardflange

oo: Standard akselforlaengelse

S8: Tilpasset akselforlaengelse

1: Enfaset strgmforsyning

3: Trefaset strgmforsyning

03: 0,37kW (0,50HP)

05: 0,55 kW (0,75 HP)

07:0,75 kW (1,00 HP)

11:1,10 kW (1,50 HP)

15: 1,50 kW (2,00 HP)

22: 2,20 kW (3,00 HP)

6. Design af motorramme SVE: Flange med tappede huller og aksel uden tastesade
B14: Flange med tappede huller

B5: Flange med frie huller

HMHA: Velegnet til 1+5 e-HME monolitiske pumper
HMHB: Velegnet til 1+5 e-HME pumper med muffe
HMVB: Velegnet til 1+5 VM pumper

HMHC: Velegnet til 10+22 e-HME pumper

HMVC: Velegnet til 10+22 VM pumper

LNEE: Velegnet til in-line pumper

56J: Overholder NEMA 56 Jet standard

56C: Overholder NEMA 56C standard

oo: Standard

EU:EMEA

US: Nordamerika

208-240 : 208-240VAC 50/60Hz

380-460 : 380-460VAC 50/60Hz

230/400: 208-240/380-460VAC 50/60Hz

3. Akselforleengelse
4. Strgmforsyning

5. Akselkrafte10 [kW]

7. Referencemarked

8. Spaending

3.2.2 e-HME- og VME-pumper

C

T [ 900009 ¢
A /_/

- — - | — — -4 —_ s _

Q C\Z® — 2 I/min P2 Esz T A/ =YV
HCe_ _C"m Hmm.__Jm P1C W.__JA/\__AYA
tluq/a_,C tomo)_ C Pu__T_,kPa E __,

L]

oo

120° C

5T 66 6B ©

ESM_MO0025_B_sc

Interval for Igftehgjde 9.

Maksimal driftstemperatur
Flowhastighedsinterval 10. Mindstehoved (EN 60335-2-41)

Definitionskode for pumpe/elektrisk pumpeenhedstype 11.

Beskyttelsesklasse 12.
Frekvens 13.
Serienummer (dato+progressivt nummer) 14.
Elektrisk pumpeenhed/pumpereservedelsnummer 15.

O NV AE WD

Maksimumstemperatur pa driftsvaeske
(anvendelser som EN 60335-2-41)

12

Maksimalt arbejdstryk

Vaegt pa elektrisk pumpeenhed

Elektrisk pumpeenhed, absorberet effekt
Elektriske data

Maksimumstemperatur pa driftsvaeske
(anvendelser andre end som EN 60335-2-41)
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Definitionskode for e-HME type

900

ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂHVH MEMIIIIIIIIIII

ESM_MO0026_A_sc

1. Nominel stremningshastighed [10] = m3/t
2. Serienavn [HM]
3. Motordrift [E] = e-SM
4. Antal impeller [03] =3 impeller
5. Pumpemateriale [S] = Rustfrit stal (AISI 304)
6. Motor nominel effekt kW x 10
7. Fase [M] = Enfaset
[T] = Trefaset

8. Strgmforsyningsspaending e-SM strgmforsyning
02 = 1x208-240 V
04 =3x380-460 V
05 = 3x208-240/380-460 V

9. Roterende del [Q] = Siliciumcarbid (Qi)
[V] = Aluminiumoxid (keramisk)
10. Stationeer del [Q] = Siliciumcarbid (Qi)
[B] = Impraegneret med carbon harpiks
11. Elastomerer [E] = EPDM
[V] = FPM
[K] = FFPM (Kairez®)
12. Generelle egenskaber Null = Ingen
Z=andet
13. Generelle egenskaber Null = Ingen
14. Tilslutninger Null = Tradet
15. Null eller bogstav tildelt af fabrikanten

Definitionskode for VME type

1 [olvImElolzlPlalmlolalvielel | [ | | | | [ | [ [ || |

0666600000

ESM_MO0030_B_sc

1. Nominel stremningshastighed [10] = m3/t

2. Serienavn [VM]

3. Motordrift [E] = e-SM

4. Antal impeller [02] = 2 impeller

5. Pumpemateriale [P] = Rustfrit stal AISI 304 med Noryl™ impeller
6. Motor nominel effekt kW x 10

7. Fase [M] = Enfaset elektrisk pumpe

[T] = Trefaset elektrisk pumpe
8. Strgmforsyningsspaending [2] = 1x208-240V

[4] = 3x380-460 V

[5] = 3x208-240/380-460 V

9. Roterende del [V] = Aluminiumoxid (keramisk)
10. Stationzere dele Impraegneret med carbon harpiks
11. Elastomerer [E] = EPDM

13
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3.2.3 e-SVE-pumpe

Dataplade

(IR

®

8 (q3
XYLEM SERVICE ITALIA SRL
VIAVITTORIO LOMBARDL 4

38075 MONTECCHIO MAGGIZZAE (VIHTALY
I Reg. No. 07520580967 MADE IN ITALY

oF
SOEEEEE

Y \' A e
|oMEI 2 P1 KWel
P iE;

& J ESM_M0031_B_sc
1. Pumpe/elektrisk pumpetype 10. Identifikationskode for mekanisk forseglingsmateriale
2. Serienummer (dato+progressivt nummer) 11. Interval for Ipftehgjde
3. Flowhastighedsinterval 12. Motor nominel effekt
4. Mindstehoved (EN 60335-2-41) 13. Maksimumstemperatur pa driftsvaeske
5. Maksimalt arbejdstryk (anvendelser som EN 60335-2-41)
6. Nominelt spaendingsomrade 14. Beskyttelsesklasse
7. Frekvens 15. Strgm
8. Indeks for minimumseffektivitet 16. Elektrisk pumpeenhed, absorberet effekt
9. Elektrisk pumpe/pumpereservedelsnummer 17. Maksimumstemperatur pa driftsvaeske

(anvendelser andre end som EN 60335-2-41)

Identifikationskode

2]2[s|VvIElol2lr Jt]splomlslz] | | | | | | | | [ | | |

ESM_M0029_A_sc

1. Nominel strgmningshastighed [22] = m3/t

2. Serienavn [SV]

3. Motordrift [E] = e-SM

4. Antal impeller [02] = 2 impeller

5. Pumpemateriale [F] = Rustfrit stal AISI 304, runde flanger (PN 25)
[T] = Rustfrit stal AISI 304, ovale flanger (PN 16)
[R] = Rustfrit stal AISI 304, udigbsport over sugning, runde flanger (PN 25)
[N] = Rustfrit stal AISI 316, runde flanger (PN 25)

6. Version Tom = standardversion

7. Motor nominel effekt kW x 10

8. Antal poler [P]=e-SM

9. Frekvens [0] =e-SM

10. Fase Null = pumpe

[M] = Enfaset elektrisk pumpe

[T] = Trefaset elektrisk pumpe
11. Strgmforsyningsspaending [2] = 1x208-240V

[4] = 3x380-460 V

[5] = 3x208-240/380-460 V

14
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3.2.4 e-SVIE-pumpe

Typeskilt for modellerne 1, 3, 5SVI (E) - 1~

! Codel® _/ \ ]

1
im

-

L INTTTT rf~===""1r]
Hmini®__im seall® _____ J L#.J

{93Hz P1{e kW IPig ] P2 {8 J W
i kc ﬁ"N[%__]kPa [t__]kg MEIZ[&

SVI_M0019_A_sc

NN

N O s WN

8.

. Pumpe eller elektrisk pumpetype

. Flowhastighedsinterval

. Interval for Igftehgjde

. Mindste Igftehgjde

. Serienummer og fremstillingsdato

. Produktkode

. Materialeidentifikationskode for mekanisk taetning og

O-ring
Nominelt spaendingsomrade

9. Maks. vaesketemperatur i drift

10. Maks. vaesketemperatur i drift

11. Frekvens

12. Maksimalt arbejdstryk

13. Pumpe nominel effekt

14, Vegt

15. Beskyttelsesklasse

16. Indeks for minimumseffektivitet

17. Elektrisk pumpeenhed, absorberet effekt

Typeskilt for modellerne 1, 3, 5S8VI (E) - 1~ 1, 3, 5, 10, 15, 22SVI (C, M)

~

N

/

11
Type & |
Code &
@\Emm °C « o |
t max °C
PN kPa M /@
Qw m3h P2 & kW
He m_Hmin & _m
@——’ e tmn__ MER e
Motor ~ P1 @ kW P &
®/ \ Hz
No/Date -
S | ®

<

SVI_M0020_A_sc

O 00 NO UL WN -

. Pumpe eller elektrisk pumpetype
. Maks. vaesketemperatur i drift

. Maks. vaesketemperatur i drift

. Maksimalt arbejdstryk

. Flowhastighedsinterval

. Interval for Igftehgjde

. Rotationshastighed

. Pumpe nominel effekt

. Vgt

10. Produktkode

11. Identifikationskode for mekanisk taetningsmateriale
12. Identifikationskode for O-ringsmateriale

13. Elektrisk pumpeenhed, absorberet effekt

14. Mindste lgftehgjde

15. Indeks for minimumseffektivitet

16. Beskyttelsesklasse

17. Serienummer og fremstillingsdato

15
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Typeskilt for modellerne 33, 46, 55, 92 (S, N)

CPRYPY

Pumpmli) | ”\.I\LI_I Ivl;_'l

Cod. P2 k

DQlc_/—hn'/h n Ti/min C /@
He tloe—o0H T

}/o\l/. mn - pmox . kPa @ /®

Notor[e]~Jo 1]

Date No

o7

?

-

P

@M

SVI_M0021_A_sc

1. Elektrisk pumpetype 8. Interval for Igftehgjde

2. Produktkode 9.

3. Flowhastighedsinterval 10. Motortype

4. ldentifikationskode for mekanisk taetningsmateriale 11. Fremstillingsdato og serienummer
5. Elektrisk pumpeenhed, absorberet effekt 12. Maks. vaesketemperatur i drift

6. Rotationshastighed 13. Mindste lgftehgjde

7. ldentifikationskode for O-ringsmateriale 14. Maksimalt arbejdstryk

Identifikationskode for modellerne 1, 3, 5, 10, 15 og 22

15,8 VLILE[0)6 - L006.CLGLo s s LTS IRQQEL |

DORCoCORCE

ESM_MO0040_A_sc

Flowhastighed i m3/h

Serienavn

Asynkron standardmotor med e-SM Drive [E]

Antal impeller

Antal pumpetrin

Version med forlaenget aksel [E], med patrontaetning [C], standard- [M] eller specialtaetning [X]
Materiale: AlSI 304 [G] eller AlISI 316 [N]

Nominel motoreffekt i kWx10

2-polet [2], 4-polet [4] eller e-SM Drive [P] motor

10 1-faset motor [M], 3-faset motor [T] eller kun akselpumpe [ ]

11. Forsyningsspanding med e-SM-drev: 1x208-240 V [02], 3x380-460 V [04] eller 3x208-240/380-460 V [05]
12. Mekanisk teetning og elastomerer

13. Andre oplysninger: standard [ ], PTC [P], motorvarmer[S], Ul-godkendt (cURus) [U], andre specifikationer [Z]

LN W

16
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Identifikationskode for modellerne 33, 46, 66 og 92

SV e lel Lolols L2l Joois 3o ot L L L

06 O O OO .

Serienavn

Flowhastighed i m3/h

Antal impeller

Antal pumpetrin

Version med kobling [S] eller AISI 316 med kobling [N]
Nominel motoreffekt i kWx10

2-polet [ ] eller 4-polet [4] motor

1-faset motor [M], 3-faset motor [T] eller kun akselpumpe [ ]
Andre oplysninger

O ~NOUE W

3.3 Design og layout

Enheden kan udstyres med de funktioner, som applikationen kreever.

ESM_T0022_A_sc

17
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Tilspaendingsmoment +15%
Positionsnummer | Beskrivelse
[Nm] [tommerelbs]
1 Skrue 1,4 12,4
2 Klemrakkeboks lag
3 Valgfrit modul med strimmel
4 M12 I/O-kabelafslutning 2,0 17,7
5 M20-kabelafslutning til strgmforsyningskabler 2,7 23,9
6 M16 I/O-kabelafslutning 2,8 24,8
7 Drev (enkeltfase model)
8 Motor
9 Skrue 6,0 53,1
10 Drev (trefase model)
11 Afstandsstykke
Formonterede fabrikkomponenter

Komponent Antal | Bemaerkninger

M12 3
Stik til kabelafslutning M16 1

M20 1

. . .| M12 3 3,7 til 7,0 mm (0,145+0,275 in)

Kabelafslutning og lasemgtrik . . - -

M16 1 Udvendig kabeldiameter: | 4,5 til 10,0 mm (0,177+0,394 in)
Kabelafslutning M20 1 7,0til 13,0 mm (0,275+0,512 in)

Valgfrie komponenter

Komponent

Beskrivelse

Sensorer
o

Fglgende sensorer kan bruges sammen med enheden:
Niveau-sensor

RS485 modul

For tilslutning af et flerpumpesystem til et overvagningssystem via kabel (Modbus eller BACnet
MS/TP-protokol)

Adapter

M20 metrisk til 1/2" NPT-adapter (varen leveres altid for det amerikanske marked)

18
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3.4 Tilladt brug

Produktet kan bruges til at pumpe:
e Koldt vand
¢ Varmtvand

Se standard installations-, betjenings- og vedligeholdelsesvejledningen for
pumpedesignspecifikation.

Pumpeenheder med variabel hastighed er konstrueret til falgende anvendelser:
e Tryk-, niveau- og stremningsregulering (abne kredslgbssystemer)
e Vandingssystemer med enkelt- eller flerpumpe.

3.4.1 Alternative anvendelser

Aktuator (konstant hastighed)

Enheden fungerer som en aktuator i henhold til hastighedsindstillingspunktet. Dette sker via
brugergraensefladen, den tilsvarende analoge indgang eller kommunikationsbussen.

Controller (konstant tryk)

Denne tilstand indstilles som standarddriftstilstand og bruges til driftsenheder med en enkelt
pumpe.

Seriekaskade/synkronkaskade

Enhederne er forbundet via RS485-brugergraensefladen og kommunikerer via den medfglgende
protokol.

Kombinationen af de forskellige enheder, som anvendes i et flerpumpesystem, afhaenger af
systemkravene.

Det er muligt at kere alle pumper i kaskade seriel tilstand og kascade synkron tilstand. Hvis en
enhed fejler, kan hver pumpe i systemet blive hovedpumpen og overtage kontrol.

3.5 Forkert brug

ADVARSEL:

Forkert brug af produktet kan resultere i farlige tilstande, som kan forarsage personskade og
skade pa udstyr

Se ogsa korte vejledning og "Installations-, betjenings- og vedligeholdelsesvejledning"” til
pumperne e-SVE, VME, e-HME and e-SVIE, som fglger med produktet.

19
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4 |Installation

4.1 Mekanisk installation

Se ogsa korte vejledning og "Installations-, betjenings- og vedligeholdelsesvejledning"” til
pumperne e-SVE, VME, e-HME and e-SVIE, som fglger med produktet.

4 1.1 Installationsomrade

FARE: Fare for potentiel eksplosiv atmosfaere

Betjening af enheden i omgivelser med eksplosionsfarlig atmosfaere eller med brandbart stgv
(f.eks. traestav, mel, sukker og korn) er strengt forbudt.

ADVARSEL:

Brug altid personlige veernemidler

Brug altid egnet veerktgj

Nar du veelger installationsstedet og tilslutter enheden til de hydrauliske og elektriske
stramforsyninger, skal du overholde geeldende regler.

Sarg for, at enhedens indgangsbeskyttelsesgrad (IP 55, NEMA Type 1) er egnet til
installationsmiljget.

FORSIGTIG:

Kapslingsklasse: Kontrollér, at enheden er lukket korrekt, sa kapslingeklassen IP55 (NEMA
type 1) bevares.

Fer du abner klemreekkeboksens lag, skal du sgrge for, at der ikke er vand i enheden

Sarg for, at alle ubrugte kabelafslutninger og kabelhuller er korrekt forseglede

Searg for, at plastikdeekslet er lukket korrekt

Efterlad ikke klemraekkeboksen uden lag, da der er risiko for beskadigelse pa grund af
forurening.

4 1.2 Installation af enheden

20

Se anvisningerne i Lynvejledningen (kode 001080128)

Placer enheden som vist i figuren.

Installer enheden i overensstemmelse med systemernes vaeskestremning
Pilene pa pumpehuset angiver streamnings- og rotationsretningen
Standardrotationsretningen er med uret (nar du ser pa ventilatordaekslet)
Installér altid en kontrolventil pa afgangssiden

Installér altid tryksensoren pa afgangssiden, efter kontrolventilen.
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ESM_MO0011_B_sc

4 1.3 Udendars installation af enheden

Ved udendgrs installation af enheden er det nedvendigt at sgrge for passende tildeekning som
vist i figuren nedenfor. Tildeekningens sterrelse skal veere sadan, at motoren ikke udsaettes for
sne, regn eller direkte sollys; se ogsa Teknisk information pa side 49.

ESM_M0012_B_sc

Min. plads
Omrade e-SM drevmodel Fri afstand
Over enheden 103..105..107..111..115 >260mm (10,2 in)
Midterafstand mellem enheder 103..105..107..111..115 >260mm (10,2 in)
(for at sikre plads til kabling) 303..305..307..311..315..322 >300mm (11,8 in)

21
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4.2 Hydraulisk installation

Et system med enkelt pumpe og et flerpumpesystem er vist i figurerne.

BEMZERK:

Hvis systemet er direkte forbundet til vandnetvaerket, skal der installeres en minimumstrykkontakt
pa sugesiden.

__________________

ESM_M0022_A_th

I""""""'I"""""'"I"""""I

4 5 4 ESM_M0023_A th
1. Pumpe med e-SM motordrev 4. Teend-/slukventil 7. Manometer
2. Membrantrykbeholder 5. Kontrolventil 8. Tryksensor
3. Kontrolpanel 6. Lavvandkontrol 9. Draeningshane

Membrantrykbeholder

22

Pa pumpens udleveringsside er der en membranudvidelsesbeholder, som giver mulighed for at
opretholde trykket inde i rerledningen, nar systemet ikke anvendes. Enheden stopper pumpen fra
at fortsaette med at kgre ved nul efterspergsel og reducere starrelsen af den beholder, der er
ngdvendig til forsyningsformal.

Veelg en beholder, der er egnet til systemtrykket, og forbelast den i overensstemmelse med de
veerdier, der er angivet i lynvejledningen (kode 001080128).
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4.3 Elektrisk installation

FARE: Elektrisk fare

Tilslutningen til elforsyningen skal udfgres af en elektriker som opfylder de tekniske og faglige
krav, der er beskrevet i geeldende regler.

4.3.1 Elektriske krav
Lokale direktiver tilsideseetter de specifikke krav, der er angivet nedenfor.
El-tilslutningernes tjekliste

Kontroller, at fglgende krav opfyldes:
o De elektriske ledninger beskyttes mod hgj temperatur, vibrationer og kollisioner
¢ Hovedstrgmforsyningens strem og speending skal overholde specifikationerne pa enhedens
dataplade
e Stremforsyningsledningen er forsynet med:
- En hovedafbryder med en afstand mellem kontaktpolerne pa mindst 3 mm.
o Jordfejlafbryder (GFCI) eller reststremsindretninger (RCD), ogséa kendt som automatiske
jordlaekageafbrydere (ELCD); opfylde falgende:
- Til enfasede stremforsyningversioner skal man bruge jordfejlafbrydere
(reststremsindretninger), der er i stand til at registrere vekselstream (AC) og pulserende
stram med DC-komponenter. Disse jordfejlafbrydere (reststreamsindretninger) er meaerket

o
med det falgende symbol
- Til trefasede strgmforsyningversioner skal man bruge jordfejlafbrydere
(reststreamsindretninger), der er i stand til at registrere DC-strem. Disse jordfejlafbrydere

(reststrgmsindretninger) er maerket med de falgende symboler =]

- Brug jordfejlafbrydere (reststreamsindretninger) med en startforsinkelse, for at undga
problemer pga. transient jordstrgm.

- Starrelsen pa jordfejlafbryderne (reststremsindretningerne) skal overholde
systemkonfigurationen og de miljgmaessige krav.

BEMZERK:

Nar man vaelger en automatisk jordlaskageafbryder eller en jordfejlafbryder skal man sgrge for at
tage hgjde for den totale jordlaekagestram for alle de elektriske anordninger i systemet.

Tjekliste for det elektriske kontrolpanel

BEMZRK:

Kontrolpanelet skal stemme overens med den elektriske pumpes klassificering.
Uhensigtsmaessige kombinationer garanterer ikke beskyttelse af enheden.

Kontroller, at fglgende krav opfyldes:

o Kontrolpanelet skal beskytte pumpen mod kortslutning. En tidsforsinkende sikring eller en
afbryder af type C (MCB) kan bruges til at beskytte pumpen.

o Pumpen er udstyret med termo- og overbelastningsbeskyttelse.

FARE: Elektrisk fare

o For der fuldfgres nogen elektriske tilslutninger, skal man segrge for, at enheden og el-panelet
er isoleret fra stremforsyningen og ikke kan tilfgres strgm.

¢ Kontakt med elektriske komponenter kan forarsage ded, selv efter at apparatet er slukket.

¢ Inden der foretages indgreb pa enheden, skal netvaerksspaendingen og eventuelle andre
indgangsspeaendinger afbrydes i den minimumstid, der er angivet i Ventetider pa side 29.

23
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Jord (forbindelse)

FARE: Elektrisk fare

Forbind altid det eksterne beskyttelsesstik til den jordforbundne klemraekke, inden du forsgger
pa at foretage andre elektriske tilslutninger

Tilslut alt elektrisk tilbehgr til pumpen og motoren til jorden, og serg for, at tilslutningerne er
udfgrt korrekt

Kontrollér, at beskyttelseslederen (jord) er laengere end faseledningerne. | tilfaelde af utilsigtet
frakobling af streamforsyningslederen skal beskyttelseslederen (jord) veere den sidste til at
lasne sig fra terminalen.

Brug et kabel med flere trade for at reducere elektrisk stg;j.

4.3.2 Ledningstyper og vurderinger

Alle kabler skal overholde lokale og nationale standarder med hensyn til tvaersnit og
omgivelsestemperatur

Brug kabler med minimal varmebestandighed +70°C. For at sikre overholdelse af forskrifterne
fra UL (Underwriters Laboratories) skal alle stramforsyningstilslutninger foretages ved hjaelp
af fglgende typer kobberkabler med minimal modstand +75°C: THW, THWN

Kabler ma aldrig komme i kontakt med motorkroppen, pumpen og rerene.

De ledninger, der er tilsluttet til stramforsyningsterminalerne og fejlsignalrelaeet (NO, C), skal
adskilles fra de gvrige ved hjaelp af forstaerket isolering.

Strgmforsyningens indgangskabel + PE Tilspaendingsmoment
e-SM drevmodeller Antal ledere Antal ledere Net- og
x maks. tveersnit i . Jordleder
x maks. AWG motorkabelterminaler
kobber
103, 105, 107, 111, 3x1,5mm? , .
115 3%0,0023 sq.in 3x15AWG Fjederkonnektorer Fjederkonnektorer
303, 305, 307, 311 4x1,5mm? 0,8 Nm 3Nm
! ! ! ’ y . 4x 15 AWG !
315, 322 4x0,0023 sq.in X 71 Ib-in 26,6 lb-tommer

Kontrolkabler

Eksterne voltfrie kontakter skal vaere egnet til at skifte <10 VDC.

BEMZERK:

Installér kontrolkablerne adskilt fra stramforsyningskablerne og fejlsignalrelaeets kabel

Hvis kontrolkablerne installeres parallelt med stremforsyningskablet eller fejlsignalrelzeet, skal
afstanden mellem kablerne overstige 200 mm

Undga at krydse stremforsyningskablerne. Skulle dette vaere ngdvendigt, er en 90°
krydsningsvinkel tilladt.

Kontrolkabler til e-SM Antal ledere . :
drev x maks. tvaersnit i kobber AWG Tilspndingsmoment
0,75+1,5 mm? . 0,6 Nm
Alle 1/O ledere 0,00012:0,0023 sq.in 18-16 AWG 5,4 Ib-tommer
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4.3.3 Tilslutning til stremforsyning

ADVARSEL.: Elektrisk fare

Kontakt med elektriske komponenter kan forarsage dad, selv efter at apparatet er slukket.
Inden der foretages indgreb pa enheden, skal netveerksspaendingen og eventuelle andre
indgangsspaendinger afbrydes i den minimumstid, der er angivet i afsnit Ventetider pa side 29.

ADVARSEL:

Tilslut kun det elektroniske drev til sikre ekstra-lavspaendingskredslgb (SELV = meget lav
sikkerhedsspaending). Kredslgb beregnet til brug med eksternt kommunikations- og styringsudstyr
er designet til at sikre isolering fra de farlige tilstedende kredslgb inde i enheden. Kommunikations-
og styringskredslgb inde i enheden er flydende i forhold til massen og klassificeres som SELV. De
ma kun tilsluttes andre SELV-kredslgb for at opretholde alle kredslabene inden for SELV-
greenserne og undga masselgkker. Den fysiske og elektriske adskillelse af kommunikations- og
styrekredslgb fra ikke-SELV elektriske kredslgb skal opretholdes bade i og uden for omformerne.

Procedure for ledningsfering til stramforsyning

Se ogsa Design og layout pa side 17.

1. Abn klemraekkeboksens |&g, og fiern skruerne.
2. Seet strgmkablet i M20-kabelforskruningen.
3. Tilslut kablet i henhold til ledningsdiagrammet. Se figuren nedenfor.
4. Tilslut jordlederen (masse), og sarg for, at den er la&engere end faseledningerne.
5. Tilslut faseledningerne.
6. Luk laget, og speend skruerne fast.
S
MCB - RCD @ ml |«
L -
ﬂ‘ﬁﬂﬂ\ @ @ 2
N } Iml ) ‘ @ E 3
L /N
e ~
MCB - RCD
L1 U~ =
H/(ﬂﬁ \
\
208+240 L2 _ | ©
%ﬂ_ﬂ_\ 4 11
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H;‘ﬁ T~ ‘ 2 13
Z, N
—— &
| &) %
@ ESM_MO0007_D_sc
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Procedure for I/O ledningsfaring

26

Se ogsa Design og lay

out pa side 17.

1. Abn klemraekkeboksens |ag, og fiern skruerne.
2. Tilslut kablet i henhold til ledningsdiagrammet. Se figuren nedenfor.
3. Luk laget, og speend skruerne fast.
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Artikel Terminaler| Ref. |Beskrivelse Bemarkninger
Fejlsignal C 4 |COM - fejlstatusrelae Lukket: fejl
NR. 5 |NO - fejlstatusrelae Aben: ingen fejl eller slukket enhed
Ekstra
spandingsforsyning 15V 6 |Ekstra spaendingsforsyning +15 VDC|15VDC, X maks. 100 mA
Analogt input P2IN/S+ Aktuatorindstilling 0-10 V indgang {0+10 VDC
0-10v P2C/S- | 8 |GND for 0-10V indgang GND, elektronisk jord (for S+)
Ekstern tryksensor P14 9 \S/tlg?:mforsynlng, ekstern sensor +15 15VDC, 3 maks. 100 mA
[ogsa differentiel] -
P1- 10 |Ekstern sensor 4-20 mA indgang 420 mA
Ekstern Start/Stop | START | 11 |Ekstern ON/OFF indgangsreference |Standard kortsluttet. Pumpe er
STOP | 12 |Ekstern ON/OFF indgang aktiveret til RUN
Ekstern mangel pa | LOW+ 13 |Mangel pa vand input Standard kortsluttet.
vand Detektering af mangel pa vand:
LOW- 14 |Lav vand-reference aktiveret
B1 15 [RS485 port 1: RS485-1N B (-) ACT, HCS kontroltilstand: RS 485 portl
Kommunikationsbus Al 16 |RS485 port 1: RS485-1P A (+) til ekstern kommunikation
' MSE, MSY kontroltilstand: RS 485 port
GND 17 Elektr0n|5k GND 1 t|| flerpumpesystemer
B2 18 RS485 port 2: RS485-2N B (-) kun
aktiv med valgfrit modul
K ikationsb i
ommunikationsbus RS485 port 2: RS485-2P A (-) kun RS 485 p<.3rt2't|I ekstern
A2 19 . . kommunikation
aktiv med valgfrit modul
GND 20 |Elektronisk GND
C 25 |COM - fejlstatusrelee Lukket: fejl
- Aben: ingen fejl eller slukket enhed
Fejlsignal .
NR. 24 |NO - fejlstatusrelee For strgmkabler: brug M20-
kabelafslutning
C 23 |Almindelig kontakt Lukket: motor i drift
Aben: motor slukket
Signal for motordrift
8 NR. 22 |Normal &ben kontakt For strgmkabler: brug M20-
kabelafslutning
Ekstra . .
. ) 15V 21 |(Ekstra spaendingsforsyning +15 VDC|15VDC, £ maks. 100 mA
spaendingsforsyning
Analogt input S+ 20 |Aktuatorindstilling 0-10 V indgang |0+10 VDC
0-10V S- 19 |GND for 0-10 V indgang GND, elektronisk jord (for S+)
Ekstern tryksensor Pls 18 \S/tl;(é):mforsymng, ekstern sensor +15 15VDC, ¥ maks. 100 mA
[ogsa differentiel] -
P1- 17 |Ekstern sensor 4-20 mA indgang  |4+20 mA
P2+ 16 Strgmforsyning, ekstern sensor +15 15VDC, £ maks. 100 mA
Ekstern tryksensor VDC
P2- 15 |Sensor 4-20 mA indgang 420 mA
Start 14 |Ekstern ON/OFF indgang
Standard kortsluttet. Pumpe er
Ekstern Start/Stop aktiveret til RUN
Stop 13 |Ekstern ON/OFF indgangsreference
Ekstern mangel pa | LoW+ | 12 |Mangel pd vand input Standard kortsluttet. Detektering af
vand LoW- 11 |Lav vand-reference mangel pa vand: aktiveret
Kommunikationsbus B2 10 RS485 port 2: RS485-2N B (-) kun  [RS 485 port2 til ekstern

aktiv med valgfrit modul

kommunikation
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RS485 port 2: RS485-2P A (-) kun

A2 9 aktiv med valgfrit modul
GND 8 |Elektronisk GND
B1 7 |RS485 port 1: RS485-1N B (-) ACT, HCS kontroltilstand: RS 485 port
_— Al 6 |RS485 port 1: RS485-1P A (+) 1 til ekstern kommunikation
Kommunikationsbus Kontroltilstand MSE, MSY: RS 485 port
GND 5 |Elektronisk GND

1 til flerpumpesystemer
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5 Drift

| tilfeelde af sameksistens af to eller flere af falgende forhold:

Hgj omgivelsestemperatur

Hgj vandtemperatur

Kontrolpunkter, der insisterer p& maksimal effekt pa enheden
vedvarende underspaending af lysnettet,

kan beskadige enheden permanent og/eller der kan forekomme belastningsreduktion. Kontakt
Xylem eller den autoriserede distributar for yderligere information.

5.1 Ventetider

ADVARSEL.: Elektrisk fare

Kontakt med elektriske komponenter kan forarsage ded, selv efter at apparatet er slukket.
Inden der foretages indgreb pa enheden, skal netveerksspaendingen og eventuelle andre
indgangsspaendinger afbrydes i den minimumstid, der er angivet i tabellen.

Tilstand (strgmforsyning) Minimum ventetider (min)
Enfaset 4
Trefaset 5

ADVARSEL.: Elektrisk fare

Frekvensomformere indeholder DC-ledningskondensatorer, der kan forblive opladet, selvom
frekvensomformeren ikke er tilsluttet.
For at undga elektriske farer:

Afbryd streamforsyningen

Afbryd alle typer af permanente magnetmotorer

Afbryd alle stremforsyninger fra DC-link, herunder batteribackup, de uafbrudte
stramforsyningsenheder og DC-forbindelsesforbindelserne til andre frekvensomformere
Vent pa, at kondensatorerne aflades helt, fgr der udfares vedligeholdelse eller reparation. Se
tabellen herover for ventetider.
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6 Programmering

Forsigtighedsregler

BEMZERK:

e Laes omhyggeligt og falg ngje nedenstaende anvisninger, inden du starter
programmeringsaktiviteterne for at undga forkerte indstillinger, der kan forarsage funktionsfejl
¢ Alle modifikationer skal foretages af kvalificerede teknikere.

6.1 Kontrolpanel

ESM_M0021_C_sc

Positionsnummer | Beskrivelse Afsnit
1 Formindsk knap 6.2
2 Forgg knap 6.2
3 START/STOP og menuadgangsknap 6.2
4 Lysdiode for strgm 6.3.1
5 Lysdiode for status 6.3.2
6 Lysdiode for hastighedsangivelse 6.3.3
7 Lysdiode for kommunikation 6.3.4
8 Lysdioder for maleenhed 6.3.5
9 Vis 6.4
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6.2 Beskrivelse af knapperne

Trykknap

Funktion

0

Hovedvisning (se afsnit 6.4.1): Mindsker den gnskede veerdi for den valgte
styringstilstand

Parametermenu (se afsnit 6.4.2): Reducerer det viste parameterindeks
Parametervisning/redigering (se afsnit 6.4.2): Reducerer vaerdien af den viste parameter
Nultryk auto-kalibrering (se afsnit 6.5, P44): Automatisk kalibrering af tryksensoren.

®

Hovedvisning (se afsnit 6.4.1): @ger den pnskede vaerdi for den valgte styringstilstand
Parametermenu (se afsnit 6.4.2): @ger det viste parameterindeks
Parametervisning/redigering (se afsnit 6.4.2): @ger vaerdien af den viste parameter
Nultryk auto-kalibrering (se afsnit 6.5, P44): Automatisk kalibrering af tryksensoren.

=)
S

Hovedvisning (se afsnit 6.4.1): START/STOP pumpen
Parametermenu (se afsnit 6.4.2): Skifter til parametervisning/redigering
Parametervisning/redigering (se afsnit 6.4.2): Gemmer parameterens vardi.

7=
€

)
>
oq
=
—
S
<
=~

Hovedvisning (se afsnit 6.4.2): Skifter til parametervalg
Parametermenu: Skifter til hovedvisning

7=
€

o
oa

Hovedvisning: Skifter mellem maleenheder for hastighed og trykhgjde (se afsnit 6.4.1).

O

o
(]

7=
€

Hovedvisning: Skifter mellem maleenheder for hastighed og trykhgjde (se afsnit 6.4.1).

6.3 Beskrivelse af lysdioder

6.3.1 STR@M (strgmforsyning)
Ved ON (SIIER) er der strem til pumpen og de elektroniske enheder er i drift.

6.3.2 STATUS

Status

Stoppet elektriske pumpe

Lyser konstant grgnt

Kgrende elektriske pumpe

Blinker grgn og orange

Ikke-ldsende alarm med den elektriske pumpe i drift

Lyser konstant orange

Ikke-ldsende alarm med den elektriske pumpe stoppet

Lyser konstant rgdt

Lasefejl, den elektriske pumpe kan ikke startes

6.3.3 SPEED (HASTIGHED) (hastighedsangivelse)

Bestar af 10 lysdioder, der hver isaer repraesenterer i procentvise trin pa mellem 10 og 100%,
hastighedsintervallet mellem parameter P27 (minimumshastighed) og parameter P26

(maksimalhastighed).
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Lysdiodens angivelse

Status

Til

Motor i drift; hastigheden svarer til det procentvise trin, der angives af lysdioderne
ON i bjelken (f.eks.: 3 lysdioder taendt = hastighed 30%)

Ferste lysdiode blinker

Motor i drift; hastigheden er lavere end det absolutte minimum, P27

Slukket

Motor stoppet

6.3.4 COM (kommunikation)

Tilstand 1

Tilstand 2

Tilstand 3

Tilstand 4

o Kommunikationsbusprotokollen er Modbus RTU-protokollen; P50-parameteren er indstillet til

Modbus-veerdien

e Der anvendes ikke et valgfrit kommunikationsmodul.

Lysdiode Status

Slukket Enheden kan ikke registrere eventuelle gyldige Modbus-meddelelser pa de
terminaler, der leveres for kommunikationsbussen

Lyser konstant grgnt Enheden har registreret en kommunikationsbus pa de medfglgende terminaler og har

genkendt den korrekte adressering

Blinkende grgnt lys

Enheden har registreret en kommunikationsbus pa de medfglgende terminaler og er
ikke blevet adresseret korrekt

Fra konstant grgnt til
slukket

Enheden har ikke registreret en gyldig Modbus RTU-meddelelse i mindst 5 sekunder

Fra konstant grgnt til
blinker

Enheden er ikke blevet adresseret korrekt i mindst 5 sekunder

o Kommunikationsbusprotokollen er BACnet MS/TP-protokollen; P50-parameteren er indstillet

til BACnet-veerdien

e Der anvendes ikke et valgfrit kommunikationsmodul.

Lysdiode

Status

Slukket

Enheden har ikke modtaget nogen gyldige anmodninger fra andre BACnet MS/TP-
enheder i mindst 5 sekunder

Lyser konstant

Enheden udveksler information med en anden BACnet MS/TP-enhed

e Der er valgt en flerpumpestyringstilstand (f.eks. MSE eller MSY)
o Der anvendes ikke et valgfrit kommunikationsmodul.

Lysdiode

Status

Slukket

Enheden har ikke modtaget nogen gyldige anmodninger fra andre pumper gennem
flerpumpebussen i mindst 5 sekunder

Lyser konstant

Enheden udveksler information med en anden pumpe via flerpumpebussen

Det valgfrie kommunikationsmodul bruges.

Lysdiode Status
Slukket RS485 eller tradlgs forbindelse er defekt eller mangler
Blinker Enheden udveksler information med kommunikationsmodulet

6.3.5 Maleenhed

32

Lysdiode lyser

Maleenhed aktiv Bemzerkninger

10xRPM Impellerrotationshastighed Displayet viser hastigheden i 10xRPM
BAR Trykhgjde Displayet viser vaerdien af trykhgjden i bar
PSI Displayet viser veaerdien af trykhgjden i psi
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6.4 Vis
6.4.1 Hovedvisning

Vis Tilstand | Beskrivelse
MEE | oFF Kontakterne 11 og 12 (1-fast version) eller 13 og 14 (3-faset version) er ikke kortsluttede.
Bemzerk: Den har lavere visningsprioritet end STOP-tilstand.
EIE | stop Pumpen blev stoppet manuelt.
Hvis pumpen taendes efter indstilling af P04 = OFF (se afsnit 6.5.1), stopper den, sa motoren
ikke er i drift, og STP blinker (w - m).
Sadan stoppes pumpen manuelt:
e Eksempel A.
HCS-, MES-, MSY-styringstilstand med indledende pékravet vaerdi (hoved) pé 4,20 bar og
minimumsveerdi pa 0,5 bar:
() .
@ - tryk pa— @ en gang.
e Eksempel B.
ACT-styringstilstand med indledende pakraevet vardi (hastighed) pa 200 10xRPM og
minimumsvardi 80 10xRPM:
() .
m m —>tryk pa a@en gang.
L1 ON (TIL) | Pumpe til; Motoren starter efter den valgte styringstilstand.
Vises i nogle sekunder, nar kontakterne 11 og 12 (1-fast version) eller 13 og 14 (3-faset
version) er kortsluttede, og pumpen ikke er i STOP-tilstand.
Sadan indstilles pumpen manuelt til ON-tilstand:
e Eksempel A.
HCS-, MES-, MSY-styringstilstand, der nar en pakraevet vaerdi (hoved) pa 4,20 bar
startende med en minimumsvaerdi pa 0,5 bar efter manuelt stop:
@), o , -
@ - tryk pa - m — én gang efter nogle sekunder... — @m
e Eksempel B.
ACT-styringstilstand, der nar en anmodet vaerdi (hastighed) pa 200 10xRPM startende
med en minimumsvaerdi pa 80 10xRPM efter manuelt stop:
() . .
@ - tryk pa — ﬁ — én gang og efter et par sekunder... — m 10xRPMI
Med pumpen i drift er det muligt at vise den faktiske trykhgjde og den faktiske hastighed:
e Eksempel A
HCS-, MES-, MSY-styringstilstand med faktisk 4,20 bar og tilsvarende faktisk hastighed pa
352 10xRPM:
@ (=) . (™) &
BARES +\&/ - BRI — efter 10 sekunder eller + —>
BAR}
e Eksempel B
ACT-styringstilstand med faktisk hastighed pa 200 10xRPM og tilsvarende faktisk
trykhgjde pa 2,37 bar:
SAn @@ = e () =
sEE OG-+ & — efter 10 sekunder eller O/ + —>
10xRPMJ
554 Standby | Det analoge input er konfigureret som hastighedsindstilling (P40 = m o m), den aflaeste
veerdi er i standbyomradet og P34 = STP (se afsnit 6.6.1)
Bemaerk: Visningsprioriteren er lavere end for STOP-tilstanden
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R
Tryk pa + @}
visning afm

()
Det visualiseres, hvis der trykkes pa en knap (bortset fra ) efter at
lasningsproceduren er blevet fuldfgrt.

() .
Bemaerk: Funktionen, som er tilknyttet START/STOP , er altid slaet fra. Ved opstart
er knapperne laste, hvis de var laste da der blev slukket.

i 3 sekunder for at lase; lasningen bekraeftes af en midlertidig

EE | Lock
(Las)

Unblock
(Las op)

Default: Last op

R
Tryk pa +S

/i tre sekunder; oplasningen bekraeftes ved en midlertidig visning af

Bemaerk: Ved opstart er knapperne last op, hvis de var last op, da der blev slukket.
Default: Last op

6.4.2 Visning af parametermenu

Parametermenuen ger det muligt at:
o veelge alle parametre (se afsnit 6.5)
o fa adgang til Parametervisning/redigering (se afsnit 6.2).

Parameter

Beskrivelse

Power On (Taend)

Hvis parametermenuvisning efter taending tilgas med P23 = ON, blinker P20:

-

Indtast adgangskoden for at vise og @ndre parametrene.

for adgangskode)

Password timeout (Timeout

Hvis P23 = ON og der ikke trykkes pa en knap i over 10 minutter fra den sidste
parametermenuvisning, deaktiveres bade visning og redigering af parametrene.
Indtast adgangskoden igen for at vise og @&ndre parametrene.

Parameters Menu
(Parametermenu)

Med P23 = OFF eller efter indtastning af adgangskoden (P20) er det muligt at bade
vise og redigere parametrene. Nar du abner parametermenuen, viser displayet:
H
H

E -

Den blinkende parameter angiver valgmuligheden.

Parameters

Editing/Visualization
(Parameterredigering/visning)

Verdien af en parameter kan andres ved brug af knapperne eller Modbus- og
BACnet-kommunikationsprotokollerne.

Nar du vender tilbage til parametermenuen, gges det viste parameterindeks
automatisk. Der findes flere oplysninger i afsnit 6.5.

e Eksempel A (P20) fra 000 til 066:

77N n 77N
@—)@—)—)@—)m—)mindtil ...%@—)@—)

indstiller den gnskede veaerdi
_)
R - B
e Eksempel 2 (P26) fra 360 til 300:

77N 7 7N
@—)@—)a@—)@—)...indtil...—)m_)@—)

indstiller den gnskede veaerdi —
- -
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6.4.3 Visning af alarmer og fejl

Parameter

Beskrivelse

Alarm

For eksempel:

- (f.eks. BAR)
- (f.eks. 10xRPM)

| tilfeelde af alarm vises den tilsvarende kode pa displayet som alternativ til hovedvisningen.

Fejl

For eksempel:

| tilfeelde af fejl vises den tilsvarende identifikationskode pa displayet.

6.5 Softwareparametre

Parametre er markeret forskelligt i handbogen afheengigt af deres type:

Symbol Parametertype
Intet symbol | Gzlder for alle enheder
Global parameter, der deles af alle pumper i samme flerpumpesystem
Skrivebeskyttet
6.5.1 Statusparametre
Nr. | Parameter Maleenhed | Beskrivelse
P01 | Required value bar/psi/ Denne parameter viser SOURCE (KILDE) og VALUE (VZRDI) af den
(Pakraevet vaerdi) rpmx10 aktive pakreevede vaerdi.
Visningscyklusser mellem SOURCE (KILDE) og VALUE (VZARDI)
forekommer hvert 3. sekund.
KILDER:
o SP(SP): intern pakraevet veerdi for indstillingspunkt relateret
til den valgte styringstilstand.
o VL (UL): ekstern pakraevet veerdihastighed for
indstillingspunkt relateret til 0-10V indgang.
VALUE kan udtrykke en hastighed eller en trykhgjde afhangigt af
den valgte styringstilstand: ved trykhgjde bestemmes
maleenheden i parameter P41.
P02 | Effective Required Value | bar/psi Aktiv ngdvendig vaerdi beregnet pa grundlag af parametrene P58
(Ngdvendig faktisk og P59.
vardi) Denne parameter er kun effektiv i styringstilstanden MSE eller
MSY.
Se afsnit 6.6.3 for yderligere oplysninger om beregning af P02.
P03 | Regulation Restart Value | % Definerer startvaerdien efter stop af pumpen som en procentdel
(Regulering af PO1-veerdien. Hvis den kraevede veaerdi er opfyldt, og der ikke er
genstartvaerdi) [0+100] yderligere forbrug, stopper pumpen. Pumpen starter igen, nar
trykket falder til under P03.
P03 er gyldig nar:
o Forskellig fra 100% (100%=off)
o Styringstilstanden er HCS, MSE eller MSY.
Standard: 100%.
P04 | Auto-start (Automatisk Hvis P04 = ON, starter pumpen automatisk efter afbrydelse af
start) [OFF-ON] strgmforsyningen.
Hvis pumpen tendes efter indstilling af P04 = OFF (se afsnit
6.5.1), stopper den, sa motoren ikke er i drift, og STP blinker (m
- ).
Standard: TIL.
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P05 | Operating time Samlet antal maneder af tilslutning til elnettet, for at tilfgje til PO6.
months (Driftstid,
maneder)
P06 | Operating time hours | h Samlet antal timer af tilslutning til elnettet, for at tilfgje til PO5.
(Driftstid, timer)
P07 | Motor Time Months Denne parameter viser den samlede driftstid i maneder, der skal
(Motortid, maneder) tilfgjes til POS.
P08 | Motor time hours h Denne parameter viser den samlede driftstid i timer, der skal tilfgjes
(Motortid, timer) til PO7.
P09 | 1st error (f@rste fejl) Denne parameter gemmer den sidste fejl, der opstod i kronologisk
reekkefglge.
De viste oplysninger skifter gennem vaerdierne:
o (Exx): xx angiver fejlkoden
o (Hyy): yy er vaerdien af timer refereret til PO5-P06, da fejlen Exx skete
o (DWW): ww er vaerdien af dage refereret til PO5-P06, da fejlen Exx
skete
o (Uzz): zzw er veerdien af uger refereret til P05-P06, da fejlen Exx skete
Eksempel pa visning:
EiE - Gl - 5O - BiE
P10 | 2nd error (anden fejl) Gemmer den nastsidste fejl i kronologisk forekomst.
Andre egenskaber: som P09.
P11 | 3rd error (tredje fejl) Gemmer den tredjesidste fejl i kronologisk forekomst.
= Andre egenskaber: som P09.
P12 | 4th error (fjerde fejl) Gemmer den fjerdesidste fejl i kronologisk forekomst.
Andre egenskaber: som P09.
P13 | Power Module °C Temperaturen pa stremmodulet.
Temperature
(Strgmmoduls
temperatur)
P14 | Inverter Current A Denne parameter viser den aktuelle strgm, der leveres af
(Inverterstrgm) frekvensomformeren.
P15 | Inverter Voltage \Y Denne parameter viser den faktiske estimerede indgangsspaending
(Inverterspaending) for frekvensomformeren.
P16 | Motor Speed rpmx10 Denne parameter viser motorens faktiske omdrejningshastighed.
(Motorhastighed)
P17 | Software version Denne parameter viser kontrolkortets softwareversion.
(Softwareversion)

6.5.2 Indstillingsparametre

Nr.

Parameter

Beskrivelse

P20

Indtastning af
Adgangskode [0+999]

Brugeren kan her indtaste systemadgangskoden, som giver adgang til alle
systemparametre: denne vaerdi sammenlignes med den, der er gemt i P22.
Nar der er indtastet en korrekt adgangskode, forbliver systemet last op i 10
minutter.

P21

Jog mode (Skifte-tilstand) Deaktiverer enhedens interne styreenhed og tvinger den egentlige

[MIN+MAX]

styringstilstand (ACT): motoren starter og vaerdien af P21 bliver det midlertidige
ACT-indstillingspunkt. Den kan a&ndres ved blot at indtaste en ny veerdi for P21
uden at bekrafte den; ellers forarsager det gjeblikkelig afslutning fra midlertidig
styring.

" Afhaengigt af hvilken type pumpe der anvendes
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P22

System password
(Systemadgangskode)
[1+999]

Dette er systemadgangskoden og skal vaere den samme som den adgangskode,
der er indtastet i P20.
Standard: 66.

P23

Lock Function
(Lasefunktion) [OFF, ON]

Ved at bruge denne funktion kan brugeren lase eller lase op for
parameterindstilling i hovedmenuen.

Nar den er indstillet til ON, skal du indtaste P20 adgangskoden for at andre
parametrene.

Standard: TIL.

6.5.3 Parametre til konfiguration af drev

Nr.

Parameter

Maleenhed

Beskrivelse

P25

Control mode
(Styringstilstand)
[ACT, HCS, MSE, MSY]

Denne parameter indstiller styringstilstanden (standardvaerdi: HCS)

ACT: Aktuatortilstand.

En enkelt pumpe fastholder en fast hastighed ved enhver
strgmningshastighed. ACT vil altid forsgge at minimere forskellen
mellem hastighedens indstillingspunkt og motorens aktuelle
rotationshastighed.

HCS: Hydrovar® controllertilstand for enkelt pumpe.

Pumpen opretholder et konstant tryk ved enhver
stremningshastighed: Hydrovar®-algoritmen, der er baseret pa
parametersaettene fra P26 til P37 (se afsnit 6.5.3), er implementerede.
HCS-tilstand skal indstilles i forbindelse med brug af en absolut
leesetryksensor installeret i det hydrauliske kredslgh, som leverer
trykfeedbacksignalet til enheden: HCS vil altid forsgge at minimere
forskellen mellem trykindstillingspunktet og trykfeedbacksignalet.

MSE: Hydrovar® controllertilstand for flere pumper i seriekaskade.
Pumper styres i serie: kun den sidst aktiverede pumpe modulerer
hastigheden for at opretholde det indstillede tryk, mens alle de
gvrige, der er i drift, roterer med maksimal hastighed.

Seettet af pumper, der er forbundet til hinanden gennem
flerpumpeprotokollen, opretholder et konstant tryk ved enhver
stremningshastighed: Hydrovar®-algoritmen, der er baseret pa
parameterseettet fra P26 til P37 (se afsnit 6.5.3), er implementeret.
MSE-tilstand skal indstilles i forbindelse med brug af absolutte
laesningstryksensorer, en for hver pumpe, som til leverer
trykfeedbacksignalet til settet: MSE vil altid forsgge at minimere
forskellen mellem trykindstillingspunktet og trykfeedbacksignalet.
Ved hjzelp af flerpumpeprotokollen er det muligt at forbinde op til 3
pumper af samme type og med samme effekt.

MSY: Hydrovar® controllertilstand for flere pumper i synkroniseret
kaskade.

Pumperne er synkroniserede: de holder alle det indstillede tryk og
arbejder med samme hastighed.

Andre egenskaber: som for MSE-tilstand.

P26

Max RPM set [ACT
set+Max*] (Maks.
RPM indstillet [ACT
indstillet:Maks.]

rpomx10

Opsaetning af maksimal pumpehastighed.

P27

Min RPM set
[Min*+ACT set] (Min.
RPM indstillet
[Min.*+ACT indstillet]

rpomx10

Opsatning af minimum pumpehastighed.

" Afhaengigt af hvilken type pumpe der anvendes
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P28 | Ramp 1 (Rampe 1) s
[1:250]

Denne parameter justerer den hurtige accelerationstid.
Den pavirker styringen af pumpen for HCS-, MSE- og MSY-
styringstilstand (se ogsa afsnit 6.6.2).

Standard: 3 s.

P29 | Ramp 2 (Rampe 2) s
[1:250]

Denne parameter justerer den hurtige decelerationstid
Den pavirker styringen af pumpen for HCS-, MSE- og MSY-
styringstilstand (se ogsa afsnit 6.6.2).

Standard: 3 s.

P30 | Ramp 3 (Rampe 3) s
[1:999]

Denne parameter justerer den langsomme acceleration.

Den bestemmer:

o Justeringshastigheden ved mindre variationer i
strgmningshastigheden

o Det konstante udgaende tryk.

Rampen afhaenger af, at systemet styres, og pavirker pumpens

styring i HCS-, MSE- og MSY-tilstande (se ogsa afsnit 6.6.2).

Standard: 35s.

P31 | Ramp 4 (Rampe 4) s
[1:999]

Justering af langsom decelerationstid (se ogsa afsnit 6.6.2).
Andre egenskaber: som for rampe 3.

P32 | Ramp Speed Min s
Acceleration (Min.
accelleration for

Denne parameter indstiller den hurtige accelerationstid.
Den reprasenterer den accelerationsrampe, der bruges af
controlleren, indtil pumpens minimumshastighed er naet (P27).

Deceleration (Min.
deceleration for

rampehastighed)
[2,0:25,0]

rampehastighed) Den pavirker styringen af pumpen for HCS-, MSE- og MSY-
[2,0:25,0] styringstilstand (se ogsa afsnit 6.6.2).
Standard: 2,0 s.
P33 | Ramp Speed Min s Denne parameter indstiller den hurtige decelerationstid.

Den reprasenterer den decelerationsrampe, som bruges af
controlleren til at standse pumpen, nar pumpens
minimumshastighed er naet (P27).

Den pavirker styringen af pumpen for HCS-, MSE- og MSY-
styringstilstand (se ogsa afsnit 6.6.2).

Standard: 2,0 s.

P34 | Speed Min
Configuration
(Konfiguration af
minimumshastighed)

[STP, SMI]

Denne parameter definerer controllerens funktion, nar pumpens

minimumshastighed er naet (P27):

. m (STP): Nar det ngdvendige tryk er naet, og ingen yderligere
anmodninger er aktive, falder pumpehastigheden til P27-
veaerdien: Pumpen fortsaetter i det indstillede tidsrum (P35),
hvorefter den stopper automatisk.

. m (SMI): Nar det ngdvendige tryk er ndet, og der ikke er
foretaget yderligere anmodninger, falder pumpens hastighed til
den valgte P27-vaerdi: pumpen fortsaetter med at kgre med
samme hastighed. Denne parameter pavirker styringen af
pumpen for HCS-, MSE- og MSY-styringstilstand.

Standard: STP

P35 | Smin time (Smin-tid) | s

Denne parameter indstiller tidsforsinkelsen, inden en afbrydelse

[0+100] under P27 forekommer.
Den bruges kun af hvis P34 = STP.
Den pavirker styringen af pumpen for HCS-, MSE- og MSY-
styringstilstand.
Standard: Os.
P36 | Window (Interval) % Denne parameter indstiller rampestyringsintervallet som en
[0+100] procentdel af trykindstillingspunktet.

Den bruges til at definere trykintervallet omkring indstillingspunktet,
hvor pumpen anvender langsomme accelerations- og
decelerationsramper i stedet for hurtige.

Den pavirker styringen af pumpen for HCS-, MSE- og MSY-
styringstilstand (se ogsa afsnit 6.6.2).

Standard: 10%.
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P37 | Hysteresis % Denne parameter indstiller hysterese for den langsomme rampe,
(Hysterese) [0+100] som en procentdel af P36.

Den hjxlper med at definere trykintervallet omkring
indstillingspunktet, hvor pumpen gar fra langsom
accelerationsrampe (P28) til langsom decelerationsrampe (P29).
Parameteren pavirker styringen af pumpen for HCS-, MSE- og MSY-
styringstilstand (se ogsa afsnit 6.6.2).

Standard: 80%.

P38 | Speed Lift rpmx10 Denne parameter indstiller hastighedsgraensen, hvorefter den
(Hastighedsforggelse) lineaere forggelse af den faktiske kreevede veerdi starter (P02), indtil
[0+MAX*] den samlede forggelse (P39) ved maksimal hastighed (P26).

Standard: P27.

P39 | Lift Amount % Denne parameter indstiller forggelsesvaerdien af den faktiske
(Forggelsesveerdi) kraevede veerdi (P02) ved den maksimale hastighed (P26) malt som
[0+200] en procentdel af den kraevede veerdi (P01).

Den bestemmer stigningen af det kraevede tryksaet, hvilket er nyttigt
til at kompensere for strgmningsmodstand ved hgje
strgmningshastigheder.
Standard: 0.

6.5.4 Parametre til konfiguration af sensor

Nr. | Parameter Maleenhed | Beskrivelse

P40 | Sensor selection (Valg af Opsetning af det analoge inputs konfiguration:
sensor) [ﬂ, m, m] - H sensor til aflaesning af absolut tryk

- ISP 4-20 mA-input som hastighedsreference

- USP 0-10 V-input som hastighedsreference

Standard: m

P41 | Pressure Sensor Unit Of Denne parameter indstiller maleenheden (m, M) for
Measure (Maleenhed for tryksensoren.
tryksensor) [BAR, PSI] Den pavirker Igftehgjdevisningens lysdiodeparameter (se afsnit 6.3.4).

Standard: bar.

P42 | Fuld skala veerdi for bar/psi Indstilling af den fulde skalavaerdi for 4+20 mA tryksensor
trykfgler 14:20mA forbundet til de analoge indgange 9 og 10 for den enfasede
[0.0+25.0BAR] / version, og indgange 17 og 18 for den trefasede version.
[0.0+363PSI] Standard: Afhaengigt af hvilken type pumpe der anvendes.

P44 | Zero Pressure Auto- bar/psi Denne parameter giver brugeren mulighed for at foretage den
Calibration (Automatisk ferste automatiske kalibrering af tryksensoren.
kalibrering ved nul tryk) Den bruges til at kompensere for sensorens forskydningssignal

ved nul tryk, der er forarsaget af sensorens tolerance.

Procedure:

1. Opret adgang til P44, nar hydrauliksystemet er ved 0 tryk
(intet vand indvendig) eller med tryksensoren frakoblet fra
rgrledningen: der vises en aktuel veerdi pa 0 tryk.

2. Start den automatiske kalibrering ved at trykke pa eller
(se afsnit 6.2).

3. Ved afslutningen af den automatiske kalibrering vises 0 (nul)
trykket eller meddelelsen "---" (---), hvis sensorsignalet ligger
udenfor den tilladte tolerance.

P45 | Pressure Minimum bar/psi Indstiller minimumsgraensen for tryk.

Threshold Hvis systemtrykket falder til under denne graense i den

(Minimumsgrzense for

tryk) [0+42]

tidsperiode, der er angivet i P46, genereres en lavtryksfejl E14.
Standard: O bar.

" Afhaengigt af hvilken type pumpe der anvendes
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P46

Pressure Minimum s
Threshold - Delay Time
(Minimumsgraense for tryk
- Forsinkelsestid) [1+100]

Konfiguration af tidsforsinkelse.

Denne parameter indstiller tidsforsinkelsen, under hvilken
enheden forbliver i tomgang med et systemtryk pa under P45,
fgr der genereres lavtryksfejl E14.

Standard: 2 s.

P47

Pressure Minimum
Threshold — Automatic
Error Reset
(Minimumsgraense for tryk
- Automatisk genstart ved
fejl) [OFF, ON]

Aktivering/deaktivering af automatiske enhedsforsgg i tilfelde af
lavtryksfejl.
Standard: TIL.

P48

Lack Of Water Switch Input
(Kontakt for "mangel pa
vand" input) [DIS, ALR,
ERR]

Denne parameter aktiverer/deaktiverer handteringen af
vandmangel i tilgang (se afs. 4.3.3 om klemmerne 13 og 14 for
den 1-fasede version eller klemmerne 11 og 12 for den 3-fasede
version).

Den definerer enhedens opfgrsel, nar "mangel pa vand" input er
aktiveret, og kontakten er aben:

m (DIS): Enheden styrer ikke de oplysninger, der kommer
fra "mangel pa vand" input

m (ALr): Enheden laser "mangel pa vand" input (aktiveret)
og reagerer ved abning af kontakten ved at vise den
tilsvarende alarm AQ6 pa displayet og holde motoren
kgrende

m (Err): Enheden laeser "mangel pa vand" input (aktiveret)
og reagerer ved dbning af kontakten ved at stoppe motoren
og generere den tilsvarende fejl E11. Fejltilstanden fjernes,
nar kontakten lukkes igen, og motoren startes.

Standard: ERR.

6.5.5 RS485 Param

etre for brugergraensefladen

Nr.

Parameter

Maleenhed

Beskrivelse

P50

Communication protocol
(Kommunikationsprotokol) [MOD, BAC]

Denne parameter valger den specifikke protokol
pa kommunikationsporten:

) (MOD): Modbus RTU

. (BAC): BACnet MS/TP.

Standard: MOD.

P51

Communication protocol - Address
(Kommunikationsprotokol - Adresse)
[1:247]/[0+127]

Denne parameter indstiller den gnskede adresse til
enheden, nar den er tilsluttet en ekstern enhed
afhaengigt af den protokol, der er valgt i P50:

o MOD: enhver verdiiintervallet 1+247

e BAC: enhver veerdiiintervallet 0+127

P52

Comm Protocol (Komm.protokol) -
BAUDRATE [4,8, 9,6, 14,4, 19,2, 38,4,
56,0, 57,6 KBPS]

kbps

Denne parameter indstiller den gnskede baudrate
for kommunikationsporten.
Standard: 9,6 kbps.

P53

BACnet Device ID Offset (BACnet enhed
ID forskydning) [0+999]

Denne parameter angiver enheder i hundrede, ti
og enheder for BACnet enhed ID.

Standard: 002.

Enhed ID standard: 84002.

P54

Comm Protocol — Configuration
(Komm.protokol - konfiguration) [m,

EiE G =

Denne parameter indstiller l&engden af databits,
pariteten og leengden af STOP-bitene.
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6.5.6 Parametre til konfiguration af multipumpe
Alle disse parametre pavirker MSE- og MSY-styringstilstandene.

Nr. | Parameter Maleenhed | Beskrivelse

P55 | Multipump — Address Denne parameter indstiller adressen for hver pumpe baseret
(Flerpumpe - Adresse) [1+3] pa fglgende kriterier:

e Hver pumpe har brug for en individuel pumpeadresse (1+3)

e Hver adresse ma kun bruges én gang.

Standard: 1.

P56 | Multipump — Max Units Denne parameter indstiller det maksimale antal pumper, der
(Flerpumpe - Maks. enheder) er i drift pa samme tid.

[1+3] Standard: 3.

P57 | Multipump - Switch Interval h Seetpunkt for hovedpumpens tvungne skifteinterval.
(Flerpumpe - Skifteinterval) Hvis pumpen med prioritet 1 arbejder i kontinuerlig tilstand,
[0+250] indtil denne tid nas, tvinges kontakten mellem denne pumpe

og den naeste. Hvis systemet derimod stopper fuldsteendigt,

fordi det indstillede saetpunkt nas, vil naeste startprioritet 1

blive tildelt pa en made, der sikrer en jaevn fordeling af

driftstiden for alle pumper.

Standard: 24 h.

P58 | Multipump — Actual Value bar/psi Denne parameter pavirker beregningen af P02 for at forbedre
Increase (Flerpumpe - Faktisk flerpumpestyringen som beskrevet i afsnit 6.6.3.
vardiforggelse) [0,0+25 Standard: 0,35 bar.

BAR]/[0,0:363PSI]

P59 | Multipump - Actual Value bar/psi Denne parameter pavirker beregningen af P02 for at forbedre
Decrease (Flerpumpe - flerpumpestyringen som beskrevet i afsnit 6.6.3.

Faktisk veaerdireduktion) Standard: 0,15 bar.
[0,0:25 BAR]/[0,0+363PSI]

P60 | Multipump - Enable Speed rpmx10 Denne parameter indstiller den hastighed, som en pumpe skal
(Flerpumpe - Aktiver na, inden den naeste hjaelpepumpe startes, efter at et
hastighed) [P27+P26] systemtryk falder til under forskellen mellem P02 og P59.

Standard: Afhaengigt af hvilken type pumpe der anvendes.

P61 | Multipump Synchronous - rpmx10 Denne parameter indstiller den hastighedsgranse, under
Speed Limit (Flerpumpe hvilken den fgrste hjaelpepumpe stopper.
synkront - Hastighedsgraense) Standard: Afhaengigt af hvilken type pumpe der anvendes.
[P27:P26]

P62 | Multipump Synchronous - rpmx10 Denne parameter indstiller hastighedsgraensen for stop af den
Window (Flerpumpe synkront naeste hjelpepumpe.

- Interval) [0+100] Standard: 150 rpmx10.

P63 | Multipump - Priority Denne parameter viser pumpeprioritetsvaerdien inden for
(Flerpumpe - Prioritet) flerpumpesattet.

Denne parameter viser fglgende oplysninger:

B (Pr1) .. [ (Pr3) eller (R (PrO)

hvor:

e Prl.. PR3, angiver, at pumpen kommunikerer med andre
pumper og dens prioriteringsraekkefglge er lig med det
viste nummer.

e Pr0 angiver, at pumpen ikke registrerer kommunikationen
med andre pumper og betragtes som alene i
flerpumpebussen

P64 | Multipump — Revision Denne parameter viser den anvendte revisionsvardi for
(Flerpumpe - Revision) flerpumpeprotokollen.
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6.5.7 Parametre til konfiguration af testkarsel

6.5.8 Specielle

42

Testkarsel er en funktion, der starter pumpen efter sidste stop for at forhindre, at den blokerer.

Nr. | Parameter Maleenhed | Beskrivelse

P65 | Test Run — Time Start (Testkgrsel - h Denne parameter indstiller tidspunktet, hvor
starttid) [0+100] testkgrslen starter, nar pumpen er stoppet for sidste

gang.
Standard: 100 h.

P66 | Test Run - Speed [Min+Max] rpmx10 Denne parameter indstiller pumpens
(Testkgrsel — Hastighed [Min+Maks.] rotationshastighed for testkgrslen.

Min. og maks. hastigheder afhaenger af pumpetypen.
Standard: 200 rpmx10.
P67 | Test Run —Time Duration (Testkgrsel | s Denne parameter angiver testkgrslens varighed.
- varighed) [0+180] Standard: 10s.
parametre

Nr. | Parameter Maleenhed | Beskrivelse

P68 | Default Values Reload Hvis den er indstillet til RES, bekrzefter denne parameter
(Genindlaesning af en fabriksnulstilling, som genopretter
standardvzerdier) [m, m] standardparameterveerdierne.

P69 | Avoid Frequent Parameters Denne parameter begranser den frekvens, hvorved
Saving [NO, YES] (Undga hyppig enheden lagrer eller gemmer den kraevede veerdi P02 i
lagring af parameter) [NEJ, JA]) EEPROM-hukommelsen for at forleenge dens levetid.

Dette kan veere seerligt nyttigt i anvendelser med BMS-
controllere, der kraever Igbende variation af vaerdien for
finjustering.

Standard: NR.
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6.6 Teknisk reference

6.6.1 For eksempel: ACT-styringstilstand med analogt input

Diagrammet over ACT-styringstilstanden er vist i figuren.

S [rpm] @
SB

©

Y

' t
’.—.—..—.—. .... R
Ovde | 10Vdc
4mA 20mA
@ '

Nr. Beskrivelse
1 NUL punkt (OVdc - 4mA) = minimumsvaerdi for analogt signal
2 Justeringsstartpunkt
3 Standbypunkt (SBY) = 1/3 af hystereseomrade
4 Teendingspunkt (ON) = 2/3 af hystereseomrade
5 MAX punkt (10Vdc - 4mA) = maksimumsvaerdi for analogt signal
6 Minimumsmotorhastighed (Parameter P27)
7 Maksimumsmotorhastighed (Parameter P26)
8 Justeringsomrade
3-4-2 Driftsomradets minimumshastighed (Parameter P27)
1til 2 Hystereseomrade
1-3-4 Standbyomrade
Indhent yderligere oplysninger om styringstilstand og ACT-reguleringsparametre i afsnit 6.5.3 og
6.5.5
Eksempler:
Beregning af justeringsstartpunktet for P40 | ¢ P27 =900
= ISP (4--20 mA analogt signal) e P26=3600

e Beregning af justeringsstartpunktets vaerdi = (maksimumsvaerdi -
nulpunkt) x (P27/P26) + nulpunkt = (20-4) x (900/3600) + 4 = 8 mA

Beregning af justeringsstartpunktet for P40 | e
=VSP (0-10 VDC analogt signal) o

P27 =900

P26 =3600

e Beregning af justeringsstartpunktets vaerdi = (maksimumsvaerdi -
nulpunkt) x (P27/P26) + nulpunkt = (10-0) x (900/3600) + 0= 2,5V
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6.6.2 For eksempel: Indstillinger for rampe

lllustrationen viser rampeindstillingerne.

H [bar]

ESM_MO0028_A_sc

\R1

R3

RA
Nr. Beskrivelse
1 P01 (Kreevet veerdi)
2 P37 (Justeringshysterese) som en procentdel af P36 (Justeringsinterval)
3 P36 (Justeringsinterval) som en procentdel af PO1 (Kraevet veaerdi)
4 P35 (Minimumshastighed - Varighed)
5 P27 (Minimumshastighed)
6 — Faktisk hoved
7 — Faktisk hastighed
RA — P32 (Accelerationrampe ved opstart)
RB — P32 (Decelerationramp ved nedlukning)
R1 — P28 (Rampe 1) - Hastighedsforggelse for hurtig rampe
R2 — P29 (Rampe 2) - Hastighedsreduktion for hurtig rampe
R3 — P30 (Rampe 3) - Hastighedsforggelse for langsom rampe
R4 — P31 (Rampe 4) - Hastighedsreduktion for langsom rampe

For yderligere oplysninger om justering af ramperne henvises der til afsnit 6.5.3.

6.6.3 For eksempel: Effective Required Value (Effektiv pakraevet vaerdi)

Aktivering af pumper i kaskadetilstande:
1. Hovedpumpen nar sin P60 (Enable Speed (Aktiver hastighed)).

2.

3.

Den faktiske veerdi falder til startvaerdien for den farste hjaelpepumpe.

Den farste hjeelpepumpe teendes automatisk. (Startveerdi = P01 Kraevet vaerdi - P59 Faktisk
vaerdireduktion)

Der beregnes en ny veerdi P02 (Effective Required Value (Effektiv kreevet veerdi) efter opstart.

Beregning af Effektiv kraevet vaerdi i Seriekaskade (MSE):
K = Antal aktive pumper
Pr = Pumpeprioritet
P02 (Faktisk kreevet veerdi) = PO1 (Kraevet veerdi) + (K — 1) * P58 (Faktisk veerdiforggelse) — (Pr —
1) * P59 (Faktisk veerdireduktion)

Beregning af Effektiv kraevet vardi i Synkronkaskade (MSY):
K = Antal aktive pumper (K = Pr)
P02 (Faktisk kraevet vaerdi) = P01 (Kraevet vaerdi) + (K — 1) * (P58 — P59)
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Adfard af P58 (Faktisk veerdiforegelse) og P59 (Faktisk veaerdireduktion):
o hvis P58 (Faktisk veerdiforagelse) = P59 (Faktisk veerdireduktion) — Trykket er konstant,
uafheaengigt af hvor mange pumper der er i drift.
¢ hvis P58 (Faktisk veerdiforagelse) > P59 (Faktisk veerdireduktion) — Trykket stiger, nar
hjeelpepumpen taendes.
e hvis P58 (Faktisk veerdiforagelse) < P59 (Faktisk vaerdireduktion) — Trykket falder, nar
hjeelpepumpen teendes.
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/ Vedligeholdelse

Forsigtighedsregler

FARE: Elektrisk fare

Fer du forsgger at bruge enheden, skal du kontrollere, at stikket er trukket ud, og at pumpen
og kontrolpanelet ikke kan genstarte, selv utilsigtet. Dette geelder ogsa for pumpens
hjeelpestyringskreds.

Inden der foretages indgreb pa enheden, skal netveerksforsyningen og eventuelle andre
indgangsspeaendinger afbrydes i den minimumstid, der er angivet i tabel 9 (kondensatorerne i
mellemkredslgbet skal aflades af de indbyggede udlgbsmodstande).

PN~

Sarg for, at keleventilatoren og abningerne er frie for stgv.

Sarg for, at omgivelsestemperaturen er korrekt i overensstemmelse med enhedens graenser.
Searg for, at kun kvalificeret personale udfgrer aendringer pa enheden.

Sarg for, at enheden er afbrudt fra stremforsyningen, inden arbejdet udfgres. Overhold altid
anvisningerne for pumpen og motoren.

ADVARSEL: Fare for magnetiske felter

Hvis rotoren afmonteres eller genindsaettes i motorkroppen, kan det eksisterende magnetiske felt:

veere farligt for mennesker med peacemaker og medicinske implantater
udeve personskade og beskadigelse af lejerne pa grund af tiltraekning af metaldele

Funktion og parameterstyring

Ved andringer i hydrauliksystemet:

1.
2.
3.

46

Sarg for, at alle funktioner og parametre er korrekte.

Juster om ngdvendigt funktioner og parametre.

Se ogsa korte vejledning og "Installations-, betjenings- og vedligeholdelsesvejledning"” til
pumperne e-SVE, e-HME, VME og e-SVIE, som fglger med produktet.
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8 Fejlfinding

| tilfeelde af alarm eller fejl vises displayet og ID-kode og STATUS-lysdioden teendes (se ogsa
afsnit 6.3.2).
| tilfeelde af flere alarmer og/eller fejl viser displayet den primeere.
Alarmer og fejl:
o gemmes med dato og klokkesleet
e kan nulstilles ved at slukke for enheden i mindst 1 minut.

Fejl forarsager udlgsningen af statusreleeet pa falgende terminalboksben:
o enkeltfaset version: ben 4 og 5
o trefaset version: ben 24 og 25

8.1 Alarmkoder

Kode | Beskrivelse Arsag Lgshing
A03 | Belastningsreduktion Temperatur for hgj e Sank rumtemperaturen
o Szenk vandtemperaturen
o Szenk belastningen
A05 | Alarm for Datahukommelsen er 1. Nulstil standardparametrene ved hjzelp af
datahukommelse beskadiget parameter P68
2. Vent 10 sek
3. Genstart pumpen
Hvis problemet fortseetter, skal du kontakte Xylem
eller den autoriserede forhandler
A06 | LOW alarm Detektering af mangel pa Kontroller vandstanden inde i tanken
vand (hvis P48= ALR)
A15 | EEPROM skrivefejl Datahukommelsen er Stop pumpen i 5 minutter og start den igen; Hvis
beskadiget problemet fortsatter, skal du kontakte Xylem eller
den autoriserede forhandler
A20 Intern alarm Stop pumpen i 5 minutter og start den igen; Hvis
problemet fortseetter, skal du kontakte Xylem eller
den autoriserede forhandler
A30 | Flerpumpe Beskadiget o Kontroller forbindelseskablernes tilstand
forbindelsesalarm flerpumpeforbindelse e Kontrollér, at der ikke er nogen afvigelser i
adresserne
A31 | Tabaf Tab af flerpumpeforbindelse | Kontroller forbindelseskablernes tilstand
flerpumpeforbindelse

8.2 Fejlkoder

Kode | Beskrivelse Arsag Lgshing
EO1 Intern Intern kommunikation Stop pumpen i 5 minutter og start den igen; Hvis
kommunikationsfejl mistet problemet fortsatter, skal du kontakte Xylem eller den
autoriserede forhandler
E02 | Overbelastning af o For hgj motorstrgm Stop pumpen i 5 minutter og start den igen; Hvis
motor o Strgm absorberet af problemet fortsatter, skal du kontakte Xylem eller den
motoren er for hgj autoriserede forhandler
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Kode | Beskrivelse Arsag Lgsning
E03 DC-bus overspaendingsfejl | ¢ DC-bus overspanding Kontroller:
o Eksterne forhold forarsager | ® systemkonfigurationen
pumpedrift fra generator o placering og tilstand af kontraventiler
E0O4 | Rotor blokeret o Motor stoppet ¢ Kontroller, at der ikke er fremmedlegemer,
o Tab af rotorsynkronisering der forhindrer pumpen i at rotere
eller rotor blokeret af o Stop pumpen i 5 minutter og start den igen
eksterne materialer Hvis problemet fortsaetter, skal du kontakte
Xylem eller den autoriserede forhandler
E05 EEPROM EEPROM-datahukommelsen Stop pumpen i 5 minutter og start den igen;
Datahukommelsesfejl er beskadiget Hvis problemet fortseetter, skal du kontakte
Xylem eller den autoriserede forhandler
E06 Netspaendingsfejl Spandingsforsyning uden for | Kontroller:
driftsomrade e spandingen
o forbindelsen af det elektriske system
E07 | Fejl med Motor termisk e Kontroller for urenheder naer pumpehjulet
motorviklingstemperatur beskyttelseudlgsning og rotoren. Fjern dem om ngdvendigt
o Kontroller installationsforholdene samt
vand- og lufttemperaturen
¢ Vent til motoren afkgles
o Huvis fejlen vedvarer, skal du stoppe
pumpen i 5 minutter og derefter starte den
igen
Hvis problemet fortsaetter, skal du kontakte
Xylem eller den autoriserede forhandler
E08 Fejl med strammoduls Udlgsning af Kontrollér betingelserne for installation samt
temperatur frekvensomformer termiske vand- og lufttemperaturen
beskyttelse
E09 Generisk hardwarefejl Hardwarefejl Stop pumpen i 5 minutter og start den igen;
Hvis problemet fortsaetter, skal du kontakte
Xylem eller den autoriserede forhandler
E1l LOW fejl Detektering af mangel pa Kontroller vandstanden inde i tanken
vand (hvis P48= ERR)
E12 | Tryksensorfejl Manglende tryksensor (ikke til | Kontroller sensorforbindelseskablernes
stede i ACT-tilstand) tilstand
E14 | Lavt tryk fejl Tryk under Kontroller indstillingerne for parametrene P45
minimumsgransen (ikke til og P46
stede i ACT-tilstand)
E15 | Tab af fasefejl En af de tre Kontroller forbindelsen til netforsyningen
strgmforsyningsfaser mangler
(kun trefasede versioner)
E30 Flerpumpeprotokol fejl Inkompatibel Bring alle enheder til samme firmware-version
flerpumpeprotokol
E44 Ekstern analog Eksternt analogt signal Kontroller:
referencefejl mangler eller er uden for e indstillingen i parameter P40
omrade (hvis P40 = ISP) e Ekstern analog signalkilde og kabler
(klemme 9-10 for den 1-fasede version;
klemme 17-18 for den 3-fasede version)

Se ogsa afsnit 6.3.2 og afsnit 6.4.3.
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O Teknisk information

e-SM drevmodel

103 | 105 | 107 | 111 | 115 | 303 | 305 | 307 | 311 | 315 322

Indgang

Indgangsfrekvens [Hz] 50/60 +2

Hovedforsyning LN L1213

R/‘;m'”e' indgangsspaending 208240 £10% 208:240 / 380+460 £10% 3%2;‘;60
I (1)

Maksimal strgm absorberet

(AC) i kontinuerlig drift (S1) Se typeskilt
(Al

PDS effektivitetsklasse IES2
Udgang

Min.+Maks. hastighed [rpm] 800 til 3600
Lekstrgm [mA] <3,5
I/O-tilslutning + 15VDC Imax < 40

strgmforsyning [mA]

Fejlsignalrelae

1x NO Vmax <250 [VAC], Imax < 2 [A] 1x NO Vmax <250 [VAC], Imax < 2 [A]

Motorstatus rele

1x NO Vmax <250 [VAC], Imax < 2 [A]

EMC (elektromagnetisk
kompatibilitet)

Se afsnitserklzeringer.
Installationer skal udfgres i overensstemmelse med EMC's retningslinjer for god
praksis (f.eks. undga "gjebolte" pa transmissionssiden)

<62 @3000
Lydtryk LpA [dB(A)] @ [rpm] <66 @3600
Isoleringsklasse 155 F

Beskyttelsesklasse

IP 55, indkapslingstype 1
Beskyt produktet mod direkte sollys og regn

Relativ luftfugtighed
(opbevaring og drift)

5%+95% RH

Opbevaringstemperatur [°C]

/F]

-25+65 /-13+149

Driftstemperatur [°C] /[°F]

-20+50 / -4+122

Luftforurening

Forureningsgrad 2

Installationshgjde o.h.o.
[m]/[fod]

<1000/ 3280
Der kan forekomme belastningsreduktion ved hgjere hgjder

49




da - Oversaettelse af den originale brugsanvisning

9.1 Mal og veegt

e-SVE, VME og e-HME
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Model Nettovaegt (motor + drev) Bl Ba BS D3 E1 £2
[kel

s | 30| s | 3| 5 o

107 307
ESMO9OR...LNEE 74 | 89 | 13 | 144 | 16 | 376 79
ESM9ORSS...LNEE 73 | 88 | 128 | 142 | 158 | 343 79
ESM90R...B14-SVE 75 | 9 | 131|145 16 | 292 79
ESM90R...B5 75 | 9 | 131|145 16 | 292 100
ESM80..HMHA | 80..HMHAUS | 80.HMHAEU | 75 | 9 | 13 | 145 | 16 | 263 | 90 | 79 100 | 125
ESM8O..HMHB | 80..HMHBUS | 80..HMHBEU | 7,6 | 92 | 132 | 146 | 161 | 268 | 90 | 80 .- 100 | 125
ESM8O..HMVB | 80..HMVBUS | 80.HMVBEU | 7,4 | 89 | 13 | 144 | 16 | 268 80
ESM80..HMHC | 80..HMHCUS | 80..HMHCEU | 7,9 | 94 | 134 | 148 | 164 | 272 | 90 | o1 100 | 125
ESM8O..HMVC | 80..HMVCUS | 80..HMVCEU | 7,6 | 9,1 | 132 | 146 | 162 | 272 91
ESMS0...8G 73 | 88 | 129 | 143 | 159 | 282 108
ESM90R...56) 75 |91 | 13 | 145 | 161 | 307 | 89 | 83 | .| 76 | 124
ESM90R...56C 72 | 88 | 126 | 183 | 158 | 294 g3 | ¥

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
- = motorfod ikke fundet
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e-SVIE
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Model Nettovaegt (motor + drev)
D
[ke]
103 303
105 ﬂ; 305 :i; 322
107 307
ESMS0...SVIE IEC 118 | 133 | 17,4 | 188 Rp 3/4”
ESMS0...SVIE NEMA 118 | 133 | 17,4 | 188 NPT 3/4”

...=103, 105, 107, 111, 115, 303, 305, 307, 311, 315, 322
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10 Bortskaffelse

10.1 Forholdsregler

ADVARSEL:
Enheden skal bortskaffes igennem godkendte virksomheder specialiseret i identifikation af
forskellige typer materialer (stél, kobber, plast osv.).

ADVARSEL:
Det er forbudt at bortskaffe smgremidler og andre farlige stoffer i miljget.

10.2 WEEE (EU/EQS)

q=X

OPLYSNINGER TIL BRUGERNE i henhold til artikel 14 i Europa-Parlamentets og Radets direktiv
2012/19/EU af 4. juli 2012 om affald af elektrisk og elektronisk udstyr (WEEE). Symbolet med
den overstregede skraldespand pa apparatet eller emballagen indebeerer, at apparatet skal
indsamles saerskilt og ikke ma bortskaffes som almindeligt affald efter endt driftslevetid.
Passende seerskilt indsamling for efterfelgende genbrug, behandling og miljgvenlig bortskaffelse
af apparatet hindrer miljg- og sundhedsskadelige konsekvenser og forbedrer efterfglgende.

WEEE fra erhvervsmeessige brugere: Producenten® sarger for saerskilt indsamling af dette
apparat efter endt driftslevetid. Med henblik pa bortskaffelse kan brugeren kontakte producenten
og faglge producentens ordning til seerskilt indsamling af apparatet efter endt driftslevetid eller
veelge en autoriseret affaldshandteringskaede.

1 Producent af EEE i henhold til direktiv 2012/19/EU
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11 Erklaeringer

Se den specifikke maerkningserklaering, som findes pa produktet.

11.1 EF-overensstemmelseserklzering (oversaettelse)

Xylem Service ltalia S.r.l. med hovedkvarter i Via Vittorio Lombardi 14 - 36075 Montecchio
Maggiore VI -Italy erklaerer hermed, at produktet:

Elektrisk pumpe med integreret trinlgs regulering, med eller uden tryktransmitter og tilhgrende
kabel (se meerkeskiltet)

opfylder de relevante bestemmelser i de fglgende europaeiske direktiver:

o Maskindirektivet 2006/42/EF og senere aendringer (BILAG Il — fysisk eller juridisk person
autoriseret til at udforme det tekniske dossier: Xylem Service Italia S.r.l.)

¢ Miljgvenligt design 2009/125/EF og senere aendringer, forordning (EU) nr. 547/2012 og
senere andringer (vandpumpe), hvis den er MEI-maerket,

og de tekniske standarder:

e EN 809:1998+A1:2009, EN 60335-1:2012+A11: 2014 +A13:2017, EN 60335-2-41:2003+
A1:2004+ A2:2010, EN 62233:2008

e EN 61800-9-1:2017, EN 61800-9-2:2017.

Montecchio Maggiore, 28/09/2021

Marco Ferretti
Formand for bestyrelsen

rev.00

11.2 EF-overensstemmelseserklzering (Nr. 19)

54

1. EMC - Apparatur/Produktmodel:

se meerkeskiltet

RoHS - Entydig identifikation af EEE:

HME, VME, SVE, SVIE.

2. Producentens navn og adresse:

Xylem Service ltalia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

Italy.

3. Denne overensstemmelseserkleering er udstedt pa producentens eneansvar.
4. Erkleeringens objekt:

Elektrisk pumpe med integreret trinlgs regulering, med eller uden tryktransmitter og tilhgrende

kabel (se maerkeskiltet).

5. Genstanden for erkleeringen, som beskrevet ovenfor, er i overensstemmelse med Unionens
relevante harmoniseringslovgivning:

o Direktiv 2014/30/EU af d. 26, februar 2014 og senere andringer (elektromagnetisk
kompatibilitet)

o Direktiv 2011/65/EU af d. 8. juni 2011 og senere endringer, inklusive direktiv (EU)
2015/863 (begraensning af anvendelsen af visse farlige stoffer i elektrisk og elektronisk
udstyr).

6. Henvisning til den/de anvendte harmoniserede standard(er) eller andre tekniske
specifikationer, der er lagt til grund for den erkleerede overensstemmelse:

e EN60730-1:2011, EN 61800-3:2004+A1:2012 (Kategori C2), EN 55014-1:2006+
A1:2009+A2:2011, EN 55014-2:1997+ A1:2001+A2:2008, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-
6-3:2007+A1:2011.

e EN IEC 63000:2018.

7. Bemyndiget organ: -.
8. Yderligere oplysninger:
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RoHS - Bilag Il — Anvendelser undtaget fra begreensningen: bly som et bindende element i
stal- og kobberlegeringer [6.a, 6.c], i lodninger og i elektriske/elektroniske komponenter [7.a,
7.c..

Underskrevet for og pa vegne af: Xylem Service Italia S.r.l.
Montecchio Maggiore, 28/09/2021

Marco Ferretti
Formand for bestyrelsen
rev.00

Lowara er et varemeerke, der er ejet af Xylem Inc. eller et af dets datterselskaber.
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Xylem |'zllam|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyze, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Wle m Xylem Service ltalia S.r.l.

Let's Solve Water Via Vittorio Lombardi 14
36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com/lowara

Lowara is a trademark of Xylem Inc. or one of its subsidiaries.
© 2018 Xylem, Inc. Cod.001080136DA rev.E ed.12/2021
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