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1 Introduzione e sicurezza 1B

1.1 Finalita del manuale

Finalita del presente manuale

Il presente manuale ha lo scopo di fornire le informazioni necessarie
per effettuare un avvio rapido. Leggere il manuale completo per infor-
mazioni sui seguenti argomenti:

* Installazione

* Funzionamento

* Manutenzione

ﬁ ATTENZIONE:

Prima dell’installazione e dell’utilizzo del prodotto, leggere
attentamente questo manuale. L'uso improprio del prodotto
pud causare lesioni personali e danni alle cose e pud invali-
dare la garanzia.

AVVISO:

Conservare questo manuale per future consultazioni e tenerlo sempre
disponibile e a portata di mano nel luogo in cui € installata I'unita.

1.2 Sicurezza

ﬁ AVVERTENZA:
» L'operatore deve conoscere le precauzioni relative alla

sicurezza per evitare lesioni personali.

» L'uso, l'installazione o la manutenzione dell'unita in modi
non previsti nel presente manuale possono causare mor-
te, gravi lesioni personali o danni ai componenti. E inclu-
sa ogni modifica dell'unita o I'i'mpiego di parti non fornite
da Xylem. Per domande relative all'uso previsto dell'uni-
ta, rivolgersi a un rappresentante Xylem prima di proce-
dere.

* Non modificare l'installazione senza I'approvazione di un
rappresentante autorizzato Xylem.

Cablaggio di ingresso (rete) tri- |Cablaggio di uscita ai motori
fase

Collegare il cablaggio dell'alimen- |Collegare i fili del motore al blocco
tazione di ingresso CA trifase ai |morsetti etichettato U, V e W ed

morsetti L1, L2 e L3 ed eseguire |eseguire la messa a terra dei cavi.
la messa a terra del cavo.

Cablaggio di ingresso (rete) monofase

A AVVERTENZA:
La presente guida non sostituisce il Manuale di Installazione,
Uso e Manutenzione. Il personale qualificato deve accertarsi
di aver letto e compreso il Manuale di Installazione, Uso e
Manutenzione prima di procedere con l'installazione e I'utiliz-
zo del prodotto.

Collegare il cablaggio dell’alimen- |Figura 2: Cablaggio di ingresso
tazione monofase ai morsetti L1 e |alimentazione per unita mono-
L2 ed eseguire la messa a terra  |fase

dei cavi.

|||—

2 Installazione elettrica

2.1 Collegamenti di ingresso e uscita

Figura 1: Collegamenti elettrici di base
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Controllare il manuale per eventuali considerazioni specifiche sulle di-
mensioni del telaio.

2.2 Cablaggio pompa singola o multipompa

ﬁ ATTENZIONE:

Prima di utilizzare Genie, impostare DI18 su STOP (morset-
to 18 aperto) onde evitare che I'unita azioni il motore. La-
sciare aperto il morsetto 18 per prevenire rotazioni acciden-
tali del motore. Applicare il segnale START al controller sola-
mente quando si desidera azionare la pompa.

* Un comando di avvio viene da-
to al controller quando il mor-
setto 18 viene collegato a 24 V
(morsetto 12 0 13).

+ L'ingresso digitale sul morsetto
27 puo essere configurato cosi
che accetti un dispositivo di ri-
levazione presenza acqua (ve-
dere sezione 3.3.6).

» Per Controllo pompa singola
o Controllo multipompa in-
stallare il cavo di alimentazio-
ne del trasduttore (marrone)
sul morsetto 12 0 13 (24 V) el
cavo del segnale analogico del
trasduttore (bianco) sul mor-
setto 53 (4-20 mA).

» Per il cablaggio in modalita
Controllo velocita, fare riferi-
mento a Cablaggio per il con-
trollo della velocita a pagina
4.

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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2.3 Collegamenti

multipompa

2.5 Cablaggio per il controllo della velocita

Collegare i fili di co-
municazione alla base
di questa scheda.

Rimuovere attenta-
mente la copertura di
plastica sbloccando la
linguetta collocata sul-
la parte superiore del-
I'unita e rilasciandola
subito dopo.

Rimuovere attenta-
mente la copertura in-
feriore sbloccando la
linguetta.

2.4 Collegare i fili al modulo MCO301

Dal morsetto #3 al m

apwh =

orsetto #3

Dal morsetto #5 al morsetto #5
Dal morsetto #7 al morsetto #7
Posizionare la schermatura del cavo sul fermo a molla.

Se si utilizza piu di due controller, seguire le stesse istruzioni di ca-

blaggio per l'unita aggiuntiva.

o

multicontrollo.

Fare riferimento al manuale per ulteriori configurazioni di cablaggio

7. Reinstallare le coperture e la tastiera e avviare la messa in servizio.

[s[7[8]ofid1112

Analog I/O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s [ s [ s B s R s |
O O 0O 0O OO0
O O O @ O ¢
O O O g O

Analog /O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s B s Y s B s B s |
O O 0O 0O OO0
O O O O ¢ ¢
O o o o g op

Invio di un segnale di ingresso di
4-20 mA all'unita usando l'ingres-
so analogico 53. L'operatore pro-
cedera con il cablaggio del segna-
le da 4-20 mA al morsetto 53 e a
quello comune sul morsetto 55.
L'ingresso analogico 53 accetta
solamente 4-20 mA.

+ -

Invio di un segnale di ingresso di
0-10V all'unita usando I'ingresso
analogico 54. L'operatore proce-
dera con il cablaggio del segnale
da 0-10 V al morsetto 54 e a quel-
lo comune sul morsetto 55. L'in-
gresso analogico 54 accetta se-
gnali di corrente o tensione; € im-
postato su 0-10 V per impostazio-
ne predefinita.

/

[E

Un interruttore DIP posizionato
dietro la scheda MCO 301 con-
sente di modificare le impostazio-
ni dell'ingresso analogico 54.

Per modificare le impostazioni

dell'ingresso analogico 54 da ten-

sione a corrente, seguire i pas-

saggi riportati di seguito:

* Spegnere |'unita

* Rimuovere il quadro elettrico
LCP

» Rimuovere la scheda MCO
301

* Modificare le impostazioni del-
l'interruttore DIP da U (0-10 V)
al(4-20 mA)

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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3 Funzionamento

3.1 Istruzioni per l'uso

Corrente motore

CI Q0hp 0.0Hz
D.000p=i

50.000p=i
Off Remote Stop

» Alla prima accensione, Aqua-
var visualizzera automatica-
mente il menu Smart Start,
che consente di configurare i
parametri in modo semplice
secondo I'applicazione deside-
rata.

» Per richiamare il menu Smart
Start sulla schermata, premere
il pulsante Quick Menu e sele-
zionare il parametro 04 Smart
Start.

4d. Immettere la corrente nomina-
le del motore.

4e. Impostare Limite corrente sul
valore pari a (Ampere fattore di
assistenza/Ampere pieno carico).

4f. Selezionare Sommerso per ap-
plicazioni con motori sommersi o
Superficie per applicazioni con
motori in superficie.

Velocita Spegnimento/Frequenza Minima

4g. Immettere un limite minimo
per la velocita del motore. Il limite
inferiore della velocita del motore
puo essere impostato cosi che
corrisponda alla frequenza di usci-
ta minima dell’albero motore.

Tipo Filtro

4h. Selezionare il tipo di filtro piu
idoneo nel caso in cui sia installa-
to un filtro tra I'unita e il motore.
Per maggiori dettagli, fare riferi-
mento al manuale completo.

Menu rapidi

Q1 Il mio menu personale
Q2 Configurazione rapida
Q3 Impostazione funzioni

Per navigare il menu Smart Start:

» Selezionare I'elemento deside-
rato del menu utilizzando il
pulsante OK;

» Una volta eseguita la selezio-
ne, utilizzare i pulsanti freccia
SU e GIU per modificare il va-
lore;

» Confermare con il pulsante
OK; .

 Utilizzare il pulsante GIU per
andare all’elemento successi-
vo del menu.

Adattamento automatico
motore (AMA)
L e T .
o LA (e efEite) a

4i. Eseguire 'AMA (Adattamento
automatico motore) allo scopo di
rilevare i parametri del motore per
ottenere un miglior livello di effi-
cienza e controllo del motore.

Continuare con
conf igurazione appllcaZ|one7

5. Selezionare Si per continuare
con la Configurazione dell’applica-
zione.

3.2 Smart Start

Accendere |'unita e seguire i passaggi in basso per programmarla.

3.3 Configurazione applicazione

3.3.1 Selezione della modalita operativa

Selezionare la modalita operativa in base al sistema in uso.

Impostazioni locali

1. In Impostazioni regione, sele-
zionare Internazionale.

Modalita operativa
LA MODIFICA DELLA
MODALITA OPERATIVA SOVRASCRIVE LA
CONFIGURAZIONE ATTUALE

Controllo pompa ¢ snng_ola

1. Controllo pompa singola (pro-
sequire a Controllo di una singola
pompa a pagina 5)

‘oo lelanol D2 I3

2. Selezionare la lingua e proce-
dere usando la freccia verso il
basso.

Modalita operativa

LA MODIFICA DELLA
MODALITA' OPERATIVA SOVRASCRIVE LA
CONFIGURAZIONE ATTUALE

Controllo pompa multipla , :

2. Controllo multi-pompa (prose-
guire a Controllo multi-pompa a pa-
gina 6)

Tipo Applicazione
Pompa

3. Selezionare il tipo di applicazio-
ne della pompa in base al sistema
in uso: Booster o HVAC.

Modalita operativa

LA MODIFICA DELLA
IMODALITA' OPERATIVA SOVRASCRIVE LA|
CONFIGURAZIONE ATTUALE

Controllo Veloci

3. Controllo velocita per applica-
zioni con velocita fissa (prosegui-
re a Controllo velocita a pagina

6)

4. Immettere il valore nominale
della potenza in kW indicato sulla
targhetta dati del motore.

3.3.2 Controllo di una singola pompa

Esempio per pompa a bassa potenza e pressione costante.

4a. Impostare la tensione nomina-
le del motore.

Tipo di applicazione

1. Le applicazioni selezionabili so-
no Pressione costante, Controllo
portata e Controllo livello. Per
maggiori dettagli, fare riferimento
al manuale completo.

4b. Selezionare la frequenza del
motore.

2. Selezionare l'unita di misura
della pressione.

4c. Immettere la velocita nominale
del motore.

Tempo rampa
Veloce

3. Selezionare Tempo di rampa.
Vedere Descrizione del controllo a
rampe a pagina 8 per maggiori
dettagli.

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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Banda di regolazione

4. Impostare la banda di regola-
zione della pressione desiderata
per la Logica di controllo a doppia
rampa. Vedere Descrizione del con-
trollo a rampe a pagina 8 per
maggiori dettagli.

Impostare automaticamente
le restanti impostazioni?

9. Selezionare Si per impostare
automaticamente le restanti impo-
stazioni. Fare riferimento a Estrat-
to dei parametri di autoimpostazione
a pagina 9 per maggiori detta-

gli.

Impostare automaticamente
le restanti impostazioni?

5. Selezionare Si per impostare
automaticamente le restanti impo-
stazioni. Vedere Estratto dei para-
metri di autoimpostazione a pagina
9 per maggiori dettagli.

Setpoint
P - - .
PP LT

10. Impostare il setpoint desidera-
to.

6. Impostare il setpoint desidera-
to.

Valori di default della
pressione costante caricati
(vedere IOM)

[OK]

11. Valori predefiniti caricati. Pre-
mere OK per continuare.

Valori di default della
pressione costante caricati
(vedere IOM)

[OK]

7. Valori predefiniti caricati. Pre-
mere OK per continuare.

Start-Up Genie completato
Premere [OK] per uscire

12. Programmazione completata.
Selezionare OK per uscire da
Smart Start.

Start-Up Genie completato
Premere [OK] per uscire

8. Programmazione completata.
Selezionare OK per uscire da
Smart Start.

3.3.4 Controllo velocita

Esempio per applicazioni a Velocita costante con Segnale analogico

3.3.3 Controllo multi-pompa

Controllo velocita consente
di controllare la
velocita da una

fonte esterna. Un

1. Tenere presente che il controllo
di velocita richiedera un segnale
di avvio e di arresto sull'ingresso

i i i i segnale di avvio su DI 18
Questo esempio si applica a un controllo a quattro pompe e pressione T eiosta pas sovibre

costante. e arrestare la pompa.
Partendo dal primo inverter fino ad arrivare all’ultimo, configurare cia-
scun inverter sugli stessi valori di parametro.

digitale 18.

Controllo Multipompa
.

1. Selezionare Funzionamento
multi-pompa dall’elenco in basso.
Per maggiori dettagli, fare riferi-
mento al manuale completo.

» Fixed Speed Follower

* Multi Master Synch
* Multi Master MulCtl

Sorgente Riferimento Velocita

© _ _IngE analgg 53 _ ]

2. Selezionare l'origine di riferi-
mento del proprio ingresso analo-
gico.

Indirizzo pompa

2. Selezionare un indirizzo Multi-
pompa dall’'1 al 4.

3. Le applicazioni selezionabili so-
no Pressione costante, Controllo
portata e Controllo livello. Per
maggiori dettagli, fare riferimento
al manuale completo.

Assicurarsi di configurare
linterruttore DIP switch sotto
il tastierino affinché corrisponda

al tipo di feedback.
Impostare "I" per il feedback
di corrente (mA) e "U" per
il feedback di tensione. NON
modificare la posizione
dell'interruttore DIP
switch con I'unita
accesa. [OK]

3. Verificare che l'interruttore DIP
sia impostato correttamente e pro-
cedere usando la freccia verso il
basso. L'ingresso analogico sul
morsetto 53 consente solamente
4-20 mA. Linterruttore DIP si
aziona solamente sull'ingresso
analogico sul morsetto 54 preim-
postato su 0-10 V.

Rif./Valore retroaz.
basso morsetto 53

4. Selezionare I'unita di misura
della pressione.

Rif./Valore retroaz.
alto morsetto 53

4. Immettere la velocita di riferi-
mento minima e massima (per
esempio, in caso di segnale 4-20
mA, 4mA=0,0Hze 20 mA =
50,0 Hz).

Tempo rampa

5. Selezionare Tempo di rampa.
Fare riferimento a Descrizione del
controllo a rampe a pagina 8 per
maggiori dettagli.

6. Impostare la banda di regola-
zione della pressione desiderata
per la Logica di controllo a doppia
rampa. Fare riferimento a Descri-
zione del controllo a rampe a pagina
8 per maggiori dettagli.

5. Immettere i riferimenti di veloci-
ta minima e massima. Vedere Det-
tagli segnale analogico esterno con-
trollo velocita a pagina 8 per
maggiori dettagli.

Numero pompe

7. Selezionare il Numero di pom-
pe, da due a quattro.

Continuare con Configurazione|
Protezione Pompa?

6. Selezionare Si per la configura-
zione della protezione per le pom-
pe.

8. Selezionare il Numero di pom-
pe diriserva.

7. Selezionare Abilita per consen-
tire alla pompa di arrestarsi al di
sotto del valore di Velocita mini-
ma/di spegnimento.

8. Selezionare il valore della fre-
quenza della Velocita minima/di
spegnimento. La pompa si arre-
stera al di sotto di tale valore.

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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Ritardo Frequenza Minima

9. Selezionare il valore di Ritardo
frequenza minima in secondi.

Tempo di pausa minimo
r

7. Impostare il tempo per cui la
pompa deve rimanere in Modalita
spegnimento.

10. Selezionare la Velocita di riat-
tivazione. La pompa si azionera al
di sopra di tale valore.

Q,00%

[P )L e R —— a

Proseguire al menu Protezione pompa per impostare le restanti opzio-
ni di protezione delle pompe oppure premere il pulsante Indietro per
uscire da Smart Start.

3.3.5 Configurazione feedback

Seguire i passaggi 1-3 della sezione 3.2 e procedere come segue:

8. Impostare la finestra di tempo
attorno al setpoint entro cui sara
controllata la portata. Per ulteriori
informazioni, consultare il manua-
le completo.

Tempo Controllo Flusso

9. Selezionare il tempo di control-
lo della portata. Per ulteriori infor-
mazioni, consultare il manuale
completo.

Selezione configurazione

1. Selezionare Configurazione
feedback

Guasto Mancanza Acqua/
Perdita Adescamento

2. Selezionare il numero di feed-
back del sistema in uso (1 se si
dispone di un solo sensore per
ciascun inverter)

10. Selezionare Abilita per proteg-
gere la pompa dalla marcia a sec-
co o perdite dell’'adescamento,
monitorando la potenza a piena
velocita e confrontando la potenza
reale con un limite preimpostato.
Per ulteriori informazioni, consul-
tare il manuale completo.

Lo haepba B0

3. Selezionare 'ingresso analogi-
co a cui é collegato il sensore

Ingresso Aspirazione

11. Selezionare i dettagli relativi al
Trasduttore di aspirazione. Per ul-
teriori informazioni, consultare il
manuale completo.

Minimo valore Feedback 1

4. Impostare il valore minimo della
scala per il sensore

Configurare Protezione
min Pressione Aspirazione su
Ingresso digitale 27?

12. Nel caso in cui un dispositivo
di rilevazione mancanza acqua
venga collegato all'ingresso digi-
tale 27, impostare il valore su Al-
larme per abilitare I'arresto della
pompa qualora il dispositivo scatti.

5. Impostare il fondo scala per il
sensore

13. Impostare il tempo di ritardo
per cui il sistema attendera prima
di confermare I'Allarme nel caso
in cui il dispositivo di rilevazione
mancanza acqua scatti.

6. Selezionare l'azione in caso di
guasto al sensore. “Stop” ferma
linverter.

Configurare Protezione
min Pressione Aspirazione su
Ingresso digitale 29?

3.3.6 Protezione della pompa

Seguire i passaggi 1-3 della sezione 3.2 e procedere come segue.

14. Nel caso in cui un pressostato
di massima pressione in aspira-
zione venga collegato all'ingresso
digitale 29, impostare il valore su
Allarme per abilitare I'arresto della
pompa qualora il dispositivo scatti.
Per ulteriori informazioni, consul-
tare il manuale completo.

Selezione configurazione

1. Selezionare Configurazione
protezione pompa

Funzione Minima
Pressione

2. Selezionare Abilita per attivare
la funzionalita Modalita spegni-
mento, che spegne la pompa nei
casi di assenza di portata nel si-
stema.

15. Impostare il valore della pres-
sione per I'attivazione della Fun-
zione pressione minima. La Fun-
zione pressione minima protegge
la pompa e il sistema evitando
che la pompa funzioni al di sotto
della pressione minima specificata
per un certo lasso di tempo. Per
ulteriori informazioni, consultare il
manuale completo.

Frequenza Minima

3. Impostare la Frequenza mini-
ma/di spegnimento

Protez. Press min Sistema

Disabilitato

16. Impostare la funzionalita di
Protezione pressione minima si-
stema in caso di pressione mini-
ma. Per ulteriori informazioni, con-
sultare il manuale completo.

4. Impostare il tempo per cui la
velocita della pompa deve essere
pari a o al di sotto della Frequen-

Configurare Protezione
della pompa su
Ingresso digitale 19?

17. Selezionare Si se un dispositi-
vo di Protezione pompa é collega-
to all'ingresso digitale 19. Nel ca-

so in cui il dispositivo di Protezio-

ne pompa scatti, il motore si arre-
stera per inerzia.

O - .
za di sospensione per poter entra-
re in Modalita sospensione.

5. Impostare la differenza tra il
Dif'gei;evgf: di setpoint e il valore reale che cau-
btk B sera il riavvio della pompa dalla

modalita di spegnimento.

IContinuare con Configurazione
Ingressi Digitali?

18. Selezionare No per uscire.

6. Impostare il tempo per cui la
pompa deve rimanere accesa
senza entrare in Modalita spegni-
mento.

3.3.7 Configurazione comunicazioni

Seguire i passaggi 1-3 della sezione 3.2 e procedere come segue:

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE



it - Istruzioni originali

1. Selezionare Configurazione co-
Selezione configurazione

...... — e municazioni
« - ~Gomunicazione _ _ ,
2. Selezionare il protocollo di co-
s municazione
v = = Modbus RTU_ _ _
3. Selezionare l'indirizzo
Indirizzo
e e N
Pooooo oo 5
4. Selezionare la velocita in baud
Baud rate
CoCCC8e0d ZZCC q

5. Selezionare la configurazione
di rete

6. Selezionare No per uscire
Continuare con Manutenzione?

4 Informazioni supplementari

4.1 Descrizione del controllo a rampe

Il sistema di controllo utilizza rampe fisse per regolare le variabili di si-
stema cosi che seguano il setpoint come descritto di seguito.

Le rampe possono essere impostate su uno dei valori predefiniti:

* Lento: pompa di grandi dimensioni

* Medio: pompa di medie dimensioni

» Veloce: pompa di piccole dimensioni

H (bar)
f(Hz)

t(s)

Setpoint

Feedback di controllo (valore attuale)

Banda di regolazione

Ritardo di sospensione

Frequenza di sospensione

Frequenza in uscita

Regolazione con Rampa 2 Su e Rampa 2 Giu (rampe lente)

Nookwh=

4.2 Dettagli segnale analogico esterno controllo
velocita

Booster HVAC

Tem-
po di Rampa 1 Rampa 2 Rampa 1 Rampa 2
rampa . . . .

Su Giu Su Giu Su Giu Su Giu
Veloce 70 70 8 8 90 90
Medio 70 70 12 12 20 90
Lento 70 70 16 16 920 90

La rampa viene espressa in secondi e rappresenta il tempo richiesto

f (Hz)
1 S
27
/f‘.""
2 “u"‘
A".‘
/f.""‘
2 ‘w"
2 W ‘."'
yd
S 2# :
Yfmmmmmmm e 7 :
1 :
i ]
1 :
] ]
I :
................................................... Moerrareaaeed
4 5 6 7
4mA 20mA
ov 0V

dal motore per passare da 0 Hz alla massima frequenza, o dalla mas-
sima frequenza a 0 Hz.

Rampa 1 (su e giu) & usata sempre al di sotto della frequenza minima
o della frequenza di sospensione e quando il valore di feedback ¢ al di
fuori della banda di regolazione.

Rampa 2 (su e giu) & usata quando il valore di feedback rientra nella
banda di regolazione.

Il controllo motore utilizzera I'accelerazione (1 o 2) fino a quando il va-
lore di feedback non raggiunge il limite superiore della banda di regola-
zione. Una volta raggiunto il limite superiore, il controllo motore utiliz-
zera la decelerazione (1 o 2) fino a quando il valore di feedback non
raggiunge il limite inferiore della banda di regolazione.

Riferimento velocita massima

Velocita di riattivazione

Velocita minima/di sospensione

Valore minimo segnale su terminale 53 Valore

Valore analogico corrispondente a Velocita di sospensione
Valore analogico corrispondente a Velocita di riattivazione
Valore massimo segnale su terminale 53

NooswN=

= Modalita spegnimento disabilita-
ta

= Modalita spegnimento abilitata

Parametro Descrizione
3-41 Rampa 1 tempo di accel.
3-42 Rampa 1 tempo di decel.
3-51 Rampa 2 tempo di accel.
3-52 Rampa 2 tempo di decel.

Figura 3: Grafico

Nota: se la modalita sospensione & disabilitata, quando il valore analo-
gico é al di sotto della velocita di sospensione, la pompa funzionera in
velocita di sospensione.

Esempio di impostazioni per I'ingresso analogico 53 (4-20 mA):
Riferimento velocita massima = 50 (Hz)

Velocita minima/di sospensione = 20 (Hz)

Velocita fine sospensione = 25 [Hz]

Valore minimo segnale su terminale 53 Valore = 0

Rif./Retroaz. alti morsetto 53 Valore = 50

Il valore analogico corrispondente alla velocita di sospensione € il se-
guente:

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE



it - Istruzioni originali

Range segnale* (velocita min./velocita max.) + punto zero = 16 *
(20/50) + 4 = 10.4 (mA)

Il valore analogico corrispondente alla velocita di riattivazione ¢ il se-

guente:

Range segnale* (velocita di riattivazione/velocita max.) + punto zero =

16 * (25/50) + 4 =

12 (mA)

4.3 Estratto dei parametri di autoimpostazione

| seguenti parametri sono un estratto della configurazione di autoimpo-
stazione eseguita durante la procedura Smart Start.

Menu persona-

Numero para-

Valore predefi-

Nome parame-

le metro nito tro
25.4 19-13 0 Perdita Carico
Totale
25.5 20-84 20% Ampiezza di
banda riferi-
mento a
25.6 3-41 4s Rampa 1 tem-
po di accel.
25.7 3-42 4s Rampa 1 tem-
po di decel.
25.8 3-51 70s Rampa 2 tem-
po di accel.
25.9 3-52 70s Rampa 2 tem-
po di decel.
25.1 19-60 95% Velocita attiva-
zione
25.11 19-63 40% Percentuale di-
sattivazione
25.12 20-12 bar Unita riferimen-
to/Retroazione
25.13 20-14 300 Riferimento
max./retroaz.
25.14 22-20 Off Setup auto.
bassa potenza
25.15 19-20 Disabilitato Mancanza Ac-
qua/Perdita
Adescamen-
to(NWLP)
25.16 19-21 10s Ritardo Man-
canza AcqualP.
Ad.
2517 22-50 Off Funzione fine
curva
25.18 22-51 30 Ritardo fine
curva
25.19 22-52 20% End of Curve

Tolerance

Numero Parametro Pressione/ Portata
Livello
4-12 Limite basso 20 20
velocita moto-
re [Hz]
20-00 Sorgente feed- Al 53 Al 53
back 1
20-14 Riferimento 10 100
max./retroaz.
22-50 Funzione fine off off
curva
22-21 Rilevam. bassa Disabilitato Disabilitato
potenza
19-24 Arresto per As- Abilitato Disabilitato
senza Flusso
19-25 Differenza di 0,2 0,2
riavvio in As-
senza Flusso
3-10,0 Riferim preimp. 2,50% 2,50%
13-20,0 Timer regolato-| 30 secondi 30 secondi
re SL
19-10 Tempo Attesa 100 100
Autotest
19-11 Tempo Esecu- 10 10
zione Autotest
19-12 Compensazio- Disabilitato Disabilitato
ne flusso
19-20 Mancanza Ac- Disabilitato Disabilitato
qua/Perdita
Adescamen-
to(NWLP)
19-26 Guasto Pres- Disabilitato Disabilitato
sione Max Si-
stema
19-45 Guasto Pres- Disabilitato Disabilitato
sione Min Si-
stema
19-90 Funzione di Disabilitato Disabilitato
Riempimento
Tubazioni
14-20 Modo ripristino | Reset manuale | Reset manuale

4.4 1l mio me

nu personale

Menu persona-

Numero para-

Valore predefi-

Nome parame-

le metro nito tro
25.0 20-21 Booster: 3,5 Setpoint 1
[unita]
HVAC: 1 [unita]
25.1 19-18 Booster: 3,5 Setpoint Calco-
[unita] lato
HVAC: 1 [unita]

25.2 19-25 0,2 Differenza di
riavvio in As-
senza Flusso

25.3 19-12 Disabilitato Compensazio-

ne flusso
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1 Introduction and Safety

e

1.1 Purpose of the manual

Purpose of this manual
The purpose of this manual is to provide necessary information for
quick start up. Please read the full manual for information about:

* Installation

» Operation

» Maintenance

Input (mains) wiring 3-phase

Output wiring to motors

ﬁ CAUTION:

Read this manual carefully before installing and using the
NOTICE:

product. Improper use of the product can cause personal in-
jury and damage to property, and may void the warranty.

Save this manual for future reference, and keep it readily available at

the location of the unit.

1.2 Safety

WARNING:

» The operator must be aware of safety precautions to pre-
vent physical injury.

» Operating, installing, or maintaining the unit in any way
that is not covered in this manual could cause death, se-
rious personal injury, or damage to the equipment. This
includes any modification to the equipment or use of
parts not provided by Xylem. If there is a question re-
garding the intended use of the equipment, please con-
tact a Xylem representative before proceeding.

» Do not change the service application without the appro-
val of an authorized Xylem representative.

Connect 3—phase AC input power
wiring to terminals L1, L2, L3, and
ground the cable.

Connect output motor wires to ter-
minal block labeled U, V, W, and
ground the cable.

Single phase input drives

WARNING:

This Guide does not replace the Installation, Operation and
Maintenance Manual. The qualified personnel must make
sure to have read and understood the Installation, Operation
and Maintenance Manual before installing the product and
putting it to use.

A\

Connect single phase power wir-
ing to L1, L2, and ground the ca-
ble.

Figure 5: Power input wiring for
single-phase drive

|||—

2 Electrical Installation

2.1 Input and output connections

Figure 4: Basic electrical connection

—

3
P — 2
§ 9T (L) = | (U) 96, 1 2
Fite 97 (12) T [0 (R 2
input [T R e KKK AT L |
£ %5 PED) ] + Al @ PE Y —
DC bus [ ) ‘Swmh m:v:lc | ; ﬂlﬁ ;Wr/
E2 A 2voc | | r (GO Brake
15mA | 200mA | | resistor
50 (+10V OU)
10V DC (10vom ST [E
0/4-20 mA [ S3(AIN) | Relayl
i 202 — 5
- H ON=0-20mA
0-10V DC S4AIN) H o 240VAC,2A
0/4-20 mA [' t OFF=0-10V S
55(COMAIN) oy -
Relay2
| / 12 (+24 V OUT) w6y a0V AC
N N 240VAC,2A
EYeEY =
/ / peavom P00 B 400 VAC,2 A
] —2vVaRN) —
I' | " \ 18(DIN) ﬁnv(pw) 04
L ] —24veeN =]
T v 19 (DIN) " [, ,) (COM A O1) 39 Analog output
| | ¥ym(wl) [ P
4-20m
| 20 (OMDIN)} (aoma & 1

— 24V (NPN)

| |
—L— =l =
27 (D IN/O) ;
| | | | ¢ Ny 0V (PNP)
| |
| | | | ov
|
| T T
| | I
|

8

801
P o] ON=Terminated
OFF-Open

— 24V (NPN)

——y
29 (D IN/OUN) V (PNP
oy OV eND)
‘ [
| | -0V,

+ t < — 24V (NPN)
| | ' [ 0V (PNP) (NRS#5) 69
I — 24V (NPN) S
L T eom e ((PNP) (COM RS483) 61
! ! (PNP) =Source
R P WD (NPN) = Sink
3TDIN)

; /;7 —| =

RS485

Check the IOM for specific frame size considerations.

2.2 Single and multi-pump control wiring

CAUTION:

Before using the Genie, set DI18 to Stop (terminal 18 open)

to prevent the unit from starting the motor. Keep terminal 18
open to avoid an unintended motor rotation. Apply the Start
signal to the controller only when pump operation is desired.

» A Start command is given to
the controller when terminal 18
is connected to 24 V (terminals
12 or 13).

» The digital input on terminal 27
can be configured to accept a
Lack of Water device, see sec-
tion 3.3.6.

» For Single Pump Control or
Multi-pump Control install
power supply transducer cable
(brown) on terminal 12 or 13
(24 V), analog signal transduc-
er cable (white) on terminal 53
(4.20 mA).

» For Speed Control mode wir-
ing, refer to Wiring for Speed
Control on page 11.

10
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2.3 Multi-pump connections 2.5 Wiring for Speed Control
Analog I/O Analog /O
39 42 50 53 54 55 39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s [ s [ s B s R s | | s R s Y s B s [ s Y s |
O O O O O Offo 0o 0 © 0 O
O O O @@ O @||O O O O ¢ o
O 0o o g o p | s [ s R s Y s P e = R =

+ -

Sending a 4-20 mA input signal to |Sending a 0-10 V input signal to
the drive using analog input 53.  [the drive using analog input 54.

Connect communica- |Carefully remove the |Carefully remove bot- You will wire your 4-20 mA signal | You will wire your 0-10 V signal in-

tion wires to the bot- | plastic cover by un-  |tom cover by unlock- into terminal 53 and common on  |to terminal 54 and common on

tom of this card. |ocking the tab on the |ng tab terminal 55. Analog input 53 ac- terminal 55. Analog input 54 can
top of the drive and cepts only 4-20 mA. accept current or voltage signal,
releasing. by default it is set to 0-10 V.

1

2.4 Connect wires to the MCO301 module (&)

1. Terminal #3 to Terminal #3

2. Terminal #5 to Terminal #5

3. Terminal #7 to Terminal #7 —

4. Use shielded cable and put the cable shield on the spring clip.

5. If using more than two controllers, follow the same wiring instruc-

tions for the additional drive. A54 l |
6. Refer to the IOM for additional multi-control wiring configurations. U' / u |
7. Re-install covers and keypad and begin 00|SS|on|n

A DIP switch located behind the
MCO 301 card allow to change
the analog input 54 setting.

To change the analog input 54
setting from voltage to current fol-
low the steps below:

» Power off the drive

* Remove LCP control panel

* Remove MCO301 card

» Change the DIP switch setting
from U (0-10 V) to | (4-20 mA)

3 Operation |

3.1 Operating instructions

+ At the first power on, the
Aquavar will automatically dis-
play the Start-up Genie menu
that allows the easy setup of
the parameters based on the
application.

SHIELD .
A e + To recall the Startup Genie
T e e Rt T T
o A menu on screen, press the
L Quick Menu button and select
(2[3[a[s[e[7[e[ofoitiz [t2[3[als[s[7[elehatid ([T TTTTI11137 [i2[3[4]s[e[7[e[shofthz] parameter 04 “Start-up Genie”
>>00 VN0 >>00 LONOO >>00 DNOO “ ”
903384806522 93350400022 $92233445522 or “Smart Start”.
g g
g g .
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Quick Menus

Q1 My Personal Menu
Q2 Quick Setup

Q3 Function Setups

To navigate the Start-up Genie
menu:

* Use OK button to select the
menu item;

» Once selected, use the UP
and DOWN arrow buttons to
change the value;

» Confirm with OK button;

* Use DOWN button to go to
next menu item.

Automatic Motor
Adaption (AMA)

4i. Perform AMA (Automatic Motor
Adaption) to detect motor parame-
ters for better efficiency and motor
control.

Continue to the
application setup?

5. Select Yes to continue with Ap-
plication Setup.

3.2 Start-Up Genie (Smart Setup)

Power on the drive(s) and follow the steps below to program the drive.

Regional Settings

1. Select International in Regional
Settings.

3.3 Application Setup
3.3.1 Select Operating Mode

Select operating mode based on your system.

« - - JInternational _ _ _
2. Select the Language and pro-
Language ceed with the down arrow.
- - Fndish? 277

Operating Mode
CHANGING OPERATING
MODE WILL OVERWRITE

CURRENT SETUP

1. Single Pump Control (continue
to Single Pump Control on page
12.

Selection Pump
Application Type

3. Select pump application type
based on your system: Booster or
HVAC.

Operating Mode
CHANGING OPERATING
MODE WILL OVERWRITE

CURRENT SETUP

2. Multi-pump Control (continue to
Multi-pump Multicontrol on page
12)

4. Enter the rated motor power in
kW from the motor data plate for
the following motor data.

Operating Mode
CHANGING OPERATING
MODE WILL OVERWRITE

CURRENT SETUP

3. Speed Control for fixed speed
application (continue to Speed Con-
trol on page 13)

4a. Set the rated motor voltage.

3.3.2 Single Pump Control

Example for Constant pressure, low power rate pump.

4b. Select Motor Frequency.

Application Type

1. Selectable applications are
Constant Pressure, Flow Control
and Level Control. Refer to the full
manual for details.

4c. Enter Motor Nominal Speed.

2. Select Pressure Control Unit.

4d. Enter the rated motor current.

coo oA ZZII1
3. Select Ramp Time. See Ramp
Ramp Time Contf’ol description on page 14 for
ool EsCIZCCI details.

4e. Set the Current Limit equal to
(Service Factor Amps/Full Load
Amps).

» For example, if the Motor Cur-
rent (FLA) indicated on the
motor nameplate is 5.6A and
the Motor Service Factor Cur-
rent (SFA) is 6.4A, enter 114%
for Current Limit (%). Be sure
to properly set the Motor Cur-
rent (FLA) and Current Limit.

4. Set desired pressure regulation
band for Double Ramp Control
Logic. See Ramp Control descrip-
tion on page 14 for details.

Would you like to Autoset
the rest of the settings?

5. Select Yes to Autoset the rest
of the settings. See Autoset Param-

TTTTTN Y~ """ " 2 eters Extract on page 15 for de-
"""""" tails.
6. Set desired setpoint.
Setpoint
r oo dsharsZI .

7. Default Value Loaded. Press

4f. Select Submersible for bore- Constant Pressure OK to continue.
Motor Type hole application or Surface for B
b7 S above ground motors. [OK]
— — 8. Programming Completed. Se-
4g. Enter the minimum limit for Start-Up Genie Complete lect OK to Exit from Start-up Gen-
Sleep Speed/Low Limit moto_r s_peed. The motor speed Press [OK] to Exit ie.
i 0] low limit can be set to correspond
"""""" to the minimum output frequency
of the motor shaft.
4h. Select correct filter type if you 3.3.3 Multi-pump Multicontrol
e e have installed a filter between This example is for four pumps, constant pressure control.
TTTToRgesIIC drive and motor. Refer to the full Starting from the first inverter to the last fi h inverter with
----------- manual for details. arting from the first inverter to the last, configure each inverter wi
same parameters values.
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Multi-pump Control

1. Select Multipump operation
from the list below. Refer to the
full manual for details.

» Fixed Speed Follower
» Multi Master Synch
* Multi Master MulCtl

Pump Address

2. Select Pump Multi-pump ad-
dress from 1 to 4.

Be sure to configure
the DIP switch under
the keypad to match
the feedback type -
Set | for current
(mA) and U for
voltage feedback. Do
NOT change the DIP
switch position while
the drive is powered
up. [OK]

3. Acknowledge that your DIP
switch is properly set and proceed
with the down arrow. Analog input
on terminal 53 allows only 4-20
mA. The DIP switch acts only on
analog input on terminal 54 that is
defaulted to 0-10 V.

3. Selectable applications are
Constant Pressure, Flow Control
and Level Control. Refer to the full
manual for details.

Terminal 53 Low
Ref./Feedb. Value

4. Select Pressure Control Unit.

Terminal 53 High
Ref./Feedb. Value

4. Input your minimum and maxi-

mum reference speeds. (example
in case of 4-20mA signal, 4mA =

0,0 Hz and 20mA = 50,0 Hz)

CooIlhasIllIll
5. Select Ramp Time. Refer to
R e Ramp Control description on page
TIIIIEBCIIIIN 14 for details.

6. Set desired pressure regulation
band for Double Ramp Control
Logic. Refer to Ramp Control de-
scription on page 14 for details.

5. Input your minimum and maxi-
mum speed references. See Speed
Control External Analog Signal detail
on page 15 for details.

7. Select Number of Pumps, from
two to four.

Continue to Pump
Protection Setup?

6. Select YES for pump protection
setup.

8. Select Number of Standby
Pumps.

coooCXesIIIICH
7. Select Enable to let the pump
Sleep Mode stop below Minimum/Sleep Speed
ro o Emabe ] value.

Would you like to Autoset
the rest of the settings?

9. Select Yes to Autoset the rest
of the settings. Refer to Auroset

8. Select the Minimum/Sleep
speed frequency value. Below this

TTTTTNeITIIIN Parameters Extract on page 15 for
details.
10. Set desired setpoint.
Setpoint
PR oY T

SR o] value the pump will stop.
9. Select the Sleep Delay value in
Sleep Delay seconds.
CDIIIIBIIZICE

Constant Pressure
Default Values Loaded
(See IOM)

[OK]

11. Default Value Loaded press
OK to continue.

10. Select the Wake-up Speed.
Above this value the pump will
start.

Start-Up Genie Complete
Press [OK] to Exit

12. Programming Completed, se-
lect OK to Exit from Start-up Gen-
ie.

Continue to the Pump Protection menu to set the remaining pump pro-
tection options, or press the Back button to exit the Genie.

3.3.5 Feedback Setup

Follow steps from 1 to 3 and then proceed as follows.

3.3.4 Speed Control

Example for Constant Speed applications with external Analog Control

Signal.

1. Select Feedback Setup

Setup Selection

Speed Control allows
the speed to be
controlled by an

external source. A
Start Signal on DI 18
is needed to start
and stop the pump.
[OK]

1. Acknowledge that speed con-
trol will require a start and stop
signal on Digital Input 18.

2. Select number of feedbacks of
your system (1 if you have only
one sensor for each inverter)

Speed Reference Source

Analog Input 53

2. Select your Analog Input refer-
ence source.

3. Select the analog input where
the sensor is connected

L C TAnaloglfe3 T T ]

4. Set minimum of sensor scale
Low Feedback 1 Value

veaa 00Ul L,
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High Feedback 1 Value

5. Set Sensor Full Scale

Set Up High Suction
Protection Through
Digital Input 297

6. Select which operation drive
has to perform when sensor fault
is detected, “Stop” stops the inver-
ter.

14. If a High Suction Pressure de-
vice is connected to Digital Input
29, set this value to Alarm to ena-
ble the stop of the pump in case
the High Suction Pressure device
is tripped. See full Manual for
more information

Under Pressure
Function

15. Set the value of pressure for
the activation of the Under Pres-
sure Function. The Under Pres-
sure Function protects the pump

3.3.6 Pump protection

and system by preventing the

Follow steps from 1 to 3 and then proceed as follow. pump from running below a speci-

Setup Selection

1. Select Pump Protection Setup

2. Select Enable to activate the
Sleep Mode functionality, that
turns off the pump in cases where
there is no flow in the system

3. Set the Minimum/Sleep Fre-
quency

fied low pressure for a specified
amount of time. See full Manual
for more information

16. Set Low System Cut-out func-
tionality. See full Manual for more

Low System Cut-out h )
information

17. Select Yes if a Pump Protec-
tion device is connected on Digital
Input 19. In case of tripping of the
Pump Protection device the motor
will coast to stop.

Set Up Pump
Protection Through
Digital Input 197

C oo LIDOE IIC1 ,
18. Select No to exit
Corlninue StotDi%ital
nput ?
4. Set the amount of time the ro-- :pu:yg;:u‘f oo
Sleep Delay pump speed must be at or below
peooog i 2 the Sleep Frequency in order to

enter Sleep Mode

No Flow Restart
Difference

5. Set the difference between the
setpoint and the actual value that
will cause the pump to restart
from Sleep Mode

6. Set the time the pump is forced
to stay on and not enter Sleep
Mode

7. Set the time the pump is forced
to stay in Sleep Mode

3.3.7 Communication Setup

Follow steps from 1 to 3 and then proceed as follows.

1. Select Communication Setup
Setup Selection

2. Select the communication pro-

Minimum Sleep Time tocol
A = R « - - ModbisRIUZ ZZ ]
8. Set the window around the set-
h ) 3. Select the address
Flow Check Window point where the flow will be Address
TTTTTERE I checked. See full Manual for more rTooooiIoooT
"""""" information
9. Select the time the flow is
T checked. See full Manual for more R 4. Select the Baud Rate
TIIl3domps D110 information TIIllwegIIII:
10. Select_EnabIe t_o protect the 5. Select the network configura-
NN T 3 el pump against running dry and/or Parity / Stop Bits tion
- Disabled 771 loss of prime, by monitoring power « _Paiityeven TStop B §

at full speed and comparing the
actual power to a preset limit. See
full Manual for more information

Suction Input

11. Set the Suction transducer de-
tails. See full Manual for more in-
formation

6. Select No to exit

Set Up Low Suction
Protection Through
Digital Input 27?7

12. If a Lack of Water device is
connected to Digital Input 27, set
this value to Alarm to enable the
stop of the pump in case the Lack
of Water device is tripped

13. Set the delay the system waits
before asserting Alarm in case the
Lack of Water device is tripped

4 Additional information

4.1 Ramp Control description

System control uses fixed ramps to regulate system variable to follow
setpoint as described below.

Ramps can be set to one of the preset values:

» Slow: big pump size

* Medium: medium pump size

» Fast: small pump size

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE




en - Original instructions

Booster HVAC
Ramp
time Ramp 1 Ramp 2 Ramp 1 Ramp 2
Up [Down| Up |(Down| Up |(Down| Up |Down
Fast 4 4 70 70 8 8 90 90
Medi- 6 6 70 70 12 12 90 90
um
Slow 8 8 70 70 16 16 90 90

The ramp is expressed in seconds and represents the time needed for
the motor to go from 0 Hz to the maximum frequency, or from maxi-
mum frequency to 0 Hz.

Ramp 1 (up or down) is always used below minimum frequency/sleep
frequency and when feedback value is outside the regulation band.

Ramp 2 (up or down) is used when feedback value is inside the regu-
lation band.

The motor control will use the ramp-up (1 or 2) till the feedback value
reaches the upper limit of the regulation band. Once the upper limit is
reached, the motor control will use the ramp-down (1 or 2) till the feed-
back value reaches the lower limit of the regulation band.

Parameter Description
3-41 Ramp 1 Ramp Up Time
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time
3-51 Ramp 2 Ramp Up Time
3-52 Ramp 2 Ramp Down Time

Figure 6: Chart

H (bar)
f(H2)

\ N

5 R1DN /
R1UP

/ R2 DN
R2 UP

R1UP

R1DN

t(s)

Setpoint

Control feedback (actual value)

Regulation band

Sleep delay

Sleep frequency

Output frequency

Regulating with Ramp 2 Up and Ramp 2 Down (slow ramps)

Nogorwh=

4.2 Speed Control External Analog Signal detail
f (Hz)

1

4 mA 20mA
ov 0oV

1. Max Speed Reference

2. Wake-up Speed

3. Minimum/Sleep Speed

4. Terminal 53 Low Ref./Feedb. Value

5. Analog value corresponding to Sleep Speed

6. Analog value corresponding to Wake-up Speed
7. Terminal 53 High Ref./Feedb. Value

= Sleep Mode disabled
= Sleep Mode enabled

Note: if Sleep Mode is disabled, when the analog value is below Sleep
Speed the pump will run at Sleep Speed.

Example of settings for analog input 53 (4-20 mA):
Max Speed Reference = 50 (Hz)

Minimum/Sleep Speed = 20 (Hz)

Wake-up Speed = 25 (Hz)

Terminal 53 Low Ref./Feedb. Value = 0

Terminal 53 High Ref./Feedb. Value = 50

The analog value corresponding to Sleep Speed is:

Signal range*(Min Speed/Max Speed) + zeropoint 16 * (20/50) + 4 =
10,4 (mA)

The analog value corresponding to Wake-up Speed is:
Signal range*(Wake-up Speed/Max Speed) + zeropoint 16 * (25/50) +
4=12(mA)

4.3 Autoset Parameters Extract

Following parameters are an extract of Auto-set configuration that is
performed in Start-up Genie procedure.

Number Parameter Pressure / Lev- Flow
el
4-12 Sleep Frequen- 20 20
cy/Low Limit
[Hz]
20-00 Feedback 1 Al 53 Al 53
Source
20-14 Maximum Ref- 10 100
erence/Feedb.
22-50 End of Curve off off
Function
22-21 Low Power De- Disabled Disabled
tection
19-24 No Flow Shut- Enabled Disable
down
19-25 No Flow Re- 0,2 0,2
start Difference
3-10.0 Preset Refer- 2,50% 2,50%
ence

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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Number Parameter Pressure / Lev- Flow
el
13-20.0 SL Controller 30 seconds 30 seconds
Timer
19-10 Pump Exercise 100 100
Idle Time
19-11 Pump Exercise 10 10
Run Time
19-12 Flow Compen- Disabled Disabled
sation
19-20 No Water Loss Disabled Disabled
of Prime Fault
19-26 High System Disabled Disabled
Fault
19-45 Low System Disabled Disabled
Fault
19-90 Pipe Fill Func- Disabled Disabled
tion
14-20 Reset Mode Manual Reset | Manual Reset

4.4 My Personal Menu

Personal Menu Parameter |Default Value Parameter
Number Name
25.0 20-21 Booster: 3.5 Setpoint 1
[Unit]
HVAC: 1 [Unit]
25.1 19-18 Booster: 3.5 Calculated Set-
[Unit] point
HVAC: 1 [Unit]
25.2 19-25 0.2 No Flow Re-
start Difference
25.3 19-12 Disabled Flow Compen-
sation
25.4 19-13 0 Friction Loss
25.5 20-84 20% On Reference
Bandwidth
25.6 3-41 4s Ramp 1 Ramp
Up Time
25.7 3-42 4s Ramp 1 Ramp
Down Time
258 3-51 70s Ramp 2 Ramp
Up Time
25.9 3-52 70s Ramp 2 Ramp
Down Time
251 19-60 95% Stage Speed
2511 19-63 40% Destage Per-
centage
25.12 20-12 bar Reference/
Feedback Unit
25.13 20-14 300 Maximum Ref-
erence/Feedb.
25.14 22-20 Off Low Power Au-
to Set-up
25.15 19-20 Disabled No Water Loss
of Prime Fault
25.16 19-21 10s No Water Loss
of Prime Pro-
tection Delay
25.17 22-50 Off End of Curve
Function
25.18 22-51 30 End of Curve
Delay
25.19 22-52 20% End of Curve

Tolerance

16
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1 Introduction et sécurité

e

1.1 Objet du manuel

Objet de ce manuel

L'objet de ce manuel est d'apporter les informations nécessaires pour
la prise en main. Consulter 'ensemble du manuel pour plus d’'informa-
tions sur :

* Installation
* Fonctionnement
* Maintenance

Cable d’entrée (secteur) tripha- |Cablage de sortie vers les mo-
sée teurs

ATTENTION:

Lire attentivement ce manuel avant d'installer et d'utiliser ce
produit. Une mauvaise utilisation du produit peut entrainer
des blessures et des dégats matériels et pourrait annuler la
garantie.

A\

REMARQUE:

Conserver ce manuel pour une consultation ultérieure et veiller a ce
qu'il puisse facilement étre consulté sur le site a tout moment.

1.2 Sécurité

AVERTISSEMENT:

» L'opérateur doit connaitre les précautions de sécurité
pour éviter tout dommage corporel.

« L'utilisation, l'installation ou I'entretien du groupe de toute
maniéere non couverte par ce manuel peut entrainer des
risques de mort, de blessures corporelles graves ou en-
dommager I'équipement. Cette mention concerne en par-
ticulier toute modification de I'équipement et toute utilisa-
tion de piéces non fournies par Xylem. Pour toute ques-
tion concernant I'utilisation prévue de cet équipement,
contacter un représentant Xylem avant de poursuivre.

* Ne pas modifier I'application de service sans I'approba-
tion d'un représentant Xylem agréé.

A\

Raccorder les cables de sortie du
moteur vers le bornier étiqueté U,
V, W et relier le cable a la terre.

Raccorder le cablage d’alimenta-
tion CA triphasée aux bornes L1,
L2 et L3 et relier le cable a la ter-
re.

Entrainements d’entrée monophasée

AVERTISSEMENT:

Ce guide ne remplace pas le manuel d'installation, d'utilisa-
tion et de maintenance. Le personnel qualifié doit s’assurer
de lire et de comprendre le manuel d’installation, d’utilisation
et de maintenance avant d’installer le produit et de le mettre
en service.

A\

Raccorder le cablage d’alimenta-
tion monophasée aux bornes L1,
L2 et relier le cable a la terre.

Figure 8: Cablage d’alimenta-
tion pour un entrainement mo-
nophasé

|||—

2 Installation électrique

2.1 Branchements en entrée et sortie

Figure 7: Branchements électriques basiques

3
T [REs U
9LLD = Ju| (U) %, 1 £
Fite 97 (12) T [0 2
Taput R I KK D |
= %5 PEQ) T M @ PE Y —
m fotor
DC bus [‘f;ﬁ ®O ‘SW itch m:v:lc | ;
> o 2voc | | I [CGE Brake
1sma | 200mA | | e
5 ,
A0V e 0(+10V o) B S Een
t |
0/4-20 mA [4% S3(AIN) | ot
i 202 i [k
10V DC 3] ON-0-20mA o
on omh [# s4Aam OFF=0-10V —S 240VAC,2A

55(COM A IN)

12 (+24V OUn)

240VAC.2A
: 400 VAC,2 A

| | 1324V 0m P 500 5
T~ —24V(NPN)
Iv | ; e 0y 04
+ | —2svaeN
| T | ST N0V (‘[,NP)) COM A O 30 | } Analog output
| 20 (OMDIN)} (aoma & 1 o
— 24V (NPN)
T 801
= 5| ON-Terminated
OFF=Open
5V

— 24V (NPN)

Vérifier 'IOM pour les considérations sur la taille de bati spécifique.

2.2 Cable de contréle a pompe unique et a pompes
multiples

A

ATTENTION:

Avant d'utiliser I'assistant, régler DI18 sur Arrét (borne 18
ouverte) pour éviter que I'unité ne démarre le moteur. Gar-
der la borne 18 ouverte pour éviter toute rotation imprévue
du moteur. Appliquer le signal Départ au contrdleur unique-
ment quand le fonctionnement de la pompe est souhaité.

* Une commande Départ est
donnée au contréleur quand la
borne 18 est connectée au
24V (borne 12 ou 13).

* L'entrée numérique sur la bor-
ne 27 peut étre configurée
pour accepter un appareil
Manque d’eau, voir la section
3.3.6.

» Pour le Contréle de pompe
unique ou le Contréle de
pompes multiples, installez le
cable du capteur d’alimenta-
tion (marron) sur la borne 12
ou 13 (24 V), le céble du cap-
teur de signal analogique
(blanc) sur la borne 53 (4-20
mA).

* Pour le cablage du mode Con-
trole de vitesse, voir Cdblage
pour le contréle de vitesse en pa-

| }
! | |
T | | ]2 ewNom]— i\ﬁ"""w"’
A
| | al
‘ T T
“ | |
|

v
T~y
29 (DINOU) / (PNP
| v [~ ovene
|
I —ov
|

' _ — 24V (NPN)
RECE 0V (PNP)

| ; — 24V (NPN)

| / 33 (DIN) 0V (PNP)

37(DIN)

(NRS485) 69

(COM RS485) 61

RS485

(PNP) =Source
(NPN) = Sink

ge 18.
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ginal

2.3 Connexions de pompes multiples

2.5 Cablage pour le controle de vitesse

Brancher les fils de
communication au bas
de cette carte.

Retirer soigneuse-
ment le cache en
plastique en déblo-
quant la languette sur

Retirer soigneuse-
ment le cache infé-
rieur en débloqunt la
languette

le dessus de I'entrai-
nement et en le déga-
geant.

Analog I/O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s [ s [ s B s R s |
O O 0O 0O OO0
O O O @ O ¢
O O O g O

Analog /O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s B s Y s B s B s |
O O 0O 0O OO0
O O O O ¢ ¢
O o o o g op

Envoi d’un signal d’entrée 4-20
mA vers I'entrainement en utili-
sant I'entrée analogique 53. Vous
cablerez votre signal 4-20 mA
dans la borne 53 et le neutre sur
la borne 55. L'entrée analogique
53 accepte uniqguement 4-20 mA.

+ -

Envoi d’un signal d’entrée 0-10 V
vers I'entrainement en utilisant
I'entrée analogique 54. Vous ca-
blerez votre signal 0-10 V dans la
borne 54 et le neutre sur la borne
55. L'entrée analogique 54 peut
accepter un signal de courant ou
de tension ; elle est définie par
défaut sur 0-10 V.

2.4 Raccordez les cables au module MCO301

Borne 3 ala borne 3

Borne 5 a la borne 5

Borne 7 a la borne 7

Utiliser le cable torsadé et placer le blindage du céable sur la pince
du ressort.

Pour une utilisation de plus de deux contréleurs, suivre les mémes
instructions de cablage pour I'entrainement supplémentaire.
Consulter I'lOM pour des configurations supplémentaires de cébla-
ge a contréle multiple.

7. Réinstaller les caches et le clavier et commencer la mise en servi-
ce.

o o hob=

dum AN
‘“QH"“‘“ ..‘,

AN

=
2
=
i1}
ra
r1
r
-
F
F
R4
ke
i)
-
[
LJ
£l
= L
E

NC[=
NC

+5V
+5V
GND [«
GND [&
RS485-N (o
RS485-N [
RS485-P [~
RS485-P [®
RTS[©
RTS[S

i1
al |V

Un commutateur DIP placé derrié-
re la carte MCO 301 permet de
modifier le réglage de I'entrée
analogique 54.

Pour modifier le réglage de I'en-
trée analogique 54 de tension a
courant, suivre les étapes ci-des-
SOus :

+ Eteindre I'entrainement

« Retirer le panneau de com-
mande LCP

» Retirer la carte MCO301

» Modifier le réglage du commu-
tateur DIP de U (0-10 V) a |
(4-20 mA)

18
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3 Fonctionnement ]

3.1 Instructions d'utilisation

» Lors du premier démarrage,
I’Aquavar affichera automati-
quement le menu de I'assis-
tant qui permet de configurer
simplement les paramétres ba-
sés sur I'application.

» Pour réafficher le menu de
I'assistant de démarrage a
I'écran, appuyer sur le bouton
Menu rapide et sélectionner le
parametre 04 « Assistant de
démarrage » ou « Smart
Start ».

0.00hp

0.0Hz
0.000¢si

50.000p=i
Off Remote Stop

Courant moteur

4d. Saisir le courant nominal du
moteur.

4e. Régler la limite de courant
égale a (Amps Facteur de service/
Amps Pleine charge).

» Par exemple, si le courant du
moteur (FLA) indiqué sur la
plaque d’identification du mo-
teur est 5,6A et le courant de
facteur de service du moteur
(SFA) est 6,4A, saisir 114 %
comme limite de courant (%).
Veiller a régler correctement le
courant du moteur (FLA) et la
limite de courant.

Type de moteur

4f. Sélectionner Submersible pour
une application de forage ou Sur-
face pour des moteurs au-dessus
du sol.

Pour naviguer dans le menu de

I'’Assistant de démarrage :

« utiliser le bouton OK pour sé-
lectionner I'élément de menu ;

+ une fois sélectionné, utiliser
les boutons de fleche HAUT et
BAS pour maodifier la valeur ;

+ confirmer avec le bouton OK ;

 Utiliser le bouton BAS pour
passer a I'élément de menu
suivant.

Menus rapides
Q1 Mon menu personnel
Q2 Configuration rapide

4g. Saisir la limite inférieure pour
la vitesse du moteur. La limite in-
férieure de la vitesse du moteur
peut étre réglée pour correspon-
dre a la fréquence de sortie mini-
male de I'arbre du moteur.

Type de filtre

4h. Sélectionner le type de filtre
correct si vous avez installé un fil-
tre entre I'entrainement et le mo-
teur. Consulter le manuel complet
pour les détails.

3.2 Assistant au démarrage (Smart Setup)

Mettre en route les entrainements et suivre les étapes ci-dessous pour
programmer I'entrainement.

Moteur automatique
Adaptation (AMA)

r X 5
. Autoriser AMA compléte ,

4i. Réaliser une AMA (Adaptation
automatique du moteur) pour dé-
tecter les paramétres du moteur
afin d’améliorer I'efficacité et le
contréle du moteur.

1. Sélectionner International dans
les Parameétres régionaux.

Réglages régionaux

Poursuivre vers la

configuration d'application ?
oo o oo =] 1

5. Sélectionner Oui pour poursui-
vre la configuration de I'applica-
tion.

2. Sélectionner la Langue et conti-

3.3 Configuration de I'application

3.3.1 Sélectionner le mode de fonctionnement

Sélectionnez le mode de fonctionnement en fonction de votre systeme.

ool nuer avec la fleche vers le bas.
v - - - Andlais_ _ __.
) 3. Sélectionner le type d’applica-
dappiagton 40 b pompe tion de pompe en fonction de vo-
T T " Supression. - o 1 tre systeme : Booster ou HVAC.

Mode de fonctionnement
MODIFIER LE MODE
DE FONCTIONNEMENT ECRASERA
LA CONFIGURATION ACTUELL

1. Commande de pompe unique
(continuer vers Commande de la
pompe unique en page 19)

4. Saisir la puissance nominale du

Puissance du moteur moteur en kW présentes sur la

Mode de fonctionnement
MODIFIER LE MODE
DE FONCTIONNEMENT ECRASERA
LA CONFIGURATION ACTUELLI

« Sommande multi-pompe ,

2. Commande de pompes multi-
ples (continuer vers Contréle multi-
ple de pompes multiples en page
20)

foocoodMooooa plaque d'identification du moteur
pour les données suivantes du
moteur.
4a. Régler la tension nominale du
Tens. nom. moteur moteur.
CoCClAQVIZZIE

Mode de fonctionnement
MODIFIER LE MODE
DE FONCTIONNEMENT ECRASERA
LA CONFIGURATION ACTUELLE]

3. Régulation de vitesse pour les
applications a vitesse fixe (conti-
nuer vers Controle de vitesse en pa-
ge 20)

4b. Sélectionner la fréquence du
moteur.

3.3.2

Commande de la pompe unique

Exemple pour une pression constante, pompe a faible puissance no-

minale.

4c. Saisir la vitesse nominale du
moteur.

Type d'application

1. Les applications sélectionna-
bles sont Pression constante,
Controle du débit et Contréle du
niveau. Consulter le manuel com-
plet pour les détails.

2. Sélectionner 'unité de controle
de la pression.

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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3. Sélectionner la durée de ram-
pe. Voir Description du contréle de

Nb de pompes de secours

8. Sélection le Nombre de pom-
pes de secours.

ramétres. Voir Extraction des para-
métres autodéfinis en page 23
pour plus d'informations.

. e 1
rampe en page 22 pour plus d'in- bmmmm e [ a
formations.
4. Régler la bande de régulation ] 9. Sélectionner Oui pour régler
s Eance 92;_;9'_92'3_‘“1"_ de pression souhaitée pour la lo- e At automatiquement le reste des pa-
Y === gique de contrdle de double ram- pe=eEg ouT T T 2 ramétres. Consulter Extraction des
pe. Voir Description du contréle.de ----------- pammétres’au.todéﬁnis en page 23
rampe en page 22 pour plus d'in- pour les détails.
formations.
10. Régler le point de consigne
) ) i 5. Sélectionner Oui pour régler .- Sonsigne souhaité.
St s automatiquement le reste des pa- P LY T I

6. Régler le point de consigne
souhaité.

Valeurs par default
du pression constante chargées|
(voir IOM)

[OK]

11. Valeur par défaut chargée, ap-
puyer sur OK pour continuer.

Valeurs par default
du pression constante chargées|
(voir IOM)

[OK]

7. Valeur par défaut chargée. Ap-
puyer sur OK pour continuer.

Assistant de démarrage terminé|
Appuyez sur [OK] pour quitter.

12. Programmation terminée, sé-
lectionner OK pour quitter I'assis-
tant de démarrage.

Assistant de démarrage termingé|
Appuyez sur [OK] pour quitter.|

8. Programmation terminée. Sé-
lectionner OK pour quitter I'assis-
tant de démarrage

3.3.4 Controle de vitesse

Exemple d’applications a vitesse constante avec un signal externe de
contrdle analogique.

3.3.3 Contréle multiple de pompes multiples
Voici un exemple pour quatre pompes avec un contréle de pression
constante.

En commengant par le premier onduleur et jusqu’au dernier, configurer
chaque onduleur avec les mémes valeurs de parameétre.

La régulation de vitesse permet]
a la vitesse d'étre
contrélé par une
source externe. A
Signal de départ sur DI 18
doit démarrer
et arréter la pompe.
[OK]

1. Confirmer que le contréle de vi-
tesse nécessitera un signal de dé-
part et arrét sur I'entrée numéri-
que 18.

1. Sélectionner le fonctionnement
a pompes multiples dans la liste
ci-dessous. Consulter le manuel
complet pour les détails.

» Suiveur de vitesse fixe

* Synch Maitre Multi

* MulCtl Maitre Multi

Source de référence de la vitesse

2. Sélectionner votre source de
référence d’entrée analogique.

2. Sélectionner I'adresse de la
pompe de 1 a 4.

Adresse de la pompe
rP-_—— -

Veillez a configurer
le commutateur DIP
sous le clavier pour qu'il
corresponde au type de retour.
Définissez | pour le retour de courant
(mA) et U pour
le retour de tension. Ne
modifiez PAS la position du
commutateur DIP
lorsque le disque est

3. Confirmer que votre commuta-
teur DIP est correctement configu-
ré et poursuivre avec la fleche
vers le bas. L'entrée analogique
sur la borne 53 autorise unique-
ment 4-20 mA. Le commutateur
DIP agit uniqguement sur I'entrée

3. Les applications sélectionna-
bles sont Pression constante,
Contrdle du débit et Contréle du
niveau. Consulter le manuel com-
plet pour les détails.

4. Sélectionner I'unité de contréle

Unités Pression de la pression.

aliments. [OK] analogique sur la borne 54 qui est
réglée par défaut a 0-10 V.
4. Saisir vos vitesses de référence
IREVIRELES, minimale et maximale. (exemple
born.53 Valeur .
o en cas de signal 4-20mA, 4mA =
fommsTEEmmms * 0,0 Hz et 20mA = 50,0 Hz)
Ret./Réf.haut.
born.53 Valeur
oo o 500 ___ ..

5. Sélectionner la durée de ram-
pe. Consulter Description du con-
trole de rampe en page 22 pour
les détails.

6. Régler la bande de régulation
de pression souhaitée pour la lo-
gique de contrdle de double ram-
pe. Consulter Description du con-
tréle de rampe en page 22 pour
les détails.

5. Saisir vos références de vitesse
minimale et maximale. Voir Régu-
lation de vitesse Détail du signal ana-
logique externe en page 22 pour
plus d'informations.

7. Sélectionner le Nombre de

Nb de pompes pompes, de deux a quatre.

Poursuivre vers la configuration
de protection de la pompe ?

6. Sélectionner OUI pour la confi-
guration de la protection de pom-

CoCCIlMmIZZIIN pe.

7. Sélectionner Activer pour lais-
o Modeveile ser la pompe s’arréter sous la va-
bm - S Acliver, leur de vitesse minimale/de veille.
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Vitesse minimum/en veille

8. Sélectionner la valeur de fré-
quence minimale/de veille. La
pompe s’arrétera en dessous de
cette valeur.

Tps de fct min.

6. Régler la durée pendant laquel-
le la pompe est forcée allumée et
ne peut pas entrer en Mode veille

9. Sélectionner la valeur du Délai
de mise en veille en secondes.

7. Régler la durée pendant laquel-
le la pompe est forcée en Mode
veille

Vitesse de sortie du mode Veille
r "

10. Sélectionner la vitesse de ré-
veil. La pompe démarrera au-des-
sus de cette valeur.

8. Régler la fenétre autour du
point de consigne dans laquelle le
débit sera controlé. Voir le manuel
pour plus d'informations

Poursuivre avec le menu Protection de pompe pour régler les options
de protection de pompe, ou appuyer sur le bouton Retour pour quitter
I'assistant.

3.3.5 Configuration du retour

Suivre les étapes 1 a 3 puis procéder de la maniére suivante.

9. Sélectionner la durée pendant
laquelle le débit est contrélé. Voir
le manuel pour plus d'informations

Choix de la configuration

1. Sélectionner la configuration du
retour

Erreur « Manque d'eau /
désamorcage »

2. Sélectionner le nombre de re-
tours de votre systeme (1 si vous
avez un seul capteur par ondu-
leur)

10. Sélectionner Activer pour pro-
téger la pompe contre le fonction-
nement a sec et/ou la perte
d’amorgage, ce qui se fait en sur-
veillant la puissance a pleine vi-
tesse et en comparant la puissan-
ce actuelle a une limite prédéfinie.
Voir le manuel pour plus d'infor-
mations

3. Sélectionner I'entrée analogi-
que a laquelle le capteur est con-
necté

11. Régler les détails du capteur
d’aspiration. Voir le manuel pour
plus d'informations

PPN I0] (G113 P,

4. Régler le minimum de I'échelle
du capteur

Configurer protection faible press
d'aspiration via I'entrée
numérique 27 ?

12. Si un appareil Manque d’eau
est connecté a I'entrée numérique
27, régler cette valeur sur Alarme
pour permettre I'arrét de la pompe
dans le cas ou I'appareil Manque
d’eau est déclenché

Valeur effective élevée 1

5. Régler la pleine échelle du cap-
teur

13. Régler le délai pendant lequel
le systeme attend avant d’émettre
une Alarme dans le cas ou I'appa-
reil Manque d’eau est déclenché

6. Sélectionner I'entrainement qui
doit fonctionner quand un défaut
de capteur est détecté ; ‘Arrét’ ar-
réte 'onduleur.

Configurer protection haute press.
aspiration via I'entrée
numérique 29 ?

3.3.6 Protection de pompe

Suivre les étapes 1 a 3 puis procéder de la maniére suivante.

14. Si un appareil Pression d'aspi-
ration élevée est connecté a I'en-
trée numérique 29, régler cette
valeur sur Alarme pour permettre
I'arrét de la pompe dans le cas ou
I'appareil Pression d'aspiration
élevée est déclenché Voir le ma-
nuel pour plus d'informations

Choix de la configuration

1. Sélectionner la configuration de
la protection de pompe

Fonction fin courbe

2. Sélectionner Activer pour acti-
ver la fonctionnalité de Mode veil-
le qui éteint la pompe dans les
cas ou il N’y a pas de flux dans le
systéme

15. Régler la valeur de pression
pour I'activation de la fonction
Sous-pression. La fonction Sous-
pression protege la pompe et le
systéme en évitant que la pompe
ne fonctionne sous une pression
basse spécifiée pendant une cer-
taine durée. Voir le manuel pour
plus d'informations

Fréquence min./veille

3. Régler la fréquence
minimale/de veille

Protection p faible syst

16. Régler la fonction d'Autocou-
pure en cas de faible utilisation du
systéeme Voir le manuel pour plus
d'informations

4. Régler la durée pendant laquel-
le la vitesse de la pompe doit étre
inférieure ou égale a la Fréquence
de veille afin d’entrer en Mode
veille

Configurer la protection
de pompe via l'entrée
numérique 19 ?

17. Sélectionner Oui si un appa-
reil de protection de pompe est
connecté sur I'entrée numérique
19. En cas de déclenchement de
I'appareil de protection de pompe,
le moteur passera en arrét.

Différence pour
redémarrer

5. Régler la différence entre le
point de consigne et la valeur ac-
tuelle qui fera que la pompe redé-
marre depuis le Mode veille

Poursuivre vers la configuration
de I'entrée numérique ?

18. Sélectionner Non pour quitter

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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3.3.7 Configuration des communications

Suivre les étapes 1 a 3 puis procéder de la maniére suivante.

1. Sélectionner la configuration de

Choix de la configuration communication

2. Sélectionner le protocole de

I 1ol I communication
v = = Modbus RTU_ _ _
3. Sélectionner 'adresse
Adresse
Fmmmmmm—aa N
[ oo .

4. Sélectionner le débit en bauds

5. Sélectionner la configuration ré-
........... . seau

6. Sélectionner Non pour quitter

4 Informations supplémentaires

4.1 Description du controéle de rampe
Le contréle du systeme utilise des rampes fixes pour réguler les varia-
bles du systéme fin de suivre le point de consigne comme décrit ci-
dessous.
Les rampes peuvent étre définit sur 'une des valeurs prédéfinies.

* Lente : grande taille de pompe

* Moyenne : moyenne taille de pompe
» Rapide : petite taille de pompe

. Booster cvc
Durée
de Rampe 1 Rampe 2 Rampe 1 Rampe 2
rampe

Haut | Bas | Haut | Bas | Haut | Bas | Haut | Bas

Rapi- 4 4 70 70 8 8 90 90
de

Moyen| 6 6 70 70 12 12 90 90

Lent 8 8 70 70 16 16 90 90

La rampe est exprimée en secondes et représente le temps nécessai-
re pour que le moteur passe de 0 Hz a la fréquence maximale, ou de
la fréquence maximale a 0 Hz.

Rampe 1 (montante ou descendante) est toujours utilisée en dessous
de la fréquence minimale/fréquence en veille et quand la valeur du re-
tour est hors de la bande de régulation.

Rampe 2 (montante ou descendante) est utilisée quand la valeur du
retour est a I'intérieur de la bande de régulation.

Le contréle du moteur utilisera la rampe montante (1 ou 2) jusqu’a ce
que la valeur du retour atteigne la limite supérieure de la bande de ré-
gulation. Une fois que la limite supérieure est atteinte, le contréle du
moteur utilisera la rampe descendante (1 ou 2) jusqu’a ce que la va-
leur du retour atteigne la limite inférieure de la bande de régulation.

Parametre Description
3-41 Temps d'accél. rampe 1
3-42 Temps décél. rampe 1
3-51 Temps d'accél. rampe 2
3-52 Temps décél. rampe 2

Figure 9: Diagramme
1 2
7

H (bar)
f (Hz)

/\/\/\ 4

5 R1DN /
R1UP
/ R2 DN
R2 UP

R1UP R1DN

t(s)

Consigne

Retour de contrble (valeur actuelle)

Bande de régulation

Délai de mise en veille

Fréquence en veille

Fréquence de sortie

Régulation avec la rampe 2 montante et la rampe 2 descendante
(rampes lentes)

Noohkwh=

4.2 Régulation de vitesse Détail du signal
analogique externe

f (Hz)
1 %
27
/f.""‘
% “""‘
A".‘
/f.""‘
2 ‘w"
2 e ‘."'
¢’, 3
&
D — ’/
Jimmmmm———————— b
1 :
i ]
] ]
1 :
1 :
................................................... Moerrareaeend
4 S 6 7
4 mA 20mA
oV oV

Référence de vitesse max.

Vitesse de sortie du mode Veille

Vitesse minimum/en veille

Ret./Réf.bas.born.53 Valeur

Valeur analogique correspondant a la vitesse en veille
Valeur analogique correspondant a la vitesse au réveil
Ret./Réf.haut.born.53 Valeur

NoohAwN=

= Mode veille désactivé

= Mode veille activé

Remarque : si le mode veille est désactivé, quand la valeur analogique
est sous la vitesse en veille, la pompe fonctionne a la vitesse en veille.

Exemple de réglges pour I’entrée analogique 53 (4-20 mA) :
Référence de vitesse max. = 50 (Hz)

Vitesse minimum/en veille = 20 (Hz)

Vitesse au réveil = 25 (Hz)

Ret./Réf.bas.born.53 Valeur = 0

Ret./Réf.haut.born.53 Valeur = 50

La valeur analogique correspondant a la vitesse en veille est :
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Plage de signal*(Vitesse min./Vitesse max.) + point_zéro 16 * (20 / 50)

+4=10,4 (mA)

Menu person-

Numéro de pa-

Valeur par dé-

Nom du para-

nel rameétre faut meétre
La valeur analogique correspondant a la vitesse au réveil est : 252 19-25 02 Différence de
Plage de signal*(Vitesse au réveil/Vitesse max.) + point_zéro 16 * (25 / redémarrage
50) +4=12 (mA) en cas d'« Ab-
sence de dé-
4.3 Extraction des paramétres autodéfinis bit »
Les paramétres suivants sont extraits d’une configuration a réglage 25,3 19-12 Désactivé Compensation
automatique réalisée dans la procédure de I'assistant de démarrage. du débit
Numéro Paramétre Pression / Ni- Débit 254 19-13 0 Perte par frot-
veau tement
4-12 Vitesse moteur 20 20 25,5 20-84 20% Largeur de
limite basse bande sur réf.
[Hz] 25.6 341 4s Temps d'accél.
20-00 Source en re- Al 53 Al 53 rampe 1
tour 1 25,7 3-42 4s Temps décél.
20-14 Réf./retour 10 100 rampe 1
maximum 25,8 3-51 70s Temps d'accél.
22-50 Fonction Fin arrét arrét rampe 2
de courbe 25,9 352 70s Temps décél.
22-21 Dé- Désactivé Désactivé rampe 2
teCt-P;'I'ss-fa" 25.1 19-60 |95 % Vitesse démar-
e rage
19-24 M|§e hors ten- Activé Désact. 25,11 19-63 40% Pourcentage
.swn en cas de désactiva-
d'« Absence de tion
débit »
19-25 Différence de 0,2 0,2 2512 20-12 - |bar Unit reféren-
redémarrage
en cas d'« Ab- 25,13 20-14 300 Réf./retour
sence de dé- maximum
bit » 2514 2220  |OFF Réglage auto
3-10,0 Réf.prédéfinie 2,50 % 2,50 % basse puissan-
13-20,0 Tempo.contré- | 30 secondes 30 secondes ce
leur de logique 25,15 19-20 Désactivé Défaut absence
avancé d'eau/désamor-
. - cage
19-10 Mise en veille 100 100
de la pompe 25,16 19-21 10s Délai protec-
tion absence
19-11 Pompe en 10 10 d'eau/désamor-
fonctionne- cage
ment
19-12 Compensation Désactivé Désactivé 2517 22-50 OFF Fg:f:ﬁ:;;“
du débit
19-20 Défaut absen- |  Désactivé Désactivé 2518 22-51 30 De(':ﬂu':'l;‘ede
ce d'eau/
désamorgage 25,19 22-52 20% End of Curve
19-26 Défaut élevé Désactivé Désactivé Tolerance
du systéeme
19-45 Défaut bas du Désactivé Désactivé
systéme
19-90 Fonction Désactive Désactive
« Remplissage
de la pompe »
14-20 Mode reset RaZ manuelle | RaZ manuelle
4.4 Mon menu personnel
Menu person- | Numéro de pa- |Valeur par dé- | Nom du para-
nel rametre faut meétre
25,0 20-21 Booster : 3,5 Calage 1
[Unité]
HVAC : 1 [Unité]
25.1 19-18 Booster: 3,5 Point de consi-
[Unité] gne program-
HVAC : 1 [Unité] me
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- L - - o
1 Einfiihrung und Sicherheit || § -
e oo e G g
power S Qi
1.1 Zweck des Handbuchs £ E) T TR S
DC bus [‘f;ﬂ; EXE)
Zweck dieses Handbuchs LR ];‘_;5;,,
o 5010y 0D
Der Zweck dieser Betriebsanleitung liegt in der Bereitstellung der erfor- e
derlichen Informationen fiir den Schnellstart. Lesen Sie bitte das ge- o 20ma [ﬁ e i
samte Handbuch flr Informationen zu: Gvee S siam ON-0.20mA — s }m,\m,«
¢ Installation 55(COMA IN) i
« Betrieb ; / 12 (24V OU) e JHOVAC.2 A
. Wartung | \\ | \‘~ 13 (+24V OUN) P 5:00 05 7];»|>;‘MM.';\
VORSICHT: ! ] | ] semN :'\C;ndx\"((rw’rj) R
M [ L 24V PN)
. . . . . T T NP, COMAO)39 T | 1| Analog output
A Lesen Sie diese Betriebsanleitung aufmerksam, bevor Sie ! ! ’:“’(:;DM v Jommon 9%;“4*2"'“*[]
. . . . 20 (
das Produkt montieren und verwenden. Ein nicht bestim- J veny
mungsgemafer Gebrauch des Produktes kann zu Perso- [Tevenn ON-eminssd

nen- und Sachschaden sowie zum Verlust der Garantie fiih-
ren.

HINWEIS:

Bewahren Sie diese Betriebsanleitung zur spateren Bezugnahme auf
und halten Sie diese am Standort der Einheit bereit.

1.2 Sicherheit

WARNUNG:

» Der Bediener muss uber das Férdermedium und Uber die
Sicherheitsvorkehrungen informiert sein, um Verletzun-
gen zu vermeiden.

» Wird die Einheit auf andere Art und Weise installiert, be-
trieben oder gewartet als im vorliegenden Handbuch be-
schrieben, kann dies zu schweren Verletzungen oder
zum Tode sowie zu Sachschaden fuhren. Dies gilt auch
fur jede Veranderung an der Ausristung oder die Ver-
wendung von Teilen, die nicht von Xylem zur Verfligung
gestellt wurden. Wenn Sie eine Frage zur bestimmungs-
gemalen Verwendung der Ausrustung haben, setzen Sie
sich bitte mit einem Xylem-Vertreter in Verbindung, bevor
Sie fortfahren.

+ Andern Sie den Einsatzbereich nicht ohne vorherige Zu-
stimmung eines autorisierten Xylem-Vertreters.

WARNUNG:

Diese Richtlinie ersetzt nicht die Installations-, Betriebs- und
Wartungsanleitung. Das qualifizierte Personal muss sicher-
gehen, die Installations-, Betriebs- und Wartungsanleitung
gelesen und verstanden zu haben, bevor das Produkt instal-
liert und in Betrieb genommen wird.

A\

2 Elektrischer Anschluss

2.1 Ein- und Ausgangsverbindungen
Abbildung 10: Grundlegende elektrische Verbindugen

[~ 0veNe)

| }
! ! ! ——|
T T 27 (D INOU)
| | | | ~ 24V
| |
I | I | 0V
|
T 7729 (b INou) =
| | ~ v
|
| I | [ -0V

| ] 20N

0V (PNP)

33(DIN) 0V (PNP)

— 24V (NPN)

— 24V (NPN)

5V

RS485

T (NRS483) 69

—HVPN) (COM RS485) 61
(PNP) =Source
— (NPN) = Sink

— 7 T %vew T~ —

Eingangs- (Netz-) anschluss 3-
phasig

Ausgangsverkabelung zu den
Motoren

Schliesen Sie das 3-phasige AC-
Eingangsspannungskabel an die
Klemmen L1, L2 und L3 an und
schlieRen Sie den Schutz-leiter
(PE) an.

Verbinden Sie die Ausgangs-Mo-
tordrahte mit dem Klemmenblock
U, V, W und schlielen Sie den
Schutzleiter (PE) an.

Spannungsversorgung

SchlieBen Sie das einphasige
Spannungskabel an L1 und L2 an
und schlieen Sie den Schutzlei-
ter (PE) an.

Abbildung 11: Verkabelung der
Eingangsspannung fiir einpha-
sige Spannungsversorgung

|||—

Lesen Sie fir spezifische Informationen zur GehausegrofRe bitte die

Betriebsanleitung.
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2.2 Verkabelung der Steuerung fiir eine oder
mehrere Pumpen

ﬁ VORSICHT:
Stellen Sie vor Verwendung des Genie DI18 auf Stopp
(Klemme 18 gedffnet), um zu verhindern, dass die Einheit 3 : : B 3
den Motor startet. Halten Sie Klemme 18 gedffnet, um eine =R . 1 . o e |
unbeabsichtigte Rotation des Motors zu verhindern. Legen e ey - - R == |

Sie das Startsignal nur dann am Steuergerat an, wenn der
Pumpenbetrieb erwilinscht ist.

» Das Steuergerat erhalt ein
Startsignal, wenn Anschluss
18 mit 24 V verbunden ist (An-
schliisse 12 und 13).

» Der Digitaleingang an An-
schluss 27 kann so konfiguriert
werden, dass ein Wasserman-
gelsensor angeschlossen wer-
den kann, siehe Abschnitt
3.3.6.

+ Schlielen Sie fir die Einzel-
pumpenregelung oder die
Mehrpumpenregelung die
Ader fir die Spannungsversor-
gung des Sensors (braun) an
Anschluss 12 oder 13 (24 V)
sowie die Ader fiir das Istwert-
signal des Sensors (weil’) an
Anschluss 53 (4-20 mA).

» Die Verkabelung zur Dreh-
zahlregelung finden Sie in
Verkabelung fiir die Drehzahlre-
gelung auf Seite 25.

2.5 Verkabelung fiir die Drehzahlregelung

2.3 Verbindungen mit mehreren Pumpen Analog I/0 Analog I/0
39 42 50 53 54 55 39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM COM AOUT +10V AIN AIN COM
| Y s R s B s [ s Y s | s R s Y s B s [ s Y s |
O O O O O 0OfJ]o 0 06 0O 0 ©°
O O O @@ O @|/|O O O ©C ¢ ¢
O O O g OO Op o O o O op Oop

+ -

Senden eines 0 - 10 V-Eingangs-
signals zum Antrieb Giber Analog-
eingang 54. Sie verbinden lhr 0 —
10 V-Signal mit Anschluss 54 und
die Masse mit Anschluss 55. Der

Senden eines 4 - 20 mA-Ein-
gangssignals zum Antrieb Uber
Analogeingang 53. Sie verbinden
lhr 4 - 20 mA-Signal mit An-
schluss 53 und die Masse mit An-

Verbinden Sie die

Adern fiir die Kommu-
nikation an mit der
Unterseite dieser Kar-
te.

Entfernen Sie vorsich-
tig die Kunststoffabde-
ckung, indem Sie die
Lasche auf der Ober-
seite des Antriebs ent-
riegeln und 6ffnen.

Entfernen Sie vorsich-
tig die untere Abde-
ckung, indem Sie die
Lasche 6ffnen

2.4 Verbinden Sie die Kabel mit dem Modul MCO301

1. Anschluss 3 an Anschluss 3
2. Anschluss 5 an Anschluss 5
3. Anschluss 7 an Anschluss 7
4. Verwenden Sie geschirmte Kabel und benutzen Sie fir die Abschir-

mung den Federblgel.

o

Wenn Sie mehr als zwei Steuergerate verwenden, so gelten fiir den

zusatzlichen Antrieb dieselben Verkabelungsanweisungen.
6. Zusatzliche Verkabelungskonfigurationen mit mehreren Steuerge-
raten finden Sie in der Betriebsanleitung.
7. Installieren Sie die Abdeckungen und das Tastenfeld wieder und
beginnen Sie mit der Inbetriebnahme.

schluss 55. Der Analogeingang 53
nimmt nur 4 - 20 mA auf.

Analogeingang 54 kann Strom-
oder Spannungssignale aufneh-
men. Als Standard ist er auf 0 - 10
V eingestellt.

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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4
(=D
a
A54
j ol

Uber einen DIP-Schalter hinter
der MCO-301-Karte kann die Ein-
stellung des Analogeingangs 54
geandert werden.

Folgen Sie den folgenden Schrit-
ten, um den Analogeingang 54
von Spannung auf Strom umzu-
stellen:

» Schalten Sie den Antrieb ab

* Entfernen Sie das LCP-Be-
dienfeld

» Entfernen Sie die Karte MCO
301

+ Andern Sie die Einstellung des
DIP-Schalters von U (0 - 10 V)
auf | (4 - 20 mA)

3 Betrieb

3.1 Betriebsanweisungen

0.00hp

0.0Hz
0.000¢p=i

50.000p=i
Off Remote Stop

» Bei der ersten Inbetriebnahme
zeigt der Aquavar automatisch
das Start-up Genie-Men( an,
mit dem Sie die Parameter auf
Grundlage der Anwendung
einfach einrichten kénnen.

» Um das Startup Genie-Menl
auf dem Bildschirm erneut auf-
zurufen, driicken Sie die Quick
Menu-Taste und wahlen Sie
Parameter 04 ,Start-up Genie*
oder ,Smart Start".

2. Wahlen Sie die Sprache und
- .. Sprache _ __ fahren Sie mit dem Pfeil nach un-
b oo o CHEEE, | g ten fort.
3. Wahlen Sie den Pumpen-An-
Auswahl ..
Pumpenanwendungstyp wendungstyp g_emars lhres Sys-
< T Drickskeigening tems: Drucksteigerung oder HLK.
4. Geben Sie fir die folgenden
Motorleistung Motordaten die Motornennleistung
oooC3WCCCC in kW aus den Daten des Motor-
datenschilds an.
4a. Geben Sie die Motornenn-
IRMOomonneraungl Spannung an.
oo o400V
4b. Wahlen Sie die Motorfre-
o o MEEMERRICIERE _ quenz.
oo o20Hz
4c. Geben Sie die Motornennd-
Motornenndrehzahl rehzahl an.
« o - 2835Umin_ Z Z ]
4d. Geben Sie den Motornenn-
Motorstrom strom an.
PSR S
4e. Geben Sie das Limit fir die
oo OB Stromstarke nach der Formel
[P LI PR (Ampere bei Betriebsfaktor : Am-
pere bei Vollast) an.
* Wenn beispielsweise der auf
dem Motortypenschild angege-
bene Motorstrom (FLA) 5,6 A
betragt und der Motorstrom bei
Betriebsfaktor (SFA) 6,4 A, ge-
ben Sie 114 % ein. Achten Sie
darauf, den Motorstrom (FLA)
und das Stromlimit korrekt an-
zugeben.
4f. Wahlen Sie ,unterwasser” fir
L die Anwendung in Bohrungen
v - - —Qberwasser_ _ _,

oder ,Oberwasser” flir Motoren an
der Oberflache.

Schnellmeniis
Q1 Mein Benutzermenii
Q2 Schnelleinstellung

Q3 Funktionseinstellungen
jer} Start-Up Genie

Um im Start-up Genie-Menu zu
navigieren:

» Verwenden Sie die Taste OK,
um einen MenUeintrag auszu-
wahlen;

» Verwenden Sie nach der Aus-
wahl die Pfeiltasten AUF und
AB, um den Wert zu andern;

+ Bestatigen Sie mit der Taste
OK;

» Verwenden Sie die Taste AB,
um zum nachsten Menieintrag
zu gelangen.

4g. Geben Sie die Untergrenze fir
die Motordrehzahl ein. Die Unter-
grenze fur die Motordrehzahl kann
so eingestellt werden, dass sie
der minimalen Ausgangsfrequenz
der Motorwelle entspricht.

4h. Wahlen Sie den korrekten Fil-
tertyp, wenn Sie zwischen Antrieb
und Motor einen Filter installiert
haben. Lesen Sie das Gesamt-
handbuch fiir weitere Details.

Automatikmotor
Anpassung (AMA)

4i. Fuhren Sie eine AMA (Automa-
tische Motoraufnahme) durch, um
fur eine hohere Effizienz und Mo-
torsteuerung die Motorparameter
zu erkennen.

3.2 Start-Up Genie (Smart Setup)

Schalten Sie den / die Antrieb(e) ein und folgen Sie den folgenden
Schritten, um den Antrieb zu programmieren.

Weiter mit
Anwendungs-Setup?

5. Wahlen Sie ,Ja“, um mit dem
Anwendungs-Setup fortzufahren.

Landereinstellungen

1. Wahlen Sie in den Regionalen
Einstellungen ,International®.

3.3 Anwendungs-Setup

3.3.1 Betriebsmodus auswéahlen

Wahlen Sie den Betriebsmodus auf Grundlage lhres Systems.

26
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DURCH EINEN WECHSEL DER|

BETRIEBSART WIRD DER

AKTUELLE PARAMETERSATZ
UBERSCHRIEBEN

1. Einzelpumpensteuerung (fah-
ren Sie fort mit Einzelpumpensteue-
rung auf Seite 27).

Anwendungstyp
K

DURCH EINEN WECHSEL DER
BETRIEBSART WIRD DER

2. Mehrpumpen-Regelung (fahren
Sie fort mit Regelung fiir mehrere

3. Wahlbare Anwendungen sind
Konstanter Druck, Durchflussre-
gelung und Niveauregelung. Le-
sen Sie das Gesamthandbuch fir
weitere Details.

AKTUELLE PARAMETERSATZ A
UBERSCHRIEBEN Pumpen auf Seite 27)
-MEh:pﬁmjaéngte:uErLIna
DURCH EINEN WECHSEL DER 3. Drehzahlregelung fir Anwen-

BETRIEBSART WIRD DER
AKTUELLE PARAMETERSATZ
UBERSCHRIEBEN

dung mit fester Drehzahl (fahren
Sie fort mit Drehzahlregelung auf
Seite 27)

4. Wahlen Sie die Anzeigeeinheit.

Einzelpumpensteuerung

Beispiel fir Pumpe mit konstantem Druck und geringem Leistungs-
nennwert.

5. Wahlen Sie die Rampenzeit.
Weitere Details finden Sie in Be-
schreibung der Rampensteuerung auf

Seite 29.

Anwendungstyp

1. Wahlbare Anwendungen sind
Konstanter Druck, Durchflussre-
gelung und Niveauregelung. Le-
sen Sie das Gesamthandbuch fur
weitere Details.

6. Stellen Sie das gewiinschte
Druckregelungsband fiir die Dop-
pelrampen-Steuerlogik ein. Weite-
re Details finden Sie in Beschrei-
bung der Rampensteuerung auf Sei-
te 29.

2. Wahlen Sie die Anzeigeeinheit.

Anzahl der Pumpen

7. Wahlen Sie die Anzahl der
Pumpen, von zwei bis vier.

3 Wahlen Sie die Rampenzeit.
Details finden Sie in Beschreibung
der Rampensteuerung auf Seite 29.

8. Wahlen Sie die Anzahl der
Standbypumpen.

4. Stellen Sie das gewlinschte
Druckregelungsband fiir die Dop-
pelrampen-Steuerlogik ein. De-
tails finden Sie in Beschreibung der
Rampensteuerung auf Seite 29.

Méochten Sie die restlichen
Einstellungen automatisch fesllegen’7

9. Wahlen Sie ,Ja“, um die ver-
bleibenden Einstellungen automa-
tisch zu setzen. Weitere Details
finden Sie in Auszug automatisch
gesetzter Parameter auf Seite 30.

Mochten Sie die restlichen
i fest\egen7

5. Wahlen Sie ,Ja“, um die ver-
bleibenden Einstellungen automa-
tisch zu setzen. Details finden Sie
in Auszug automatisch gesetzter Pa-
rameter auf Seite 30.

10. Wahlen Sie den gewlinschten
Sollwert.

Konstantdruck
-Standardwerte geladen
(siehe IOM)
[OK]

6. Wahlen Sie den gewlinschten
Sollwert.

11. Standardwerte geladen, dru-
cken Sie ,,OK*", um fortzufahren.

Smart-Start abgeschlossen
Driicken Sie zum Beenden auf|
[OK]

Konstantdruck
-Standardwerte geladen
(siehe IOM)
[OK]

7. Standardwerte geladen. Dri-

cken Sie zum Fortfahren auf ,,OK".

12. Programmierung abgeschlos-
sen, wahlen Sie ,OK*, um den
Start-up Genie zu verlassen.

Smart-Start abgeschlossen
Driicken Sie zum Beenden auf|
[OK]

8. Programmierung abgeschlos-
sen. Wahlen Sie ,OK®, um den
Start-up Genie zu verlassen.

3.3.4 Drehzahlregelung

Beispiel fir Anwendungen mit konstanter Drehzahl und externem ana-
logen Steuersignal.

3.3.3 Regelung fiir mehrere Pumpen
Dieses Beispiel stellt ein System mit vier Pumpen und konstanter
Druckregelung dar.

Konfigurieren Sie jeden Inverter mit denselben Parameterwerten, vom
ersten bis zum letzten Inverter.

Uber die Drehzahlreﬁelung
kénnen Sie die Drehzahl
(iber eine externe
Quelle steuern. A
des Startsignals bei DI 18
wird benotigt, um die Pumpe|
zu starten und zu stoppen.

[OK]

1. Bestatigen Sie, dass die Dreh-
zahlregelung ein Start- und Stopp-
signal am Digitaleingang 18 erfor-
dert.

Quelle ext. Drehzahlvorgabe
e -
. —Analoger Eingang 53 _

2. Wahlen Sie lhre Referenzquelle
fur den Analogeingang.

Mehrpumpen Regelung

1. Wahlen Sie aus der unten ste-
henden Liste den Mehrfachpum-
pen-Betrieb aus. Lesen Sie das
Gesamthandbuch fir weitere De-
tails.

» FolgepMitFixerDrehz

* MultimasterSynchron

* MultimMehrpumpenreg

Achten Sie darauf,
den DIP-Schalter unter der
Tastatur so zu konfigurieren,
dass sie zum entsprechenden Ist/
Sollwert passen.
Stellen Sie "I" fir Strom-
mA) und "U" fir
Spannung ein. Andern
Sie NICHT die Position des
DIP-Schalters,
ahrend der Antrieb eingeschaltet
ist. [OK]

Pumpenadresse

2. Wahlen Sie flr die Pumpe eine
Pumpen-Adresse von 1 bis 4.

3. Bestatigen Sie, dass lhr DIP-
Schalter in der korrekten Position
steht und fahren Sie mit dem Pfeil
nach unten fort. Der Analogein-
gang an Anschluss 53 lasst nur 4
- 20 mA zu. Der DIP-Schalter
wirkt nur auf den Analogeingang
an Anschluss 54, der als Standard
auf 0 - 10 V eingestellt ist.

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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Anschluss 53 niedrig
Soll- / Ist- Wert
R S .
pmm = 0000

Anschluss 53 hoch
Soll- / Ist- Wert

4. Geben Sie Ihre minimale und
maximale Referenzdrehzahl ein.
(Beispiel fur Signal 4 - 20 mA, 4
mA = 0,0 Hz und 20 mA = 50,0
Hz)

3.3.6 Pumpenschutz

Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 und fahren Sie dann folgendermalien
fort.

1. Wahlen Sie ,Pumpenschutz-
Setup”

Parametersatz-Auswahl
Pumpenschutz

5. Geben Sie lhre Referenzdaten
fur die minimale und maximale
Drehzahl ein. Details finden Sie in
Details zum externen Analogsignal
der Drehzahlregelung auf Seite 30.

2. Wahlen Sie ,Aktivieren®, damit
die Pumpe unterhalbder Mini-
mal- / Ruhedrehzahl stoppt.

Energiesparmodus

o o--BohHzZ Tl
Weiter mit 6. Wahlen Sie JA zur Einrichtung
P e S des Pumpenschutzes.
QR Ja- - - -7 M
PRS- SR 5

3. Wahlen Sie die Minimal- / Min-
dest./Energiesparmodus-Fre-
quenz

7. Wahlen Sie ,Aktivieren®, damit
die Pumpe unterhalb der Mini-
mal- / Ruhedrehzahl stoppt.

8. Wahlen Sie den Wert fir die
Minimal- / Mindest./Energiespar-
modus-Frequenz. Die Pumpe
stoppt unterhalb dieses Wertes.

4. Stellen Sie die Dauer ein, fur
welche die Pumpendrehzahl die
Mindestfrequenz erreichen oder
unterschreiten muss, um in den
Ruhemodus zu wechseln

(Gliltig far FW version 5.03) Ach-
tung: Es erscheint am Display des
Umrichters statt des korrecten Be-
griffs "Verzogerung Shlafmodus”
falshlicherweise der Begriff "For-
derschwelle"

9. Wahlen Sie den Verzogerungs-
wert fir den Ruhemodus in Se-

5. Stellen Sie die Differenz zwi-

Gl Dhiiliss schen dem Sollwert und dem ist-

Neustart Differenz

E——— [ M A kunden.
10. Wahlen Sie die Aktivierungsd-
_Aktivierungsdrehzahl _ rehzahl. Die Pumpe startet ober-
C oo o300l ZII0 halb dieses Wertes.

i i e wert Wert ein, bei der die Pumpe
ftooTTTTTTTT ) den Ruhemodus verlasst.
6. Legen Sie die Dauer fest, fir
_ _ _Min. Laufzeit welche die Pumpe mindestens in
oo - s : Betrieb ist, ohne in den Ruhemo-

dus zu wechseln.

Fahren Sie im Pumpenschutzmenii fort, um die verbleibenden Pum-
penschutzoptionen einzustellen, oder driicken Sie die Taste ,Zurlck®,

um den Genie zu verlassen.

7. Legen Sie die Dauer fest, fir
welche die Pumpe mindestens im
Ruhemodus verbleibt.

8. Legen Sie das Fenster um den
Sollwert herum fest, in dem der

3.3.5 Istwert-Setup e e = Q0% Durchflu§s geprl’.’lft wirq. Weitere
Informationen finden Sie im Ge-
Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 und fahren Sie dann folgendermafRen samthandbuch
fort. 9. Wahlen Sie die Zeit, in welcher
1. Wahlen Sie das Istwert-Setup . _DErEhf_IuEsErilfu_ng_sz_eil . der Fluss geprijft wird. Weitere In-
Parametersatz-Auswahl .- - -10.0Minuten _ _, formationen finden Sie im Ge-
to oo Iswel 273 samthandbuch
10. Wahlen Sie ,Aktivieren“, um
2. Wahlen Sie die Anzahl der Ist- e ket - die Pumpe gegen Trockenlaufen
oo otwetauele werte in lhrem System (1, wenn g o L Sl und / oder Wassermangel zu
R [ . Sie fiir jeden Inverter nur (iber ei- schiitzen, indem Sie die Leistung
nen Sensor verfiigen). bei voller Drehzahl Gberwachen
und die tatsachliche Leistung mit
3 Wahlen Sie den Analogeingang einem'voreinges.tellten Grenzyvert
_ [Stwertanschiuss 1 _ an dem der Sensor angeschlos- vergleichen. Weiters Informatio-
T “Analoger Eingang 53_ & sen ist. nen finden Sie im Gesamthand-
buch
11. Legen Sie die Details fir den
4. Legen Sie einen Minimalwert Zulaufdruck Eingang Zulaufdrucksensor fest. Weitere
.- -“g"(‘); 'E_“'l:i.‘tl - fir den Sensor fest © - _ Nichfeingestellt” — 3 Informationen finden Sie im Ge-
v oo fnbel oo, samthandbuch
— - Niedriger Zulaufdruck- 12. Wenn ein Wassermangelsen-
Max. Istwort 1 5. Legen Sie einen Maximalwert DS dureh sor an den Digitalanschluss 27
"=z o fir den Sensor fest ISR 2 G angeschlossen ist, stellen Sie die-
DoodttEtiEhooo GENPNpNY - LT sen Wert auf ,Alarm®, um den
Stopp der Pumpe zu aktivieren,
wenn der Wassermangelsensor
) 6. Wahlen Sie, welchen Betriebs- auslost.
, - Sensorfenlerfunition modus der Antrieb ausfiihren soll,
[T . . wenn ein Sensorfehler erkannt
wird. ,Stopp*“ stoppt den Inverter.
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Saugs. Unterdr.
Aus-Verz.

13. Stellen Sie die Dauer der Ver-
zbgerung ein, bevor das System
bei Auslésung des Wasserman-
gelsensors einen Alarm ausldst.

Hoher-Zulaufdruck-

Schutz durch
Digitaleingang 29 einrichten?
« 22 CQeakivied 22 I3

14. Wenn ein Sensor fiir hohen
Zulaufdruck an den Digitalan-
schluss 29 angeschlossen ist,
stellen Sie diesen Wert auf
LAlarm®, um den Stopp der Pumpe
zu aktivieren, wenn der Druck-
schalter fir hohen Zulaufdruck
ausldst. Weitere Informationen fin-
den Sie im Gesamthandbuch

Unterdruck -Funktion

15. Die Kennlinienende-Funktion
schutzt die Pumpe und das Sys-
tem, indem verhindert wird, dass
die Pumpe fiir einen bestimmten
Zeitraum unterhalb eines festge-
legten geringen Drucks betrieben
wird. Weitere Informationen finden
Sie im Gesamthandbuch

Min Abgabedr. Abschaltung

16. Einstellen der Abschaltfunkti-
on bei niedrigem Systemdruck
Weitere Informationen finden Sie
im Gesamthandbuch

Pumpenschutz

durch
Digitaleingang 19 einrichten?

17. Wahlen Sie ,Ja“, wenn am Di-
gitaleingang 19 eine Pumpen-
schutzvorrichtung angeschlossen
ist. Wenn die Pumpenschutzvor-
richtung auslost, lauft der Motor
bis zum Stillstand aus.

18. Wahlen Sie ,Nein“ zum Ver-
lassen

4 Zusatzliche Informationen

4.1 Beschreibung der Rampensteuerung

Die Systemsteuerung verwendet feste Rampen fiir die Regelung, so-
dass sie dem Sollwert wie im Folgenden beschrieben, folgen.

Die Rampen kdnnen auf einen der voreingestellten Werte gesetzt wer-

den:

* Langsam: Grof3e Pumpe

« Mittel: Mittlere PumpengrolRe
* Kilein: Kleine Pumpe

Ram- Drucksteigerung HLK
pen- Rampe 1 Rampe 2 Rampe 1 Rampe 2
zeit ["Auf | Ab | Auf | Ab | Auf | Ab | Auf | Ab
Sclrlme 4 4 70 70 8 8 90 90
Mittel 6 6 70 70 12 12 90 90
Lang- 8 8 70 70 16 16 90 90
sam

Die Rampe wird in Sekunden angegeben und gibt die Zeit wieder, die
der Motor bendétigt, um von 0 Hz bis zur Maximalfrequenz oder von der
Maximalfrequenz bis zu 0 Hz zu fahren.

Rampe 1 (nach oben oder nach unten) wird immer unterhalb der Mini-
mal- / Schlafmodusfrequenz verwendet und wenn der Istwert aulRer-
halb des Regelbandes liegt.

Rampe 2 (nach oben oder nach unten) wird verwendet, wenn der Ist-
wert innerhalb des Regelbandes liegt.

Die Motorsteuerung verwendet Rampen nach oben (1 oder 2), bis der
Istwert die Obergrenze des Regelbandes erreicht. Sobald die Ober-
grenze erreicht ist, verwendet die Motorsteuerung Rampen nach unten
(1 oder 2), bis der Istwert die Untergrenze des Regelbandes erreicht.

3.3.7 Kommunikationseinstellungen

Folgen Sie den Schritten 1 bis 3 und fahren Sie dann folgendermafRen

fort.

Parametersatz-Auswahl

1. Wahlen Sie das Kommunikati-
ons-Setup

Parameter Beschreibung
3-41 Rampenzeit Auf 1
3-42 Rampenzeit Ab 1
3-51 Rampenzeit Auf 2
3-52 Rampenzeit Ab 2

2. Wahlen Sie das Kommunikati-

- K’;gdgl’:is“g:_i']_ - onsprotokoll
3 Wahlen Sie die Adresse
Adresse
Fm===- ge==-- N
R I .
4. Wahlen Sie die Baudrate
Baudrate
CoCCZ@e0d ZZZC1
5. Wahlen Sie die Netzwerk-Konfi-
Paritat/Stoppbits

guration

6. Wahlen Sie ,Nein“ zum Verlas-
sen

Abbildung 12: Tabelle

H (bar)
f(H2)

N

R2 UP

R1UP

R2 DN ‘

R1DN

Sollwert
Istwert
Regelband

Ausgangsfrequenz

NooArwN=

same Rampen)

Verzogerung Schlafmodus
Mindest./Energiesparmodus-Frequenz

t(s)

Regelung mit Rampe 2 nach oben und Rampe 2 nach unten (lang-
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4.2 Details zum externen Analogsignal der Nummer Parameter | Druck / Niveau | Durchfluss
Drehzahlregelung 3-10,0 Festsollwert 2,50 % 2,50 %
f(Hz) 13-20,0 SL-Timer 30 Sekunden | 30 Sekunden
1 2 19-10 Pumpen Still- 100 100
standszeit
19-11 Pumpenlauf- 10 10
zeit
19-12 Durchflussaus-| Ausgeschaltet | Ausgeschaltet
gleich
19-20 WM/Trockenl. | Ausgeschaltet | Ausgeschaltet
Fehler
19-26 Max Abgabe- | Ausgeschaltet | Ausgeschaltet
druck Fehler
19-45 Min. Abgabe- | Ausgeschaltet | Ausgeschaltet
druck Fehler
19-90 Rohrleitungs- | Ausgeschaltet | Ausgeschaltet
Fiillfunktion
14 -20 Quittierfunkti- | Manuell Riick- | Manuell Riick-
4mA 20mA on setzen setzen
ov 10V
1. Max. Drehzahlreferenz 4.4 Mein Benutzer-Menii
2. Aktivierungsdrehzahl
3. Minimum/Ruhedrehzahl Benutzer-Menii | Parameternum-|Standardwerte | Parameterna-
4. Klemme 53 Min. Soll/lst- Wert mer me
5. Analogwert, welcher der Ruhedrehzahl entspricht -
6. Analogwert, welcher der Aktivierungsdrehzahl entspricht 250 20-21 Druc.kstelge_- Sollwert 1
7. Klemme 53 Max. Soll/lst- Wert LUDtE]J- 3,5 [Ein-
ei

______ = Ruhemodus deaktiviert HLK: 1 [Einheit]

T = Ruhemodus aktiviert 25.10 19-18 Drucksteige- Berechneter
rung: 3,5 [Ein- Sollwert
heit]

Beachten Sie: Wenn der Ruhemodus deaktiviert ist, 1auft die Pumpe HLK: 1 [Einheit]
mit der Ruhedrehzahl, sobald der analoge Wert unter die Ruhedreh- i
zahl fallt. 25.2 19-25 0,2 Kein Durch-
Beispielhafte Einstellungen fiir Klemme 53 (4 - 20 mA): fluss NeustDiff.
Max. Drehzahlreferenz = 50 (Hz) 253 19-12 Ausgeschaltet | Durchflussaus-
Minimum- / Ruhedrehzahl = 20 (Hz) gleich
Aktivierungsdrehzahl = 25 (Hz) 254 19-13 0 Reibungsver-
Klemme 53 Min. Soll/lst- Wert = 0 lust
Klemme 53 Max. Soll/lst- Wert = 50 255 20-84 20 % Bandbreite
Der Analogwert, welcher der Ruhedrehzahl entspricht, ist: Ist=Sollwert
Signalbereich * (Min. Drehzahl : Max. Drehzahl) + Nullpunkt 16 * (20 : 25.6 3-41 4s Rampenzeit
50) +4=10,4 (mA) Auf 1
Der Analogwert, welcher der Aktivierungsdrehzahl entspricht, ist: 25.7 3-42 4s Ramper11zeit Ab
Signalbereich * (Aktivierungsdrehzahl : Max. Drehzahl) + Nullpunkt 16 -
*(25:50) +4 =12 (mA) 258 3-51 70s Ran;\p:n;zelt
u
4.3 Auszug automatisch gesetzter Parameter 259 3_52 70s Rampenzeit Ab
Die folgenden Parameter sind ein Auszug der automatisch gesetzten 2
Konfi tion, die im Rah des Start-up Genie-Ablauf flhrt
w?r?i.lgura ion, die im Rahmen des Start-up Genie-Ablaufs ausgefil 2510 19— 60 95 % Zuschaltdrehe
zahl
Nummer Parameter Druck / Niveau | Durchfluss 2511 19— 63 40 % Abschaltung
4-12 Min. Frequenz 20 20 Prozent
[Hz] 25.12 20-12  |bar Soll-/Istwert-
20-00 Istwert 1 Quel- Al 53 Al 53 einheit
le 25.13 20-14  [300 Max. Sollwert/
20-14 Max. Sollwert/ 10 100 Istwert
Istwert 25.14 22-20  |Aus Leistung tief
22-50 Kennlinienen- aus aus Autokonfig.
defunktion 25.15 19-20  |Ausgeschaltet | WM/Trockenl.
22-21 Erfassung Ausgeschaltet | Ausgeschaltet Fehler
Leistung tief 25.16 19-21  [10s WM/Trockenl.
19-24 Kein Durchfl. | Enabled (Akti- Deaktivieren Verz.
Absch. viert) 25.17 22-50  |Aus Kennlinienen-
19 -25 Kein Durch- 0,2 0,2 defunktion
fluss NeustDiff.
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Benutzer-Menii | Parameternum-|Standardwerte | Parameterna-
mer me
25.18 22 -51 30 Kennlinien-
endverz.
25.19 22 -52 20 % Kennlinienend-

toleranz
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1 Introduccién y seguridad

e

1.1 Objetivo del manual

Proposito de este manual

Este manual esta concebido para ofrecer la informacién necesaria pa-
ra el inicio rapido. Lea el manual completo para obtener informacién
sobre:

* Instalacion

» Funcionamiento

* Mantenimiento

Cableado de entrada (suminis- |Cableado de salida a los moto-
tro eléctrico) trifasica res

PRECAUCION:

Lea este manual atentamente antes de instalar y utilizar el
producto. El uso incorrecto de este producto puede provocar
lesiones personales y dafios materiales, ademas de anular
la garantia.

A\

NOTA:

Guarde este manual para futura referencia y manténgalo a mano en el
lugar donde esté situada de la unidad.

1.2 Seguridad

ADVERTENCIA:

» El operador debe conocer las precauciones de seguridad
a fin de evitar lesiones.

» La operacion, la instalaciéon o el mantenimiento de la uni-
dad que se realicen de cualquier manera que no sea la
indicada en este manual pueden provocar dafios al equi-
po, lesiones graves o la muerte. Esto incluye las modifi-
caciones realizadas en el equipo o el uso de piezas no
suministradas por Xylem. Si tiene alguna duda respecto
al uso previsto del equipo, péngase en contacto con un
representante de Xylem antes de continuar.

* No cambie la aplicacién de servicio sin la aprobacion de
un representante autorizado de Xylem.

A\

Conecte los cables de salida del
motor al bloque de terminales eti-
quetado como U, V y W, y conec-
te el cable a tierra.

Conecte el cableado de entrada
del suministro eléctrico trifasico
de CA alos terminales L1, L2 y
L3, y conecte el cable a tierra.

Unidades de entrada monofasica

ADVERTENCIA:

Esta guia no sustituye al manual de instalaciéon, funciona-
miento y mantenimiento. El personal cualificado debe ase-
gurarse de haber leido y entendido el Manual de instalacion,
funcionamiento y mantenimiento antes de instalar el produc-
to y ponerlo en uso.

A\

Conecte el cableado de suminis- |Figura 14: Cableado de entrada
tro eléctrico monofasico a L1y L2, |de suministro eléctrico para
y conecte el cable a tierra. unidades monofasicas

|||—

2 Instalacion eléctrica

2.1 Conexiones de entrada y salida

Figura 13: Conexiones eléctricas basicas

3
T s QS
s 9T (L) = | (U) 96, 1 £
Fite 92.(12) i [T 2
input 3L + + + 4K Al K' (W) 98 T T T
= EC) T i ST m Motor
DC bus [ T, w0 Switch mode |
5 : pp 4
EREE 2avoc ]| | ey Brake
15mA | 200mA | | rosistor
50 (+10V OU)
10V DC 10V o ST [
0/4-20 mA [ S3(AIN) | Relayl
i 202 - i
- ON=0-20mA
0-10V DC S4AIN) AT 20 VAC,2A
0/4-20 mA [ﬁ;’ L =) OFF=0-10v 5
55 (COM A IN) D
elay?
12 (+24V O %y
[ [ 240VAC,2A
i 32 =
/ / pavom P00 B 400 VAC,2 A
—] —2uverey) —
Iv | 'A e 0y 04
L | —2svaeN
| T | ST N0V (‘[,NP)) COM A O 30 | } Analog output
[ 0/4-20 mA
| 20 (OMDIN)} (aoma & 1

— 24V (NPN)

| }
! | |
T | I | ]2 ewNom]— i\ﬁ"""w"’
A
| | al
‘ T T
“ | |
|

S801

iE ON=Terminated
bl Z] oFF-Open

— 24V (NPN)

v
T~y
29 (DINOU) / (PNP
| v [~ ovene
‘ I
| | -ov

— 24V (NPN)
0V (PNP) (NRS485) 69
— 24V (NPN) (COM Rs485) 61
0V (PNP)
(PNP) =Source
— - — - - — - — — = (NPN) = Sink
3T (DIN)

; /jﬁ —| =

e

RS485

[ | T 320N

T ! 3DIN
| | '

Consulte el IOM para ver las consideraciones especificas de tamario
del bastidor.

2.2 Cableado de control de una sola bomba y multi-
bomba

PRECAUCION:

Antes de utilizar el asistente, configure DI18 en Detener (ter-
minal 18 abierto) para evitar que la unidad arranque el mo-
tor. Mantenga el terminal 18 abierto para evitar la rotacion
accidental del motor. Aplique la sefial Arrancar al controla-
dor unicamente cuando desee que la bomba funcione.

* Cuando el terminal 18 se co-
necta a 24 V (terminales 12 o
13), se envia un comando
Arrancar al controlador.

* La entrada digital en el termi-
nal 27 se puede configurar pa-
ra aceptar un dispositivo de
falta de agua (consulte la sec-
cién 3.3.6).

» Para el control de una sola
bomba o el control multi-
bomba, instale el cable del
transductor del suministro
eléctrico (marrén) en el termi-
nal 12 013 (24 V) y el cable
del transductor de sefnal anal6-
gica (blanco) en el terminal 53
(4,20 mA).

» Para obtener informacion so-
bre el cableado del modo
Control de la velocidad, con-
sulte Cableado para el control de

la velocidad en la pagina 33.

32
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2.3 Conexiones multi-bomba

2.5 Cableado para el control de la velocidad

Conecte los cables de
comunicacion a la
parte inferior de esta
tarjeta.

Retire con cuidado la
cubierta de plastico;

para ello, desbloquee
la pestafia de la parte
superior de la unidad

Retire con cuidado la
cubierta inferior; para
ello, desbloquee la
pestana

Analog I/O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s [ s [ s B s R s |
O O 0O 0O OO0
O O O @ O ¢
O O O g O

Analog /O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s B s Y s B s B s |
O O 0O 0O OO0
O O O O ¢ ¢
O o o o g op

Envio de una sefal de entrada de
4-20 mA a la unidad mediante el
uso de la entrada analégica 53.
Realizara el cableado de la sefial
de 4-20 mA al terminal 53 y COM
en el terminal 55. La entrada ana-
légica 53 solo acepta 4-20 mA.

+ -

Envio de una sefial de entrada de
0-10 V a la unidad mediante el
uso de la entrada analégica 54.
Realizara el cableado de la sefial
de 0-10 V al terminal 54 y COM
en el terminal 55. La entrada ana-
l6gica 54 puede aceptar sefales

de corriente o tensién. De forma
predeterminada, esta configurada
en 0-10 V.

y libérela.

2.4 Conexion de los cables al médulo MCO301

. Terminal 3 al terminal 3

. Terminal 5 al terminal 5

. Terminal 7 al terminal 7

. Utilice el cable blindado y coloque el blindaje del cable en el clip de
muelle.

. Siva a utilizar mas de dos controladores, siga las mismas instruc-
ciones de cableado para la unidad adicional.

6. Para obtener informacién sobre configuraciones de multicontrol

adicionales, consulte el manual IOM.
7. Vuelva a instalar las cubiertas y el teclado, e inicie el proceso de
puesta en servicio.

A WON =

[$,]

/

[E

Un conmutador DIP ubicado de-
tras de la tarjeta MCO 301 permi-
te cambiar el ajuste de la entrada
analoégica 54.

Para cambiar el ajuste de la en-
trada analdgica 54 de tension a
corriente, siga los pasos a conti-
nuacion:
« Apague la unidad
» Extraiga el panel de control
LCP
» Extraiga la tarjeta MCO301
« Cambie el ajuste del conmuta-
dor DIP de U (0-10 V) a l
(4-20 mA)

. _
] =
| T
o : 1%/
[
S
[1[2[3[a[5[e[7[e[ohomh2 [1]2[3[4[s[e[7[e[ehdthd [ T T T T 11111 [1[2[3[a[5[6[7[s[ohofi2
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3 Funcionamiento

3.1 Instrucciones de funcionamiento

0.00hp

0.0Hz
0.000¢si

50.000p=i
Off Remote Stop

* En el primer encendido, Aqua-
var mostrara automaticamente
el menu del Asistente de ini-
cio, que facilita la configura-
cion de los parametros segun
la aplicacion.

» Para recuperar el menu Asis-
tente de inicio en la pantalla,
pulse el botén Menu rapido y
seleccione el parametro 04
“Asistente de inicio” o “Inicio
inteligente”.

Menus rapidos

Q1 Mi menu personal

Q2 Configuracion rapida
on

Para navegar por el Asistente de
inicio:

« Utilice el botén Aceptar para
seleccionar el elemento de
mend.

» Una vez seleccionado, utilice
los botones de flecha hacia
arriba o hacia abajo para cam-
biar el valor.

» Confirme con el botén Aceptar.

« Utilice el botén de flecha hacia
abajo para pasar al siguiente
elemento del mendu.

3.2 Asistente de inicio (configuracion inteligente)

Encienda las unidades y siga los pasos que se indican a continuacion

para programar la unidad:

Ajustes regionales

1. Seleccione Internacional en
Ajustes regionales.

-lnglés _ - _ ..

2. Seleccione el idioma y continte
con la flecha hacia abajo.

Seleccion del tipo
de aplicacién de bomba

3. Seleccione el tipo de aplicacion
de bomba segun el sistema: com-
presor o HVAC.

4. Introduzca la potencia nominal
del motor en kW que aparece en
la placa de datos del motor para

los siguientes datos del motor.

4a. Configure la tensién nominal
del motor.

4b. Seleccione la frecuencia del
motor.

4c. Introduzca la velocidad nomi-
nal del motor.

Intensidad motor

4d. Introduzca la corriente nomi-
nal del motor.

4e. Configure el valor de Limite
de corriente equivalente a (ampe-
rios de factor de servicio/amperios
de carga completa).

» Por ejemplo, si la corriente del
motor (FLA) indicada en la pla-
ca de datos del motor es 5,6 A
y la corriente de factor de ser-
vicio (SFA) es 6,4 A, introduz-
ca 114 % en Limite de corrien-
te (%). Asegurese de configu-
rar correctamente los valores
de Corriente del motor (FLA) y
Limite de corriente.

Tipo de motor

4f. Seleccione Sumergible para
aplicaciones de orificio de sondeo
o Superficie para motores sobre
el suelo.

4g. Introduzca el limite minimo de
velocidad del motor. El limite infe-
rior de velocidad del motor se
puede configurar de modo que
coincida con la frecuencia de sali-
da minima del eje del motor.

Tipo de filtro

4h. Si ha instalado un filtro entre
la unidad y el motor, seleccione el
tipo de filtro correcto. Para obte-
ner mas detalles, consulte el ma-
nual completo.

Adaptacion automatica
del motor (AMA)

4i. Ejecute AMA (adaptacion auto-
matica del motor) para detectar
los parametros del motor y obte-
ner una eficiencia y control del
motor mejorados.

¢Desea continuar a la

configuracion de la aplicacion?
P - .

5. Seleccione Si para continuar
con Configuracion de la aplica-
cion.

3.3 Configuracién de la aplicacion

3.3.1 Seleccion del modo de funcionamiento

Seleccione el modo de funcionamiento segun su sistema.

Modo operativo jEL
CAMBIO DEL MODO
OPERATIVO SOBRESCRIBIRA
LA CONFIGURACION ACTUAL|

Cenirdl deluna sola borbq

1. Control de una sola bomba
(contintie con Control de una sola
bomba en la pagina 34)

Modo operativo jEL
CAMBIO DEL MODO
(OPERATIVO SOBRESCRIBIRA|
LA CONFIGURACION ACTUAL

2. Control multi-bomba (continde
con Multicontrol multi-bomba en la
pagina 35)

Modo operativo jEL
CAMBIO DEL MODO
IOPERATIVO SOBRESCRIBIRA
LA CONFIGURACION ACTUAL

3. Control de la velocidad para
aplicaciones de velocidad fija
(contintie con Control de velocidad
en la pagina 35)

3.3.2 Control de una sola bomba

Ejemplo para una bomba con presion constante y tasa de potencia ba-

ja.

Tipo de aplicacion
[ N e R e R 1
RE DI SIRIE O TTIECO e

1. Las aplicaciones que se pue-
den seleccionar son: Presion
constante, Control de caudal y
Control de nivel. Para obtener
mas detalles, consulte el manual
completo.

34
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Unidades de control de la presion
peEooEgo Do ot T L]

2. Seleccione la unidad de control
de presion

Numero de bombas

7. Seleccione un valor para Nu-
mero de bombas (de 2 a 4).

3. Seleccione el tiempo de au-
mento. Para obtener mas informa-
cion, consulte Descripcion de la
rampa de control en la pagina 37.

l;mmero de bombas de reserva

8. Seleccione un valor para Nu-
mero de bombas en espera.

4. Configure la banda de regula-
cion de presion que desee para
Logica de control de rampa doble.
Para obtener mas informacion,
consulte Descripcion de la rampa de
control en la pagina 37.

. Desea que las demas opciones|
se definan automaticamente?

9. Seleccione Si para que el resto
de los ajustes se defina automati-
camente. Para obtener mas infor-
macion, consulte Extracto de para-
metros de configuracion automatica
en la pagina 38.

. Desea que las demas opciones|

se definan automaticamente?
r -

5. Seleccione Si para que el resto
de los ajustes se defina automati-
camente. Para obtener mas infor-
macion, consulte Extracto de para-
metros de configuracion automatica
en la pagina 38.

Punto de referencia

10. Configure el punto de referen-
cia deseado.

Punto de referencia

6. Configure el punto de referen-
cia deseado.

Valores predeterminados de
presion constante cargados
(Ver IOM)
[OK]

11. El valor predeterminado se ha
cargado. Pulse Aceptar para con-
tinuar.

Valores predeterminados de
presién constante cargados
(Ver IOM)
[OK]

7. El valor predeterminado se ha
cargado. Pulse Aceptar para con-
tinuar.

Asistente de arranque completado
Pulse [Aceptar] para salir

12. La programacién se ha com-
pletado. Seleccione Aceptar para
salir del Asistente de inicio.

Asistente de arranque completado
Pulse [Aceptar] para salir

8. La programacién se ha comple-
tado. Seleccione Aceptar para sa-
lir del Asistente de inicio.

3.3.4 Control de velocidad

Ejemplo para aplicaciones de velocidad constante con sefial de control
analdgica externa.

3.3.3 Multicontrol multi-bomba

Este ejemplo es para cuatro bombas con control de presién constante.

Configure cada inversor, empezando por el primero y terminando por
el ultimo, con los mismos valores de parametros.

Control de la velocidad
permite que una fuente
externa controle
la velocidad. A
requiere una sefial de
arranque en DI 18 para
arrancar y parar la bomba.
[Aceptar]

1. Confirme que el control de la
velocidad requerira una sefal de
arranque y parada en la entrada
digital 18.

Control multi-bomba

1. En la lista siguiente, seleccione
Funcionamiento multi-bomba. Pa-
ra obtener mas detalles, consulte
el manual completo.

» Seguidor de velocidad fija

» Sinc. maestra multi

¢ MulCtl maestra multi

Origen de referencia de velocidad
Entrada analogica 53,

2. Seleccione el origen de refe-
rencia de la entrada analégica.

Ubicac. de la bomba
- .

2. Seleccione las direcciones mul-
ti-bomba de bomba de 1 a 4.

Asegurese de configurar
el interruptor DIP bajo
el teclado para que coincida
el tipo de realimentacion.
Establezca | para la corriente
(mA)y U para
la realimentacién de tensién. NO
cambie la posicion del interruptor DIP
mientras la unidad esta
encendida

[Aceptar]

Tipo de aplicacion
R e "
vl Pl el I RGP (O

3. Las aplicaciones que se pue-
den seleccionar son: Presion
constante, Control de caudal y
Control de nivel. Para obtener
mas detalles, consulte el manual
completo.

3. Confirme que el conmutador
DIP esta configurado correcta-
mente y contintie con la flecha ha-
cia abajo. La entrada analdgica
en el terminal 53 solo permite
4-20 mA. El conmutador DIP ac-
tda unicamente en la entrada ana-
l6gica del terminal 54 que, de for-
ma predeterminada, esté configu-
rada en 0-10 V.

Terminal 53 valor bajo
ref./info. Valor

4. Seleccione la unidad de control
de presion

Terminal 53 valor alto
ref./info. Valor

4. Introduzca las velocidades de
referencia minima y maxima
(ejemplo para una sefial de

4-20 mA, 4 mA =0,0 Hzy 20 mA
=50,0 Hz)

5. Seleccione el tiempo de au-
mento. Para obtener mas informa-
cion, consulte Descripcion de la
rampa de control en la pagina 37.

6. Configure la banda de regula-
cion de presion que desee para
Logica de control de rampa doble.
Para obtener mas informacion,
consulte Descripcion de la rampa de
control en la pagina 37.

5. Introduzca las referencias de
velocidad minima y maxima. Para
obtener mas informacion, consul-
te Detalle de seiial analégica externa
de control de la velocidad en la pa-
gina 37.

, Desea continuar a la configuracion|
de la proteccion de la bomba?

6. Seleccione Si para la configu-
racion de proteccion de la bomba.
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Modo de reposo

7. Seleccione Activar para que la
bomba se detenga cuando el va-
lor sea inferior al valor de Veloci-
dad de reposo/minima.

Retardo falta de caudal

8. Seleccione el valor de frecuen-
cia de Velocidad de reposo/mini-
ma. La bomba se detendra cuan-
do el valor sea inferior a este.

4. Configure la cantidad de tiempo
que la velocidad de la bomba de-
be ser igual o inferior a la frecuen-
cia de reposo para activar el mo-
do de reposo.

9. Seleccione el valor de Retardo
de reposo en segundos.

No Flow Restart
Difference

5. Configure la diferencia entre el
punto de referencia y el valor ac-
tual que hara que la bomba se
vuelva a arrancar y salga del mo-
do de reposo

10. Seleccione el valor de Veloci-
dad de reinicio. La bomba se
arrancara cuando el valor sea su-
perior a este.

6. Configure el tiempo que la
bomba debe permanecer encen-
dida sin pasar al modo de reposo

Contintie con el menu Proteccion de la bomba para configurar las op-
ciones de proteccion de la bomba restantes o pulse el botdn Atras pa-
ra salir del Asistente.

3.3.5 Configuracion del retorno

Realice los pasos del 1 al 3 y, a continuacién, proceda segun se indi-

ca.

7. Configure el tiempo que la
bomba debe permanecer en el
modo de reposo

8. Configure la ventana en torno
al punto de referencia donde se
comprobara el caudal. Para obte-
ner mas informacién, consulte el
manual completo

Seleccion de configurac.

1. Seleccione Configuracion de in-
formacién

Tiempo comprobac caudal

9. Seleccione la hora a la que se
comprobara el caudal. Para obte-
ner mas informacion, consulte el

manual completo

2. Seleccione el numero de infor-
maciones del sistema (1 si solo
dispone de un sensor por cada in-
Versor)

Fallo Sin agua/pérdida
de cebado
Desactivado

3. Seleccione la entrada analdgi-
ca a la que esta conectado el sen-
sor

10. Seleccione Activar para prote-
ger la bomba frente al funciona-
miento en seco o la pérdida de
cebado mediante la supervision
de la potencia a maxima veloci-
dad y la comparacién de la poten-
cia real con el limite preestableci-
do. Para obtener mas informa-
cion, consulte el manual completo

4. Configure el valor de Escala
minima del sensor

Entrada de succwn

11. Configure los detalles del
transductor de succién. Para ob-
tener mas informacion, consulte el
manual completo

5. Configure el valor de Escala
completa del sensor

¢ Configurar la proteccion de succion
baja mediante la entrada digital 277

12. Si se conecta un dispositivo
de falta de agua a la entrada digi-
tal 27, configure este valor en
Alarma para permitir que la bom-
ba se detenga si se activa el dis-
positivo de falta de agua

Detener.

6. Seleccione la accion que la uni-
dad debe realizar cuando se de-
tecte un fallo del sensor; “Dete-
ner” detiene el inversor.

Retardo apag. succ.,

13. Configure el retardo que el
sistema espera antes de activar la
Alarma si se activa el dispositivo
de falta de agua

¢ Configurar la proteccion de succién
alta mediante la entrada digital 29?

14. Si se conecta un dispositivo
de presion de succion alta a la en-

. s T T TDesaclivado_ _ _ trada digital 29, configure este va-
3.3.6 Proteccion de la bomba lor en Agljarma para pgrmitir que la
Realice los pasos del 1 al 3 y, a continuacion, proceda segun se indi- b_omba_ se detenga_§| se actlva_ ,el
ca: dispositivo de presion de succion
alta. Para obtener mas informa-
1. Seleccione Configuracién de cion, consulte el manual completo
 Seleccion de configurac. | proteccién de la bomba 15. Configure el valor de presion
A SE I T, Funcan para la activacion de la funcién de
TTTTTERgICIC presion baja. La funcion de pre-
- - - sién baja protege la bomba y el
2. Seleccione Activar para activar sistema al evitar que la bomba
~ ~Modode reposo_ _ la funcionalidad del modo de re- funcione por debajo de valor es-
- oo fdiedo poso, que apaga la bomba cuan- pecificado de presion baja duran-
do no hay caudal en el sistema te un periodo de tiempo especifi-
- cado. Para obtener més informa-
3. Configure el valor de Frecuen- cién, consulte el manual completo
Frecuencia de reposo/min. cia minima/de reposo
ST T To0HZ - - T3 16. Configure la funcién de apa-
coclelsiemalbalogy gado del sistema de baja presion.
v - - Desadlivado_ Para obtener mas informacién,
consulte el manual completo
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o . 17. Seleccione Si si hay un dispo-
¢ Configurar la proteccion " . .
de la bomba mediante sitivo de proteccion de la bomba

I alen Tacaldlo = A conectado a la entrada digital 19.

bemma- DICEpE— . Si el dispositivo de proteccion de
la bomba se activa, el motor se
detendra.
18. Seleccione No para salir

;Desea continuar a la configuracion

de la entrada digital?
------ G-====n

3.3.7 Configuracién de la comunicacion

Realice los pasos del 1 al 3 y, a continuacion, proceda segun se indi-
ca.

1. Seleccione Configuracién de
Seleccion de configurac.

Tty T comunicacion
« - - Somunicacion _ _,
2. Seleccione el protocolo de co-
pomolEEEh municacion
v = = Modbus RTU_ _ _ |
3. Seleccione la direccion
Direccion
B -y N
[ oo .

4. Seleccione la velocidad en bau-
dios

5. Seleccione la configuracion de
Paridad / Bits de parada red

:Psriaaa EaE Toit d-ez:a:raﬂa:

6. Seleccione No para salir

Continuar con Mantenimiento?
ST oL IR ET g

4 Informacion adicional

4.1 Descripcion de la rampa de control

La Rampa 2 (ascendente o descendente) se utiliza cuando el valor de
informacion esta dentro de la banda de regulacion.

El control del motor utilizara la rampa ascendente (1 o 2) hasta que el
valor de informacién alcance el limite superior de la banda de regula-
cion. Una vez que se alcanza el limite superior, el control del motor uti-
lizara la rampa descendente (1 o 2) hasta que el valor de informacion
alcance el limite inferior de la banda de regulacion.

Parametro Descripcion
3-41 Rampa 1 tiempo acel. rampa
3-42 Rampa 1 tiempo desacel. rampa
3-51 Rampa 2 tiempo acel. rampa
3-52 Rampa 2 tiempo desacel. rampa

Figura 15: Grafico
1 2
7

s\ /_/\

H (bar)
f (Hz)

N

/\/\/\ 4

R1UP /5 RECH /

R2 DN ‘

R2 UP

R1UP R1DN

t(s)

Punto de referencia

Informacion de control (valor actual)

Banda de regulacion

Retardo de reposo

Frecuencia de reposo

Frec. salida

Regulacion con Rampa 2 ascendente y Rampa 2 descendente
(rampas lentas)

Noohkwh=

4.2 Detalle de seiial analégica externa de control de
la velocidad

f (Hz)

El control del sistema utiliza rampas fijas para regular las variables del
sistema, de modo que sigan el punto de referencia como se describe a 1 27
continuacion. P
Las rampas se pueden configurar en uno de los valores preestableci- z ’
dos: P

* Lento: tamafo de bomba grande /

» Medio: tamafio de bomba mediano "

» Rapido: tamafio de bomba pequefio

27
Ti Compresor Calefaccion, ventilaciéon y 2 /*,-“"
lem- aire acondicionado p

po de 27 :

acele-| Rampa1 Rampa 2 Rampa 1 Rampa 2 e ———————— B :

raclon [ Arriba| Abajo | Arriba| Abajo | Arriba | Abajo | Arriba| Abajo ; ‘

Rapi- 4 4 70 70 8 8 90 90 :

do i
Medio 70 70 12 12 90 90 A :
4 5 6 7
Lento 70 70 16 16 90 90 I 20mA
ov 10V
La rampa se expresa en segundos y representa el tiempo necesario ) . o
para que el motor pase de 0 Hz a la frecuencia maxima, o de la fre- 1. Referencia de velocidad maxima
cuencia maxima a 0 Hz. 2. Velocidad de activacion
La Rampa 1 (ascendente o descendente) siempre se utiliza por debajo 2 \_I{eloqda:dsge r(leposo./mm;r?af val
de la frecuencia minima/frecuencia de reposo y cuando el valor de in- 5' Ve:mlna 6 valor bajo re -(;f‘ oi a orl idad d
formacion esta fuera de la banda de regulacién. - vaor analogico correspondiente a velocidad ae reposo
6. Valor analdgico correspondiente a velocidad de reinicio
7. Terminal 53 valor alto ref./info. Valor
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= Modo de reposo desactivado

= Modo de reposo activado

4.4 Mi menu personal

Menu personal

Nuamero de pa-

Valor predeter-

Nombre del pa-

rametro minado rametro
Nota: Si el modo de reposo esta activado, la bomba funcionara a la 25,0 20-21 Refuerzo: 3,5 Punto de refe-
velocidad de reposo cuando el valor analdgico sea inferior al valor de [unidad] rencia 1
Velocidad de reposo. HVAC: 1 [uni-
Ejemplo de ajustes para la entrada analégica 53 (4-20 mA): dad]
Referencia de velocidad maxima = 50 (Hz) 25,1 19-18 Refuerzo: 3,5 Punto de ajus-
Velocidad de reposo/minima = 20 (Hz) [unidad] te calculado
Velocidad de reinicio = 25 (Hz) HVAC: 1 [uni-
Terminal 53 valor bajo ref./info. Valor = 0 dad]
Terminal 53 valor alto ref./info. Valor = 50 25,2 19-25 0,2 Sin diferencia
El valor analdgico correspondiente a la velocidad de reposo es: de r:;:':;? de
Rango de senal * (Velocidad minima/velocidad méaxima) + punto cero - ”
16 *‘(](20/50) +4 =( 10,4 (mA) ) +p 25,3 19-12 Desactivado Compensacion
_ _ _ o de caudal
El valor analdgico correspondiente a velocidad de reinicio es: 25.4 19-13 0 Pérdida de fric-
Rango de sefial * (Velocidad de reinicio/velocidad maxima) + punto ce- cion
ro16 *(25/50) +4 =12 (mA
( ) (mA) 25,5 20-84 20% Ancho banda
4.3 Extracto de parametros de configuracion En Referencia
automatica 25,6 3-41 4s Rampa 1 tiem-
Los siguientes parametros son un extracto de la configuracion auto- po acel. rampa
matica que se realiza en el procedimiento del Asistente de inicio. 25,7 3-42 4s Rampa 1 tiem-
- - — - po desacel.
Numero Parametro Presion/Nivel Caudal rampa
4-12 Limite bajo ve- 20 20 25,8 3-51 70s Rampa 2 tiem-
loc. motor [Hz] po acel. rampa
20-00 Fuente de rea- Al 53 Al 53 259 3-52 70 s Rampa 2 tiem-
limentacién 1 ' po desacel.
20-14 Maxima refe- 10 100 rampa
rencia/realim. 25,1 19-60 95 % Stage Speed
22-50 Funcién de fin off off 25,11 19-63  [40% Destage Per-
de curva centage
22-21 Deteccion baja | Desactivado Desactivado 25.12 20-12 bar Referencia/
potencia Unidad Reali-
19-24 Sin cierre de Activado Desactivar mentacién
flujo 25,13 20-14 300 Maxima refe-
19-25 Sin diferencia 0,2 0,2 rencia/realim.
de reinicio de 25,14 22-20 Desactivado Ajuste automa-
caudal tico potencia
3-10,0 Referencia in- 2,50 % 2,50 % baja
terna 25,15 19-20 Desactivado No Water Loss
13-20,0 Temporizador | 30 segundos 30 segundos of Prime Fault
Smart Logic 25,16 19-21 10s No Water Loss
Controller of Prime Pro-
19-10 Tiempo de 100 100 tection Delay
inactividad del 25,17 22-50 Desactivado Funcién de fin
ejercicio de la de curva
bomba
25,18 22-51 30 Retardo de fin
19-11 Tiempo de eje- 10 10 de curva
cucion del ejer-
cicio de la 25,19 22-52 20% End of Curve
bomba Tolerance
19-12 Compensacion| Desactivado Desactivado
de caudal
19-20 No Water Loss | Desactivado Desactivado
of Prime Fault
19-26 High System Desactivado Desactivado
Fault
19-45 Low System Desactivado Desactivado
Fault
19-90 Funcién de lle-| Desactivado Desactivado
nado de tube-
ria
14-20 Modo Reset | Reinicio manual | Reinicio manual
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1 Introducgao e seguranga

e

1.1 Objetivo do manual

Objetivo deste manual

O objetivo deste manual é fornecer as informagdes necessarias para o
arranque rapido. Leia o manual na integra para obter informagdes so-
bre:

* Instalagéo

» Funcionamento

* Manutengéo

Cabeamento (principal) de en-
trada trifasico

Cabeamento de saida para mo-
tores

CUIDADO:

Leia este manual com atencéo antes de instalar e utilizar o
produto. Uma utilizagéo inadequada do produto pode causar
lesbes e danos a propriedade, bem como invalidar a garan-
tia.

A\

AVISO:

Guarde este manual para referéncia futura, e mantenha-o pronto a
consultar no local da unidade.

1.2 Seguranga

ATENGAO:

» O operador deve estar atento as precaugdes de segu-
ranga para evitar lesdes fisicas.

» O funcionamento, instalagdo ou manutengéo da unidade
de uma forma que nado esteja descrita neste manual po-
de causar lesbes graves, morte ou danos no equipamen-
to. Tal inclui qualquer modificagdo ao equipamento ou a
utilizagéo de pegas nao fornecidas pela Xylem. Se tiver
duvidas sobre a utilizagao a qual se destina o equipa-
mento, contacte um representante da Xylem antes de
continuar.

* Nao altere a aplicagao do servigo sem a aprovacgéo de
um representante autorizado da Xylem.

A\

Ligue o cabeamento de poténcia
de entrada de CA trifasica aos ter-
minais L1, L2 e L3 e ligue o cabo
a terra.

Ligue os fios do motor de saida
ao bloco de terminais etiquetado
U, Ve W e ligue o cabo a terra.

Unidades de entrada monofasicas

ATENGAO:

Este guia néo substitui o manual de instalacéo, funciona-
mento e manutengao. O pessoal qualificado tem de garantir
que leu e compreendeu o manual de instalagao, funciona-
mento e manutengao antes de instalar e utilizar o produto.

A\

Ligue o cabeamento de poténcia
monofasico a L1 e L2 e ligue o
cabo a terra.

Figura 17: Cabeamento de en-
trada de poténcia para unidade
monofasica

|||—

2 Instalacao eléctrica

2.1 Ligagoes de entrada e saida

Figura 16: Ligagao elétrica basica
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Consulte o IOM para obter consideragdes especificas sobre o tama-

nho da estrutura.

2.2 Cabeamento de controlo de bomba Unica e

varias bombas

CUIDADO:

Antes de utilizar o Génio,

defina DI18 como Paragem (termi-

nal 18 aberto) para evitar que a unidade ligue o motor. Man-
tenha o terminal 18 para evitar uma rotagéo néo intencional
do motor. Aplique o sinal Arranque ao controlador apenas
quando o funcionamento da bomba for desejado.

* Um comando Arranque é dado
ao controlador quando o termi-
nal 18 esta ligado a 24 V (ter-
minais 12 ou 13).

* A entrada digital no termi-
nal 27 pode ser configurada
para aceitar um dispositivo de
Falta de Agua, consulte a sec-
¢é0 3.3.6.

» Para Controlo de bomba uni-
ca ou Controlo de varias
bombas, instale o cabo do
transdutor de fonte de alimen-
tacdo (castanho) no termi-
nal 12 ou 13 (24 V), cabo do
transdutor de sinal analdgico
(branco) no terminal 53
(4,20 mA).

+ Para o cabeamento do modo
Controlo de velocidade, con-
sulte Cabeamento para controlo
de velocidade na pagina 40.
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2.3 Ligagoes de varias bombas

2.5 Cabeamento para controlo de velocidade

Ligue os fios de liga-
¢ao a parte inferior
desta placa.

Remova cuidadosa-
mente a tampa de
plastico ao libertar a
patilha na parte supe-
rior da unidade ou sol-
ta-la.

Remova cuidadosa-
mente a cobertura in-
ferior ao libertar a pa-
tilha

2.4 Ligue os fios ao médulo MCO301

obrwh=

Terminal n.° 3 ao terminal n.° 3
Terminal n.° 5 ao terminal n.° 5
Terminal n.° 7 ao terminal n.° 7
Utilize o cabo blindado e ponha a blindagem do cabo na mola.

Se estiver a utilizar mais de um controlador, siga as mesmas ins-

trugcdes de cabeamento para a unidade adicional.

o

Consulte o IOM para obter informagdes sobre configuragdes adi-

cionais de cabeamento com varios controlos.
7. Volte a instalar as coberturas e o teclado e comece o comissiona-

mento.

[4]5]e]7[8[sfofifd

Analog I/O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s [ s [ s B s R s |
O O 0O 0O OO0
O O O @ O ¢
O O O g O

Analog /O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s B s Y s B s B s |
O O 0O 0O OO0
O O O O ¢ ¢
O o o o g op

Enviar um sinal de entrada de 4—
20 mA para a unidade com a en-
trada analégica 53. Ira ligar o seu

comum ao terminal 55. A entrada
analégica 53 s6 aceita 4—20 mA.

sinal de 4-20 mA ao terminal 53 e

+ -

Enviar um sinal de entrada de 0—
10 V para a unidade com a entra-
da analdgica 54. Ira ligar o seu si-
nal de 0-10 V ao terminal 54 e
comum ao terminal 55. A entrada
analdgica 54 pode aceitar um si-
nal de corrente ou tensdo. Por
predefinigao, esta definido como
0-10 V.

i1
al |V

tra atras da placa MCO 301 per-

analdgica 54.

Para alterar a definicdo da entra-
da analdgica 54 de tenséo para
corrente, siga 0s passos abaixo:

» Desligue a unidade

» Remova o painel de controlo
de LCP

* Remova a placa MCO301

« Altere a defini¢cdo do interrup-
tor DIP de U (0—10 V) para |
(4-20 mA)

Um interruptor DIP que se encon-

mite alterar a definicdo da entrada

3 Funcionamento

3.1 Instrucdes de funcionamento

» Na primeira ligagao, o Aquavar
apresenta automaticamente o
menu Génio de Arranque que
permite a facil configuragao
dos parametros com base na
aplicagao.

» Para invocar o menu Génio de
Arranque no ecra, prima o bo-
tao Inicio Rapido e selecione o
parametro 04 "Génio de Arran-
que" ou "Arranque Inteligente".
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Quick Menus

Q1 My Personal Menu
Q2 Quick Setup

Q3 Function Setups

Q4 Start-Up Genie

Para navegar até ao menu Génio
de Arranque:

« Utilize o botao OK para sele-
cione o item de menu:

* Ap6s a selegéo, utilize os bo-
tdes de seta CIMA e BAIXO
para alterar o valor;

» Confirme com o botdo OK;

 Utilize o botao BAIXO para
avangar para o proximo item
de menu.

Filter Type

4h. Se tiver instalado um filtro en-
tre a unidade e o motor, selecione
o tipo de filtro correto. Consulte o
manual completo para obter deta-
Ihes.

Automatic Motor
Adaption (AMA)

4i. Execute a AMA (adaptagéo au-
tomatica do motor) para detetar

os parametros do motor para me-
Ihor eficiéncia e controlo do motor.

3.2 Génio de Arranque (Configuracao Inteligente)

Ligue a(s) unidade(s) e siga os passos baixo para programar a unida-

de.

Continue to the
application setup?

5. Selecione Sim para continuar
com a configuragéo da aplicagdo.

Regional Settings

tional

1. Selecione Internacional nas
Definicdes Regionais.

3.3 Configuracgao da aplicagao

3.3.1 Selecionar modo de funcionamento

Selecione 0 modo de funcionamento com base no seu sistema.

2. Selecione o Idioma e avance
com a seta para baixo.

Operating Mode
CHANGING OPERATING
MODE WILL OVERWRITE

CURRENT SETUP

1. Controlo de uma bomba (conti-
nuar para Controlo de bomba tinica
na pagina 41.

Selection Pump
Application Type

3. Selecione o tipo de aplicagédo
da bomba com base no sitema:
reforgo ou AVAC.

Operating Mode
CHANGING OPERATING
MODE WILL OVERWRITE

CURRENT SETUP

2. Controlo de varias bombas
(continuar para Multicontrolo com
varias bombas na pagina 42)

4. Introduza a poténcia nominal
do motor em kW da placa de da-
dos do motor para os seguintes
dados do motor.

Operating Mode
CHANGING OPERATING
MODE WILL OVERWRITE

CURRENT SETUP

3. Controlo de velocidade para
aplicagdes de velocidade fixa
(continuar para Controlo de veloci-
dade na péagina 42)

4a. Defina a tensdo nominal do
motor.

3.3.2 Controlo de bomba unica

Exemplo de pressao constante, bomba de taxa de poténcia baixa

4b. Selecione a frequéncia do mo-
tor.

Application Type

1. As aplicagdes selecionaveis
séo Pressao Constante, Controlo
de Fluxo e Controlo de Nivel.
Consulte o manual completo para
obter detalhes.

4c. Introduza a velocidade nomi-
nal do motor.

2. Selecione Unidade de Controlo
de Pressao.

4d. Introduza a corrente nominal
do motor.

3. Selecione Tempo de Rampa.
Veja Descrigdo de controlo de rampa
na pagina 44 para detalhes.

4e. Defina o limite de corrente
(igual a amperagem do fator de
servico/amperagem de carga to-
tal).

» Por exemplo, se a corrente do
motor (FLA) indica na placa de
identificacdo do motor for
5,6 A e a corrente de fator de
servigo do motor (SFA) for
6,4 A, introduza 114 % como
limite de corrente (%). Certifi-
que-se de que define correta-
mente a corrente do motor
(FLA) e o limite de corrente.

4. Defina o intervalo de regulagéo
de presséo desejada para a Logi-
ca de Controlo de Rampa Dupla.
Veja Descrigdo de controlo de rampa
na pagina 44 para detalhes.

Would you like to Autoset
the rest of the settings?

5. Selecione Sim para Definigéo
automatica das restantes defini-
¢oes. Veja Extragdo de pardmetro
de defini¢do automatica na pagina
44 para detalhes.

Motor Type

4f. Selecione Submersivel para
aplicagao de furo ou Superficie
para motores acima do solo.

Setpoint
e == e 1
- - 3d5-ba-r----l

6. Defina o ponto de ajuste dese-
jado.

4g. Introduza o limite minimo da
velocidade do motor. O limite infe-
rior de velocidade do motor pode
ser definido para corresponder a
frequéncia de saida minima do ei-
X0 do motor.

Constant Pressure
Default Values Loaded
(See IOM)

[OK]

7. Valor predefinido carregado.
Prima OK para continuar.

Start-Up Genie Complete
Press [OK] to Exit

8. Programacao concluida. Sele-
cione OK para Sair do Génio de
Arranque.
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3.3.3 Multicontrolo com varias bombas

Este exemplo diz respeito a um controlo de presséo constante com

quatro bombas.

Comegando do primeiro para o ultimo inversor, configure cada inver-
sor com os mesmos valores de parametros.

Multi-pump Control

1. Selecione o modo de funciona-
mento multibomba na lista abaixo.
Consulte o0 manual completo para
obter detalhes.

» Seguidor de velocidade fixo
* Multi-master sinc
* Multi-master mulctl

Speed Control allows
the speed to be
controlled by an

external source. A
Start Signal on DI 18
is needed to start
and stop the pump.
[OK]

1. Tenha em atengéo que o con-

trolo de velocidade exigira um si-
nal de arranque e de paragem na
entrada digital 18.

Speed Reference Source

Analog Input 53

2. Selecione sua fonte de referén-
cia da entrada analdgica.

Pump Address

2. Selecione o enderego multi-
bomba da bomba de 1 a 4.

3. As aplicagdes selecionaveis
sdo Pressao Constante, Controlo
de Fluxo e Controlo de Nivel.
Consulte o0 manual completo para
obter detalhes.

Be sure to configure
the DIP switch under
the keypad to match
the feedback type -
Set | for current
(mA) and U for
voltage feedback. Do
NOT change the DIP
switch position while
the drive is powered
up. [OK]

3. Verifique se o seu interruptor
DIP esta ajustado corretamente e
continue com a seta para baixo. A
entrada analogica no terminal 53
permite apenas 4—20 mA. O inter-
ruptor DIP atua apenas na entra-
da analdgica no terminal 54 que
tem como predefinicdo 0-10 V.

Pressure Control Units

4. Selecione Unidade de Controlo
de Pressao.

Terminal 53 Low
Ref./Feedb. Value
0.000

Terminal 53 High
Ref./Feedb. Value

4. Introduza as suas velocidades
de referéncia minima e maxima
(exemplo no caso de sinal 4—
20mA,4mA=0,0Hze 20mA =
50,0 Hz)

5. Selecione Tempo de Rampa.
Consulte Descricdo de controlo de
rampa na pagina 44 para obter
mais detalhes.

6. Defina o intervalo de regulagédo
de presséo desejada para a Logi-
ca de Controlo de Rampa Dupla.
Consulte Descricdo de controlo de
rampa na pagina 44 para obter
mais detalhes.

5. Introduza as suas referéncias
de velocidade minima e maxima.
Veja Detalhe do sinal analégico ex-
terno de controlo de velocidade na

pagina 44 para detalhes.

Number of Pumps

7. Selecione o numero de bom-
bas, de duas a quatro.

Continue to Pump
Protection Setup?

6. Selecione SIM para aceder a
configuragéo de protecdo da bom-
ba.

8. Selecione o numero de bombas
inativas.

7. Selecione Ativar para deixar a
bomba parar abaixo do valor de

Would you like to Autoset
the rest of the settings?

9. Selecione Sim para Definigao
automatica das restantes defini-
¢oes. Consulte Extragdo de pard-

e YeS_ oo
metro de defini¢do automdtica na
pagina 44 para obter mais deta-
Ihes.
10. Defina o ponto de ajuste de-
Setpoint sejado.
coo-Esballll

Sleep Mode 8 - L
T TEREE-CCI velocidade de suspensdo/minima.
8. Selecione o valor da frequéncia
Minimum/Sleep Speed da velocidade de suspenséo/mini-
e o] - i ma. A bomba ir4 parar abaixo
deste valor.
9. Selecione valor do Atraso de
Sleep Delay suspens&o em segundos.
CSDIIIEIIZICT

Constant Pressure
Default Values Loaded
(See IOM)

[OK]

11. Valor predefinido carregado,
prima OK para continuar.

10. Selecione a Velocidade de ati-
vacao. A bomba ira arrancar aci-
ma deste valor.

Start-Up Genie Complete
Press [OK] to Exit

12. Programagéo concluida, sele-
cione OK para sair do Génio de
Arranque.

Continue no menu Prote¢do da bomba para definir as restantes op-
¢Oes de protegdo da bomba ou prima o botado Voltar para sair do Ge-

nie.

3.3.5 Configuracgao do feedback

Siga os passos 1 a 3 e, em seguida, proceda como se segue.

3.3.4 Controlo de velocidade

Exemplo para aplicagbes de Velocidade constante com Sinal de con-

trolo analégico externo.

Setup Selection

1. Selecionar configuragdo do
feedback

2. Selecione o numero de feed-
backs do seu sistema (1 se so ti-
ver um sensor para cada conver-
sor)

42
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Feedback 1 Source

« _ _Analag Inguf3 _ ]

3. Selecione a entrada analégica
a que esta ligado o sensor

Suction Input

11. Consulte os detalhes do trans-
dutor de sucgdo. Consulte o ma-
nual na integra para mais infor-
macgoes

Low Feedback 1 Value
----------- .

B o] (VT I

4. Defina o minimo de escala do
sensor

Set Up Low Suction
Protection Through
Digital Input 27?

High Feedback 1 Value

5. Defina a escala total do sensor

12. Se houver um dispositivo de
falta de Agua ligado a Entrada Di-
gital 27, defina este valor como
Alarme para permitir a paragem
da bomba caso o dispositivo de
Falta de Agua seja acionado

6. Selecione que unidade de fun-
cionamento tem de funcionar
quando a falha do sensor é dete-
tada. "Parar" para o conversor.

Low Suction Cut-out

13. Defina o atraso do sistema
antes de impor Alarme caso o dis-
positivo de Falta de Agua seja
acionado

3.3.6 Protecao da bomba

Siga os passos 1 a 3 e proceda como se segue.

Set Up High Suction
Protection Through
Digital Input 297

Setup Selection
=

Pu

1. Selecione "Configuragado da
protecéo da bomba"

14. Se o dispositivo de Pressao
Alta de Sucgéo estiver ligado a
Entrada Digital 29, defina este va-
lor como Alarme para permitir a
paragem da bomba caso o dispo-
sitivo de Pressao Alta de Sucgéo
seja acionado. Consulte o manual
na integra para mais informagoes

Under Pressure
Function

2. Selecione Ativar para ativar a
funcionalidade Modo de Suspen-
s&o, que desativa as bombas
quando néo ha fluxo no sistema.

15. Defina o valor de presséao pa-
ra ativagdo da Fungao Sob Pres-
s&0. A Fungao Sob Presséo pro-
tege a bomba e o sistema ao evi-
tar que a bomba funcione abaixo
de uma pressao baixa especifica-
da por um periodo de tempo es-
pecificado. Consulte 0 manual na
integra para mais informacdes

3. Defina a frequéncia de suspen-
sdo/minima

Low System Cut-out

16. Defina a funcionalidade de
Corte do Sistema Baixo. Consulte

ou abaixo desta para entrar no
Modo de Suspenséo

TIIIIpDEIIIIE TIIIDEBEeLIIII 0 manual na integra para mais in-
formacgdes
4. Defina o periodo de tempo que s 17. Selecione Sim se houver um
. et Up Pump . e ~
Stz Bty a velocidade da bomba deve es- Protection Through dispositivo de Protegao da Bomba
Fm===- T N tar a Frequéncia de Suspenséo o o e it ligado na entrada digital 19. No
ftoTTTTTTot * [ LIOHppp— . caso de disparo do dispositivo de

No Flow Restart
Difference

5. Defina a diferenga entre o pon-
to de ajuste e o valor atual que fa-
ra com que a bomba reinicie do
Modo de Suspenséao

Protecdo da Bomba, o motor
abranda até parar.

6. Defina o tempo que a bomba é
forgada a ficar ligada e ndo entrar
no Modo de Suspenséao

Continue to Digital
Input Setup?

18. Selecione Nao para sair

7. Defina o tempo que a bomba é
forgada a permanecer no Modo

3.3.7 Configurag¢ao de comunicagao

Siga os passos 1 a 3 e, em seguida, proceda como se segue.

Setup Selection

1. Selecionar configuragédo de co-
municagao

mento, ao monitorizar a poténcia
a alta velocidade e comparar a
poténcia atual com um limite pre-
definido. Consulte o manual na in-
tegra para mais informagdes

PIIIIIRIIIIIN de Suspensao
. Defin janela em torn -
8 te da a'Jate a em to (f)l do 2. Selecione o protocolo de comu-
Flow Check Window ponto de ajuste em que o Tluxo coogleE nicagéo
re-- = sera verificado. Consulte o manu- o~ ModbusRTUZ Z 3
M . f o
al na integra para mais informa-
coes
9. Selecione o tempo em que o A 3. Selecione o enderego
. e ress
Flow Check Time fluxo & verificado. Consulte o ma- rmm—-- ge===- .
T domins S oot nual na integra para mais infor- tommmmtmmom- :
magoes
10. Selecione Ativar para proteger Baud Rat 4. Selecione a taxa de transferén-
No WaterlLoss of a bomba contra o funcionamento r--- 'a;s'odag ——s cia
b T R a seco e/ou perda de escorva- bmmmmSSm - .

5. Selecione a configuragéo de re-
de
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6. Selecione Nao para sair
Continue to Maintenance?

4 Informacgodes adicionais

4.1 Descrigao de controlo de rampa

O controlo do sistema utiliza rampas fixas para regular a variavel do
sistema para seguir o ponto de ajuste, conforme descrito abaixo.
As rampas podem ser definidas para um dos valores predefinidos:

* Lento: bombas de tamanho grande

* Médio: bombas de tamanho médio

* Rapido: bombas de tamanho pequeno

Tem- Impulsionador HVAC

po de Rampa 1 Rampa 2 Rampa 1 Rampa 2

rampa Cima | Baixo | Cima | Baixo | Cima | Baixo | Cima | Baixo

Rapi- 4 4 70 70 8 8 90 90
do

Longo 6 6 70 70 12 12 90 90

Lento 8 8 70 70 16 16 90 90

A rampa é expressa em segundos e representa o tempo necessario
para o motor passar de 0 Hz para a frequéncia maxima ou da frequén-
cia maxima para 0 Hz.

A rampa 1 (para cima ou para baixo) é sempre utilizada abaixo da fre-
quéncia minima/frequéncia de suspenséo e quando o valor de retroali-
mentacéo esta fora do intervalo de regulagéo.

A rampa 2 (para cima ou para baixo) é utilizada quando o valor de re-
troalimentacgéo esta dentro do intervalo de regulagéo.

O controlo do motor utilizara a aceleragéo (1 ou 2) até que o valor de
retroalimentagao atinja o limite superior do intervalo de regulagéo. De-
pois de atingido o limite superior, o controlo do motor utilizara a desa-
celeragéo (1 ou 2) até que o valor de retroalimentagéo atinja o limite
inferior do intervalo de regulagao.

Ponto de ajuste

Retroalimentagao de controlo (valor atual)

Intervalo de regulagéo

Atraso de suspensao

Frequéncia de suspensao

Frequéncia de saida

Regulagdo com rampa 2 para cima e rampa 2 para baixo (rampas
lentas)

Nookwh=

4.2 Detalhe do sinal analégico externo de controlo
de velocidade

f (Hz)

1

4 mA 20mA
oV oV

1. Referéncia de velocidade max.

2. Velocidade de despertar

3. Velocidade de suspensao/minima

4. Referéncia/feedback baixo do terminal 53 Valor

5. Valor analdgico correspondente a Velocidade de Suspensao
6. Valor analégico correspondente a Velocidade de Ativagéo

7. Referéncia/feedback alto do terminal 53 Valor

= Modo de Suspenséao desativado

= Modo de Suspensé&o ativado

Parametro Descrigao

3-41 Tempo de aceleragido da ram-
pa1

3-42 Tempo de desaceleragao da
rampa 1

3-51 Tempo de aceleragao da ram-
pa2

3-52 Tempo de desaceleragao da
rampa 2

Figura 18: Grafico

H (bar)
f(H2)

5 R1DN /
R1UP

/ R2 DN
R2 UP

R1UP

R1DN

t(s)

Nota: se o Modo de Suspenséo estiver desativado, quando o valor
analdgico é inferior a Velocidade de Suspenséao, a bomba funciona a
Velocidade de Suspenséo.

Exemplo de definigoes da entrada analogica 53 (4-20 mA):
Referéncia de velocidade max. = 50 (Hz)

Velocidade de suspensdo/minima = 20 (Hz)

Velocidade de ativagéo = 25 (Hz)

Referéncia/feedback baixo do terminal 53 Valor = 0
Referéncial/feedback alto do terminal 53 Valor = 50

O valor analégico correspondente a Velocidade de Suspensao é:

Intervalo do sinal*(velocidade min./velocidade max.) + ponto zero 16 *
(20/50) + 4 =10,4 (mA)

O valor analégico correspondente a Velocidade de Ativagao é:
Intervalo do sinal*(velocidade de ativagcdo/velocidade max.) + ponto
zero 16 *(25/50) + 4 =12 (mA)

4.3 Extragao de parametro de definigao automatica

Os parametros que se seguem sao uma extragao da configuragao de
definicdo automatica que é efetuada no procedimento Génio de Arran-
que.

Numero Parametro Pressao/Nivel Caudal

4-12 Frequéncia de 20 20
suspensao/
limite inferior
[Hz]

20-00 Fonte da re- Al 53 Al 53
troalimenta-

cao 1
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Numero

Parametro

Pressaol/Nivel

Caudal

20-14

Referéncia/
retroalimenta-
¢ao maximo

10

100

Menu pessoal

Nuamero do pa-
rametro

Valor predefini-
do

Nome do para-
metro

22-50

Funcgao de fim
de curva

desligado

desligado

257

3-42

4s

Tempo de de-
saceleragao da
rampa 1

22-21

Detegao de
baixa poténcia

Desativado

Desativado

25,8

3-51

70s

Tempo de ace-
leragao da ram-
pa2

19-24

Encerramento
por auséncia
de fluxo

Ativado

Desativar

25,9

3-52

70s

Tempo de de-
saceleragao da
rampa 2

19-25

Diferéncia de
reinicio sem
fluxo

0,2

0,2

25,1

19-60

95%

Velocidade de
ativacao

3-10,0

Referéncia pre-
definida

2,50 %

2,50 %

25,11

19-63

40%

Percentagem
de desativagao

13-20.0

Temporizador
do controlador
SL

30 segundos

30 segundos

25,12

20-12

bar

Unidade de re-
feréncia/retroa-
limentagao

19-10

Tempo de inati-
vidade do exer-
cicio da bomba

100

100

25,13

20-14

300

Referéncia/
retroalimenta-
¢ao maximo

19-11

Tempo de fun-
cionamento do
exercicio da
bomba

10

10

25,14

22-20

Desligado

Configuragao
automatica de
baixa poténcia

19-12

Compensagao
do fluxo

Desativado

Desativado

25,15

19-20

Desativado

Falha da fun-
¢ao sem agua/
perda de es-
corvamento

19-20

Falha da fun-
¢ao sem agua/
perda de es-
corvamento

Desativado

Desativado

19-26

Falha do siste-
ma alto

Desativado

Desativado

25,16

19-21

10s

Atraso de pro-
tecao da fun-
cdo sem agual/
perda de es-
corvamento

19-45

Falha de siste-
ma baixo

Desativado

Desativado

2517

22-50

Desligado

Fungao de fim
de curva

19-90

Funcgéo de en-
chumento do
tubo

Desativado

Desativado

25,18

22-51

30

Atraso de fim
de curva

25,19

22-52

20 %

Tolerancia de
fim de curva

14-20

Modo de repo-
si¢ao

Reposicdo ma-
nual

Reposi¢cdo ma-
nual

44 Omeum

enu pessoal

Menu pessoal

Numero do pa-

Valor predefini-

Nome do para-

rametro do metro
25,0 20-21 Reforgo: 3,5 Ponto de ajus-
[unidade] te1
AVAC: 1 [unida-
de]
25,1 19-18 Reforgo: 3,5 Ponto de ajus-
[unidade] te calculado
AVAC: 1 [unida-
de]
25,2 19-25 0,2 Diferéncia de
reinicio sem
fluxo
25,3 19-12 Desativado Compensacgao
do fluxo
25,4 19-13 0 Perda de fric-
cao
25,5 20-84 20 % Largura de
banda de refe-
réncia ligada
25,6 3-41 4s Tempo de ace-

leragao da ram-
pa1
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1 Inleiding en veiligheid

e

1.1 Doel van de handleiding

Doel van deze handleiding

Het doel van deze handleiding is het bieden van alle benodigde infor-
matie voor: Lees voor meer informatie de volledige handleiding betref-
fende:

91 (LT)
3-phase X
power
input B T+ 1

DC bus [ e

ST

. 50 (+10V OU)
+10V DC

FF—OBAN

0/4-20 mA [
ii; 202
= o] ON=0-20 mA
sHAam OFF=0-10V

2 [ﬁ’ ‘
* Installatie 55(COM A IN)
M Bediening | | 12(:24V 0T
¢ Onderhoud 1 4 | + 13 (124 V O P 5-00
| |
T T I8(DIN T 20V (PN
VOORZICHTIG: RTINS G |
| T | LI STTONN) D\Cy}\ (pr)y

Lees deze handleiding zorgvuldig voordat u het product gaat
installeren en gebruiken. Door verkeerd gebruik van het pro-
duct kan persoonlijk letsel en materi€éle schade optreden, en
kan de garantie vervallen.

OPMERKING:

Bewaar deze handleiding voor toekomstige naslag en bewaar hem ge-
bruiksklaar op de locatie van het apparaat.

1.2 Veiligheid

WAARSCHUWING:

» De bediener moet bekend zijn met de veiligheidsvoor-
zorgsmaatregelen om lichamelijk letsel te voorkomen.

» Het bedienen, installeren of onderhouden van de machi-
ne op een andere manier dan is beschreven in deze
handleiding kan leiden tot de dood, ernstig lichamelijk let-
sel of schade aan de apparatuur. Dit geldt ook voor aan-
passingen aan de apparatuur of het gebruik van onder-
delen die niet door Xylem zijn geleverd. Neem voor vra-
gen over het beoogde gebruik van de apparatuur contact
op met een vertegenwoordiger van Xylem voordat u ver-
der gaat.

» Wijzig de servicetoepassing niet zonder de goedkeuring
van een bevoegde vertegenwoordiger van Xylem.

WAARSCHUWING:

WAARSCHUWING: Deze handleiding is geen vervanging
voor de handleiding voor installatie, bediening en onder-
houd. Het gekwalificeerde personeel moet de handleiding
voor installatie, bediening en onderhoud hebben gelezen en
begrepen voordat men het product gaat installeren een ge-
bruiken.

A\

2 Elektrische installatie

2.1 Ingangs- en uitgangsaansluitingen

Afbeelding 19: Elektrische basisaansluitingen

20 OMDIN)}
— 24V (NPN)

| |
| | | ——
T | T | 27 (DINOW) [ — v ¥ynv(PNr‘)
| |
| |
| |
1 ! ‘ .
T T
| I
[

— 24V (NPN)

-
-
29 (DINOU) PNP)
v [TV eND)
‘ |
| | -0V

— 24V (NPN)
0V (PNP)

| ] 20N

— 24V (NPN)
0V (PNP)

33(DIN)

— 7 T %vew T~ —

v &
06
240VAC,2A
05y
400 VAC,2 A

(COM A OU) 39

(Aaoun42

Analog output
0/4-20 mA

W=l

801 =
WiE ON=Terminated
bl 2| oFF-Open

5V

RS485

T (NRS483) 69

(COM RS485) 61
(PNP) =Source
- (NPN) = Sink

Ingangsaansluiting 3-fase (net)

Uitgangsaansluiting naar moto-
ren

Sluit de driefasige AC-netaanslui-
ting aan op klemmen L1, L2 en L3
en aard de kabel.

Sluit de uitgangsmotorkabels aan
op het aansluitblok gemerkt U, V,
W, en aard de kabel.

Ingangsaansluiting enkelfase

Sluit de enkelfasige netaansluiting
aan op klemmen L1 en L2 en aard
de kabel.

Afbeelding 20: Aansluiting in-
gangsspanning voor enkelfase
aandrijving

|||—

Raadpleeg de IOM voor specifieke voorwaarden voor frameafmetingen

2.2 Aansluitingen voor enkele en meervoudige

pompregeling

C VOORZICHTIG:
(klem 18 open) om te vool
start. Houd aansluiting 18

LET OP: Zet, voordat u de Genie gebruikt, DI18 op stop

rkomen dat de eenheid de motor
open om onbedoeld draaien van

de motor te vermijden. Gebruik het Startsignaal op de rege-
laar alleen als de pomp moet gaan draaien.
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» Een startopdracht gaat naar
de besturing als klem 18 is
aangesloten op 24 V (klem 12
of 13).

» De digitale ingang op klem 27
kan zo worden geconfigureerd
dat een watertekort-toestel kan
worden geaccepteerd, zie pa-
ragraaf 3.3.6.

» Monteer voor Single Pump
Control of Multi Pump Con-
trol monteer de transducer-ka-
bel voor voedingsspanning
(bruin) op klem 12 of 13 (24
V), de analoge signaaltransdu-
cerkabel (wit) op klem 53 (4,20
mA).

» Zie voor Speed Control mo-
dusaansluiting Bedrading voor
toerentalregeling op pagina 47.

2.3 Meervoudige pompaansluitingen

(ERESEEEE [ZREEETEE HEOEAD

>>ODZZQI.DI.</7(IJOO >>QDZZBI.DI.W’DUO >>00ZZ0a00N00

2955588 8kE-- $9558558kk-" T T
2228 2222 2228

2.5 Bedrading voor toerentalregeling

Analog I/O Analog 1/O
39 42 50 53 54 55 39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM||[COM AOUT +10V AIN AIN COM
[ Y e Y e IO e Y e [N e I s Y e Y e [ s Y e Y e |
Sluit de communica- |Verwijder voorzichtig |Verwijder voorzichtig 0 0 0 0 O O 0 0 0 0O 0 O
tiekabels aan op de  |het plastic deksel door |de onderplaat door O O O ¢ O o O O O O ¢ o
onderkant van deze |het lipje aan de bo- het lipje te ontgrende- O OO0 gp O gplllea o o o g op
kaart. venzijde van de aan- |len.
drijving te ontgrende-
len en los te maken. T

2.4 Sluit de kabels aan op de module MCO301

1. Klem #3 op Klem #3

2. Klem #5 op Klem #5

3. Klem #7 op Klem #7

4. Gebruik afgeschermde kabel en verbind de kabelafscherming met

de veerklem.

Volg voor meer dan twee regelaars dezelfde bedradingsinstructies

voor de extra regelaar.

6. Zie de IOM voor overige configuraties voor meervoudige aansluitin-
gen.

7. Plaats de afdekkingen en het toetsenblok weer terug en begin met
de inbedrijfstelling.

+ -

Stuur een 0-10 V ingangssignaal
naar de aandrijving met analoge
ingang 54. Verbind het 0-10 V sig-
naal met klem 54 en algemeen
met klem 55. Analoge ingang 54
accepteert een stroom- of span-
ningssignaal, standaard staat dit
op 0-10 V.

Stuur een 4-20 mA ingangssig-
naal naar de aandrijving met ana-
loge ingang 53. Verbind het 4-20
mA signaal met klem 53 en alge-
meen met klem 55. Analoge in-
gang 53 accepteert alleen 4-20
mA.

o
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4
(=D
a
A54
j ol

Met een DIP-schakelaar achter de
kaart MCO 301 kunt u de instel-
ling van analoge ingang 54 wijzi-
gen.

Met onderstaande stappen wijzigt
u de instelling van analoge ingang
54 van spanning naar stroom:

» Schakel de spanning van de
aandrijving uit

» Verwijder het LCP-regelpaneel

* Verwijder de MCO301-kaart

» Verander de instelling van de
DIP-schakelaar van U (0-10 V)
naar | (4-20 mA)

3. Selecteer het type pomptoe-

Pompselectie B . }
Toepassingstype passing op basis van uw systeem:
T THogser CI I Booster of HVAC.
4. Voer het nominale motorvermo-
Motorvermogen gen in kW in op basis van de ge-
TTITTBWIoCII: gevens van het typeplaatje van de

motor voor de volgende motorge-
gevens.

4a. Stel de nominale motorspan-
ning in.

Lo--- A0V
4b. Selecteer de motorfrequentie.
Motorfrequentie
rTTCTEOHz -1

4c. Voer het nominale motortoe-
rental in.

3 Bediening

3.1 Gebruiksaanwijzing

4d. Voer de nominale motor-
stroom in.

0.000F=i

50.000p=i
Off Remote Stop

+ Bij de eerste keer dat Aquavar
wordt ingeschakeld, verschijnt
automatisch het Start-up Ge-
nie-menu, waarmee de para-
meters eenvoudig kunnen wor-
den ingesteld op basis van de
toepassing.

» Druk op de knop Quick Menu
om het menu Startup Genie te
openen en selecteer parame-
ter 04 “Start-up Genie” of
“Smart Start”.

4e. Stel de maximale stroom in op
(Service Factor Amps/Full Load
Amps).

* Als bijvoorbeeld de Motor Cur-
rent (FLA) als aangegeven op
het type plaatje van de motor
gelijk is aan 5,6A en de Motor
Service Factor Current (SFA)
is 6.4A, voer dan 114% in voor
de Current Limit (%). Zorg dat
u de juiste waarde invoert voor
Motor Current (FLA) en Cur-
rent Limit.

Motortype

4f. Kies Submersible voor boor-
gattoepassingen (dompelpomp) of
Surface voor bovengrondse moto-
ren.

4g. Voer de minimale waarde in
voor de motortoerental. De mini-
male motortoerental kan worden

Snelmenu’s

Q1 Mijn persoonlijk menu
Q2 Snelle setup

Q3 Functiesetups

D I Ll
Q4 Genie gpstarten,

Navigeer als volgt door het menu
Start-up Genie:

» kies een menu-onderdeel met
de knop OK;

* pas dan de waarde aan met
de knoppen Omhoog en Om-
laag;

» bevestig met de knop OK;

» ga met de knop Omlaag naar
het volgende menu-onderdeel.

pe--a200Hz o, . ~
ingesteld op een waarde gelijk
aan de minimale uitgangsfrequen-
tie van de motoras.
4h. Selecteer het juiste filtertype
Filtertype als u een filter heeft geinstalleerd
i < tussen de aandrijving en de mo-

tor. Raadpleeg de volledige hand-
leiding voor meer bijzonderheden.

3.2 Start-Up Genie (Smart Setup)

Schakel de aandrijving(en) in en volg de onderstaande stappen om de

aandrijving te programmeren.

Automatische motor
aanpassing (AMA)

Volledige AMA inschakelen,

4i. Bepaal de juiste parameter-
waarden voor de motor met be-
hulp van een automatische motor-
aanpassing (AMA - Automatic Mo-
tor Adaption) voor een beter ren-
dement en betere besturing van
de motor.

Doorgaan naar de site
applicatie opstarten?

5. Selecteer Yes om door te gaan
met de setup van de applicatie

Regionale instellingen

1. Kies International bij Regional
Settings.

Taal

2. Selecteer de taal en ga verder
met de pijl omlaag

3.3 Applicatie opstarten

3.3.1 Selecteer de bedrijfsmodus (Operating Mode)

Selecteer de bedrijfsmodus op basis van uw systeem.
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Toepassingstype

Operating Mode 1. Enkelvoudige pompbesturing
Veranderen bedrijf 1 _
Moo ovrany (ga vgrder met Enkelvoudige pomp
huidige instelling besturing op pagina 49)
nkele pompbesturing 3
Operating Mode 2. Meervoudige pompbesturing
Veranderen bedrijf 1 -
Modus oversohrift (ga vgrder mgt Meervoudige pomp
huidige instelling regeling (Multicontrol) op pagina

e 49)

3. Keuzes zijn Constant Pressure
(constante druk), Flow Control (de
debietregeling) and Level Control
(niveauregeling). Raadpleeg de
volledige handleiding voor meer
bijzonderheden.

Operating Mode Veranderen 3'. toerentalsregeling voor toepas-
bedrijf Modus overschrilft singen met vaste toerental (ga
huidige instelling verder met toerentalregeling op pa-
T~ Snelheidsiegeling _ 4 gina 49)

Drukregelaars

4. Selecteer Pressure Control Unit
(drukregeling).

3.3.2 Enkelvoudige pompbesturing

Voorbeeld voor pomp met constante druk en laag vermogen.

CoC Il ZZlIH
5. Selecteer Ramp Time (aanloop-
Ifizgetar tijd) Zie Beschrijving aanloopbestu-
GoCCCE Spel _ _ _ . ring op pagina 51 voor details.

6. Stel de gewenste drukregeling
in voor Double Ramp Control Lo-
gic. Zie Beschrijving aanloopbestu-
ring op pagina 51 voor details.

7. Selecteer het aantal pompen,
van twee tot vier.

1. Keuzes zijn Constant Pressure
TeapEedgsE (constante druk), Flow Control (de
I EmgmtE gk 1] debietregeling) and Level Control
(niveauregeling). Raadpleeg de
volledige handleiding voor meer
bijzonderheden.
2. Selecteer Pressure Control Unit
Bilseskes (drukregeling).
CoCIIlheC Il
3. Selecteer Ramp Time (aanloop-
Integratortid tijd) Zie Bes_chrijving aanloopb?stu-
TTTTTHElCIIC ring Op pagina 51 voor meer in-

formatie.

8. Selecteer het aantal standby-
pompen.

Wilt u Autoset gebruiken
voor de overigie instellingen

4. Stel de gewenste drukregeling
in voor Double Ramp Control Lo-
gic. Zie Beschrijving aanloopbestu-
ring op pagina 51 voor meer in-
formatie.

9. Selecteer Yes om de overige in-
stellingen automatisch te doen.

rm=--- Ja= """ ' Zie Overzicht autoset parameters Op
ftooooTmmmms * pagina 52 voor details.
10. Stel het gewenste setpoint in.
Instelpunt
T C3sbar_ .-

5. Selecteer Yes om de overige in-
stellingen automatisch te doen.
Zie Overzicht autoset parameters Op
pagina 52 voor meer informatie.

Wilt u Autoset gebruiken
voor de overigie instellingen
........... o

Constante druk
Standaardwaarde geladen.
(Zie IOM)

[OK]

11. Standaardwaarden geladen,
druk op OK om door te gaan.

6. Stel het gewenste setpoint in.

Start-Up Genie voltooid.
Druk op [OK] om af te sluiten

12. Programmeren voltooid, se-
lecteer OK om de Start-up Genie
te verlaten.

7. Standaardwaarde geladen.

Constante druk
ST G, Druk op OK om verder te gaan.

(Zie IOM)
[OK]

8. Programmeren voltooid Selec-
Start-Up Genie voltooid. teert OK om de start-up Genie te
Druk op [OK] om af te sluiten| verlaten.

3.3.4 toerentalregeling

Voorbeeld van toepassingen met constant toerental met een extern
analoog stuursignaal.

3.3.3 Meervoudige pompregeling (Multicontrol)

Dit voorbeeld is voor vier pompen met constante drukregeling.

Configureer elke omvormer met dezelfde parameterwaarden vanaf de
eerste omvormer tot de laatste.

Toerentalregeling maakt
regeling toerental door
externe bron mogelijk A
Startsignaal op DI 18
is nodig voor starten
en stoppen van de pomp
[OK]

1. Let op dat toerentalsregeling
een start- en stopsignaal vereist
op digitale ingang 18.

Referentiebron toerental

Analoge ingang 53

2. Selecteer uw analoge ingangs-
referentiebron.

1. Selecteer Multipump bediening
uit de lijst hieronder. Raadpleeg
de volledige handleiding voor
meer bijzonderheden.

» Vaste toerentalvolger

* Multi Master Synch
* Multi Master MulCtl

Multipompbesturing
&

Configureer altijd de DIP
switch onder het toetsenblok|
passend bij terugkoppeltype|
Set | voor stroom (mA) en
U voor
spanningsterugkoppling
Verander NIET de DIP
switch
stand terwijl de aandrijving
onder spanning staat. [OK]

2. Selecteer Pump Multi-pump

Remeslies adres van 1 tot 4.

3. Let op dat uw DIP-schakelaar
goed is ingesteld en ga verder
met de pijl omlaag. De analoge in-
gang op klem 53 accepteert al-
leen 4-20 mA. De DIP-schakelaar
werkt alleen als analoge ingang
op klem 54 die standaard staat op
0-10 V.
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4. \VJoer uw minimale en maximale
referentiesnelheden in (voorbeeld

Klem 53 Lage 3.3.6 Pompbeveiliging

referentie-/feedback Waarde Volg de stappen 1 tot en met 3 en ga dan als volgt te werk.

referentie-/feedback Waarde

Klem 53 hoge

bij een signaal van 4-20mA, 4mA
= 0,0 Hz en 20mA = 50,0 Hz).

Set-upselectie

1. Selecteer Pump Protection Se-
tup

5. Voor de minimale en maximale
toerental-referenties in. Zie toeren-
talregeling extern analoog signaal op
pagina 52 voor meer informatie.

2. Selecteer Enable om de slaap-
modusfunctie te activeren waar-
mee de pomp wordt uitgezet als
er geen debiet in het systeem is.

3. Stel de minimum-/slaapfre-
quentie in.

Doorgaan naar de pomp
beveiliging setup?

6. Selecteer YES voor de set-up
van de pompbeveiliging.

4. Stel de periode in dat het
pomptoerental op of beneden de
slaapfrequentie moet zijn om naar
slaapmodus te gaan.

7. Selecteer Enable om de pomp

Geen debiet Verschil

5. Stel het verschil in tussen de in-
stelwaarde en de werkelijke waar-

te laten stoppen bij een Mini- herstarten
Slaapmodus [ [T iErE ORI M) BEIDIVIRTE ] e e e e e e e e - - - H .
T CEECEEY mum-/Slaaptoerental. pe=eoy 0200- - T Tt de waarbij de pomp weer zal her:

starten vanuit slaapmodus

8. Selecteer de Minimum-/Slaap-
toerental-frequentie. Beneden de-
ze waarde zal de pomp stoppen.

6. Stel de periode in dat de pomp
aan moet blijven en niet naar
slaapmodus mag gaan.

9. Selecteer waarde voor Slaap-
vertraging in seconden.

7. Stel de periode in dat de pomp
in slaapmodus moet blijven.

Ga verder naar het om beveiligingsmenu om de overige waarden voor
de om beveiliging in te stellen of druk op de knop Back om Genie te

hooooo U e
10. Selecteer het Wektoerental. 8. Stel het venster in rond _de in-
Wektoerental Boven deze waarde zal de pomp o S EEIEED stel\évtaarde v;/azlann QethIeglet I
PemssnEs e starten R wordt gecontroleerd. Zie de volle-

dige handleiding voor meer infor-
matie.

9. Selecteer de periode waarin het
debiet wordt gecontroleerd. Zie de
volledige handleiding voor meer

verlaten. SooodBlEbooes informatie.

3.3.5 Setup feedback 10. Selecteer Enable om de pomp

Volg de stappen 1 tot en met 3 en ga dan als volgt te werk. RCoanyatorm te beschermen tegen droogdraai-
"~ Uligaschakeld - - en en verlies van zelfaanzuiging,

Set-upselectie

1. Selecteer Feedback Setup

Controleren feedback
bronnen

2. Selecteer het aantal feedbacks
van uw systeem (1 als u slechts
één sensor heeft voor elke omvor-
mer)

door bewaking van het vermogen
bij volle toerental en het vergelij-
ken van het werkelijke vermogen
met een ingestelde limiet. Zie de
volledige handleiding voor meer
informatie.

« - Analogg ingang 53

3. Selecteer de analoge ingang
waaraan de sensor is verbonden.

Aanzuigingang

11. Stel de waarden in voor de
aanzuig-omvormer. Zie de volledi-
ge handleiding voor meer informa-
tie.

Lage feedbackwaarde 1
= = D0|[Eenheid]EF2 2

4. Stel een minimum in voor de
sensorschaal.

Beveiliging lage

aanzuigkracht instellen via

Digitale ingang 277? ebket

12. Als er een watertekorttoestel
is aangesloten op digitale ingang
27, stel dan deze waarde in op
Alarm om te zorgen dat de pomp
kan stoppen als het watertekort-
toestel wordt geactiveerd.

Hoge feedbackwaarde 1

5. Stel de volledige schaal voor de
sensor in.

Lage aanzuigkracht
onderbreking Vertraging

13. Stel de vertraging in die het
systeem wacht voordat er een
Alarm wordt gemeld als het water-
tekorttoestel wordt geactiveerd.

6. Selecteer welke aandrijving
moet werken als een sensorfout
wordt waargenomen, met “Stop”
stopt de omvormer.

Beveiliging lage
aanzuigkracht instellen

14. Als er een hoge zuigdruktoe-
stel is aangesloten op digitale in-
gang 29, stel dan deze waarde in
op Alarm om te zorgen dat de
pomp kan ontstoppen als het ho-
ge zuigdruktoestel wordt geacti-
veerd. Zie de volledige handlei-
ding voor meer informatie.
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Onderdrukfunctie

15. Stel de waarde in voor de druk
waarbij de onderdrukfunctie moet
worden geactiveerd. De onder-
drukfunctie beschermt de pomp
en het systeem door te zorgen dat
de pomp niet kan draaien bene-
den een aangegeven lage druk
gedurende een aangegeven pe-
riode. Zie de volledige handleiding
voor meer informatie.

Booster HVAC
Aan-
loop- Ramp 1 Ramp 2 Ramp 1 Ramp 2
tijd Up [Down| Up |(Down| Up |(Down| Up |Down
Medi- 6 6 70 70 12 12 90 90
um
Lang- 8 8 70 70 16 16 90 90
zaam

Stroomonderbreker
laag systeem

16. Stel de functionaliteit in voor
uitschakelen bij laag systeem. Zie
de volledige handleiding voor
meer informatie.

IPompbeveiliging instellen via
digitale ingang 19?

17. Selecteer Yes als er een
pompbeveiligingstoestel is aange-
sloten op digitale ingang 19. Als
het pompbeveiligingstoestel wordt
geactiveerd, zal de motor geleide-
lijk stoppen.

Doorgaan naar Digital
Input Setup?

18. Selecteer No om af te sluiten

De aanlooptijd (ramp) wordt uitgedrukt in seconden en geeft de tijd
aan die de motor nodig heeft om van 0 Hz naar de maximale frequen-
tie te gaan, of van de maximale frequentie naar 0 Hz.

Ramp 1 (up of down) wordt altijd gebruikt onder de minimale frequen-
tie/rustfrequentie en als de terugkoppelwaarde buiten het regelbereik
ligt.

Ramp 2 (up of down) wordt gebruikt als de terugkoppelwaarde binnen
het regelbereik ligt.

De motorbesturing gebruikt ramp-up (1 of 2) tot de terugkoppelwaarde
de bovengrens van het regelbereik bereikt. Als de bovengrens is be-
reikt, gebruikt de motorbesturing ramp-down (1 of 2) tot de terugkop-
pelwaarde de ondergrens van het regelbereik bereikt.

3.3.7 Communicatie-setup

Volg de stappen 1 tot en met 3 en ga dan als volgt te werk.

Set-upselectie

1. Selecteer communicatietype

Parameter Beschrijving

3-41 Vermogensopvoertijd [vermo-
gensverandering U]

3-42 Vermogensverlagingstijd [ver-
mogensverandering D]

3-51 Vermogensopvoertijd [vermo-
gensverandering U]

3-52 Vermogensverlagingstijd [ver-
mogensverandering D]

2. Selecteer het communicatiepro-

L I tocol
v = = Modbus RTU_ _ _
3. Selecteer het adres
Adres
N g .
M 1. .

4. Selecteer baud-snelheid

5. Selecteer de netwerkconfigura-
tie

Doorgaan naar Onderhoud?
r

6. Selecteer No om af te sluiten

4 Aanvullende informatie

4.1 Beschrijving aanloopbesturing
De systeembesturing gebruikte vaste aanlooptijden (ramps) volgens

onderstaande setpoints.

Aanlooptijden (ramps) kunnen worden ingesteld op onderstaande

waarden:
» Slow: (langzaam) grote pomp

* Medium: (middel) middelgrote pomp

» Fast: (snel) kleine pomp

Up |Down| Up

Down

Booster HVAC
Aan-
loop- Ramp 1 Ramp 2 Ramp 1 Ramp 2
tijd

Up |[Down| Up |[Down

Fast 4 4 70 70 8 8 90 90

Afbeelding 21: Grafiek

H (bar)
f(Hz)

5 R1DN /

t(s)

Setpoint (instelpunt)

Regelterugkoppeling (werkelijke waarde)

Regelband

Slaapvertraging

Slaapfrequentie

Uitgangsfrequentie

Regeling met Ramp 2 Up en Ramp 2 Down (langzame aanloop)

Nookrwh=
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4.2 toerentalregeling extern analoog signaal Nummer Parameter | Druk/ niveau Debiet
f (Hz) 3-10,0 Preset referen- 2,50% 2,50%
tie
1
13-20.0 SL Regelaar-ti- | 30 seconden 30 seconden
mer
19-10 Duur van inac- 100 100
tiviteit pomp-
beweging
19-11 Gebruikstijd 10 10
5 pompbeweging
19-12 Debietcompen-| Uitgeschakeld | Uitgeschakeld
X — satie
19-20 Geen water Uitgeschakeld | Uitgeschakeld
Drukverliesfout
19-26 Fout hoog sys-| Uitgeschakeld | Uitgeschakeld
teem
4 19-45 Fout laag sys- | Uitgeschakeld | Uitgeschakeld
teem
4 mA 20mA
oV 10V 19-90 Leidingvul- Uitgeschakeld | Uitgeschakeld
functie

1. Maximaal toerental
2. Wektoerental 14-20 Modusreset Handmatig re- | Handmatig re-
3. Minimum-/slaaptoerental setten setten

4. Klem 53 Lage referentie-/feedback waarde
5. Analoge waarde overeenkomend met slaaptoerental 4.4 Mijn persoonlijk menu

6. Analoge waarde overeenkomend met wektoerental ) ) )

7. Klem 53 hoge referentie-feedback waarde Persoonlijk |Parameternum-|Standaard- Parameter-
______ = Slaapmodus uit menu mer waarde naam
rehasansan = Slaapmodus actief 25,0 20-21 I[Bé%%sﬁeeirc:ﬂ&s Instelpunt 1

HVAC: 1 [een-

NB: als Slaapmodus uit staat, en de analoge waarde is lager dan het heid]

slaaptoerental, zal de pomp op slaaptoerental draaien. 25 1 19-18 Booster: 3.5 Berekend in-

Voorbeeld van instellingen voor analoog ingang 53 (4-20 mA): ' [eenheid] stelpunt
Maximum referentietoerental = 50 (Hz) HVAC: 1 [een-

Minimum-/Slaaptoerental = 20 (Hz) heid]

Wektoerental = 25 (Hz) 252 19-25 0,2 Geen debiet

Klem 53 Lage referentie-/feedback Waarde = 0 Verschil her-

Klem 53 hoge referentie-/feedback Waarde = 50 starten

De analoge waarde die overeenkomt met slaaptoerental is: 253 19-12 Uitgeschakeld Debietc;:.mpen-

satie

Signaalbereik*(Min toerental/Max toerental) + nulpunt 16 * (20 / 50) + 4
=10,4 (mA 254 19-13 0 Drukverlies

.4 (mA)

De analoge waarde overeenkomend met wektoerental is: 25,5 20-84 20% Op referentie-

bandbreedt

Signaalbereik*(wektoerental/maximumtoerental) + nulpunt 16 * (25 / andbreedte

50) +4 =12 (mA) 25,6 3-41 4s Vermogensop-

voertijd [ver-
mogensveran-

4.3 Overzicht autoset parameters dering U]

De volgende parameters zijn een overzicht van de setup-configuratie 25,7 3-42 4s Vermogensver-

die wordt uitgevoerd bij de opstartprocedure van Genie. lagingstijd

[vermogens-
Nummer Parameter Druk / niveau Debiet verandering D]
4-12 Slaapfrequen- 20 20 25,8 3-51 70s Vermogensop-
tie/ondergrens voertijd [ver-
[Hz] mogensveran-
20-00 Feedback 1 Al 53 Al 53 dering U]
bron 25,9 3-52 70s Vermogensver-
20-14 Maximum Re- 10 100 o,
ferentie/Feedb. verandering D]
22-50 Eind curve uit uit 25,1 1960  |95% Toerental fase-
functie ring
22-21 Laag vermo- | Uitgeschakeld | Uitgeschakeld 2511 19-63 40% Percentage de-
gen detectie ' fasering
19-24 Geen debiet Ingeschakeld Uitgeschakeld 2512 20-12 bar Referentie/
Afsluiten feedback een-
19-25 Geen debiet 0,2 0,2 heid
Verschil her- 2513 20-14  [300 Maximum Refe-
starten rentie/Feedb.
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Persoonlijk |Parameternum-|Standaard- Parameter-
menu mer waarde naam
25,14 22-20 Uit Laag vermogen

Autosetup
25,15 19-20 Uitgeschakeld Geen water
Drukverliesfout
25,16 19-21 10s Geen water Be-
schermings-
vertraging
drukverlies
25,17 22-50 Uit Eind curve
functie
25,18 22-51 30 Eind curve ver-
traging
25,19 22-52 20% Eind curve to-

lerantie

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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1 Introduktion og sikkerhed

e

1.1 Formal med handbogen

Formalet med denne handbog
Formalet med denne handbog er at give de ngdvedige oplysninger til
hurtigstart. Laes venligst hele handbogen for information om:

* Installation
* Drift
» Vedligeholdelse

Input (strem) ledningsfering 3- |Output ledningsfering til moto-
fase rer

FORSIGTIG:

Lees denne handbog grundigt, fer produktet installeres og
tages i brug. Forkert brug af produktet kan forarsage person-
skade og beskadigelse af udstyr samt ugyldiggere garanti-
en.

A\

BEMARKNING:

Gem denne handbog til fremtidig brug, og opbevar den pa lokationen
sammen med enheden.

1.2 Sikkerhed

ADVARSEL.:

» Operatgren skal veere bekendt med instruktioner og sik-
kerhed for at forhindre personskade.

» Betjening, installation eller vedligeholdelse af enheden
med metoder, som ikke er beskrevet i denne handbog,
kan resultere i alvorlig personskade eller beskadigelse af
udstyr. Dette inkluderer al sendring af udstyret eller brug
af dele, der ikke er leveret af Xylem. Hvis der er spargs-
mal vedrgrende den tilsigtede brug af udstyret, bedes du
kontakte en Xylem-repreesentant, fgr du fortsaetter.

» /Endr ikke serviceprogrammet uden godkendelse fra en
autoriseret Xylem-repreesentant.

A\

Tilslut 3-faset indgangskabling til
vekselstrgm til terminaler L1, L2
og L3 og jordingskabel

Forbind output-motorledninger til
terminalblok meerket U, V, W, og
jord kablet.

Enkeltfase input-drev

ADVARSEL:

ADVARSEL Denne vejledning erstatter ikke installations-,
betjenings- og vedligeholdelsesvejledningen. Det kvalificere-
de personale skal sgrge for at have leest og forstaet installa-
tions-, betjenings- og vedligeholdelsesvejledningen, far pro-
duktet installeres og tages i brug.

A\

Forbind enkeltfase stremledninger |Figur 23: Streminput lednings-
til L1, L2, og jord kablet. foring til enkeltfase drev

|||—

2 Elektrisk installation

2.1 Input- og output-forbindelser
Figur 22: Grundlaeggende elektriske forbindelser

. Z
9T (LD | . E
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er
input 5L+ + + i
+ 95 PEf o
i} w [ I ]; Motor
DC bus [ ] ) S
=S 89(H)
Brake
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+10V DC
0/4-20 mA [% S3(AIN) -
202 O
: = s R ON=0-20 mA
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] l | \
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r
|
|
|
|
|
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|
|
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|
|
|
|
|
|
|
|

1 t |
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\ | om |

Kontrollér IOM for specifikke overvejelser om rammestgrrelse.

2.2 Enkelt- og multipumpestyringskabel

FORSIGTIG:

Far du bruger Genie, skal du indstille D118 til Stop (terminal
18 aben) for at forhindre enheden i at starte motoren. Hold
terminal 18 aben for at undga utilsigtet motorrotation. An-
vend kun startsignalet pa kontrolleren, nar pumpedrift er gn-
sket.

» En Startkommando gives til
kontrolleren, nar terminal 18 er
tilsluttet 24 V (klemme 12 eller
13).

» Den digitale indgang pa termi-
nal 27 kan konfigureres til at
acceptere en Mangel pa vand-
enhed, se afsnit 3.3.6.

* For Enkelt-pumpestyring el-
ler Multi-pumpestyring instal-
ler stramforsynings-transdu-
cerkabel (brunt) pa klemme 12
eller 13 (24 V), analogt signal-
omdannerkabel (hvidt) pa
klemme 53 (4,20 mA).

* For Hastighedskontrol til-
stand ledningsfering, se Led-
ningsforing til hastighedskontrol
pa side 55.

54
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2.3 Multipumpeforbindelser

2.5 Ledningsfering til hastighedskontrol

Tilslut kommunikati-
onsledninger til bun-
den af dette kort.

Fjern plastikdeekslet
forsigtigt ved at lase
fanen pa toppen af
drevet op og lgsne
det.

Fjern forsigtigt bund-
deekslet ved at lase
fanen op

2.4 Forind ledninger til MCO301 modulet

N~ ahRwN =

. Terminal #3 til Terminal #3
. Terminal #5 til Terminal #5
. Terminal #7 til Terminal #7
Brug afskeermet kabel, og seet kabelskaermen pa fiederklemmen.
. Hvis du bruger mere end to kontrollere, skal du fglge de samme

ledningsinstruktioner for det ekstra drev.
. Se |IOM for yderligere multikontrol-ledningsindstillinger.
. Geninstaller daeksler og tastatur og start idriftseettelse.

777®SHIELD
[2[3]4[5[6[7[s[s hdfii2l
>>00zZ22Z DNOO
555588072
3
['4

Analog I/O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s [ s [ s B s R s |
O O 0O 0O OO0
O O O @ O ¢
O O O g O

Analog /O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s B s Y s B s B s |
O O 0O 0O OO0
O O O O ¢ ¢
O o o o g op

Afsendelse af et 4-20 mA ind-
gangssignal til drevet ved hjeelp af
analogindgang 53. Du vil led-
ningsfgre dit 4-20 mA signal til ter-
minal 53 og faelles pa terminal 55.
Analog input 53 accepterer kun
4-20 mA.

+ -

Afsendelse af et 0-10 V indgangs-
signal til drevet ved hjaelp af ana-
logindgang 54. Du vil ledningsfere
dit 0-10 V signal til terminal 54 og
feelles pa terminal 55. Analog in-
put 54 kan acceptere strom- eller
spaendingssignal, som standard
er den indstillet til 0-10 V.

A54
U-| / U |

En DIP-switch placeret bag MCO
301-kortet gor det muligt at sendre
den analoge indgang 54-indstil-
ling.

Folg nedenstaende trin for at aen-
dre den analoge indgang 54-ind-
stilling fra spaending til stram:

Sluk for drevet

Fjern LCP-kontrolpanelet
Fjern MCO301-kort

Skift DIP-switchindstilling fra U
(0-10 V) til | (4-20 mA)

3 Drrift

3.1 Betjeningsinstruktioner

» Ved forst opstart vil Aquavar
automatisk vise Start-up Ge-
nie-menuen, der tillader nem
installation af parametre base-
ret pa applikationen.

» For at genkalde Start Genie-
menuen pa skaermen skal du
trykke pa knappen Quick
Menu og veelge parameter
04 “Start-up Genie” el-
ler “Smart Start”.

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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Hurtigmenuer

Q1 Min personlige menu
Q2 Hurtig opsaetning

Q3 Funktions-opsaetninger

Sadan navigerer du i menuen
Start-up Genie:

* Brug OK-knappen til at veelge
menupunktet;

» Nar det er valgt, skal du bruge
pil op og ned til at eendre veer-
dien;

» Bekraeft med OK-knappen;

» Brug knappen NED for at ga til
naeste menupunkt.

4h. Veelg den korrekte filtertype,
hvis du har installeret et filter mel-
lem drev og motor. Se den fulde
manual for detaljer.

Filtertype

4i Udfer AMA (automatisk motor-
tilpasning) for at registrere motor-
parametre for bedre effektivitet og

Automatisk motor
Tilpasning (AMA)
........... .

L E !
. Aktiver fuldsteendig AMA |

3.2 Start-Up Genie (Smart Opsaetning)

Teend for drevet(ene), og felg nedenstaende trin for at programmere

motorstyring.
5 ) 5. Veelg Ja for at fortseette med
ortsaette til . . .
anvendelsesopszetning? Applikation-opsaetning.
oS- RIZZICT

3.3 Anvendelsesopsatning
3.3.1 Veelg Driftstilstand

Veelg driftstilstand baseret pa dit system.

1. Enkelt-pumpestyring (fortsaet til
Enkelt-pumpestyring pa side 56.

Driftstilstanden
/ENDRING AF DRIFTSTILSTAND)|
VIL OVERSKRIVE
AKTUEL OPSATNING

Driftstilstanden

2. Multi-pumpestyring (fortseet til

/ENDRING AF DRIFTSTILSTAND ; A 2 i
VIL OVERSKRIVE Multi-pumpe Multistyring pa side
AKTUEL OPS/ATNING 57)

3. Hastighedskontrol til anvendel-
se ved fast hastighed (fortseet til
Hastighedsstyring pa side 57)

Driftstilstanden
ZENDRING AF DRIFTSTILSTAND
VIL OVERSKRIVE
AKTUEL OPSATNING

= JEEIMETETIOE -

3.3.2 Enkelt-pumpestyring

Eksempel pa konstant tryk, pumpe med lav effekt.

1. Programmer, der kan veelges,
er Konstant tryk, Flowstyring og
Niveaukontrol. Se den fulde ma-
nual for detaljer.

Anvendelsestype

2. Veelg Trykstyreenhed

Trykstyreenheder
CoCCIlve ZZCZH
3. Veelg Rampetid Se Beskrivelse
PR RAmDatid R af rampestyring pa side 58 for de-
toocolllcanos taljer.
4. Indstil gnsket trykregulerings-
.- _Rf&lu'_‘;gj“;;sﬁéud_ - band til Dobbeltrampe Kontrollo-

gik. Se Beskrivelse af rampestyring
pa side 58 for detaljer.

5. Veelg Ja for Autoindstilling af
resten af indstillingerne. Se Auto-

ensker du indstille resten

af indstillingerne automatisk?
----------- .

drevet.
1. Veelg International i regionale
Sprog indstillinger.
CoZZlQapskZZZI1
2. Veelg Sproget, og fortseet med
Sprog pil ned.
co- - ZQapskZZZZ3
3. Veelg pumpeapplikationstype
Valg af P K
Pumpeanvendelsestype baseret péa dit system: Booster el-
DIIIFEEElIlll ler HVAC.
4. Indtast den nominelle motor-
oo MemiEL kraft i kW fra motorens maerkepla-
P (| A . dedata, for de felgende motorda-
ta.
4a. Indstil den nominelle motor-
Motor spaending sp&nding.
CCIZIlEwYIZZII
4b. Veelg Motorfrekvens.
Motorfrekvens
CIIIBHzIZZIN
4c. Indtast motor nominel hastig-
Nominel motorhastighed hed.
CoIIBBRRM L
4d. Indtast den nominelle motor-
. -  Motorstrem _ _ _ _ stram.
- - - g ------ -
4e. Indstil strambegraensningen
C oo STTPERSD lig med (Servicefaktor-amp/fuld
oo 10%_ . belastnings-amp).

* For eksempel, hvis motor-
stremmen (FLA), der er angi-
vet pa motorens typeskilt, er
5,6A og motorens servicefak-
torstrem (SFA) er 6,4A, skal
du indtaste 114% for strem-
graense (%). Serg for at indstil-
le motorstremmen (FLA) og
streamgraensen korrekt.

4f. Veaelg Submersible til anvendel-
oo oo S se i borehullet eller Overflade til
o oo o QRS g motorer over jorden.

oo da_____ a set Parametre Ekstrakt pa side 59
for detaljer.
6. Indstil det anskede saetpoint.
Setpunkt
T T T Tdbbar. .o

4qg. Indtast minimumsgraensen for
motorhastighed. Den nedre green-
se for motorhastigheden kan ind-
stilles til at svare til den minimale
udgangsfrekvens for motorakslen.

7. Defaultveerdi indleest. Tryk OK,

Standardveerdier for for at fortsaette

konstant tryk indlaest
(Se IOM)
[OK]

8. Programmering fuldfert. Veelg

Start-Up Genie gennemfart. OK, for at ga ud af Start-Up Ge-
Tryk [OK] for afslutte nie.
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3.3.3 Multi-pumpe Multistyring

Dette eksempel er til fire pumper, konstant trykstyring.

Startende fra den ferste inverter til den sidste, konfigureres hver inver-
ter med de samme parametervaerdier.

Hastighedsreferencekilde

2. Veelg din referencekilde til ana-
log indgang.

1. Veelg Multipumpe-betjening fra
listen herunder. Se den fulde vej-
ledning for detaljer.

» Folger med fast hastighed

* Multi-master Synch

* Multi-master MulCtl

Multi-pumpe kontrol

2. Veelg Pumpe Multi-pumpe-

Veer sikker pa
at konfigurere DIP-kontakten
under tastaturet til
at passe til feedback-typen.
Indstil | for strem
(mA) og U for
spaendings-feedback Andr
IKKE DIP-kontaktens position,
mens drevet er teendt.
[OK]

3. Bekraeft, at din DIP-switch er
korrekt indstillet, og fortseet med
pil ned. Analog indgang pa termi-
nal 53 tillader kun 4-20 mA. DIP-
kontakten fungerer kun pa analog
indgang pa terminal 54, der er
standard til 0-10 V.

Pumpeadresse adresse fra 1 til 4. 4. Indtast dine minimums- og
i demme o9 v maksimale referencehastigheder.
Pe- -G T (eksempel i tilfeelde af 4-20mA
fommoEeSemmms * signal, 4mA = 0,0 Hz og 20mA =
3. Programmer, der kan veelges, 50,0 Hz)
Anvendelsestype er Konstant Tryk, Flowstyring og Klemme 53 hgj
© _ Standaidveerdietfor - Niveaukontrol. Se den fulde vej- o Sl Ve
ledning for detaljer. P DN —_— .
Trykstyreenheder 4. Veelg Trykstyreenhed. ) ) 5. Indtast dine minimums- og
pooTe bar o oo : R T tohedsreteancel maksimumhastighedsreferencer.
----------- LT Se "Hastighedskontrol ekstern ana-
log signaldetalje pa side 59” for
5. Veelg Rampetid. Se Beskrivelse i detaljer.
= oo Rampetid af rampestyring pa side 58 for de- Maks. hastighedsreference
3 1 o A =y e taljer. R T
6. Indstil gnsket trykregulerings- e 6. Veelg JA til opsaetning af pum-
» = eguleringsband_ _ band til Dobbeltrampe Kontrollo- ST R pebeskyttelse.
[ LY —— gik. Se Beskrivelse af rampestyring Fm=--- Tam =" "
pé side 58 for detaljer. ftooooTTmmms *
7. Veelg Antal pumper fra to til fire. 7. Veelg Aktiver for at lade pum-
oo o SRR, _ _ Dyaletistand_ pen stoppe under vaerdien Mini-
e 2_____ 5 oD CAE T mum/Dvalehastighed.

8. Antal standby-pumper.

8. Veelg Minimum/Dvalehastig-
hed-frekvensveerdi. Under denne
veerdi stopper pumpen.

9. Veelg Ja, for at Autoindstille re-
sten af indstillingerne. Se Autoset

gnsker du indstille resten

af indstillingerne automatisk?
P - -

9. Veelg veerdien Sleep Delay i se-
kunder.

e — Ja_ o 5 Parametre Ekstrakt pa side 59 for
detaljer.
10. Indstil det gnskede saetpunkt.
Setpunkt
CoCIlEshallIl]

10. Veelg Wake-Up-hastigheden.
Over denne veerdi starter pum-
pen.

11. Standardvaerdi indleest, tryk pa

Standardveerdier for
konstant tryk indlaest
(Se IOM)

[OK]

OK for at fortsaette.

Start-Up Genie gennemfart.
Tryk [OK] for afslutte

12. Programmering afsluttet, veelg
OK for at G& ud af Start Genie.

Fortsaet til menuen Pumpebeskyttelse, for at indstille de resterende
pumpebeskyttelsesindstillinger, eller tryk pa knappen Tilbage for at af-
slutte Genie.

3.3.5 Opsatning af feedback

Folg trinene fra 1 til 3, og fortsaet derefter som felger.

3.3.4 Hastighedsstyring

Eksempel til applikationer med konstant hastighed med eksternt ana-
logt styresignal.

] 1. Veelg Feedback-opsaetning
Valg af opszetning

Hastighedskontrol tillader
hastigheden at veere
styret af en
ekstern kilde. A
Start Signal pa DI 18
er ngdvendig for at starte
og stoppe pumpen.

Ol

1. Bekraeft, at hastighedskontrol
vil kraeve et start- og stopsignal pa
digital indgang 18.

2. Veelg antal feedbacks pa dit sy-
stem (1 hvis du kun har en sensor
til hver inverter)

3. Veelg det analoge sensoren er
tilsluttet til.

« - CAndiognpi 37 75

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE

57




da - Overseettelse af original

Lav feedback 1-veerdi
L -

0,0 [enhed] .

[, L L R

4. Indstil minimum af sensorskala

Lav Sug skeere
forsink.

13. Indstil den forsinkelse, som
systemet venter, fgr det palaegges
Alarm, i tilfeelde af, at Mangel pa
vand-enheden udlgses

Hgj feedback 1-veerdi

5. Indstil sensor fuld skala

6. Veelg hvilket betjeningsdrey,
der skal udfgres, nar sensorfejl re-
gistreres, “Stop” stopper omfor-
meren.

3.3.6 Pumpebeskyttelse

Folg trin fra 1 til 3 og fortsaet derefter som falger.

Valg af opsaetning

1. Veaelg Pumpebeskyttelse Op-
saetning

Opszette High Suction
beskytelse via
Digital indgang 29?

14. Hvis en Hgj sugetryk-enhed er
tilsluttet digital indgang 29, skal du
indstille denne veerdi til alarm, for

o= oo DEEEEGE o at aktivere stop af pumpen i tilfeel-
de af, at Hgj sugetryk-enheden
udlgses. Se mere information i
vejledningen
i 15. Indstil veerdien for tryk til akti-
.- -U."‘ili:.(:.’;k%‘i“'l.‘kET — vering af funktionen Under tryk.

Funktionen Under Tryk beskytter
pumpen og systemet ved at for-

hindre pumpen i at kgre under et
specificeret lavt tryk i en bestemt
tidsperiode. Se den fulde vejled-
ning for mere information

2. Veelg Aktiver for at aktivere
Dvaletilstand-funktionaliteten, der
slukker for pumpen i tilfeelde, hvor
der ikke er noget flow i systemet

Lav System Cut-out

16. Indstil Lav System Cut-out-
funktionalitet. Se mere information
i vejledningen

3. Indstil Minimum/Dvalefrekvens

Opsazet
Pumpebeskyttelse via
Digital indgang 19?

17. Veelg Ja, hvis en Pumpebe-
skyttelse-enhed er tilsluttet til digi-
tal indgang 19. | tilfelde af trip-
ping af Pumpebeskyttelse-enhe-
den vil motoren kgre frihjul til stop.

4. Indstil den tid, pumpehastighe-
den skal veere pa eller under Dva-
lefrekvensen for at ga i Dvaletil-
stand

Fortseette til Digital
indgang opseetning?

18. Veelg Nej, for at forlade

No Flow genstart

5. Indstil forskellen mellem saet-
punktet og den aktuelle veerdi, der

3.3.7 Kommunikationsopsatning

Folg trinene fra 1 til 3, og fortsaet derefter som falger.

Valg af opsaetning

1. Veelg kommunikations-opsaet-
ning

ro- :?ifggﬁ oo far pumpen til at genstarte fra
Dvaletilstand
] j 6. Indstil det tidspunkt, hvor pum-
I L I pen bliver tvunget til at forblive
tessss T ' taendt og ikke ga i Dvaletilstand
i ) 7. Indstil den tid, hvor pumpen bli-
. -- .M.'"'.ST':fF’;"‘.’ - ver tvunget til at blive i Dvaletil-

stand

2. Veelg kommunikationsprotokol

0,00%

e e e S e - --- a

8. Indstil vinduet omkring saet-
punktet, hvor flowet vil blive kon-
trolleret. Se mere information i
vejledningen.

Flow-kontroltid

9. Veelg den tid, flowet skal kon-
trolleres. Se mere information i

Protokol
L2 C MedbsRUCZZ]
3. Veelg adressen
Adresse
Pemmmmmmm—ea .
bmmmm - 1o .
4. Veelg baudrate
Baud-hast.
rTCTTeeg--CCl

« _Paiitel ige TSlop B _ §

5. Veelg netveerkskonfigurationen

Fortsaet med vedligeholdelse?

6. Veelg Nej, for at forlade

DIl D vejledningen.
o 10. Veelg Aktiver for at beskytte
orlgb
pumpe fejl pumpen mod at kere ter og / eller
. _ _ Deakiiveret_ _ _ 1 tab af primer, ved at overvage flo-
wet i fuld hastighed og sammen-
ligne den faktiske effekt med en
forudindstillet graense. Se mere
information i vejledningen
j 11. Indstil sugetransducerdetaljer.
cooo Rl Se mere information i vejlednin-
v - - - lkke indstillet _ _,

gen

Opseette Low Suction
beskytelse via
Digital indgang 27?

12. Hvis der er tilsluttet en Mangel
pa vand-enhed til digital indgang
27, skal du indstille denne veerdi
til alarm, for at aktivere stop af
pumpen i tilfaelde af, at Mangel pa
vand-enheden udlgses

4 Yderligere oplysninger

4.1 Beskrivelse af rampestyring

Systemstyring bruger faste ramper til at regulere systemvariablen til at
folge saetpunktet som beskrevet nedenfor.

Ramper kan indstilles til en af de forudindstillede veerdier:
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* Langsom: stor pumpestgrrelse
* Medium: medium pumpestgrrelse
* Hurtig: lille pumpestgarrelse

Booster Klimaanlag
I;::ind- Rampe 1 Rampe 2 Rampe 1 Rampe 2
Op Ned Op Ned Op Ned Op Ned
Hurtig| 4 4 70 70 8 8 90 90

Medi- 6 6 70 70 12 12 90 90
um

Lang- 8 8 70 70 16 16 90 90
som

Rampen udtrykkes i sekunder og repraesenterer den tid, der kreeves
for motoren til at ga fra 0 Hz til den maksimale frekvens eller fra maksi-
mal frekvens til 0 Hz.

Rampe 1 (op eller ned) bruges altid under minimumsfrekvens/dvalefre-
kvens, og nar feedbackveerdien er uden for reguleringsbandet.

Rampe 2 (op eller ned) bruges, nar feedbackvaerdien er inden for re-
guleringsbandet.

Motorstyringen bruger rampen (1 eller 2), indtil feedbackvaerdien nar
den gvre graense for reguleringsbandet. Nar den gvre graense er naet,
bruger motorstyringen rampen ned (1 eller 2), indtil feedbackvaerdien
nar reguleringsbandets nedre greense.

Parameter Beskrivelse
3-14 Rampe 1 rampe-op-tid
3-42 Rampe 1 rampe-ned-tid
3-51 Rampe 2 rampe-op-tid
3-52 Rampe 2 rampe-ned-tid
Figur 24: Diagram
*:(‘::)")
1 2
v M\

8 |

5 R1DN
R1UP

/ R2DN
R2 UP

R1UP R1DN

[

t(s)

Indstillingspunkt

Kontrol-feedback (faktisk vaerdi)

Reguleringsband

Dvale-forsink.

Dvalefrekvens

Udgangsfrekvens

Regulering med Rampe 2 Op og Rampe 2 Ned (langsomme ram-
per)

Noohkwh=

4.2 Hastighedskontrol ekstern analog signaldetalje

f (Hz)

1

2

] LT S ————
4

4 mA 20mA
ov 0oV

1. Maks. hastighedsreference

2. Wake-up-hastighed

3. Minimum/Dvalehastighed

4. Klemme 53, lav ref./feedb. Veerdi

5. Analog veerdi svarende til Dvalehastighed

6. Analog veerdi svarende til Wake-up-hastighed
7. Klemme 53, hgj ref./feedb. Veerdi

= Dvaletilstand deaktiveret

= Dvaletilstand aktiveret

Bemezerk: Hvis Dvaletilstand er deaktiveret, nar den analoge veerdi er
under Dvalehastighed, kgrer pumpen med Dvalehastighed.

Eksempel pa indstillinger for analog indgang 53 (4-20 mA):
Maks. hastighedsreference = 50 (Hz)
Minimum/Dvalehastighed = 20 (Hz)

Wake up-hast. = 25 (Hz)

Klemme 53, lav ref./feedb. Veerdi = 0

Klemme 53, hgj ref./feedb. Veerdi = 50

Den analoge veerdi svarende til Dvalehastighed er:

Signalomrade * (Min hastighed/Maks hastighed) + nulpunkt 16 *
(20/50) + 4 = 10,4 (mA)

Den analoge veerdi svarende til Wake-up-hastighed er:
Signalomrade * (Wake-Up-hastighed/Maks. Hastighed) + nulpunkt 16 *
(25/50) + 4 =12 (mA)

4.3 Autoset Parametre Ekstrakt

Folgende parametre er et ekstrakt af Auto-set-konfiguration, der udfe-
res under Start-Up Genie-proceduren.

Nummer Parameter Tryk / Niveau Flow
4-12 Motorhastig- 20 20
hed, lav graen-
se [Hz]
20-00 Feedback 1 Al 53 Al 53
Source
20-14 Maksimumrefe- 10 100
rence/feedb.
22-50 Afslutning af fra fra
kurvefunktion
22-21 Lav effekt-det. Deaktiveret Deaktiveret
19-24 Ingen flowaf- Aktiveret Deaktivér
brydelse
19-25 No Flow Re- 0,2 0,2
start Difference
3-10.0 Preset-referen- 2,50% 2,50%
ce
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Nummer Parameter Tryk / Niveau Flow Personlig Parameternum-|Standardveaerdi | Parameternavn
13-20.0 Timer for SL- 30 sekunder 30 sekunder menu mer
styreenhed 25.19 22-52 20 % End of Curve
19-10 Pumpesovelse 100 100 Tolerance
tomgangstid
19-11 Pumpegvelse. 10 10
korselstid
19-12 Gennemstrem- Deaktiveret Deaktiveret
ningskompen-
sation
19-20 ej vandtab af Deaktiveret Deaktiveret
primaere fejl
19-26 Hoj systemfejl Deaktiveret Deaktiveret
19-45 Lav systemfejl Deaktiveret Deaktiveret
19-90 Reorfyldnings- Deaktiveret Deaktiveret
funktion
14-20 Nulstillingstil- | Manuel nulstil- | Manuel nulstil-
stand ling ling
4.4 Min personlige menu
Personlig Parameternum-|Standardvardi | Parameternavn
menu mer
25,0 20-21 Booster: 3.5 Indstillings-
[Enhed] punkt 1
HVAC: 1 [En-
hed]
25.1 19-18 Booster: 3.5 Beregn. Set-
[Enhed] punkt
HVAC: 1 [En-
hed]
252 19-25 0,2 No Flow Re-
start Difference
25,3 19-12 Deaktiveret Gennemstrem-
ningskompen-
sation
25,4 19-13 0 Friktionstab
25,5 20-84 20 % Pa reference-
bandbredde
25.6 3-41 4s Rampe 1 ram-
pe-op-tid
25,7 3-42 4s Rampe 1 ram-
pe-ned-tid
25.8 3-51 70s Rampe 2 ram-
pe-op-tid
25,9 3-52 70s Rampe 2 ram-
pe-ned-tid
251 19-60 95 % Kobl.hastighed
2511 19-63 40 % Udkobl.procent
25.12 20-12 bar Reference-/
feedbackenhed
25.13 20-14 300 Maksimumrefe-
rencel/feedb.
25.14 22-20 Fra Lav effekt auto-
matisk opsaet-
ning
25.15 19-20 Deaktiveret ej vandtab af
primaere fejl
25.16 19-21 10s ej vandtab af
primaere besk-
tyt forsink
2517 22-50 Fra Afslutning af
kurvefunktion
25.18 22-51 30 Afslutning af
kurveforsinkel-
se
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1 Introduktion och sakerhet

e

1.1 Handbokens syfte

Manualens syfte
Syftet med denna manual ar att tillhandahalla den information som
kravs for snabb start. Las hela handboken fér information om:

* Installation

* Drift

* Underhall

Ingang (natanslutning) led-
ningsdragning 3-fasig

Kabling av utgang till motorer

AKTSAMHET:

Las denna manual noga innan du installerar och bérjar an-
vanda produkten. Felaktig anvandning av produkten kan or-
saka personskador och egendomsskador samt upphava ga-
rantin.

A\

OBS!:

Spara denna handbok och hall den enkelt tillgénglig dar enheten ar
placerad.

1.2 Sadkerhet

VARNING:

» Anvandaren maste kanna till sékerhetsforeskrifterna for
att undvika personskada.

» Handhavande, montering eller underhall av enheten pa
ett satt som inte beskrivs i den har manualen kan leda till
dodsfall, allvarlig personskada eller skador pa utrustning-
en. Detta innefattar modifiering av utrustningen eller an-
vandning av andra delar an de som inte tillhandahalls av
Xylem. Om det finns fragor angaende avsedd anvand-
ning av utrustningen ska du kontakta en Xylem-represen-
tant innan du gar vidare.

» Andra inte pumpens anvandningsomrade utan godkan-
nande av en auktoriserad Xylem-representant.

A\

Koppla in trefasig vaxelstrom till
terminal L1, L2 och L3 och jorda
kabeln.

Anslut kabling av utgang till motor
till kopplingsplint U, V, W och jor-
da kabeln.

Enfasig ingangsenheter

VARNING:

Den hér guiden ersatter inte installations-, drift- och under-
hallsmanualen. Behorig personal maste lasa och forsta in-
stallations-, drift- och underhallsmanualen fore installation
och anvandning av produkten.

A\

Koppla in enfasig strémledning till
L1, L2 och jorda kabeln.

Figur 26: Kabling av utgang for
enfasig enhet

|||—

2 Elinstallationer

2.1 In- och utanslutningar
Figur 25: Grundlaggande elektrisk anslutning

Kontrollera IOM for specifika ramstorleksévervaganden.

2.2 Kabling for styrning med en och flera pumpar

AKTSAMHET:

A\

Innan du anvander Genie stéller du D118 pa Stopp (terminal

18 6ppen) for att forhindra att enheten startar motorn. Hall
terminal 18 6ppen for att férhindra motorrotation. Applicera
startsignalen pa styrsystemet endast nar pumpdrift 6nskas.

11T LA =}
LD e J (U) 96, 1 2
Fitey 92(L2) 1 W | z
input R N KKK K wosd T
= 95 @ A @(Pn 99
3 " T r m Motor
DC bus [-f—j’— w0 Switch mode |
) l 90T povwer supply |
- ‘ 24V DC I ®=m Brake
15mA [ 200ma | | resistor
oV De 50 (+10V OUD) - | R
0/4-20mA [% S3(AIN) | el
5202 r— [
. - . = ON=0-20 mA
0-10V DC 54(AIN) 010V 240VAC,2A
R [y;;[(: NI s | —0
55 (COM A IN) | =
Relay? &
12(124V 0 | 06
[ [ | 240VAC,2A
r 13 (+24V OUT) g —
! | ! \ P00 | B 400 VAC, 2 A
— 24V (NPN) —
t f —— .
[ | |7 RO Fovesy |
L — 24V (PN
f IR ATIGIY) :'\\j A N COMAGE 39 P T| Analog output
! | | | (aoun 4 0/4-20 mA
| 20 (OMDIN)} > Sﬁ
| | 2y |
27 ——] —2uvary
J | [ et =r=vev OVEND) S N erminated
I | | | OFF=Open
! | | 0V | sy
l — 24V (NPN
T 929 (oo — ﬂv(pr)) |
| ~r24v ¥
| I |
|
‘ 1 —OV ‘ —n
l I | | RS485
! — 24V (NPN) J?"F
| | ] 3ReN ovENe) | (NRS485) 69
[ |
— 24V (NPN) STaYs
\ T LI EFTTIIN) 0V (PNP) | (COM RS485) 61
\ ! ! . | (PNP) =Source
,,,,,,,,,,,, (NPN) = Sink
;177 37D IN)

+ Ett startkommando ges till styr-
enheten nér terminal 18 &r an-
sluten till 24 V (terminal 12 el-
ler 13).

+ Digital ingang pa terminal 27
kan konfigureras for att accep-
tera en Brist pa vatten-enhet,
se avsnitt 3.3.6.

» For styrning av en pump eller
styrning av flera pumpar in-
stalleras kabel for stromom-
vandlare (brun) pa terminal 12
eller 13 (24 V), analog signal
omvandlarkabel (vit) pa termi-
nal 53 (4,20 mA).

» For kabling for laget hastig-
hetsstyrning, se Kabling for
hastighetsstyrning pa sidan 62.
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2.3 Anslutningar for flera pumpar

2.5 Kabling for hastighetsstyrning

Anslut kommunika-
tionsledningar pa bot-
ten av det har kortet.

Ta forsiktigt bort plast-
locket genom att lasa
upp fliken ovanpa dri-
venheten och slappa
den.

Ta forsiktigt bort det
nedre holjet genom att
lasa upp fliken

2.4 Anslut ledningar till MCO301-modulen

o ghwb=

flera styrenheter.

Terminal #3 till terminal #3
Terminal #5 till terminal #5
Terminal #7 till terminal #7
Anvand skarmad kabel och satt kabelskarmen pa fiaderklamman.

Om du anvander fler an tva styrenheter, folj samma instruktioner for
kabeldragning for extraenheten.
Se |IOM for ytterligare ledningskonfigurationer fér anvandning med

7. Satt tillbaka holjen och knappsatsen och pabdrja driftsattning.

rerrrTT

[[shofiifid

QO
zZz

U TN O 38 0

__@smsm

S !

137 [12[3]a]5[e[7[e]sfof2]
220022000000
‘i’ﬁ’ggg%gg'&'&zz

KI&&

Analog I/O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s [ s [ s B s R s |
O O 0O 0O OO0
O O O @ O ¢
O O O g O

Analog /O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s B s Y s B s B s |
O O 0O 0O OO0
O O O O ¢ ¢
O o o o g op

Skickar en 4-20 mA ingangssignal
till drivenheten med anvéandning
av analog ingang 53. Du kommer
att kabla 4-20 mA-signalen till ter-
minal 53 och gemensamt pa ter-
minal 55. Analog ingang 53 ac-
cepterar endast 4-20 mA.

+ -

Skickar en 0-10 V ingangssignal
till drivenheten med anvandning
av analog ingang 54. Du kommer
att kabla 0-10 V-signalen till termi-
nal 54 och gemensamt pa termi-
nal 55. Analog ingang 54 kan ac-
ceptera strom eller spanningssig-
nal, som standard ar den stalld pa
0-10 V.

)

(e

U-l
L /
e
En DIP-omkopplare bakom MCO
301-kortet mdjliggdr andring av in-
stéllningen for analog ingang 54.
Om du vill andra analog ingang
54-installningen fran spanning till
strém, folj anvisningarna nedan:
« Stang av enheten
* Ta bort LCP-kontrollpanelen
+ Ta bort MCO301-kortet
+ Andra instéliningen fér DIP-
omkopplaren fran U (0-10 V)
till I (4-20 mA)

62
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3 Drift

3.1 Driftanvisningar

0.00hp

0.0Hz
0.000¢si

50.000p=i
Off Remote Stop

» Forsta gangen Aquavar slas
pa, visas automatiskt menyn
Igangsattning Genie som gor
det mdjligt att enkelt konfigure-
ra parametrarna baserat pa till-
ampningen.

* Om du vill visa menyn Igang-
sattning Genie pa skarmen pa
nytt, tryck pa Snabbmeny-
knappen och valj parameter 04
”Igangsattning Genie” eller
"Smart Start”.

Stromgrans

4e. Ange aktuell grans lika med
(strém vid servicefaktor/full last).

* Om exempelvis motorstrom-
men (FLA) som anges pé mo-
torns dataskylt &r 5,6 A och
strdmmen for motorns drifts-
faktor (SFA) ar 6,4 A, ange
114 % for stromgrans (%). Se
till att stalla in motorns strém
(FLA) och stromgréns.

Motortyp

4f. Valj drankbar for borrhalstill-
ampningar eller yta for ovan jord-
motorer.

4g. Ange minimigransen fér mo-
torvarvtal. Den lagre gransen for

i Tl motorvarvtalet kan stéllas in pa att
ftTomTTTmoo ) motsvara motoraxelns minimiut-
frekvens.
4h. Valj ratt filtertyp om du har in-
Filterty stallerat ett filter mellan drivenhe-
P . ) .
S - ten och motorn. Information finns i

den fullstdndiga manualen.

Snabbmenyer

Q1 Min personliga meny
Q2 Snabbinstallning

Q3 Funktlonsmstallnmgar

Sa navigerar du menyn Igangsatt-
ning Genie:
* Anvand OK-knappen for att
vélja menyposten
» Nar det har valts anvander du
UPP- och NED-pilknapparna
for att andra vardet
» Bekrafta med OK-knappen
» Anvand NED-knappen for att
ga till nasta menypost.

Automatisk motor
Anpassnmg (AMA)

4i. Utfér AMA (automatisk moto-
ranpassning) for att detektera mo-
torparametrar for battre effektivitet
och motorstyrning.

Fortsatt till
appllkatlonsmstaIlmngen7

5. Valj Ja for att fortsatta med Ap-
plikationssinstalining.

3.2 Igangsattning Genie (Smart Setup)

Sla pa enheterna och folj stegen nedan for att programmera enheten.

3.3 Applikationsinstéllning

3.3.1 Vilj driftlige
Valj driftlage enligt systemet

Regionala instéllningar

1. Valj Internationell i Regionala
installningar.

Driftiage

1. Styrning med en pump (fortsatt

DEN NUVARANDE INSTALLNINGEN

ANDRING AV DRIFTSLAGET i 1 2 i
s till Enkelpumpsstyrning pa sidan
DEN NUVARANDE INSTALLNINGEN 63 .
T e o
Drifidge 2. Styrning med flera pumpar
HRERNE A BRI CET (fortsatt till Multistyrning med flera
SKRIVER OVER

| pumpar pa sidan 64)

Driftiage
ANDRING AV DRIFTSLAGET
SKRIVER OVER
DEN NUVARANDE INSTALLNINGEN

« 2 2 JrfemationsiT 2 7 3
2. Valj sprak och fortsatt med ned-
Sprak pilen.
Lo CFnggdka ZI17)
3. Valj pumptillampningstyp base-
Ti}{;"n,agn?n”gf;gp rat pa ditt system: Booster eller
" rydieging T T HVAC.
4. Ange den nominella motoref-
Motoreffekt fekten i kW fran motorns typskylt
TTTTTIRWIIIIN for foljande motordata.

4a. Ange motorns markspanning.

Y EPEPIEN 100}V gupmpupuy.
4b. Valj motorfrekvens.
Motorfrekvens
PoooogoeEoooa "
Y PPN SOl iz P

4c. Ange nominellt motorvarvtal.

v - - 2885RPM _ _ _
4d. Ange markvarde for motor-
Motorstrom strom.
A A ZIIz e

3. Hastighetsstyrning for tillamp-
ning med fast hastighet (fortsatt till
Varvtalsstyrning pa sidan 64)

3.3.2 Enkelpumpsstyrning

Exempel fér konstant tryck, pump med lagre effekt.

Tlllampnlngstyp

1. Véljbara applikationer ar kon-

stant tryck, flédeskontroll och ni-
vakontroll. Information finns i den
fullstdndiga manualen.

2. Valj tryckstyrningsenhet.

Y pp—— bar_ .- .
3. Valj ramptid. Mer information
el firﬂms. i Beskrivning av rampstyrning
TIIIIEEBIIIII pa sidan 66.
4. Ange 6nskat tryckreglerings-
Resliisiand band for dubbelrampkontrollogisk.
TTTTTIypIIIIN Mer information finns i Beskrivning

av rampstyrning pa sidan 66.
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Vill du autoset
resten av installningarna?

5. Valj Ja for att gora autoset pa
resten av installningarna. Mer in-

Start-Genie slutford

12. Programmering klar, valj OK
for att avsluta fran Igangsattning

e RTm-- : formation finns i Autoset extrahering Tryck pa [OK] for att avsluta Genie.
----------- av parametrar pa sidan 67.
6. Ange onskat borvarde.
Bérviirde 3.3.4 Varvtalsstyrning
e EE Exempel for tillampningar med konstant varvtal med extern analog
kontrollsignal.
7. Standardvarde laddat. Tryck pa Hastighetsstyrming gér att 1. Bekrafta att hastighetsstyrning
Konstant tryck OK for att fortsatta. varvtalet kan vara 3 i
Standarzisvarlcghrlll)laddade Sty & kréver en start- och stoppsignal
€ tern kalla. A 4 digital inga
[OK] Staeés?éﬂalapaa DI 18 pa digital ingang 18.

Start-Genie slutférd
Tryck pa [OK] for att avsluta

8. Programmering fardig. Valj OK
for att avsluta Igangsattning Ge-
nie.

krévs for att starta
och stoppa pumpen.

[OK]

3.3.3 Multistyrning med flera pumpar

Detta exempel galler fyra pumpar, styrning med konstant tryck.

Fran forsta omriktaren till den sista, konfigurera varje omriktade med
samma parametervarden.

Kalla for hastighetsreferens

2. Valj referenskalla for analog
ingang.

Styrning med flera pumpar

1. Valj drift med flera pumpar i lis-
tan nedan. Information finns i den
fullstdndiga manualen.

+ Fast hastighet-foljare

* Multi-master synk

* Multi-master MulCtl

Se till att konfigurera
DIP-switcharna under
knappsatsen att matcha
feedbacktyp -

Ange | for strom
(mA) and U for
spanningsaterkoppling. Du far
INTE &ndra DIP
vaxla positionen medan
drivenheten &r stromforsorjd

OK]

3. Bekréfta att DIP-omkopplaren
ar korrekt installd och fortsatt med
nedatpilen. Analog ingang pa ter-
minal 53 tillater endast 4-20 mA.
DIP-omkopplaren agerar endast
pa analog ingang pa terminal 54
som stalls pa 0-10 V som stan-
dard.

Pumpadress

2. Valj Pump Multi-pump-adress
fran 1 till 4.

Terminal 53 Lag
ref./aterkoppling Varde

3. Véljbara applikationer ar kon-
stant tryck, flddeskontroll och ni-
vakontroll. Information finns i den

Terminal 53 Hog
ref./aterkoppling Varde
.

4. Mata in minimalt och maximalt
referensvarvtal. (exempel vid
4-20mA signal, 4mA = 0,0 Hz och
20mA = 50,0 Hz)

5. Mata in minimala och maximala
varvtalsreferenser. Mer informa-
tion finns i Hastighetskontroll Extern
analog signal detalj pa sidan 66.

. Konstant tryck . Lo
"""" =TT fullstdndiga manualen.
4. Valj tryckstyrningsenhet.
Enheter for tryckstyrning
CoCIIas Il
5. Valj ramptid. Mer information
Ramptid fil]n§ i Beskrivning av rampstyrning
e = pa sidan 66.
6. Ange onskat tryckreglerings-
Relliliseiend band f6r dubbelrampkontrollogisk.
TTTTTap I Mer information finns i Beskrivning

av rampstyrning pa sidan 66.

Fortsatt till pumpen

6. Valj JA fér pumpskyddskonfigu-
rering.

7. Valj antalet pumpar, fran tva till
fyra.

Skyddskonfigurering?
pooooo J-a ----- "
foooocBooooo .
7. Valj Aktivera for att 1ata pum-
Vilolige pen stanna under minimalt lage/
P vera T~ vilovarvtalsvarde.
oo - Altivera, | _ | .

8. Valj antal reservpumpar.

8. Valj frekvensvardet fér minimal/
vilovarvtal. Under detta varde
stannar pumpen.

Vill du autoset
resten av installningarna?

9. Valj Ja for att gora autoset pa
resten av instaliningarna. Mer in-

9. Valj viloférdrdjningsvarde i se-
kunder.

10. Valj vackningsvarvtal. Over

TTTTTTRITIICT formation finns i Autoset extrahering et det har vardet startar pumpen.
av parametrar pa sidan 67. b Yo =
10. Ange 6nskat borvarde.

rm—e P;;".i’ge. e Fortsétt till pumpskyddsmenyn for att stalla in resten av pumpskyddsal-

bommmEEsmmms * ternativen eller tryck pa tillbaka-knappen for att avsluta Genie.
11. Standardvarde laddat tryck pa 3.3.5 Aterkopplingskonfigurering

L OK for att fortsatta. Folj stegen fran 1 till 3 och fortsitt sedan pa foljande satt.
(Se I0M)
[OK]
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Instéllningsval

1. Valj aterkopplingskonfigurering

Fel inget vatten/
forlust av luftevak

2. Valj antalet aterkopplingar i sy-
stemet (1 om du endast har en
sensor for varje omriktare)

10. Valj Aktivera for att skydda
pumpen mot torrkérning och/eller
forlust av forlust av luftevak, ge-
nom att dvervaka effekten vid full-
standigt varvtal och jamféra den
verkliga effekten med en forin-
stalld grans. Ytterligare informa-
tion finns i den fullstandiga manu-
alen

Analog ingang 53

3. Valj den analoga ingang dar
sensorn ar ansluten.

Sugingang
o CC Efnstiid

11. Ange uppgifterna fér sugom-
vandlare. Ytterligare information
finns i den fullstdndiga manualen

Lagt aterkopplingsvarde 1
----------- .

PG Vi R

4. Ange minimum péa sensorska-
lan

Stall in skydd
for lagt sug med
digital ingang 27?

Hogt aterkopplingsvarde 1

5. Ange sensorns fulla skala

12. Om en Brist pa vatten-enhet
ansluts till Digital ingang 27, stall
in detta varde pa Larm for att moj-
liggbra att pumpen stannar i han-
delse av Brist pa vatten-enheten
utléses

v == =1000[Unitl L _ L
} } 6. Véljer vilken &tgard som méste
g iverieunsion g utféras nar sensorfel detekteras,
pe--oStOPR .

“Stopp” stoppar omriktaren.

Avst. fordrojn.
lagt sug

13. Ange hur lange systemet van-
tar innan larmet utléses i handelse

3.3.6 Pumpskydd

Folj steg 1 till 3 och fortsatt sedan pa foljande satt.

rT T TTOsek__--: av att Brist pa vatten-enheten ut-
ftooooTRemms * I6ses
Stallin skydd 14. Om en hogsugstrycksenhet

for hogt sug med
digital ingang 29?

ansluts till Digital ingang 29, stall
in detta varde pa Larm for att moj-

Installningsval

1. Valj pumpskyddskonfigurering

« - - - akiverad 77 73 liggdra att pumpen stannar i héan-
delse av att hogsugstrycksenhe-
ten utléses Ytterligare information
finns i den fullstdndiga manualen
15. Ange tryckvardet for aktivering

Undertrycksfunktion av undertrycksfunktionen. Under-

i ~T T T : trycksfunktionen skyddar pumpen

2. Valj Aktivera for att aktivera vi-
Vilolige lolagesfunktionen som stanger av
bV T pumpen nar det saknas flode i sy-

stemet

och systemet genom att férhindra
att pumpen kors under ett angivet
lagt tryck under en viss tid. Ytterli-
gare information finns i den full-
stadndiga manualen

3. Stall in minimal/vilofrekvens

Avstangning lagt system

16. Stall in funktionalitet for av-
stangning lagt system. Ytterligare
information finns i den fullstandiga
manualen

4. Ange hur lange pumpvarvtalet
maste vara vid eller under vilof-
rekvensen for att 6ppna vilolaget

Stéll in pumpskydd via
digital ingang 19?

17. Valj Ja om pumpskyddsenhe-
ten ar ansluten pa digital ingang

Omstartsskillnad
utan flode

5. Ange skillnaden mellan borvar-
det och det verkliga vardet som

Pm---- N . 19. Om pumpskyddsenheten ut-
tommsmTEsmms * |6ses, gar motorn i frigang tills den
stannar.
Ga vidare till 18. Valj Nej for att avsluta
Instélining av digitala
ingangar?
cCICIlRIZICIN

TTTTTGI0IIII orsakar att pumpen startas om
"""""" fran vilolage
6. Stall in tiden som pumpen
Minimal drifttid tvingas vara pa och inte forsatts i
TIIIIInIIIIN vilolaget
7. Stall in tiden som pumpen
Minsta vilotid tvingas forbli i vilolaget
CoCIIIGIIITI

3.3.7 Kommunikationsinstéllning

Folj stegen fran 1 till 3 och fortsatt sedan pa foljande satt.

8. Stall in fénstret runt bérvardet
dar flédet ska kontrolleras. Yitterli-
gare information finns i den full-
stéandiga manualen

Instéliningsval

1. Valj kommunikationsinstalining

10,0 min

9. Valj tidpunkten da flodet ska
kontrolleras. Ytterligare informa-
tion finns i den fullstandiga manu-
alen

2. Valj kommunikationsprotokoll

Protokoll
{22 Medbs RO ZZI
3. Valj adressen
Adress
e .
booooo booooo .
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o ) 4. Valj baudhastighet
Overféringshastighet

5. Valj natverkskonfiguration

6. Valj Nej for att avsluta

4 Ytterligare information

4.1 Beskrivning av rampstyrning

Systemkontrollen anvander fasta rampar for att reglera systemvaria-
beln enligt bérvardet som beskrivs nedan.

Ramparna kan stallas pa ett av de férinstallda vardena:

» Langsam: stor pump

* Medelstor: medelstor pump

* Snabb: liten pump

Tryckstegring HVAC
R?irgp Ramp 1 Ramp 2 Ramp 1 Ramp 2
Upp | Ned | Upp | Ned | Upp | Ned | Upp | Ned
Snabb| 4 4 70 70 8 8 90 90

Medel | 6 6 70 70 12 12 90 90

Lang-| 8 8 70 70 16 16 90 90
sam

Rampen uttrycks i sekunder och representerar den tid som behdvs for
motorn att ga fran 0 Hz till maximal frekvens eller fran maximal frek-
vens till 0 Hz.

Ramp 1 (uppat eller nedat) anvands alltid under minimifrekvens/vilof-
rekvens samt nar aterkopplingsvardet ar utanfor regleringsbandet.

Ramp 2 (uppat eller nedat) anvands nar aterkopplingsvardet ar inuti
regleringsbandet.

Motorstyrningen anvander ramp upp (1eller 2) tills aterkopplingen nar
den 6vre gransen pa regleringsbandet. Nar den 6vre gransen nas, an-
vander motorstyrningen ramp ned (1eller 2) tills aterkopplingsvardet
nar den nedre gransen pa regleringsbandet.

Parameter Beskrivning
3-41 Ramp 1 Upprampningstid
3-42 Ramp 1 Nedrampningstid
3-51 Ramp 2 Upprampningstid
3-52 Ramp 2 Nedrampningstid

Figur 27: Diagram

H (bar)
f(Hz)

t(s)

Bérvarde

Styrningsaterkoppling (verkligt varde)

Regleringsband

Viloférdréjning

Vilofrekvens

Utfrekvens

Reglera med ramp 2 upp och ramp 2 ned (langsamma rampar)

Nookwh=

4.2 Hastighetskontroll Extern analog signal detalj

f (Hz)

1

2

3 ---------------
4

4 mA 20mA
ov 10V

1. Referens maxvarvtal

2. Uppvakningsvarvtal

3. Minsta/vilovarvtal

4. Terminal 53 Lag ref./aterkoppling Véarde
5. Analogt varde motsvarar vilovarvtal

6. Analogt varde motsvarar vackningsvarvtal
7. Terminal 53 Hog ref./aterkoppling Véarde

= Vilolage inaktiverat

= Vilolage aktiverat

Obs! Om vilolaget ar inaktiverat och det analoga vardet ar under vilov-
arvtalet, kdrs pumpen med vilovarvtalet.

Exempel pa instéllningar fér analog ingang 53 (4-20 mA):
Referens maxvarvtal = 50 (Hz)

Minsta/vilovarvtal = 20 (Hz)

Vackningsvarvtal = 25 (Hz)

Terminal 53 Lag ref./aterkoppling Varde = 0

Terminal 53 Hog ref./aterkoppling Varde = 50

Det analoga vardet motsvarande vilovarvtalet ar:

Signalomrade*(minvarvtal/maxvarvtal) + nollpunkt 16 * (20/50) + 4 =
10,4 (mA)

Det analoga vardet motsvarande vackningsvarvtalet ar:

66
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Signalomrade*(véckningsvarvtal/maxvarvtal) + nollpunkt 16 * (25 / 50) Personlig Parameternum- | Standardvirde Parameter-
+4=12(mA) meny mer namn
25,8 3-51 70s Ramp 2 Upp-
4.3 Autoset extrahering av parametrar rampningstid
Foljande parametrar &r ett extrakt av Auto-set-konfigurationen som ut- 25,9 3-52 70s Ramp 2 Ned-
fors vid igangsattning Genie. rampningstid
Nummer Parameter Tryck/niva Flode 251 19-60 95 % Stegnitnaglgsvarv-
4-12 Vilofrekvens/la 20 20 o -
g gréns [Hz] 25,11 19-63 40 % Ned::gg:rl‘rt\gs
20-00 Aterkqppling 1 AI'53 AI'53 25,12 20-12 bar Referens/ater-
kalla kopplingsenhet
20-14 Maximal refe- 10 100 -
rens/aterkopp- 2513 2014|300 Maximal refe-
ling ling
2250 |Kurvande funk- a av 25,14 22-20 |Av Lag effekt au-
tomatisk in-
22-21 Detektering av Inaktiverad Inaktiverad stéllning
lag effekt 2515 19-20  |Inaktiverad Fel inget vat-
19-24 Avstangning Aktiverat Inaktiverad ten/forlust av
utan flode luftevak
19-25 Omstartsskill- 0,2 0,2 25,16 19-21 10s Skyddsfordroj
nad utan flode inget vatten/
forlust luftevak
3-10,0 Forinstilldre- | 2,50 % 2,50 % orlust utteva
ferens 2517 22-50 Av Kurvande funk-
13-20,0 SL-styrsystem | 30 sekunder 30 sekunder tion
timer 25,18 22-51 30 Kurvande for-
19-10 Inaktiv tid for 100 100 drjning
pumpanvand- 25,19 22-52 20 % Kurvande tole-
ning rans
19-11 Kortid for 10 10
pumpanvand-
ning
19-12 Flodeskom- Inaktiverad Inaktiverad
pensering
19-20 Fel inget vat- Inaktiverad Inaktiverad
ten/forlust av
luftevak
19-26 Fel hogt sy- Inaktiverad Inaktiverad
stem
19-45 Fel lagt system Inaktiverad Inaktiverad
19-90 Rorfylinings- Inaktiverad Inaktiverad
funktion
14-20 Aterstillnings- | Manuell ater- Manuell ater-
lage stallning stallning
4.4 Min personliga meny
Personlig Parameternum-|Standardvérde Parameter-
meny mer namn
25,0 20-21 Booster: 3,5 Borvarde 1
[enhet]
HVAC: 1 [enhet]
25,1 19-18 Booster: 3,5 Beraknat bor-
[enhet] véarde
HVAC: 1 [enhet]
25,2 19-25 0,2 Omstartsskill-
nad utan flode
25,3 19-12 Inaktiverad Flodeskompen-
sering
25,4 19-13 0 Friktionsforlust
25,5 20-84 20 % Pa referens-
bandbredd
25,6 3-41 4s Ramp 1 Upp-
rampningstid
25,7 3-42 4s Ramp 1 Ned-
rampningstid
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1 Wstep i bezpieczenstwo

e

1.1 Cel instrukcji

Cel niniejszej instrukcji

Niniejsza instrukcja ma dostarczy¢ niezbednych informacji na temat
nastepujacych szybkiego uruchamiania. Nalezy przeczyta¢ petng in-
strukcje obstugi, aby uzyskac¢ informacje o:

* Instalacji

» Eksploatacji

» Konserwacja

A\

91 (LT)
3-phase X
power
input B T+ 1

*ﬂm Motor

DC bus [ e

ST

. 50 (+10V OU)
+10V DC

FF—OBAN

0/4-20 mA [‘71:
5202
) M o] ON-0-20mA
0-10V DC [, i 54(AIN) OFF=0- mn\]'
55 (COMA IN)

0/4-20 mA

12 (+24V OU)

13 (+24V OU) P 500

PRZESTROGA:

Przed zamontowaniem i rozpoczeciem uzytkowania produk-

tu nalezy uwaznie przeczyta¢ ten podrecznik. Niezgodne z
przeznaczeniem uzycie produktu moze spowodowac obra-
zenia i uszkodzenia ciata oraz skutkowac utratg gwarancji.

UWAGA:

Niniejszg instrukcje nalezy zachowac¢ w celu korzystania w przysztosci
i przechowywac¢ w lokalizacji montazu urzadzenia, w tatwo dostepnym
miejscu.

1.2 Bezpieczenstwo

A\

A\

OSTRZEZENIE:
* Aby unikng¢ obrazen ciata, operator musi by¢ zaznajo-
miony ze $rodkami ostroznosci.
» Eksploatowanie, prowadzenie prac instalacyjnych oraz

konserwacyjnych i remontowych urzadzenia w sposob in-

ny, niz to jest opisane w tym podreczniku, moze spowo-

dowac $mier¢ lub powazne obrazenia ciata, a takze usz-
kodzenie urzgdzen. Powyzsze obejmuje wszelkie modyfi-
kacje sprzetu badz uzycie czesci niedostarczonych przez
firme Xylem. W przypadku wystgpienia watpliwosci doty-

czgcych przeznaczenia urzgdzen, przed rozpoczeciem
czynnosci nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem
firmy Xylem.

* Nie wolno zmienia¢ aplikacji serwisowej bez zatwierdze-
nia przez uprawnionego przedstawiciela firmy Xylem.

OSTRZEZENIE:

Niniejszy przewodnik nie zastepuje podrecznika uzytkowa-
nia i konserwacji. Przed montazem produktu i wdrozeniem
do eksploatacji, wykwalifikowana osoba musi przeczytaé i

zrozumie¢ podrecznik uzytkowania i eksploataciji.

2 Podiaczenia elektryczne

2.1 Polaczenia wejsciowe i wyjsciowe

Rysunek 28: Podstawowe potaczenia elektryczne

] — 24V PN
T REER [0V ane)
— 24V (NPN)

™0V eNp)

T | L dCIONY)

20 OMDIN)}

| }
! | |
T | T REEE ()l\')‘—.
| | ﬂ
| |
| |
| |
|
T T
| I
|

|

24V

oV

[~y —24VPN)
24V

-0V

29 (DINOU) [0V ene
|
I
| |

| ] 20N

— 24V (NPN)

[~ ovene

— 24V (NPN)
0V (PNP)

— 24V (NPN)
0V (PNP)

33(DIN)

— 7 T %vew T~ —

Brake
resistor
el -
0
— 240VAC,2A
v &
06
240VAC,2A
05y
400 VAC,2 A

(COM A OT) 39 | ] Analog output
aoma 0/4-20 mA

ViE ON=Terminated
bl 2| oFF=Open

5V

RS485

T (NRS483) 69

(COM RS485) 61
(PNP) =Source
- (NPN) = Sink

Okablowanie wejsciowe (sie¢)
3-fazowe

Okablowanie wyjsciowe do sil-
nikéw

Przewody tréjfazowego zrédta za-
silania pradem przemiennym pod-
taczyc¢ do zaciskow L1, L2 L3
oraz uziemic¢ przewod.

Podtgczy¢ przewody wyjsciowe
silnika bloku zaciskowego ozna-
czonego U, V, W i uziemic prze-
wod.

Jednofazowe napedy

Przewody jednofazowego zrédta
zasilania podtagczy¢ do zaciskéw
L1i L2 oraz uziemi¢ przewdd.

Rysunek 29: Okablowanie zasi-
lania dla napedéw jednofazo-
wych

L~

Sprawdzi¢ IOM dla szczegdlnych rozmiaréw ram.

2.2 Okablowanie sterowanie jedng i wieloma

pompami

PRZESTROGA:

A\

Przed uzyciem Genie ustaw DI18 na Zatrzymanie (zacisk 18

otwarty), aby uniemozliwi¢ jednostce uruchomienie silnika.
Zacisk 18 nalezy zachowa¢ otwarty, aby unikng¢ niechciane-

go obrotu silnika. Zastoso

wac Sygnaty startowe w kontrole-

rze tylko, gdy wymagane jest dziatanie pompy.

68
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» Polecenie uruchomienie jest
wydawane sterownikowi, gdy
ztgcze 18 jest podigczone do
24V (zaciski 12 lub 13).

» Cyfrowe wejscie na zacisku 27
mozna skonfigurowac tak, aby
akceptowato urzgdzenie Braku
wody, patrz sekcja 3.3.6.

* W przypadku Sterowania jed-
ng pompa lub Sterowania
wieloma pompami zamonto-
wac kabel przetwornika zasila-
nia (brgzowy) na zacisku 12
lub 13 (24 V), kabel przetwor-
nika analogowe sygnatu (biaty)
na zacisku 53 (4,20 mA).

* W przypadku okablowania
Sterowania predkoscia, zo-
bacz Okablowanie kontroli pred-
kosci na stronie 69.

2.3 Polaczenia wielu pomp

[12[3]4]s[e[7[e[oaithd [1]2[3[4]5[6[7[e[o [112[3]4]5[s[7[8]o fdt1h2)

>>ODZZQI.DI.</7(IJOO >>DDZZBI.DI.'0’DUO >>QDZZQ.(}1/N/)OU

PIEE884xnTT PG5848 "" PVE58584an""
2282 2222 2288

2.5 Okablowanie kontroli predkosci

Analog /O Analog I/O
39 42 50 53 54 55 39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM||[COM AOUT +10V AIN AIN COM
[ Y e Y e IO e Y e [N e I s Y e Y e [ s Y e Y e |
Podtagcz przewody ko- |Ostroznie usun plasti- |Ostroznie usun dolng 0 0 0 0 O O 0 0 0 0O 0 O
munikacji do dolnej  |kowg ostone, poprzez |ostone przez odbloko- O O O ¢ O ¢ O O O O ¢ ¢
czesci tej karty. odblokowanie klapki  |wanie klapki. O o &3 gp 3 op e Y e Y e Y e B e = [ e ]
na gornej czesci na-
pedu i zwolnienie jej.
2.4 Podiacz przewody do modutu MCO301 T

+ -

Wysytanie sygnatu wejsciowego
0-10 V do napedu z uzyciem
wejsécia analogowego 54. Nalezy
poprowadzi¢ sygnat 0-10 V do za-
cisku 54 i mase na zacisku 55.
Wejscie analogowe 54 moze przy-
jac sygnat pradu lub napigcia i do-
mysinie jest ustawione na 0-10 V.

Zacisk nr 3 do zacisku nr 3

Zacisk nr 5 do zacisku nr 5

Zacisk nr 7 do zacisku nr 7

Uzyj ekranowanego przewodu, a ekran kabla zat6z na zacisk spre-

Zynowy.

Uzywajgc wigcej niz dwdch sterownikéw, postepuj zgodnie z tymi

samymi instrukcjami okablowania dla dodatkowego napedu.

6. Zobacz IOM, aby uzyskaé¢ dodatkowe informacje na temat okablo-
wania sterowania wieloma urzadzeniami.

7. Ponownie zamontuj pokrywy i blok klawiszy, a nastepnie rozpocznij

oddanie do eksploatac;ji.

Wysytanie sygnatu wejsciowego
4-20 mA do napedu z uzyciem
wejscia analogowego 53. Nalezy
poprowadzi¢ sygnat 4-20 mA do
zacisku 53 i mase na zacisku 55.
Wejscie analogowe 53 przyjmuje
tylko 4-20 mA.

rob=

o
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Przetgcznik DIP znajduje sie za
kartg MCO 301 i umozliwia zmia-
ne ustawienia wejscia analogowe-
go 54.

Aby zmienié ustawienie wejscia
analogowego 54 z napiecia na
prad, postepuj zgodnie z poniz-
szymi krokami:

Wytacz naped

Zdejmij panel sterowania LCP
Wyjmij karte MCO301

Zmien potozenie przetacznika
DIPzU (0-10 V) nal

(4-20 mA)

angielski

2. Wybierz jezyk i przejdz dalej
naciskajgc strzatke w dot.

Wybrana pompa

3. Wybierz rodzaj zastosowania
pompy w oparciu o swoj uktad:

Typ aplikaciji OP;
""" “Booster. -t Wzmocnienie lub HVAC.
YR oS o M .
4. Wprowadz moc znamionowg
Ve liie silnika w kW z tabliczki znamiono-
rTTTTR3RW ST C T wej silnika oraz nastepujgce dane
PP, O)VY .

silnika.

4a. Ustaw znamionowe napigcie
silnika.

4b. Wybierz czestotliwos$c silnika.

3 Eksploatacja

3.1 Instrukcje eksploatacji

Predkos$¢ znamionowa

4c. Wprowadz predkos¢ znamio-
nowg silnika.

0.000F=i

50.000p=i
Off Remote Stop

» Podczas pierwszego wigcze-
nia, Aquavar automatycznie
wyswietli menu Start-up-Ge-
nie, ktére umozliwia przepro-
wadzenie tatwej konfigurac;ji
parametréow w zaleznosci od
danego zastosowania.

* Aby ponownie wywota¢ menu
Start-up Genie na ekranie, na-
cisnij przycisk menu szybkiego
uruchamiania i wybierz para-
metr 04 ,Start-up Genie” lub
L~SmartStart”.

silnika
.2 2885 obymin Z I
4d. Wprowadz prad znamionowy
Prad silnika silnika.
CoCCIB®AIICIIN
4e. Ustaw limit pradu rowny
e (Wspotczynnik serwisowy w A/
TTToTipg oI Petne obcigzenie w A).
» Na przyktad: jesli prad silnika
(FLA) wskazany na tabliczce
znamionowej wynosi 5,6A a
wspotczynnik serwisowy pradu
silnika (SFA) to 6,4A, wpro-
wadz 114% dla limitu pradu
(%). Upewnij sie, ze prawidto-
wo ustawiono prad silnika
(FLA) i limit pradu.
4f. Wybierz zastosowanie zata-
Tyt pialne dla gtebinowych i powierz-
" Powierchniowa - - | chniowe dla silnikéw naziemnych.

Szybkie menu

Q1 Moje osobiste menu
Q2 Szybka konfiguracja
Q3 Konfiguracje funkcji

Q4 Rozruch Genie

Aby przej$¢ do menu Start-up Ge-
nie:
» Uzyj przycisku OK, aby wybraé
element menu; )
* Po wybraniu, uzyj strzatek GO-
RA i DOL, aby zmienié war-
tos¢;
» Potwierdz przyciskiem OK;
+ Uzyj przycisku DOL., aby prze-
j$¢ do kolejnego elementu me-
nu.

Predko$¢ uspienia/Niska
warto$¢ graniczna

4g. Wprowadz minimalny limit dla
predkosci silnika. Dolny limit pred-

by o i kosci silnika mozna ustawi¢ tak,
foooTTE s : aby odpowiadat minimalnej czes-
totliwosci wyjsciowej watu silnika.
4h. Wybierz odpowiedni typ filtra,
Rodzaj filtra jesli zostat on zainstalowany po-
e e miedzy napedem a silnikiem.

Szczegotowe informacje znajdujg
sie w petnej instrukcji obstugi.

3.2 Start-Up Genie (Smart Setup)

Wiacz zasilanie napedu/napedéw i postepuj zgodnie z ponizszymi kro-

kami, aby je zaprogramowac.

Automatyczny silnik
Adaptacja (AMA)

« WiacZkompletia AMA §

4i. Przeprowadz AMA (Automa-
tyczng adaptacje silnika), aby wy-
kry¢ parametry silnika i uzyska¢
lepszg wydajnos¢ oraz mozliwosci
sterowania.

Kontynuowa¢ do
konfiguraciji aplikacji?
.

5. Wybierz Tak, aby kontynuowaé
Konfiguracje zastosowania.

Ustawienia regionalne

Miedzynarodowa, :

1. Wybierz ustawienia miedzyna-
rodowe lub regionalne.

3.3 Konfiguracja aplikacji

3.3.1 Zaznacz tryb eksploatacji

Zaznacz tryb eksploatacji w oparciu o twoj ukfad.
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Tryb pracy
ZMIANA OPERACJI TRYB
ZOSTANIE NADPISANY
KONFIGURACJA PRADU

1. Sterowanie jedng pompg (prze-
jdz do Kontrola jednej pompy na
stronie 71).

Adres pompy

2. Wybierz adres wielu pomp od 1
do 4.

Tryb pracy
ZMIANA OPERACJI
TRYB ZOSTANIE NADPISANY
KONFIGURACJA PRADU

2. Sterowanie wieloma pompami
(przejdz do Sterowanie wieloma po-
mpami na stronie 71).

Tryb pracy
ZMIANA OPERACJI TRYB
ZOSTANIE NADPISANY
KONFIGURACJA PRADU

Sterowanie predkoscig ,

3. Sterowanie predkoscig w przy-
padku zastosowan o statej pred-
kosci (przejdz do Sterowanie pred-
koscig na stronie 71).

3. Mozliwe do wybrania zastoso-
wania to State cisnienie, Sterowa-
nie przeptywem i Sterowanie po-
ziomem. Szczegotowe informacije
znajdujg sie w pelnej instrukcji ob-
stugi.

3.3.2 Kontrola jednej pompy

Przyktad statego cisnienia, pompy o niskiej mocy.

cisnieniem

Jednostki sterowania

4. Wybierz jednostke sterowania
cisnieniem.

Typ aplikaciji

1. Mozliwe do wybrania zastoso-
wania to State cisnienie, Sterowa-
nie przeptywem i Sterowanie po-
ziomem. Szczegdtowe informacije
znajduja sie w petnej instrukcji ob-
stugi.

5. Wybierz czas narastania. Zo-
bacz Opis sterowania czasem naras-
tania na stronie 73, aby uzyskaé
szczegobtowe informacje.

Jednostki sterowania
ci$nieniem

2. Wybierz jednostke sterowania
cisnieniem.

6. Ustaw pozadane pasmo regula-
¢ji cisnienia dla podwdjnego lo-
gicznego uktadu sterowania pred-
koscig narastania. Zobacz Opis
sterowania czasem narastania na
stronie 73, aby uzyska¢ szcze-
gotowe informacje.

3. Wybierz czas narastania. Aby
uzyska¢ szczegotowe informacje,
patrz Opis sterowania czasem naras-
tania na stronie 73.

Liczba pomp

7. Wybierz liczbe pomp od dwdch
do czterech.

20%,

4. Ustaw pozadane pasmo regula-
cji cisnienia dla podwdjnego lo-
gicznego ukfadu sterowania pred-
koscig narastania. Aby uzyskac¢
szczegobtowe informacje, patrz
Opis sterowania czasem narastania
na stronie 73.

8. Wybierz liczbe pomp oczekuja-
cych.

Czy chcesz automatycznie
ustawi¢ pozostate
ustawienia?

5. Wybierz Tak, aby automatycz-
nie ustawi¢ pozostate ustawienia.

ustawienia?

Czy chcesz automatycznie
ustawi¢ pozostate

9. Wybierz Tak, aby automatycz-
nie ustawi¢ pozostate ustawienia.
Zobacz Fragment parametrow usta-

s -l : Aby uzyska¢ szczegotowe infor-
----------- macje, patrz Fragment parametréw
ustawienia automatycznego na stro-
nie 74.
6. Ustaw pozadang nastawe.
Nastawa
CoCI3Bbaow "Il

Tak
ftooTTTTooos wienia automatycznego na stronie
74, aby uzyskac¢ szczegdtowe in-
formacje.
10. Ustaw pozgdang nastawe.
Nastawa

State cisnienie
Zatadowano domysing

wartos$
(Patrz Instrukcja obstugi)

[OK]

7. Zatadowano domysing wartosé.
Nacis$nij OK, aby kontynuowac.

[OK]

State cisnienie
Zatadowano domysing

warto$é
(Patrz Instrukcja obstugi)

11. Zatadowano domysing war-
to$¢. Nacisnij OK, aby kontynuo-
wac.

Program Start-Up Genie
zakonczony Nacisnij [OK],
aby wyjsé.

8. Ukonczono programowanie.
Wybierz OK, aby wyjs¢ ze Start-
up Genie.

aby wyjsé.

Program Start-Up Genie
zakoniczony Nacisnij [OK],

12. Ukonczono programowanie.
Wybierz OK, aby wyj$¢ ze Start-
up Genie.

3.3.3 Sterowanie wieloma pompami

Ten przyktad jest przeznaczony dla czterech pomp i ciagtego sterowa-
nia cisnieniem.
Rozpoczynajac na lisci od pierwszej przetwornicy do ostatniej, skonfi-
guruj kazda przetwornice, wykorzystujgc takie same wartosci parame-

trow.

3.3.4 Sterowanie predkoscia

Przyktad zastosowan statej predkosci z zewnetrznym analogowym

sygnatem sterowania.

[OK]

Kontrola predkosci pozwala,
aby predkos¢ byta
sterowanym przez zrodio
zewnetrzne. A Sygnatem
poczatkowym na DI 18, jest
wymagane do uruchomienia
i zatrzymania pompy.

1. Potwierdzi¢, ze sterowanie
predkoscig bedzie wymagac syg-
natu uruchomienia i zatrzymania
na Wejsciu cyfrowym 18.

Sterowanie
wielomapompami
L ZGuiSewiel Z T

1. Z ponizszej listy wybierz eks-
ploatacje wielu pomp. Szczegoéto-
we informacje znajdujg sie w pet-
nej instrukcji obstugi.
» Popychacz o statej predkosci
» Gltéwna synchroniczna multi.
+ Gtéwna mult. SteWiel

Zrédio zadanej predkosci
obrotowej

2. Wybierz referencyjne zrédio
Wejscia analogowego.
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Pamigtaj o konfiguracji
przetacznika DIP w
klawiatury, aby dopasowac
typ sprzezenia zwrotnego -
Ustaw | dla aktualnej
(mA) oraz U dla
sprzezenia zwrotnego napiecia

NIE zmieniaj pozycji
przetacznika DIP, gdy
falownik jest
wiaczony. [OK]

3. Potwierdzi¢, ze przetacznik DIP
jest prawidtowo ustawiono i prze-
j$¢€ dalej, uzywajac strzatki w dot.
Wejscie analogowe na zacisku 53
umozliwia na uzyskanie tylko 4-20
mA. Przetgcznik DIP dziata jako
wejscie analogowe tylko na zaci-
sku 54, ktéry posiada wartos$¢ do-
mysing 0-10 V.

Wysoka warto$¢ sprzezenia 5. Ustaw pe’ma skale czujnika.

=~ 10,00 Jjeonostel -

Zacisk 53 niska wart.

Zacisk 53 wysoka warto$¢

4. Wprowadz minimalng i maksy-
malng wartos¢ referencyjna.
(Przyktad w przypadku sygnatu
4-20 mA, 4 mA = 0,0 Hz oraz

20 mA = 50,0 Hz).

6. Ustaw, ktory naped eksploata-
cyjny ma dziataé, gdy zostanie
wykryta awaria czujnika. ,Stop”
zatrzymuje przetwornice.

Funkcja usterki czujnika

3.3.6 Zabezpieczenie pompy

Postepuj zgodnie z krokami od 1 do 3, a nastepnie wykonaj nastepujg-
Ce Czynnosci.

ref./informacja zwrotna

Wartos¢
L .
[ S0Q Lo

5. Wprowadz minimalng i maksy-
malng predkos¢ referencyjng. Aby
uzyskac¢ szczegotowe informacje,
patrz Szczegoly zewnetrznego analo-
gowego sygnatu kontroli predkosci
e na stronie 74.

Wybér konfiguracji
P Y ey
. Zabezpieczenie pompy ,

1. Zaznacz konfiguracje zabezpie-
czenia pompy

Tryb us$pienia

2. Zaznacz Wigcz, aby aktywowaé
funkcje Trybu uspienia, ktéra wy-
tacza pompe w przypadku braku
przeptywu w systemie

6. Zaznacz TAK dla konfiguracji

Kontynuowa¢ do konfiguraciji| . .
zabezpieczenia pompy.

zabezpieczenia pompy?

Czestotliwo$¢ minimalna/
uspienia

3. Ustaw czestotliwo$¢ minimalna/
uspienia

CoIIITECIZIIN
7. Wybierz Wigcz, aby umozliwi¢
Ty it pomie zatrzymanie ponizej war-
Tt TREzIIICT tosci Predkosci minimalnej/uspie-

nia.

4. Ustaw czas przez ktéry pompa
musi utrzymywac statg predkosé
lub pracowac ponizej Czestotli-
wosci uspienia, aby uruchomi¢
Tryb uspienia.

Predkosé minimalna/ 8. Wybierz wartos¢ czestotliwosci

uspienia predkosci minimalnej/uspienia.
TTTTTRIAL I Ponizej tej wartosci pompa zatrzy-
ma sie.

Brak réznicy ponownego
uruch. przeptywu

5. Ustaw réznice pomiedzy war-
toscig zadang i biezacg wartoscia,
ktéra spowoduje ponowne uru-
chomienie z Trybu uspienia.

9. Wybierz warto$¢ Opoznienia
uspienia w sekundach.

6. Ustaw czas wymuszenia pracy
pompy i nie uruchamiania Trybu

10. Wybierz predkos¢ wybudze-
nia. Pompa uruchomi sie powyzej
tej predkosci.

N E R uspienia.
7. Ustaw czas pozostanie pompy
Minimalny czas uspienia w Tryble uspienia.
cooooIisllll

Przejdz do menu Zabezpieczenia pompy, aby ustawi¢ pozostate opcje
zabezpieczenia lub nacisnij przycisk Wstecz, aby powrdci¢ do Genie.

3.3.5 Konfiguracja informacji zwrotnych

Postepuj zgodnie z krokami od 1 do 3, a nastepnie wykonaj nastepujg-
ce czynnosci.

8. Ustaw okno wokot wartosci za-
danej, gdzie bedzie sprawdzany
przeptyw. Zobacz petng instrukcje
obstugi, aby uzyska¢ dodatkowe
informacje.

1. Wybierz konfiguracje informaciji
- ybor konfiguracii zwrotne;j.

9. Zaznacz czas kontroli przepty-
wu. Zobacz petng instrukcje ob-
stugi, aby uzyska¢ dodatkowe in-
formacje.

Brak strat wody przy Awarii
zalewania

Zrédta sterowania
sprzezenia zwrotnego

2. Wybierz liczbe informac;ji zwrot-
nych swojego systemu (1 jesli po-
siadasz tylko jeden czujnik do
kazdej przetwornicy).

10. Zaznacz Wigczone, aby za-
bezpieczy¢ pompe przed pracg na
sucho lub utratg zalewania, po-
przez monitorowanie mocy przy
petnej predkosci i poréwnywanie
biezacej mocy do limitu wstepne-
go ustawienia. Zobacz petng in-
strukcje obstugi, aby uzyska¢ do-
datkowe informacje.

3. Wybierz wejscie analogowe, do

Wejscie ssania

11. Ustaw szczegoty przetwornika
ssania. Zobacz petng instrukcje
obstugi, aby uzyska¢ dodatkowe
informacje.

- - 2Zwotnego ! _ _ ktérego jest podtgczony czujnik.
« - - We.analogowe 53 _ ,

Niska wartos¢ sprzezenia 4. Ustaw minimalng skale czujni-
YRR Zwroinegol e ka.

Ustaw zabezpieczenie przed
niskim ssaniem poprzez
Wejscie cyfrowe 27?7

12. Jesli podigczono urzadzenie
Braku wody do Wejscia cyfrowego
27, te wartos¢ nalezy ustawi¢ na
Alarm, aby umozliwi¢ zatrzymanie
pompy w przypadku wyzwolenia
urzgdzenia Braku wody.
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13. Ustaw opdznienie, ktore sys-
tem odczeka przed utrzymaniem
Alarmu w przypadku zadziatania
urzgdzenia Braku wody.

Opo6z.odc.przy
niskim poz

Ustawic zabezpieczenie
przed wysokim ssaniem
poprzez Wejscie

14. Jesli podigczono urzgdzenie
Ssgce wysokiego ci$nienia do
Wejscia cyfrowego 29, te warto$¢
nalezy ustawi¢ na Alarm, aby
umozliwi¢ zatrzymanie pompy w
przypadku zadziatania urzgdzenia
Ssacego wysokiego cisnienia. Zo-
bacz petng instrukcje obstugi, aby
uzyska¢ dodatkowe informacje.

4 Dodatkowe informacje

4.1 Opis sterowania czasem narastania

Sterowanie systemem wykorzystuje state czasy narastania, aby regu-
lowa¢ zmienng systemu i postepowaé zgodnie z wartos$cig zadana,
opisang ponizej.
Czasy narastania mozna ustawi¢ na jedng z wstepnie ustawionych
wartosci:

* Wolny: duza pompa

» Sredni: $rednia pompa

» Szybki: mata pompa

15. Ustaw wartosci cisnienia dla

pozlé’i‘;;i:ma aktywacji Funkcji podci$nienia.
------------ Funkcja podcisnienia chroni po-

mpe i ukfad, poprzez uniemozli-

wienie dziatania pompy ponizej
zadanego niskiego cisnienia przez
okreslony czas. Zobacz peing in-
strukcje obstugi, aby uzyska¢ do-
datkowe informacje.

i o 16. Ustaw funkcje niskiej wartosci
Niska warto$¢ odcigcia L.
ukladu odcigcia systemu. Zobacz petng
instrukcje obstugi, aby uzyskaé
dodatkowe informacje.

Booster Systemy HVAC
Czas |Czas narasta-|Czas narasta-|Czas narasta-|Czas narasta-
naras- nia 1 nia 2 nia 1 nia 2
tania foy 56-[W dot | W go-| W dot | W go- | W dot | W g6-| W dét
re re re re

Szybki| 4 4 70 70 8 8 90 90
Sredni| 6 6 70 70 12 12 90 90
Wolny | 8 8 70 70 16 16 90 90

17. Ustaw Tak, jesli urzagdzenie
zabezpieczajgce pompy jest pod-

Ustawi¢ zabezpieczenie

pompy przez iy
EpveicelcHich cAloza taczone do Wejscia cyfrowego 19.
- IS W przypadku zadziatania urza-

dzenia zabezpieczajgcego pompy
silnik zatrzyma sie w trybie zero-
wego momentu obrotowego.

18. Zaznacz Nie, aby wyjsé.
Kontynuowaé do Konfiguracji
wejscia cyfrowego?

3.3.7 Konfiguracja komunikacji

Postepuj zgodnie z krokami od 1 do 3, a nastepnie wykonaj nastepuja-
ce czynnosci.

1. Zaznacz Konfiguracje komuni-

, - Wybdr konfiguradi kaciji.
v - - Kemunkacja_ _ _,
2. Zaznacz protokot komunikacii.
Protokét
v - - ModbusRTU_ _ _,
3. Zaznacz adres.
Adres
rPm——-- === B
R I a

4. Zaznacz Szybkos¢ transmisji.

5. Zaznacz konfiguracje sieci.

Kontynuowac do 6. Zaznacz Nie, aby wyjs¢.

konserwaciji?

Czas narastanie jest wyrazany w sekundach i przedstawia czas po-
trzebny silnikowi na przejscie od 0 Hz do maksymalnej czestotliwosci
lub od maksymalnej czestotliwosci do 0 Hz.

Czas narastania 1 (gora lub dot) jest uzywany zawsze ponizej czestot-
liwosci minimalnej/uspienia, i gdy wartos¢ informacji zwrotnej znajduje
sie poza pasmem regulaciji.

Czas narastania 2 (gora lub dot) jest uzywany, gdy warto$¢ informacji
zwrotnej znajduje sie w pasmie regulaciji.

Uktad sterowania silnikiem uzyje czas narastania (1 lub 2) do momen-
tu, gdy wartos$¢ informacji zwrotnej osiggnie goérny limit pasma regula-
cji. Po osiggnieciu gornego limitu uktad sterowania silnikiem uzyje czas
zmniejszania (1 lub 2) do momentu, gdy warto$¢ informacji zwrotnej
osiggnie dolny limit pasma regulacji.

Parametr Opis

3-41 Czas narastania 1 Czas rozru-
chu

3-42 Czas narastania 1 Czas wyla-
czenia

3-51 Czas narastania 2 Czas rozru-
chu

3-52 Czas narastania 2 Czas wyla-
czenia

Rysunek 30: Schemat

H (bar)
f(H2)

.
T\
/ o [

R1UP R1DN

4

t(s)

Nastawa

Informacja zwrotna sterowania (biezgca warto$c¢)
Pasmo regulacji

Opdznienie uspienia

Czestotliwo$¢ uspienia

obhwh=~
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6. Czestotliwos¢ wyjsciowa
7. Regulowanie za pomocg predkosci narastania 2 i predkosci zwal-
niania 2 (wolne predkosci)

4.2 Szczegoly zewnetrznego analogowego sygnatu
kontroli predkosci
f (Hz)

1

4 5 6 7

4 mA 20mA
oV 10V

1. Maks. predkosé zadana

2. Predkos¢ wybudzania

3. Predkos$¢ min./uspienia

4. Zacisk 53 niska wart. ref./informacja zwrotna Warto$¢

5. Analogowa wartos¢ odpowiadajgca predkosci uspienia

6. Analogowa wartos¢ odpowiadajgca predkosci wybudzenia
7. Zacisk 53 wysoka wartos¢ ref./informacja zwrotna Wartos$¢

= wytaczony tryb uspienia

T = wigczony tryb uspienia

Uwaga: jesli tryb uspienia jest wytgczony, gdy wartos¢ analogowa jest
ponizej Predkosci uspienia, pompa uruchomi sie z predkoscig uspie-
nia.

Przyktad ustawien dla wejscia analogowego 53 (4-20 mA):

Maks. predkos$¢ zadana = 50 (Hz)

Predko$¢ min./uspienia = 20 (Hz)

Predkos¢ wybudzenia = 25 (Hz)

Zacisk 53 niska wart. ref./informacja zwrotna Wartos¢ = 0

Zacisk 53 wysoka wartos¢ ref./informacja zwrotna Wartos$¢ = 50

Analogowa warto$¢ odpowiadajgca predkosci uspienia to:

Zakres sygnatu*(predk. min./predk. maks.) + punkt zerowy 16 * (20 /
50) +4=10,4 (mA)

Analogowa warto$¢ odpowiadajgca predkosci wybudzenia to:

Zakres sygnatu*(predk. wybudzenia/predk. maks.) + punkt zerowy 16 *
(25/50) +4 =12 (mA)

4.3 Fragment parametréw ustawienia
automatycznego

Nastepujgce parametry stanowig fragment ustawienia automatyczne-
go, ktore jest wykonywane podczas procedury rozruchu Genie.

Numer Parametr Cisnienie / Po- Przeptyw
ziom
22-50 Funkcja konca wyt. wyt.
krzywej
22-21 Wykrywanie ni-| Wytaczona Wytaczona
skiej mocy
19-24 Brak zamknie- Wigczona Wytgczone
cia przeptywu
19-25 Brak réznicy 0,2 0,2
ponownego
uruch. przeply-
wu
3-10,0 Ustawienia fa- 2,50% 2,50%
bryczne odnie-
sienia
13-20,0 Timer sterow- 30 sekund 30 sekund
nika SL
19-10 Czas bezczyn- 100 100
nosci wykona-
nia pompy
19-11 Czas dziatania 10 10
wykonania po-
mpy
19-12 Kompensacja Wytgczona Wytgczona
przeptywu
19-20 Brak strat wo- Wytaczona Wytaczona
dy przy Awarii
zalewania
19-26 Wys. poziom Wyltgczona Wyltgczona
usterki uktadu
19-45 Usterka niskie- Wytgczona Wytgczona
go poziomu
uktadu
19-90 Funkcja napet- Wytgczona Wytgczona
niania rury
14-20 Tryb resetowa- | Reczny reset Reczny reset
nia
4.4 Moje osobiste menu

Numer Parametr Cisnienie / Po- Przeptyw
ziom
4-12 Czestotliwosé 20 20
uspienia/Dolny
limit [Hz]
20-00 Zrédto sprze- Al 53 Al 53
zenia zwrotne-
go1
20-14 Maksymalna 10 100
informacja od-
niesienia/
zwrotna

Osobiste menu [ Numer parame-|Wartos¢ do- Nazwa parame-
tru mysina tru
25.0 20-21 Wzmocnienie: Pkt zadany 1
3,5 [jednostka]
HVAC: 1 [jed-
nostka]
25.1 19-18 Wzmocnienie: Obliczona war-
3,5 [jednostka] tos¢ zadana
HVAC: 1 [jed-
nostka]
252 19-25 0,2 Brak réznicy
ponownego
uruch. przepty-
wu
25.3 19-12 Wytgczona Kompensacja
przeptywu
25.4 19-13 0 Strata w wyni-
ku tarcia
255 20-84 20% Pasmo wedtug
referencji
25.6 3-41 4s Czas narasta-
nia 1 Czas roz-
ruchu
257 3-42 4s Czas narasta-
nia 1 Czas wy-
taczenia
258 3-51 70s Czas narasta-

nia 2 Czas roz-
ruchu
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Osobiste menu

Numer parame-
tru

Wartosé¢ do-
mysina

Nazwa parame-
tru

25.9

3-52

70s

Czas narasta-
nia 2 Czas wy-
taczenia

251

19-60

95%

Predkosc¢ stop-
niowania

25.11

19-63

40%

Procentowa
wartos¢
zmniejszania
stopnia

2512

20-12

bar

Jednostka od-
niesienialinfor-
macji zwrotnej

25.13

20-14

300

Maksymalna
informacja od-
niesienia/
zwrotna

25.14

22-20

Wiyt

Auto. konfigu-
racja niskiej
mocy

25.15

19-20

Wytaczona

Brak strat wo-
dy przy Awarii
zalewania

25.16

19-21

10s

Brak strat wo-
dy przy Opoz.
zab. zalew.

25.17

22-50

Wyt

Funkcja konca
krzywej

25.18

22-51

30

Koniec krzywej
opdéznienia

2519

22-52

20%

Koniec krzywej
tolerancji
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1 Uvod a bezpec¢nost Tt
1.1 Ugel pfiruéky

Ugel této prirucky

Ugelem této piirucky je poskytnout potfebné informace pro rychlé uve-
deni do provozu. V uplné pfiru¢ce jsou uvedeny nasledujici informace:

* Instalace
* Obsluha
» Udrzba

Vstupni (sitové) vedeni, tfifazo- |Vystupni vedeni k motoriim
vé

ﬁ VAROVANI:

Pfed montazi a pouzitim vyrobku si pozorné prectéte tuto
pFiru¢ku. Nespravné pouziti vyrobku mize vést k trazu

a Skodam na majetku a mohlo by mit za nasledek zruseni
platnosti zaruky.

OZNAMENI:

Uschoveijte tuto pfiru¢ku pro budouci pouziti a nechavejte ji v misté
montaze jednotky.

1.2 Bezpecnost

UPOZORNENI:

» Obsluha musi znat bezpeénostni opatfeni, aby bylo za-
branéno zranénim.

+ Jiné zplsoby provozu, instalace nebo udrzby jednotky,
nez jaké jsou popsané v této pfiru€ce, mohou vést
k usmrceni, vdznému Urazu nebo poskozeni zafizeni.
K tomu patfi jakékoli modifikace zafizeni nebo pouzivani
dil, které nedodala spole¢nost Xylem. Mate-li jakékoli
otazky ohledné uréeného pouziti tohoto zafizeni, kontak-
tujte pfed pokracovanim obchodniho zastupce spole¢-
nosti Xylem.

* Neménte servisni aplikaci bez schvaleni autorizovaného
zastupce spolecnosti Xylem

A\

Zapojte tfifazové vstupni vodice
stfidavého napajeni ke svorkam
L1, L2, L3 a uzemnéte kabel.

PFipojte vystupni vodi¢e motoru
ke svorkovnici s oznacenim U, V,
W a uzemnéte kabel.

Jednofazové vstupni pohony

UPOZORNENI:

Tato pfiru¢ka nenahrazuje navod k instalaci, obsluze a
udrzbé. Kvalifikovany personal si musi pfed zahajenim insta-
lace vyrobku a jeho uvedenim do provozu pfecist navod

k instalaci, obsluze a udrzbé a porozumét mu.

A\

Zapojte vodice jednofazového na- |Obrazek 32: Vstupni napajeci
pajeni ke svorkam L1, L2, L3 a vedeni pro jednofazovy pohon
uzemnéte kabel.

|||—

2 Elektricka instalace

2.1 Vstupni a vystupni pfripojky

Obrazek 31: Zakladni elektrické zapojeni
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V navodu k instalaci a obsluze zkontrolujte informace o specifickych
rozmérech ramu.

2.2 Ridici vedeni jednoho a nékolika éerpadel

VAROVANI:

Pred spusténim pravodce nastavte DI18 na Stop (rozpojena
koncova svorka 18), aby jednotka nespustila motor. Svorku
18 udrzujte rozpojenou, aby nedoslo k nechténému otaceni
motoru. Spoustéci signal pfivedte do Fidici jednotky pouze
tehdy, pokud se pozaduje funkce ¢erpadia.

» Prikaz ke spusténi je odeslan
do Fidici jednotky, kdyz je svor-
ka 18 pfipojena k 24 V (svorka
12 nebo 13).

« Digitalni vystup na svorce 27
Ize nakonfigurovat tak, aby pfi-
jimal signal ze zafizeni na de-
tekci nedostatku vody, viz od-
dil 3.3.6.

» Pro Ovladani jednoho cerpa-
dla nebo Ovladani vice cer-
padel nainstalujte na svorku
12 nebo 13 (24 V) snimaci ka-
bel napajeni (hnédy) a
na svorku 53 (4,20 mA) snima-
ci kabel analogového signalu
(bily).

« Zapojeni rezimu Regulace ot-
acek viz Zapojeni regulace ot-
acek na strané 77.
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2.3 Zapojeni nékolika ¢erpadel

2.5 Zapojeni regulace otacek

PFipojte komunikaéni
kabely ke spodni stra-
né této karty.

Opatrné sejméte pla-
stovy kryt odemknutim
jazy€ku na horni stra-
né pohonu a uvolné-
nim.

Opatrné sejméte
spodni kryt odemknu-
tim jazycku.

2.4 Pripojeni vodiéi k modulu MCO301

1. Svorka 3 ke svorce 3
2. Svorka 5 ke svorce 5
3. Svorka 7 ke svorce 7
4. Pouzijte stinény kabel a stinéni kabelu upevnéte na pruzinovou

svorku.

o

nu podle stejnych po

kynu k zapojeni.

Pouzivate-li vice nez dve fidici jednotky, postupujte u dalSiho poho-

6. DalSi konfigurace zapojeni nékolika fidicich jednotek jsou popsany

v navodu k instalaci,

obsluze a udrzbé.

7. Nasadte zpét kryty a klavesnici a zaénéte se spousténim.

|

+5V

+5V
GND [«
GND [&
RS485-N (o
RS485-N (@
RS485-P [~
RS485-P [®
RTS[©
RTS[S
NC[=

NC

Analog I/O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s [ s [ s B s R s |
O O 0O 0O OO0
O O O @ O ¢
O O O g O

Analog /O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s B s Y s B s B s |
O O 0O 0O OO0
O O O O ¢ ¢
O o o o g op

Vstupni signal 4-20 mA se do po-
honu odesila prostfednictvim ana-
logového vstupu 53. Svij signal
4-20 mA pfipojite ke svorce 53 a
spolecny ke svorce 55. Analogovy
vstup 53 pfijima pouze signal 4—
20 mA.

+ -

Vstupni signal 0-10 V se do po-
honu odesila prostfednictvim ana-
logového vstupu 54. Svj signal
0-10 V pfipojite ke svorce 54 a
spolec¢ny ke svorce 55. Analogovy
vstup muze pfijimat proudovych
nebo napétovy signal; implicitné
je nastaven na 0-10 V.

a0

54
U-| /

Pfepinac DIP, ktery se nachazi
za kartou MCO 301, umoziiuje
zménit nastaveni analogového
vstupu 54.

Chcete-li zménit nastaveni analo-
gového vstupu 54 z napéti na pro-
ud, postupujte podle nasledujicich
kroka:

* Vypnéte pohon.

» Sejméte ovladaci panel LCP.

» Demontujte kartu MCO 301.

« Zmeérite nastaveni pfepinace

DIP z napéti (U) (0-10 V)

na proud (I) (4—20 mA)

Lowara Aquavar® QU
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3 Obsluha

3.1 Provozni pokyny

0.00hp 0.0Hz
D.000p=i

50.000p=i
Off Remote Stop

» Pfi prvnim zapnuti Aquavar
automaticky zobrazi nabidku
priivodce uvedenim do provo-
zu, ktery umoznuje snadno
provést nastaveni parametrd
na bazi aplikace.

» Chcete-li otevfit na obrazovce
nabidku Priivodce uvedenim
do provozu, stisknéte tlacitko
Stru¢na nabidka a vyberte pa-
rametr 04 ,Privodce uvede-
nim do provozu® nebo ,Inteli-
gentni spusténi®.

Proud motoru

4d. Zadejte jmenovity proud moto-
ru.

4e. Nastavte Proudovy limit
na (provozni soucinitel v ampé-
rech / proud pfi plném zatizeni).

» Pokud napfiklad proud motoru
(FLA) uvedeny na tovarnim
Stitku motoru €ini 5,6 A a pro-
ud provozniho soucinitele mo-
toru (SFA) ¢ini 6,4 A, zadejte
pro proudovy limit hodnotu
114 %. Dbejte, abyste proud
motoru (FLA) a proudovy limit
nastavili spravné.

Typ motoru

4f. Vlyberte moznost Ponorné pro
vrtné aplikace nebo Povrchové
pro motory nad Urovni zemé.

Rychlost v rezimu spanku /
limit nizkého tlaku

4g. Zadejte minimalni limit otacek
motoru. Spodni limit ota€ek moto-

Rychlé nabidky

Q1 Moje osobni nabidka

Q2 Rychlé nastaveni

Q3 Nastaveni funkci

'f]4 Pruvodce moznostmi s spué'érﬂ

Prechod do nabidky Privodce
uvedenim do provozu:

» Polozka nabidky se vybira po-
moci tlacitka OK.

* Po vybéru polozky pomoci tla-
Citek se Sipkou NAHORU a
DOLU zméiite hodnotu.

* Potvrdte tlaCitkem OK.

» Tlacitkem se Sipkou DOLU se
presunte na dalSi polozku na-
bidky.

bt Yol - ru lze nastavit tak, aby odpovidal
foooTTETEems * minimalni vystupni frekvenci hfi-
dele motoru.
4h. Vyberte spravny typ filtru, po-
Typ filtru kud jste mezi pohon a motor nain-
Tt TAMETIIT! stalovali filtr. Podrobné informace

najdete v UplIné pfirucce.

Automaticky motor
Adaptace (AMA)

4i. Pomoci AMA (Automaticka
adaptace motoru) detekujte para-
metry motoru k dosazeni lepSi
ucinnosti a ovladani.

3.2 Pravodce uvedenim do provozu (Inteligentni
nastaveni)

Zapnéte pohon(y) a podle nasledujicich krokd ho (je) naprogramuijte.

Pokracovat k
nastaveni aplikace?

5. Vybérem moznosti Ano budete
pokracovat s nastavenim aplika-
ce.

Oblastni nastaveni

1.V nabidce Oblastni nastaveni
vyberte polozku Mezinarodni.

3.3 Nastaveni aplikace

3.3.1 Vybeér provozniho rezimu

Provozni rezim vyberte podle vaseho systému.

Operating Mode
(Provozni rezim)
ZMENOU PROVOZNIHO
REZIMU SE PREPISE
AKTUALNI NASTAVENI

1. Ovladani jednotlivych ¢erpadel
(prejdéte k Ovladani jednotlivych
Cerpadel na strané 78).

© 2 2 MedngroaniZ 270
2. Vyberte moznost Jazyk a po-
T kracuijte Sipkou dold.
co-ZCeba ZZZZ0
) 3. Podle svého systému vyberte
Rdedn typ aplikace erpadla: P¥idavné
e+ b nebo HVAC.

Operating Mode
(Provozni rezim)
ZMENOU PROVOZNIHO
REZIMU SE PREPISE

LNASTAVENI |

r LKTU
Regulace vice Cerpadel .

2. Ovladani nékolika Cerpadel
(pfejdéte k Ovladani nékolika cerpa-
del na strané 79).

4. Zadejte jmenovity vykon motoru
v kW, ktery je uveden na datovém
Stitku motoru.

Operating Mode
(Provozni rezim)
ZMENOU PROVOZNIHO
REZIMU SE PREPISE

» AKTYALNINASTAVENT |

4a. Nastavte jmenovité napéti mo-
toru.

3. Regulace otacek u aplikaci
s pevnymi otackami (pfejdéte
k Regulace otacek na strané 79).

3.3.2 Ovladani jednotlivych ¢erpadel

PFiklad pro €erpadlo s konstantnim tlakem a nizkym vykonem.

4b. Vyberte frekvenci motoru.

1. K dispozici jsou aplikace Kon-
stantni tlak, Regulace pritoku a

Frekvence motoru Typ pouziti 7 L
o CEmz-o-Il. " Ronstantyi Tek - o Regulace hladiny. Podrobné infor-
mace najdete v Uplné pfirucce.
e 4c. Zadejte jmenovité otacky mo- 2. Vyberte tlakovou fidici jednot-
MOTORU toru. Tlakové idici jednotky ku.
« - Z2BS5otimin] Z 71 ro_ oA ZZC1
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Rozbéhovy ¢as

3. Vyberte dobu nabé&hu. Podrob-
né informace najdete v oddilu Po-
pis regulace rozbéhu na strané 81.

Chcete automaticky nastavit
i?

4. Nastavte pozadované regulacni
pasmo tlaku pro regulaéni logiku
s dvojitym ndb&hem. Podrobné in-
formace najdete v oddilu Popis re-
gulace rozbéhu na strané 81.

9. Chcete-li automaticky nastavit
zbytek nastaveni, zvolte moznost
Ano. Podrobnosti viz I'ytah z para-
metri automatického nastaveni na
strané 82.

10. Nastavte pozadovanou hod-
notu.

Chcete automaticky nastavit
zbytek nastaveni?

5. Chcete-li automaticky nastavit
zbytek nastaveni, zvolte moznost
Ano. Podrobné informace najdete
v oddilu Vytah z parametrii automa-
tického nastaveni na strané 82.

Konstantni tlak Jsou
nacteny vychozi hodnoty
(viz IOM)

[OK]

11. Je nactena vychozi hodnota,
pokracujte stisknutim tlacitka OK.

6. Nastavte pozadovanou hodno-
tu.

Start-Up Genie kompletni
Pro ukonceni stisknéte [OK]

12. Programovani je dokonceno.
Stisknutim tlacitka OK ukoncite
pravodce uvedenim do provozu.

Konstantni tlak Jsou
nacteny vychozi hodnoty
(viz IOM)

[OK]

7. Je nactena vychozi hodnota.
Pokracuijte stisknutim tlacitka OK.

3.3.4 Regulace otacek

Ptiklad pro aplikace s konstantnimi otackami s externim analogovym
fidicim signalem.

Start-Up Genie kompletni
Pro ukonceni stisknéte [OK]

8. Programovani je dokon&eno.
Stisknutim tlacitka OK ukongite
pravodce uvadénim do provozu.

3.3.3 Ovladani nékolika ¢erpadel

Tento pfiklad plati pro Ctyfi Cerpadla a regulaci podle konstantniho tla-

ku

Na v8ech ménicich od prvniho k poslednimu nakonfigurujte stejné
hodnoty parametru.

Regulace otacek
umoziiuje ovladani otacek
pomoci externiho zdroje.
ohm Spoustéci signal na
DI 18 je zapotiebi ke
spusténi a zastaveni
Gerpadla. [OK]

1. Potvrdte, Ze regulace otacek
bude vyzadovat spoustéci a za-
stavovaci signal na digitalnim
vstupu 18.

Zdroj referenéni rychlosti
-

2. Vyberte svuj referenéni zdroj
analogového vstupu.

Ovladani vice ¢erpadel

1.V nize uvedeném seznamu vy-
berte provoz nékolika ¢erpadel.
Podrobné informace najdete
v Uplné pfirucce.

« St. rych. foll.

* Syn.f.vic.mast

+ Vic.fiz.v.rmas

Nezapomeiite nakonfigurovat
prepina¢ DIP pod
tklavesnici tak, aby odpovidal
typu zpétné vazby -
Nastavte | pro proud
(mA) a U pro zpétnou vazbu
napéti. NEMENTE
polohu pfepinace DIP

3. Zkontrolujte, ze je spravné na-
staven pfepinac DIP, a pokracujte
Sipkou dolld. Analogovy vstup

na svorce 53 umoznuje pouze 4—
20 mA. Prepinac¢ DIP pusobi po-
uze na analogovy vstup na svorce

Adresa cerpadla

2. Vlyberte adresu Cerpadla mezi
nékolika Cerpadly v rozmezi 1 az
4.

kdyziaj,fnﬁyhm 54, ktery je implicitné nastaven
2[OK] na 0-10 V.
Svorka 53 nizky 4. Zadejte minimalni a maximalni
AL Sy referenéni otacky (pfiklad pro sig-
P ST, nél 4-20 mA, 4 mA = 0,0 Hz a

3. K dispozici jsou aplikace Kon-
stantni tlak, Regulace pritoku a
Regulace hladiny. Podrobné infor-
mace najdete v Uplné pfirucce.

20 mA = 50,0 Hz).

4. Vyberte tlakovou fidici jednot-
ku.

5. Vyberte dobu nabé&hu. Podrob-
nosti viz Popis regulace rozbéhu na
strané 81.

5. Zadejte minimalni a maximalni
reference otacek. Podrobné infor-
mace najdete v oddilu Podrobnosti
o externim analogovém signalu regu-
lace otacek na strané 81.

6. Nastavte pozadované regulacni
pasmo tlaku pro regulaéni logiku
s dvojitym nab&hem. Podrobnosti
viz Popis regulace rozbéhu na stra-
né 81.

Pokracovat k nastaveni
ochrany ¢erpadla?

6. Chcete-li upravit nastaveni
ochrany ¢erpadla, vyberte mo-
znost ANO.

Pocet cerpadel

7. Vyberte pocet Cerpadel,
od dvou do péti.

7. Pokud chcete Cerpadlu umoznit
provoz pod hodnotou Minimalni /
otacky v rezimu spanku, vyberte
moznost Povolit.

Pocet ¢erpadel v
pohotovostnim rezimu

8. Vyberte pocet ¢erpadel v poho-
tovostnim rezimu.

Minimalni /
rychlost rezimu spanku
CoCIIRUEIZIT

8. Vyberte hodnotu Minimalni /
frekvence otacek v rezimu span-
ku. Pod touto hodnotou se ¢erpa-
dlo zastavi.
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9. Vyberte hodnotu Prodleva rezi-

Prodleva rezimu spanku mu Spanku v sekundach.

Minimalni doba
rezimu spanku

7. Nastavte dobu, po kterou Cer-
padlo nucené zustava v rezimu
spanku.

10. Vyberte otacky probuzeni.
Nad touto hodnotou se ¢erpadlo
it i it spusti.

0,00%

[, ) gL R - a

8. Nastavte interval okolo zadané
hodnoty, v jehoz ramci bude kon-

mace najdete v Uplné pfirucce.

Prejdéte do nabidky Ochrana Cerpadla a nastavte zbyvajici moznosti
ochrany ¢erpadla. Pfipadné tlacitkem Zpét ukoncete pravodce.

3.3.5 Nastaveni zpétné vazby

Provedte kroky 1 az 3 a poté postupujte nasledovné.

Cas kontroly priitoku

9. Vyberte ¢as, kdy se bude kon-
trolovat pratok. Podrobnéjsi infor-
mace najdete v upiné pfirucce.

1. Vyberte moznost Nastaveni
zpétné vazby.

Vybér nastaveni

Ovladani zdroju 2. Vlyberte pocet zpétnych vazeb
o = = ZRetmeivazbyl EEE S ve vasem systému (1, pokud pro
T - kazdy méni¢ mate pouze jeden
snimac).

10. Vybérem moznosti Povolit bu-
de Cerpadlo chranéno pred cho-
dem nasucho a/nebo ztratou na-
pusténi prostfednictvim sledovani
vykonu pfi plnych otackach a
srovnanim skute¢ného vykonu

s prednastavenym limitem. Pod-

v uplné pfirucce.

3. Vyberte analogovy vstup,
ke kterému je pfipojen snimac.

Vstup sani

11. Nastavte podrobnosti snimace

jdete v uplné pfirucce.

v - ~Analogystup 83_ _ |
Dolni hodnota 4. Nastavte minimalni hodnotu
e Ch a0 AT méFitka snimace.

r~~ 00[ednotkal _ _ .

Nastavit ochranu pfi
nizké urovni sani pomoci
digitalniho vstupu 27?

12. Pokud je k digitalnimu vstupu
27 pfipojeno zafizeni pro sledova-
ni nedostatku vody, nastavte tuto
hodnotu na Alarm, aby se umozni-
lo zastaveni Cerpadla v pfipadé
aktivace zafizeni pro sledovani
nedostatku vody.

Horni hodnota 5. Nastavte Uplny rozsah snima-
o o Al vy Ce.

Preruseni chodu
pri slabém sani

6. Vyberte, jakou operaci ma po-
hon provést pfi zjisténi chyby sni-
mace, moznost ,Stop“ ménic¢ za-
stavi.

13. Nastavte prodlevu, po kterou
systém Ceka pred tim, nez pred-
poklada alarm v pfipadé, Zze doSlo
k aktivaci zafizeni pro sledovani
nedostatku vody.

Nastavit ochranu pfi
vysoké drovni sani pomoci
digitalniho vstupu 29?

3.3.6 Ochrana ¢€erpadia

Provedte kroky 1 az 3 a poté postupujte nasledovné.

14. Pokud je k digitalnimu vstupu
29 pfipojeno zafizeni vysokotlaké-
ho sani, nastavte tuto hodnotu

na Alarm, aby se umoznilo zasta-
veni Cerpadla v pfipadé aktivace
zafizeni vysokotlakého sani. Pod-

v Uplné pfirucce.

1. Vyberte nastaveni ochrany Cer-
padla.

Vybér nastaveni

Funkce
podtlaku

2. Vybérem moznosti Povolit akti-
vujete funkce Rezim spanku. Tato
funkce vypne Cerpadlo v pfipadé,

15. Nastavte hodnotu tlaku pro
aktivaci podtlakové funkce. Pod-
tlakova funkce chrani ¢erpadlo a
systém tak, Zze zabrariuje funkci
Cerpadla pod stanovenou mini-
malni hodnotou tlaku po uréenou
dobu. Podrobnéjsi informace na-
jdete v uplné prirucce.

v - -Rowleno_ _ _, . j o ;
Ze v systému nedochazi k pruto-
ku.

—— 3. Nastavte hodnotu Minimalni /
kmitoget rezimu spanku. frekvence v rezimu spanku.

C oD IIDOHZZZZI

Preruseni chodu pri
nizké drovni tlaku v
systému

16. Nastavte funkci Preruseni
chodu pfi nizké drovni tlaku v sy-

jdete v uplné prirucce.

4. Nastavte ¢asovy interval,

po ktery musi byt otacky ¢erpadla
na nebo pod hodnotou Frekvence
v rezimu spanku, aby se aktivoval
rezim spanku.

Nastavit ochranu
Gerpadla pomoci
digitélniho vstupu 19?

17. Zvolte Ano, pokud je ochranné
zafizeni Cerpadla pfipojeno k digi-
talnimu vstupu 19. V pfipadé akti-
vace ochranného zafizeni erpa-
dla motor dobéhne do zastaveni.

5. Nastavte rozdil mezi nastave-
Rozdlljprojrestan nou a skute¢nou hodnotou, ktery
ve stavu bez pritoku N . P
zpusobi restartovani Cerpadla
Z rezimu spanku.

Pokracovat na nastaveni
digitalniho vstupu?

18. Zvolte Ne k ukonceni.

6. Nastavte dobu, po kterou je
¢erpadlo nucené zapnuto a ne-
prejde do rezimu spanku.

3.3.7 Nastaveni komunikace

Provedte kroky 1 az 3 a poté postupujte nasledovné.
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1. Vyberte nastaveni komunikace.
Vybér nastaveni

v - - - Komunikace _ _,
2. Vyberte komunikaéni protokol
Protokol
B gy .
v - - Modbus ASCIl _ _,
3. Vyberte adresu
Adresa
e .

4. Vyberte komunikaéni rychlost

P
5. Vyberte konfiguraci sité
Parita / stop bity
« _Pariiasudd Tslop B _ 1

6. Zvolte Ne k ukonceni.

4 Doplnujici informace

4.1 Popis regulace rozbéhu

Rizeni systému pouziva pevné stanovené rozbé&hy k regulaci systémo-
vé proménné tak, aby nasledovala pozadovanou hodnotu, jak je po-
psano nize.

Rozbéhy Ize nastavit na jednu z pfednastavenych hodnot:

+ Pomaly: velké ¢erpadlo

» Stredni: stfedni Cerpadlo

* Rychly: malé ¢erpadlo

Roz Pridavné HVAC

b&ho-| Rozbéh1 | Rozb&h2 | Rozb&h1 | Rozbéh 2

& [Naho-| Dola [Naho-| Doli |Naho-| Delu |Naho-| Dold
ru ru ru ru

Ry- 4 4 70 70 8 8 90 90
chle

Stred- 6 6 70 70 12 12 20 90
né

Poma-| 8 8 70 70 16 16 90 20
lu

Rozbéh se vyjadfuje v sekundach a predstavuje €as, ktery motor po-
tfebuje k dosazeni maximalni frekvence z hodnoty 0 Hz nebo k dosa-
Zeni hodnoty 0 Hz z maximalni frekvence.

Rozbéh 1 (nahoru nebo doll) se vzdy pouziva pod minimalni frekven-
ci / frekvenci v rezimu spanku a kdyz se hodnota zpétné vazby pohy-
buje mimo regulaéni rozsah.

Rozbéh 2 (nahoru nebo doll) se pouziva v pfipadé, ze se hodnota
zpétné vazby nachazi v regulaénim rozsahu.

Rizeni motoru bude pouzivat rozb&h nahoru (1 nebo 2), dokud hodno-
ta zpétné vazby nedosahne horniho limitu regulaéniho rozsahu. Po do-
sazeni horniho limitu bude Fizeni motoru pouzivat rozbéh dold (1 nebo
2), dokud hodnota zpétné vazby nedosahne spodniho limitu regulaéni-
ho rozsahu.

H (bar)
f(Hz)

5 R1DN /

t(s)

Zadana hodnota

Zpétna vazba Fizeni (skute€¢na hodnota)

Regulaéni pasmo

Prodleva rezimu spanku

Frekvence v rezimu spanku

Vystupni frekvence

Regulace pomoci rozbéhu 2 nahoru a rozbéhu 2 dold (pomalé roz-
béhy)

Nookwh=

4.2 Podrobnosti o externim analogovém signalu
regulace otacek

f (Hz)
1
2
3 ———————————————
s
4 mA 20mA
ov 10V
1. Max. referencni otacky
2. Otacky probuzeni
3. Minimalni / ota€ky v rezimu spanku
4. Svorka 53 nizky ref. / zp. vazba Hodnota
5. Analogova hodnota odpovidajici otackam v rezimu spanku
6. Analogova hodnota odpovidajici otackam probuzeni
7. Svorka 53 vysoky ref. / zp. vazba Hodnota

= rezim spanku zakazany

= rezim spanku povoleny

Parametr Popis
3-41 Rozbéh 1 Cas nabéhu
3-42 Rozbéh 1 Cas dobéhu
3-51 Rozbéh 2 Cas nabéhu
3-52 Rozbéh 2 Cas dobéhu

Obrazek 33: Schéma

Poznamka: Pokud je zakazany rezim spanku a analogova hodnota je
mensi nez rychlost v rezimu spanku, ¢erpadlo bude bézet pfi otackach
Vv rezimu spanku.

Priklad nastaveni analogového vstupu 53 (4-20 mA):
Max. referenéni otacky = 50 (Hz)

Minimalni / ota¢ky v rezimu spanku = 25 (Hz)

Otacky probuzeni = 25 (Hz)

Svorka 53 nizky ref. / zp. vazba Hodnota = 0

Svorka 53 vysoky ref. / zp. vazba Hodnota = 50

Analogova hodnota odpovidajici otackam v rezimu spanku je:
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Rozsah signalu * (min. otacky / max. otacky) + nulovy bod 16 * (20 / Osobni nabid- | Gislo parame- |Vychozi hod- Nazev parame-
50) +4=10,4 (mA) ka tru nota tru
Analogova hodnota odpovidajici otaékam probuzeni je: 253 19-12 Deaktivovano Kompenzace
Rozsah signélu * (otacky probuzeni / max. otacky) + nulovy bod 16 * pratoku
(25/50) + 4 =12 (mA) 25,4 19-13 |0 Ztrata trenim
25,5 20-84 20 % Zap referenéni
4.3 Vytah z parametri automatického nastaveni Sitka pasma
Nasledujici parametry jsou vytahem z konfigurace automatického na- 25,6 3-41 4s Rozbéh 1 Cas
staveni, které se provadi béhem funkce privodce uvadénim do provo- nabéhu
zu. 25,7 3-42 4s Rozbéh 1 Cas
Cislo Parametr Uroven / tlak Prutok dobéhu
4-12 Spodni limit / 20 20 2538 3-51  |70s Rozbéh 2 Cas
frekvence ot- nabéhu
acek [Hz] 259 3-52 70s Rozbéh 2 Cas
20-00 Zdroj zpétné Al 53 Al 53 dobéhu
vazby 1 25,1 19-60 95 % Rychlost pfipo-
20-14 Maximalni refe- 10 100 Jeni
rence / zpétna 25,11 19-63 40 % Uroveri odpoje-
vazba ni
22-50 Funkce konce | Off (Vypnuto) | Off (Vypnuto) 25,12 20-12 bar Reference /
kFivky zpétna vazba,
22-21 Detekce nizké- | Deaktivovano | Deaktivovano jednotka
ho vykonu 25,13 20-14 300 Maximalni refe-
19-24 Vypnuti pii sta- Povoleno Zakazat rence / zpétna
vu bez pritoku vazba
19-25 Rozdil pro re- 0,2 0,2 25,14 22-20 Off (VyantO) Automati’ckf':
start ve stavu na'stave'nl ni-
bez pritoku zkého vykonu
3-10,0 Pfedvolena re- 2,50 % 2,50 % 25,15 19-20 Deaktivovano Chyba t'>ez vo-
ference dy/ ztrata pri-
_ movani
13-20,0 Casovac ridici 30 sekund 30 sekund
otk SL ! ! 25,16 1921 |10 Prodleva
jednotiy ochrany bez
19-10 Doba necin- 100 100 vody/primovani
nosti procvice-
ni gerpadla 25,17 22-50 Off (Vypnuto) Funlligic‘e, Il((;)nce
19-11 Doba chodu 10 10
procviceni éer- 25,18 22-51 30 'I:rod!elzlv::x .
padla na konci kfivky
19-12 Kompenzace | Deaktivovano | Deaktivovano 25,19 22-52 20 % Tolerance
pratoku na konci kfivky
19-20 Chyba bez vo- | Deaktivovano Deaktivovano
dy / ztrata pri-
movani
19-26 Chyba - vyso- | Deaktivovano Deaktivovano
ka uroven tlaku
v systému
19-45 Chyba - nizka | Deaktivovano Deaktivovano
uroven tlaku v
systému
19-90 Funkce plnéni | Deaktivovano Deaktivovano
trubek
14-20 Rezim resetu Ruéni reset Ruéni reset
4.4 Moje osobni nabidka
Osobni nabid- | Cislo parame- |Vychozi hod- Nazev parame-
ka tru nota tru
25,0 20-21 Ptidavné: 3,5 | Zadana hodno-
[jednotkal] ta1
HVAC: 1 [jed-
notka]
251 19-18 Pfidavné: 3,5 Vypoétena za-
[jednotkal] dana hodnota
HVAC: 1 [jed-
notka]
25,2 19-25 0,2 Rozdil pro re-
start ve stavu
bez pratoku
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| - MeTdppaon Tou TTPWTOTUTIOU

1 Eicaywyn Kal aoc@aAsia

e

1.1 ZKomog Tou gyXelpidiou

2KOTTOG TOU TTaPOVTOG EYXEIPISiou

O oKOTTOG TOU TTAPOVTOG EYXEIPIDIOU €ival va TIAPEXE! TIG ATIOPAITNTEG
TTANPOPOPIES yIa ypriyopn ekkivnarn. AlaBdoTte o0AOKANPO To eyXelpidio,
yla va Bpeite TTANPOPOPIEG OXETIKA YE TNV:

* EykardoTaon

* Agitoupyia

* ZuvtApnon

91 (LD
92 (L2)
Toput B+ + 4
L 95 I’tf ] A

130BAS44.13

50 (+10V OU)
+10VDC { ) -

[4—‘{— 53(AIN)
ii; §202
M o] ON=0-20mA
(== sHAam OFF=0-10V
55 (COM A IN)

0/4-20 mA

0-10V DC
0/4-20 mA

12 (+24V OU)

13 (+24V OU) P 500

A\

eykatdoTaon Kail Tn XpAon Tou TTpoidvTog. H un evoedelyuévn
XPNON TOU TTPOIOVTOG PTTOPE VA TTPOKOAAECEI TPAUUATIONS KAl
UANIKEG ZNMIEG Kal, EVOEXOUEVWG, VO OKUPWOEI TNV £yyunon.

ZHMEIQZH:

DuAGETE TO TTOPAV EYXEIPIDIO YIa TUXOV HEAAOVTIKA TTAPATIOUTTT KOl
@povTioTe va gival ava TTdoa oTiyur dlaB£aipo aTnv TTEPIoyH OTTou gival
€yKaTeaTNUEVN N povada.

1.2 Ac@dAsia

NMPOEIAONOIHZH:

* O xeIpIoTAG TTPETTEI VO yVWPIlel Ta HETPA AOPAAEIQG, yia
TNV ATTOQUYI TPAUUOTIGHOU.

* H Aeitoupyia, n eykatdoTaon ) n cuvTipnon Tng Jovadag
ME OTTO10VONTTOTE AAAO TPATTO, TTEPAV AUTWV TTOU TTEPI-
ypd@ovTal oTo TTApOV eYXEIPIDIO, UTTOPET VA TTPOKAAEDEI
Bdavato, coBapd TpauuaTIouo ) ¢nuIG oToV £E0TTAICUO.
AuTo TrepIAapBAvel Kal OTTOIAdRTIOTE TPOTTOTTOINGN GTOV
€COTTAIONO A Xprion €€apTNUATWY TTOU deV TTApEXOVTal
até v Xylem. Av €XeTe OTTOIOOATIOTE EPWTNON OXETIKA
pe TO TTPOBAETTOPEVO TTEDIO XPrioNG TOU £COTTAIOCHOU, ETTI-
KOIVWVACOTE PE £vav avTITTpOowTTo TnG Xylem, TTpiv Trpo-
XWPAOETE.

* Mnv aAA&éeTe Tn diadikaoia EPRIG Xwpig TNV £yKpion
€vOG £60UTIOB0TNHEVOU AVTITIPOOWTTOU TNG Xylem.

A\

NPOEIAOMNOIHZH:

O Tmapwyv 0dnyodg dev avTikaBIoTd To Eyxelpidlo eykatdoTa-
ong, Aeiroupyiag kai guvtApnong. MNpiv atmod Tnv eykatdoTaon
TOU TTPOIGVTOG Kal T B€on Tou o€ AsIToupyia, To EEIBIKEUNE-
VO TTPOCWTTIKG TTPETTEI Va £xel DIaBAOEl Kal KATAVOrOEl TOV
Eyxeipidio eykardotaong, AeItoupyiag Kal GUVTAPNOoNG.

A\

2 HAekTpIKA €yKaATAOTOON

2.1 Zuvdéoeig e106d0u Kal £§650uU

Eikova 34: Baoikég NAEKTPIKEG CUVOEDEIG

NMPOZOXH: I G et
’ + t — 24V (NPN)
AI0BACTE TIPOCEKTIKA TO TTAPOV EYXEIPISIO, TIPIV OTTO TV ! ! vem P—jovann

20 OMDIN)}
— 24V (NPN)

| |
| | | ——
T | T | 27 (DINOW) [ — v ¥yovn"Nr')
| |
| |
| |
1 ! ‘ .
T T
| I
[

— 24V (NPN)

0
-
29 (DINOU) PNP)
ey ¥y«w(wv)
‘ I
| | -ov

— 24V (NPN)
0V (PNP)

| ] 20N

— 24V (NPN)
0V (PNP)

33(DIN)

— 7 T %vew T~ —

D
06
240 VAC,2 A
05y
400 VAC, 2 A

(COM A OT) 39 | ] Analog output
aoma 0/4-20 mA

01 =
WiE ON=Terminated
2| OFF=Open

RS485

T (NRS483) 69

COM RS 61

(PNP) =Source
(NPN) = Sink

Tp1paoiki kKaAwdiwon eiIcayw-
Y1ig (pebparog)

KaAwdiwaon g§68ou Tpog Kivn-
TPES

2UuvO£DTE TNV TPIPACIKA KOAWSIW-
on pevpaTog eiIgaywyng AC oToug
akpodéxkTeg L1, L2, L3 kai yeiw-
ong.

>uvdéoTe Ta kaAwdia e§6dou Tou
KIVNTAPa 0TNV TTAAKQ OKPOJEKTWV
ue TG evdeigeig U, V, W, kai yeiw-
OTE TO KAAWDIO.

Movog@aoikég povadeg yerddoon

G Kivnong giIcaywyng

2UVvOEDTE TN HOVOQPACIKA KOAW-
diwon peUPATOG OTOUG
akpodékTeg L1, L2 kal yeiwoTe 10
KoAwdI0.

Eikéva 35: KaAwdiwon pelpa-
TOG EI00YWYRG YIA MOVOPATIKN
povada perddoong Kivnong

|||—

EAéyére To Eyxeipidio eykatdataong
ueyéBoug Tou TTAQIgiou.

Kal Aeitoupyiag yia €i1d1kd BépaTta
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2.2 KaAwdiwaon geAéyyou piag kal TToOAAaTTAWY
avTAiwv

MPOZOXH:

Mpiv va xpnoipotroioete To Genie, pubuioTe 1o DI18 oTn B€-
an "Zrom" (akpodEKTNG 18 avoIxTdG) YIa va PNV ETITPEYETE !
oTn Hovada va EKKIVAOEI TOV KIvnTApa. KpaTrioTe avoiytd Tov =R - e
aKPOOEKTN 18, yia va aTTOPUYETE TNV aKoUOIA TTEPICTPOPN) . iz R = 11
TOU KIVNTAPQ. ZTEIATE ONpa évapgng aTov eAeykTn, yévo étav ) ) ‘
BéAeTe va TeBei o€ AsiToupyia n avTAia.

* Mia evioAr évapgng didetal
OTOV EAEYKTHA OTAV O OKPOOE-
KTng 18 ouvdéetal ota 24 V
(akpodékTeg 12 A 13).

» Mrtropeite va dIaPOPPWOETE
NV Yn@Iiokn €icodo oTov
QAKPOJEKTN 27 WOTE VA DEXETAI
wia diatagn EAAEIYNG vepou,
avarpegre otny evotnta 3.3.6.

» TNa ‘EAgyxo povAg avTAiag
yia "EAgyxo TToAAaTTAWV
avTAIWV TOTTOBETAOTE TO KO-
AWSI0 Tou YETAAAGKTN TTOPO-
XNG pelpaTog (Kapé) aTov
akpodéktn 12 4 13 (24 V), kai
TO KOAWDIO TOU PETAAAAKTN
avaAoyikoU ofpatog (Aeukd)
oTov akpodékTn 53 (4,20 mA).

» Ta v koAwdiwaon Tng Ael-
Toupyiag EAéyxou TaxoTnTag,
avaTpégTe oTnv evoTnTa KaAw-
Siwan yia Tov éAsyxo Taxurn-
Ta¢ oTn oeAida 84.

2.5 KaAwdiwon yia Tov £éAeyXo TaxuTnTag

2.3 Zuvdéoeig TOAAATTAWY avTAIWV Analog /O Analog /O
39 42 50 53 54 55 39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM COM AOUT +10V AIN AIN COM
| Y s R s B s [ s Y s | s R s Y s B s [ s Y s |
O O O O O 0OfJ]o 0 06 0O 0 ©°
O O O @@ O @|/|O O O ©C ¢ ¢
O O O g O O O o o g Op

+ -

>uvdéoTe T KaAWdIa
€TMIKOIVWVIAG OTO KA-
Tw PEPOG QUTAG TNG
KAPTOG.

A@aipéoTe TTPOTEKTIKA
TO TTAOOTIKO KAAUpHA,
amao@alifovTag T
YAWTTIda 01O TTAVW
MEPOG TNG PovVAdAg Kal
ameAeuBepIVOVTAG
nv.

AQaIpéoTE TTPOTEKTIKA
TO KATW KAAUMUQ,
amac@aAifovTag Tn
YAWTTIOO

2.4 X0vdeon KaAwdiwv otn povada MCO301

ATTOGTOAN orjparog ei106dou 4-20
mMA oTn povada XpnoIMOTTOIVTOG
TNV avaAoyikn €icodo 53. @a cuv-
0€0eTE TO KAAWDIO TOU CAUATOG
4-20 mA oTov akpod£kTn 53 Kail To
KoIvo oTov akpodéktn 55. H ava-
Aoyikr| €icodog 53 déxeTal povo
4-20 mA.

ATooToAr) ofjpaTog €1g6dou 0-10
V 0Tn povada XpnoIUoTToIWVTAG
TNV avahoyikr eicodo 54. Oa ouv-
Oé0eTe T0 KOAWDIO TOU OAPATOG
0-10 V oTov akpodéKTn 54 kai T0
KOIVO oToV aKkpodékTn 55. H ava-
Aoyikn eicodog 54 ptropei va de-
XTEl oAPa pelpaTog f) Taong, Kai
atré TPOETTIAOYR €XEl OPIOTE O€
0-10 V.

AKpodEKTNG #3 08 AKPOBEKTN #3

AkpodEKTNG #5 0 AKpOdEKTN #5

AkpPOBEKTNG #7 0 AKPODEKTN #7

XpnoiUoTToINoTeE BwPAKIoUEVO KAAWSIO Kal TOTTOBETAOTE T BwpaKI-
on Tou KaAwdiou oTo eAaTNPIWTS KAITT.

rob=

o

Edv xpnoipotrolgite TTepIoadTEPOUG aTrd dUO EAEYKTEG, OKOAOUBAOTE

TIG iBIEG 08NYieg KAAWSIWONG yia TNV TTPOCHOETN povada.
6. Avatpé€re aTo Eyyelpidio eykatdoTaong Kai AeIToupyiag yia Tpo-
00eTEG DIAPOPPWOEIG TTOAOTTAOU EAEyXOU.
7. EmavaroTroBeToTe Ta KOAUPPATO KOl TO TTANKTPOAOYIO Kal EEKIVA-
oTe Tn B€on o€ AeiIToupyia.
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(=D
a
A54
j ol

‘Evag dlakotrtng DIP tiow amréd
TNV kKapta MCO 301 emiTpémmel TRV
aAAayn NG puBuIong TNG avaloyi-
KNG €10680u 54.
MNa va aAAGgeTe T puBuIon TNG
avaAoyIkAg e106dou 54 atté Taon
o€ peUPa, akoAouBroTE Ta TTAPO-
KATW BAuATQ:
» ATrevepyoTToifoTe TN yovada
* A@aipéoTe ToV TTivOKa EAEyXOU
LCP
» Agaipéate Tnv kapta MCO301
* AM\G&ETE TN PUBUION TOU
diakotrTn DIP amé U (0-10 V)
ot | (4-20 mA)

1. EmAEETE TN pUBUION AlgBVrig

_ Tomikég pubpioeis oTIg ToTmkég puBuioEIg.
Lo IABBCZIZ)
) 2. EmA&ETe TN MTAWooa Kal ouveyi-
S [ . . OTe pe To BEAOC TTPOC Ta KATW.
PP =Y\ \ 7T G

EmiAoyn T0TTOU
TUT0G EQOpPHOYNG

3. EmAEETE TOV TUTTO EQOPPOYNG
NG avTAiag, avdhoya pe 1o oUOTN-
pé oag: MieoTikd  HVAC.

4. EicaydyeTe TNV OVOUOAOTIKA
10XU KivnTpa o€ kW atré Tnv -
VaKida OTOIXEIWY TOU KIVATAPA YIa
Ta €§1G OTOIXEIO KIVNTHPA.

4a. OpioTe TNV OVOPOCTIKY TAON
KIVNTAPQ.

3 Aszitoupyia
3.1 Odnyieg Asitoupyiag

483. EmA£ETE ZuxvoTnTa KIVNTAPA.

0.00hp 0.0Hz
0.000¢p=i

50.000psi
Off Remote Stop

* Kartd tnv TpwTn evepyoTroin-
an, To Aquavar Ba eugavioel
autopata 1o pevou Tou Start-
up Genie, amé 10 OTT0i0 PTTO-
peiTe va pubpioeTeeUKoAa TIg
TTapauéTpoug Trou Bacifovrtal
aTnVv eQapuoyn.

* [a va eTavaQEPETE TO PEVOU
Tou Startup Genie otnv 066vn,
TTaTAoTE TO KouuTri "MpAyopo
uevou" kai eTTIAEETE TNV
Tapauetpo 04 "Start-up
Genie" ) "E&uTvn ekkivnon".

4y. EigaydAyeTe TNV OVOUOOTIKN TA-
xUTnTa KIivnTrpa.

45. EilocaydyeTe TO OVOPQCTTIKO
peUUa KIVNTAPA.

4¢. OpioTe 10 6pI0 peUpaTOG (Amp
YuvteAeoTnh Aerroupyiag/Amp MAR-
pOuUG PopTiou).

+ [ mapddeyua, av 10 pevua
kivntipa (FLA) Trou utrodel-
KVUETAI OTNV TTIVOKi®Q OTOI-
X€eiwv Tou KIvNTAPQ givar 5,6A
KQI TO pEUPA OUVTEAEDTH Agl-
Toupyiag Tou KivnTrpa (SFA)
gival 6,4A, eicaydyete 114%
yla 6pio pelpaTtog (%). Ppovri-
OTE va puBUicETE CWOTA TO
pevpa kivnTipa (FLA) kai To
6pIo peupaTog.

[priyopa pevou

Q1 To TTPOCWTTIKG PEVOU LOU
Q2 priyopn eykaraotacn
Q3 Pubuioeig AsiToupyitv

lMa va epinynOeite 10 PEVOU TOU
Start-up Genie:

* XPNOIYOTIOINOTE TO KOUWTTI
"OK", yia va eTTIAEEETE TO OTOI-
X€Ei0 TOU pevoU.

* A@oU 1O eTTIAEEETE, XPNOIYO-
TTOINOTE TA KOUPTTIA JE Ta BEAN
mpog Ta EMANQ kai TTpog Ta
KATQ, yia va aAA&geTe TNV TI-
un.

* EmPeBaiwoTe pe T0 KOUpTTi
"OK".

* XpPNnOIYOTIOINOTE TO KOUUTTi Bé-
MAoug TTpog Ta KATQ, yia va pe-
TaREITE OTO ETTOPEVO OTOIXEIO
TOU pevou.

TuTog KIVNTHPQ

4oT1. EmAéETE BUBIZOuEvVOG yia
EQAPUOYEG YEWTPNONG 1] EMpa-
VEIAG YIa €TTIYEIOUG KIVNTHPEG.

4. EicaydayeTe TO AGXIGTO 6pIo
yia Tnv TaxuTnTa Kivntipa. Mro-
peiTe va pubuioeTe TO KATW OPIO
NG TaXUTNTAG KIVNTAPA WOTE VO
QVTIOTOIXEI OTNV EAAXIOTN GUXVO-
TNTa £€6d0U TOU GEova TOU KIVNTA-
pa.

ToTmrog @iATpou

4n. EmA&ETE TOV OWOTé TUTTO PiA-
TPOU, AV €XETE TOTTOOETAOEI YIATPO
avaueoa oTn povada perddoong
Kivnong kai oTtov Kivntripa. Avo-
Tp£ETE aTO TTAAPEG EYXEIPIDIO YIa
AeTTTOPEPEIEG.

3.2 Start-Up Genie (‘E§utrvn eykatdoTaon)

EvepyotroinoTe Tig povAadeg Kal akoAouBroTE Ta TTOPAKATW BAPATA VIO

va TTPOYPONMATIOETE TN Jovada.

Autéparn TTpocappoyn
kivnripa (AMA)
----------- a

Evegvomainor mhigous AUA

40. Mpaypatomroiiote AMA (AuTto-
JaTtn TTPOCApUOYH KIvnTHPQ), yia
Va EVTOTTIOETE TTAPAPETPOUG TOU
OUCTAPATOG VIO JEYAAUTEPN OTTO-
TEAEOUATIKOTNTA Kal EAEYXO TOU
KivnTApa.
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Zuvéxeia ot
pUBUION TNG EQAPHOYNAG;

5. EmA£€ETe Nai, yia va ouveyioete
TNV EykatdoTaon epapuoyng.

‘EAeyx0g TIOAAGTTAWY uw)\lmv

JToM.KURIQ,EAEYK T noM

3.3 EykardoTtaon epapuoyng

3.3.1 EmioyR Tpé1TOoUu AgiToupyiag

EmAEETE TPOTTO AciToupyiag pe Baon 1o oUOTNUA CAG.

1. EmA£EETe Acitoupyia TTOAATTAWV
avTAIV a1rd TN AioTa TTApaKATW.
AvarpEgTe 01O TTANPEG EYXEIPIDIO
VIO AETTTOUEPEIEG.
» Ak6AouBog oTabepng TaxuTn-
Tag
* [MoAAaTTAG KUpIO - GUYXPOVO
» TToAAaTTAG KUPIO - EAEYKTAG
TIOAAOTTAWV avTAIWV

TpoéTog Asitoupyiag
H AAAATH TOY TPOMOY
EITOYPTIAZ OA ANTIKATAZTHZE
THN TPEXOYZA PYG)MIZH

1. "EAgyxog piog avTAiag (ouvéxeia
oTtnv evotnTa EAgyxog piag av-
TAiag oTn oeAida 86)

AigbBuvon avtAiag

2. EmAéETe AletBuvaon avTAiag
TTOAAQTTAWV avTAILV ot 1 £wg 4.

E)\syl)(og _HoviG ¢ uvmol;
Tp6Toc Aemoupyiac 2. 'EAeyx0og TTOAAQTTAWV avTAILOV
HAMATH TOY TPOMOY (ouvéxela otnv evotnta MoAAa-

AEITOYPTIAZ ©A ANTIKATAZTHZE
THN TPEXOYZA PYG)MIZH

TAGG éAgyxo¢ moAAamAwy avrAiwv

3. O1 emAEgINEG EQapPOYEG gival:
>1a0¢pr) Triean, 'EAeyXog pong kai
‘EAeyxog eITTEDOU. AvaTpEETe OTO
TTAAPEG EYXEIPIDIO YIa AETTTONE-
PEIEG.

E)\e_y)@g TOMaTTA]S @ uvmag aTn o eAida 86)
Tpémog Aeimoupyiag 3. 'EAeyxog TaXUTNTAG YIa TNV
H AAAATH TOY TPOTIOY £QUPHOYR OTABEPKC TAXUTNTAG

AEITOYPTIAZ ©OA ANTIKATAZTHZEI
THN TPEXOYZA PYOMIZH

L - TERep@CTax IR -

(ouvéxeia otnv evotnTa EAsyxog
raxutnrag otn oehida 86)

4. EmAEETE Movada eAEyyou Trie-
ang.

3.3.2 "EAeyxog piag avrAiag

Mapddelypa yia otabepr miean, avTAia XapnAng ovouaoTiKAG 10XU0G.

5. EmAéETE Xpdvo PeTABOAAG.
6 IO I, AvaTpéte oTnv evatnTa lMepiypa-
oo R - o @r) eAéyxou peraBoArc oTn aehida

88 yIa AeTTTOUEPEIEG.

TuTioc egaphoyrig

1. O1 emAECINEG EQAPUOYEG ivarl:
>1a0¢pr) mTiean, 'EAeyX0g pong Kai
‘EAeyxog eTmimrédou. AvaTpégTe 1o
TTAAPEG EYXEIPIOIO YIa AETTTOE-
PEIEG.

Zwvn puBuiong

2. EmA£ETe Movada eAéyyou Trie-
ang.

6. OpioTe Tn QWvn puBuIoNG TTiE-
ong 1ou B€AeTE yia TN AoyIKn
eAéyxou BITTARG peTaBoAng. Ava-
TpEETE aTNV eVvOTNTA [epIypapn
eAéyxou petaBoAng atn oeAida
88 yIa AeTITOUEPEIEG.

ApIBSG avTAIV

] 3. EmA£ETe Xpovo peTaBoAnG.
. - - Spovocpaymas AvaTtpé€Te atnv evotnTa MMepiypa-
vo--JdRWPL ... @n eAéyxou petaBoAng otn oeAida

88 yia AeTrTOPEPEIEG.

7. EmAéETE apiBué avtAiwy, atod
OU0 £wg TECOEPIG.

Zwvn pUBuiong

4. OpioTe TN dwvn pUBUIONG TriE-
ong Trou BéAeTE yia Tn AOYIKN
eAéyxou BITTANG YETABOANG. Ava-
TPEETE OTNV evoTnTa [epiypapn
eAEyxou uetaBoAng atn oeAida
88 yIa AeTTTOUEPEIEG.

8. EmA&ETE apiBud avTAiwv o€ Ka-
TAOTOON AVAUOVAG.

©¢AeTe va yivel autéparn puBpion|
TWV UTIOAOITTWV nupuunpwv

©¢NeTe va yivel autéparn pubpion
TWV UTTOAOITTWV nupapupmv

5. EmAéETe Nai yia Autéparn pube-
HIoN TwV UTTOAOITTWY PUBUICEWV.
AvaTtpé€te oTnv evéTnta Amréormra-

9. EmA&ETe Nai yia autéparn pue-
HIoN Twv UTTOAOITTWY pUBUIcEWV.
AvaTtpé€Tte oTnv evéTnTa Aréorra-

bocood Na_ o a . . p
oua apapETpwy aurouarns puob-
uiong otn oehida 89 yia AeTrroué-
PEIEG.

6. OpioTe TO Onpeio pUBUIONG TTOU
Znueio pUBuUIoNg Béhete.
P17

booood Na_ o A p . ,
oua TapauéTpwy auréuaTns pub-
piong otn ogAida 89 yia AeTrToué-
PEIEG.

10. OpioTe TO onuegio puduIoNg
ST ETE TTOU BEAETE.
Lo l¥gba_ I
Z1aBepr Trieon O1 11. 01 WPOEWI)\ﬁYHéVEQ T'HéC ¢op-
TIPOETIIAEYLEVEG TIHEG Twénkav, marfote OK yia va ouv-

@opTtwenkav (BA. Eyxeipidio
EykardoTaong kal Aeimoupyiog)
OK]

exioeTe.

Z1aBepr Tieon O1
TIPOETTIAEYUEVEG TIUEG
@optwenkav (BA. Eyxelpidio
EykardoTaong Kai Agitoupyiag)
[OK]

7. H 1rpoeTTIAeyévn TIUN QOPTW-
Onke. MNatrote OK yia cuvéxeia.

To Start-Up Genie oAokAnpuwbnke
Matiote [OK] yia é§od0

12. O TpoypapuuaTIoNOG OAOKAN-
pwenke, emAéETe OK yia £€0d0
atré 1o Start-up Genie.

To Start-Up Genie oAokAnpuwbnke
MatAoTe [OK] yia €080

8. O TrpoypappaTIondg OAOKAN-
pwonke. EmA£ETe OK yia €000
atmé 1o Start-up Genie.

3.3.4 "EAeyxog TaxuTnTag

Mapdadeypa yia epappoyég oTabepng TaxUTNTAG PE EEWTEPIKG avaloyi-
KO Orua eAEyxOuU.

3.3.3 MoAAaT1TAGG éAeyx0g TTOAAATTAWY AVTAIWV

AuTé 1O TTOPAdEIyHa gival yia TECOEPIG avTAIEG, uE EAeyxo oTaBEPRG

TTieong.

ZEKIVWVTOG aTTd TOV TTPWTO OVOOTPOYPED KAl PEXPI TOV TEAEUTAIO, Bla-
HOPQWOTE KABE avaaTPoPEa HE TIG IBIEG TINEG TIAPAUETPWV.

O €Aeyxog TaxuTnTag
EMTPETTEI TOV EAEYXO TNG
TaXUTNTOG OTTO EEWTEPIKT
Tyn. oto DI 18 Amraiteital
Zpa évapéng yia Tnv
€KKivnon Kal Tn dlaKoTTr
NG avtAiag. [OK]

1. EmBeBaiwyate 611 0 £Aeyxog Ta-
xUtnTag Ba atmaitioel orpa évap-
€ng kau d1akoTAG oTnVv Wnoeiakn
€ioodo 18.

86
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Mnyn 0v0q>0pdg TaXUTNTAG

2. EmA£ETE TNV TINYR avag@opdg
avaAoyIKAG €I06B0U.

XapnAr Tiph uvmpoq;oéomong 1

[Maovédal_ _ _ .,

.
v - = 0.0 [Movadg

4. OpioTe TNV EAAXIOTN TIUA VIO
TNV KAigaka Tou aiodntipa

iTE OTI EXETE
Tov 81akéTTTn DIP KéTw atmé To
TTANKTPOAGYIO WWOTE VA AVTIOTOIXEN
oToV TUTTO OfpaTog -
OpioTe TNV emAoyr | yia avaloyikd
afjua peuparog (mA) kai U
yia avaAoyiké orfjua 1éong. MHN
aAAageTe Tn Béon Tou
Biakémrm DIP evid o pubuioTrig
OTPOPWV Eival
gvepyotroinuévog. [OK]

3. EmBeBaidoTe 611 0 dIAKATITNG
DIP éxel puBpioTei cwoTd, kai
guveyioTe pe To BEAOG TTPOG Ta KA-
Tw. H avaloyikn gicodog aTov
akpodEkTn 53 emiTpétrel uévo 4-20
mA. O diokéTTnG DIP avtidpd po-
VO OTNV avaAoyIKh €icodo aTov
AaKPOBEKTN 54 TTOU £XEl WG TTPOE-
mAoyn Ta 0-10 V.

YynAr Tipry avatpopoddtnong 1

000 [Movéda) —

5. OpioTe TNV TTAAPN KAiJOKa TOU
aiodntipa

Asnoupvla BAuBng uloeqmpu

Tipn xapnAng
avae./avatpopod.
aKpodEKTN 53

akpodékTn 53

Tipr uynArg avag./avarpopod)

4. EigaydyeTe TNV EAGXIOTN Kal TN
uéyioTtn TaxUuTnTa avagopdg. (Tra-
padelypa yia orjua 4-20mA, 4mA
= 0,0 Hz ka1 20mA = 50,0 Hz)

6. EmAEETE TTOI0 HoVAda AeiToup-
yiog TpétTel va TeBEi o€ Aeitoupyia,
otav gvromaTei BAGRN aiodnTtApa.
H emAoyn "Zromr" diokoTTITEl TOV
avaoTPOoPEQ.

3.3.6 lMpooTaocia avrAiag

AkoAouBnoTe Ta Bripata 1 éwg 3 Kal, TN CUVEXEIQ, KAVTE TA TTAPAKA-

Avagopd eAaxIoTNG
TaXUTNTOG

5. Eiloaydyete Tnv eAAXIOTN KAl TN
uéyioTn avagopd TaxutnTag. Ava-
TPEETE OTNV evOTNTA AETTTOUEREI
géwrepikoU avaAoyikou onpaTros
eAEyxou TaxuTnTag oTn oeAida 89
yla AETITOUEPEIEG.

Emidoyn poeplong

1. EmAéETe EykatdoTaon mmpooTo-
oiag avtAiag

r - .
« - - Evepyomeingn, _ _,

2. EmA&ETe Evepyotroinon, yia va
€vEPYOTTOINOETE TN AcITOoUpyia
AVAPOVKG, N OTTOI0 ATTEVEPYOTTOIET
TNV avTAia étav dev UTTEPXEI Por
o710 oUCTNUA

boomme i oo a
6. EmA£ETe NAI yia Tnv eykaTa-
Zuvéxela oTn . Ai
pu9u|0r| TIPOoTaCiag avrAiag| aT1aon TTPOCTACIag AvTAIag.
""" Nor _--"1

EAdayiotn/ouyvétnta avquovng

3. OpioTe TNV EAGXI0TN oUXVOTN-
Ta/ZuxvoTNTA QVAUOVAG

r - bl
. - - Evepyomoingn_ _ _,

7. EmAéETe Evepyotroinon, yia va
oTapatd n avrtAia 6tav n TIr ivai
KATW atéd TNV EAdxioTn/TaxdtnTa
QVOHOVAG.

4. OpioTe TN XpovikA didpKeIa yia
Tnv otroia n avTtAia Ba TTpéTTel va
BpiokeTal TN CUXVOTNTA AVAMO-
VG A KATW atrd auTrVv, TTPOKEIYE-
Vvou va €10€ABgl o€ Asimoupyia ava-
povrig

EAayiotn/Taxdtnta avapovig

8. EmAEETE TNV TIPA yIa TN GUXVO-
TNTa €AdYIOTNG TOXUTNTAG/TOXUTN-
TG avapovhg. Katw atd autrv

TNV TIA, N avtAia Ba oTAPATACEL.

KaBoAou por’] - Alagopd
ETTAVEKKIVNONG

9. EmA&ETE TNV TN yia KaBuoTé-
PNON AVAPOVAG 0 OEUTEPOAETTTA.

5. OpioTe Tn dlagopd peTagu 1o
onueiou pUBUIONG Kal TNG TTPAY-
MOTIKAG TIUAG TTOU Ba TTPOKAAETEl
TNV €EVEPYOTTOiNON TNG avTAiag atrd
Tn AgIroupyia avapovrg

10. EmA&CTE TNV TayltnTa eKKivn-
ang. Emavw amé autAv Tnv Tipn, n
avTAia Ba ekKIvEiTal.

6. OpioTe TN XpoVvikA didpkela Ka-
T& TNV OTToIa N avTAia TTPETTEI va
TTOPAMEIVEI EVEPYOTTOINPEVN KAI VO
unv €10€AB¢el o€ AeiToupyia avapo-
vng

>uveyxioTe aTo pevou lMpooTaaia avTAiag, yia va opigeTe TIG UTTOAOITTEG
€TMIAOYEG TTPOOTOCIAG TNG AVTAIAG, ) TTATACTE TO KOUuTTi Miow, yia va
€¢€NBeTe amd 1o Genie.

3.3.5 EykardoTtaon avarpo@odéTtnong

AkolouBroTe Ta Bripata 1 éwg 3 Kal, TN CUVEXEIQ, KAVTE TA TTAPAKA-

TW.

7. OpioTe TN XPOVIKH OIGPKEIN KO-
T& TNV oTroia n avTAia TTPETTEl va
TIApaEivel o€ AeIToupyia avapo-
viig

0,00%

[ )Ly G- a

8. OpioTe TO TTEPIBWPIO YUPW aTTO
TO onueio pubuiong 61Tou Ba eAEy-
XETaI N por}. AvaTpéETe OTO TTAR-
peg Eyxeipidio yia mepioodTepeg
TIANpOYopiEg

EmAoyn pllleplcr]g

1. EmA£€Te EykatdoTtaon avarpo-
(odoTNOoNg

Xpoévog eAEyxou porig

9. EAéyETe TO XpOVvOo eAEyxoU TNG
pong. Avarpé€te ato TTAfRpeg Ey-

2. EmAEETE TOV apIBud avatpogo-
O0TrOEWY TOU CUCTHNATAS 0ag (1,
av €XeTe HOvo €vav aigbnTrApa yia
KGBE avaoTpoPéa)

B (7 Y5, A XEIPIBIO yIa TTEPICTOTEPEG TTANPO-
popieg
10. EmAéETE Evepyotroinon, yia
1:‘;’9'5)3’5902’/*2;\%0 Va TTPOCTATEUCETE TNV AvTAia a1
o :",f}é,',fsxg_ f’ S AeiToupyia Xwpig vepd ri/kal atrd

3. EmA&ETE TNV avaloyikr| €icodo
oTnv oTroia gival ouvdedEPEVOG O
aigdnTApag.

ammwAeia TTARpwong, EAEyxovTag
TNV 10XV o€ TTARpnN TaxUuTnTa Kai
OUYKpPIVOVTAG TNV TTPAYUOTIKA
10U pE éva TTPoKaBopIoUEVO OpIOo.
AvaTtpégrte oTo TTANpEg Eyxeipidio
VIO TTEPICOOTEPEG TTANPOPOPIES
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Eicod0g avappoenang

11. OpioTe TIG AeTITOPEPEIEG TOU
HETOAAGKTN avappoenang. Ava-
TpEETE 0TO TTANPES EyXelpidio yia
TTEPICOOTEPES TTANPOPOPIEG

5. EmA£ETe TN diapdpewon di-
Bit iooTipiag / dlakoTTrg KTUOU

PUBpion pooTaadiag xaunArg
avappoenong PEow
Wneiakng e10600u 27;

12. EQv ouvoebei diaTagn éAAeI-
wng vepou otnv Wneiakn €icodo
27, opioTe AUTAV TNV TIUA O€ ZUv-
ayepuo, yia va gival duvarn n dia-
KoTT A€IToupyiag TnG avTAiag oe
TTEPITITWON EVEPYOTTOINONG TNG
d16Tagng EAAeIYng vepou

6. EmAEéETE Oy yia £€€0d0.

Xap avap KaBuot
dlakoTTg

13. OpioTe TNV kKaBUCTEPNON TOU
OuCTAPATOG TTPIV Va dlaREBaIOE
TO ZUvayEPUO, O€ TTEPITITWON
gvepyoTToinang Tng dIATagng AAeI-
yng vepou

PuBpion mpooTaciag uwnArg
uvuppéq)nor]g gjécw

14. Edv ouvdebei didtagn uwnAng
Tieong avappoenong atnv Wn-

4 MNpboBeTeg TTANPOYPOPIES

4.1 Meprypa®n eAéyxou HETABOARG
O éAeyxX0G OUCGTAUOTOG XPNOIKOTIOIEI OTABEPEG METABOAEG YIa va puBui-
o€l TN PETABANTA OUCTANATOG, WOTE Va OKOAOUBEi To anueio pubuiong,
OTTWG TTEPIYPAPETAI TTAPOKATW.

Mrmropeite va puBuioeTe TIG HETABOAEG O€ Wi aTTO TIG TTPOKABOPICUEVES
TINEG:

+ Apyd: peyaAo péyebog avrhiag

* Meoaia: yéoo péyebog avrAiag

» pARyopa: piKpo péyeBog avTAiag

o _WREIELGE ARl 21 @IaKr) gicodo 29, opioTe AuTAV TNV
R v 1E (C—— TIUA o€ Zuvayeppd, yia va gival
duvartr n dloKoTTA Asimoupyiag NG
avTAiag o€ TTEPITITWON EVEPYO-
Toinang Tng didTagng uwnAng Tie-
ang avappoenang AvatpégTe oTo
TARpPEG Eyxelpidio yia TepiooodTe-
PEG TTANPOPOPIEG
) 15. OpioTe TNV TIPA TNG TTiEONG yIa
ﬁgg‘i’g’gf‘]"g TNV evepyoTroinon Tng Aeitoupyiag
T Gveveye Do utrottieong. H Aeimoupyia utroTrie-

ang TTpooTaTelEl TNV avTAia Kail To
oloTnua, eutrodidovrag Tn Ael-
Toupyia TNG avTAiag KATw aTro pia
KaBopiouévn xaunAr Trieon yia
KaBopPIoPEVO XPOVIKG BIGoTNUA.
AvaTtpé€Tte oTo TANpeg Eyxelpidio
ylO TTEPICOOTEPEG TTANPOPOPIES

Xp6- MeoTik6 HVAC

vog | MetaBoAn 1 | MetaBoAn 2 | MeraBoAn 1 | MetaBoAn 2
éj;;:g Avo- | KaBo-| Avo- | KaBo-| Avo- |KaBo-| Avo- | Kao-

8k | &Ik | 8k | 3k | ik | Bk | BIkA | SIKA

Ipn- 4 4 70 70 8 8 90 90
yopa

Me- 6 6 70 70 12 12 90 90
aaia

Apyd 8 8 70 70 16 16 90 90

AlakoTTr XapnAou ouoTApaTog,

16. OpioTe Tn Asimoupyia SIOKOTIAG
XaunAoU cuoTApaTog. AvaTpégte
aTo TTARpeg Eyxelpidio yia trepio-
00OTEPEG TTANPOPOPIES

PuUBpion mpooTaciag

17. EmA&CTE Nau, av €xel ouvoebei

H peTaBoAn ekppdadetal o€ OUTEPOAETITA KAI AVTITIPOCWTTEUEI TO XPOVO
TToU XPEIAdeTal o KIVNTAPAG yia va @Tdcel amdé 0 Hz oTtn péyioTn ouyvo-
NTa, ] a1roé TN péyioTn ouxvoetnTta ota 0 Hz.

H petaBoAn 1 (avodikn A kaBodIkA) XpnoiydoTTolEiTal TTAVTa KATW oTTd
TNV eAAYIOTN oUXVATNTA/OUXVOTNTA AVAUOVAG KAl OTav N TIUA avaTpo-
(odOTNONG BpPioKeTal EKTOG TNG {Wvng pUBUIONG.

avTAiag péow d1aTagn poaTaagiag avtAiag aTnv
o (GG Gretsay e Wneoiokn gicodo 19. Ze mepimTw- H petaBoAn 2 (avodikn i KaBOBIKN) XPNOIMOTTOIEITAI OTAV N TIU AVO-
temm-- L) R on evepyotoinong Tng didTagng TPOPOdATNONG BpiokeTal EVTOG TNG {Wvng PUBUIONG.
Tpoataciag aviAiag, o KivaTApag O éheyxog HETABOARG XpnoluoTTolel TNV avodikr PeTaBoAr (1 1 2) éwg
8a otaparroel BaBpiaia. 4ToU N TIUA avaTpo@odATNONG PTACEI GTO Gvw 6pIo TG WvNng PUBHI-
18. EmAéETe O yia £€050. ong. MOAIG n iy @Taoel 0To Avw 6pIo, 0 EAeYX0G WETABOARG XPNOIPO-
Suvéxeia ot puBpion Trolgi TNV KaBodIkA peTaBoAn (1 1 2) éwg 6Tou N TIUR avaTpopodoTNong
- .‘"ﬂ“’l“ﬁ‘;".(‘;i‘“."a.‘*’l’?- @1a0¢€lI 0TO KATW OpIo TNG {Wvng PUBUIoNG.
MNapdperpog Mepiypagn
) ; 3-41 Xpovog avodikAg HETABOARG
3.3.7 EykardoTaon €TIKOIVWViOg MeTaBoAng 1
AkoAouBnoTe Ta BApaTa 1 éwg 3 Kal, aTN CUVEXEIQ, KAVTE TA TTAPAKA- 3-42 Xpovog kaBodikng peTaBoAng
TW. MetafoAng 1
1. EmA¢€Te EyKaTAOTAON ETTIKO- 3-51 Xpovog avodikiig peTaBoAng
,  Emhoy pdBpiong vwviag MeTaBoAng 2
v - - - ETIKONLVIRL _ - " "
3-52 Xpo6vog kaBodIkAG HETABOANG
MeTaBoAng 2
I 2. EmA£ETE TO TTPWTOKOAAO ETTIKOI-
e v
3. EmA&ETE TN BiglBuvon
AigtBuvon
G ——
buBpoc baud 4. EmA£ETE TO pUBUS Baud
CoZ_ZBOCZZZI3
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el - Metdgppaon Tou TTPWTOTUTTOU

Eikéva 36: Mpdaenua

H (bar)
f (Hz)

e

5 R1DN

R1UP /

[

R2 DN

R2 UP

R1UP R1DN

t(s)

2nueio puBuiong

AvaTpo@oddTnon eAEyXoU (TTPaYHATIKA TIHA)

Zwvn pubuiong

KaBuoTépnon avapovig

2uxvoeTnNTa AVANOVAG

ZuxvoTnTa ££6d0u

PUBuion pe Avodikn petaBoAn 2 kai KaBodikr) ueTafoAn 2 (apyég
KAioEIG)

Noohwh=

4.2 AstrTopépeia eSWTEPIKOU AVAAOyIKOU OAUATOG
eAéyxou TaxuTnTog
f (Hz)

1 z
o

4 5 6 7

4 mA 20mA
ov v

1. Avagopd p€yiotng TaxuTnTag

2. ToxutnTa ekkivnong

3. EAdyioTn/TOXUTNTA QVAPOVAG

4. TiuA xapnAng avag./avarpo@od. akpodEéktn 53

5. AvaAoyIKr| TINA TTOU avTIOTOIXEI O€ TaXUTNTO AVOUOVHG
6. AvaAoyikn TINA TTOU avTIOTOIXEi 0€ TaXUTNTa EKKivnong
7. Ty upnAng avag./avatpo@od. akpodETn 53

Tiun vwnAAg avag./avaTpo@od. akpodéktn 53 = 50
H avaAoyikA TIuA TTou avTigToIxEl o€ TaxUTNTA AVAPOVAG Eivai:

Eupog onuarog*(EAdy. raxurnra/Méy. raxurnra) + onueio undév 16 *
(20/50) + 4 =10,4 (mA)

H avaloyikn TiA TTou avTIoToIXEi o€ TaxUTNTa EKKivnong eivai:

Eupog onuarog*(Taxurnta ekkivnong/Méy. raxornra) + onueio undév 16
*(25/50) +4 =12 (mA)

4.3 ATTOCTIAOHNA TTOPANETPWY AUTONATNG PUBUIONG

O1 TTap@ueTpol TTou akoAouBouv gival éva ammdéoTracua amd pia diauop-
Pwaon autéuaTng pUBUICNG TTOU TTPAYUATOTIOIEITAI KOTA TN Iadikacia
Tou Start-up Genie.

= /\eIToupyia aVOPOVAG OTTEVEPYO-
TToINuévn

= /\eIToupyia avapovAg evepyo-
TToINKEVN

2nueiwon: av n AeImroupyia avapovrg €ival amevepyoTToinuévn, 6Tav n
avaAoyIkf TIPA €ival IKPOTEPN aTrd TNV TaXUTNTA AVAUOVKG, N avTAia
Ba AsiToupyei GTNV TAXUTNTO AVAPOVAG.

Mapadeiypara pubpioewyv yia Tnv avaloyikn €icodo 53 (4-20 mA):
Avagopd péyiotng Taxutntag = 50 (Hz)

EAdyioTn/TaxutnTa avauovng = 20 (Hz)

TayUtnTa ekkivnong = 25 (Hz)

Tiun xaunAAg avae./avatpo@od. akpodékTn 53 = 0

ApiBuoég Mapdperpog | Micon / Z1a0un Pon
4-12 ZuyvoTnTa ava- 20 20
HovAg/XaunAo
6pio [Hz]
20-00 MnynA avarpo- Al 53 Al 53
@odoTnong 1
20-14 MéyioTn ava- 10 100
popd/avarpo-
@od.
22-50 AeiToupyia Té- QTTEV. QTTEV.
Aoug KapTTUANg
22-21 Avixveuon xa- | Atrevepyotroin- | ATTevepyoTroin-
HMNAAG 10x00g Mévo uévo
19-24 KaB6Aou pon - | Evepyotroinuévo | Atrevepyotroin-
TeppaTIoONOg on
19-25 KaBdéAou pon - 0,2 0,2
Alagpopd emra-
VEKKivnong
3-10,0 MpokaBopiopé- 2,50% 2,50%
vn avagopd
13-20,0 XpovoueTpo 30 deutepoAe- | 30 deutepOAe-
eAeykTn SL Ta Ta
19-10 Xpovog adpda- 100 100
VEIOG AOKNONG
avTAiag
19-11 Xpovog ekTéAe- 10 10
ong aoknong
avTAiag
19-12 AvTioTa0uIon | AtrevepyoTroin- | ATTEvEPYOTTOIN-
ATTWAEIWV Mévo uévo
19-20 Xwpig vepd/ | Atrevepyotroin- | ATrevepyoTroin-
ATTwA. TTARpW- uévo uévo
ongG,Z@eaApa
19-26 T@dAua uyn- | Atrevepyotroin- | ATrevepyoTroin-
AoU ocuoThpa- uévo uévo
TOg
19-45 T@AApa xapn- | Atrevepyotroin- | ATTevepyoTToin-
Aou cuoTApa- pévo uévo
TOG
19-90 AsgiToupyia AtrevepyoTroin- | ATTEvepPyOTTOIN-
mARPWONG ow- pévo uévo
Aqva
14-20 AsgiToupyia Mn autépatn Mn autépatn
EMAVAPOPAg £TaVaQOpPa eTmavagopd
4.4 To TTPOCWTTIKO PEVOU LOU
NMpoowTiké pe-| ApiBuo6g TTapa- (MpoemiAeypévn | Ovopaocia Tra-
vou HéTPOU TIMA pauéTpOU
25,0 20-21 MeoTiko: 3,5 Znueio puBUI-
[Movada] ong 1
HVAC: 1 [Movd-
oa]

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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el - Metdgpaon Tou TTpwTATUTIOU

MpoowTriké pe-| ApiBuo6g Tapa- (MpoemiAeypévn | Ovopacia Tra-
vou HéTPOU TIUA pauETPOU
251 19-18 MeoTiko: 3,5 YmroAoyiopévn

[Movada] mpoeTmIAgyuévn
HVAC: 1 [Mova- TIHN
8a]
25,2 19-25 0,2 KaBdéAou pon -
Alagopd emra-
VEKKiVvnong
25,3 19-12 Atmrevepyotroin- | AvTioTaéuion
uévo ATTWAEIWV
25,4 19-13 0 AmrwAsgia Tp1-
Brig
25,5 20-84 20% Evepy6 g0pog
Jwvng avago-
pag
25,6 3-41 4s Xpoévog avodi-
KNG HETABOANG
MeTaBoAng 1
25,7 3-42 4s Xpo6vog kaBodi-
KNG HeTaBoArg
MeTaBoAng 1
25,8 3-51 70s Xpoévog avodi-
KNG HeTaBOANG
MeTaBoAng 2
25,9 3-52 70s Xpo6vog kaBodi-
KNg HETaBOANG
MeTaBoARg 2
25,1 19-60 95% TaxuTnTa KAI-
HAKwOoNg
25,11 19-63 40% MNooooT6 amo-
KAIHGKWwONg
25,12 20-12 bar Movdada ava-
popdg/avarpo-
@od6TnoNng
25,13 20-14 300 MéyioTn ava-
@opd/avarpo-
®od.
25,14 22-20 AtrevepyoTtroin- Autéparn
on E£YKATAOTAON
XapnArig
10x00g
25,15 19-20 AtrevepyoTtroin- Xwpig vepod/
pévo ATTWA. TARpw-
onG,Z@eaApa
25,16 19-21 10s Xwpig vepo/
ATTwA. TTARpW-
ong,Kab.
TMPOOT.
25,17 22-50 Amrevepyotroin- | Aeitoupyia Té-
on Aoug KapTTUANG
25,18 22-51 30 KaBuoTtépnon
TéAOUG KOUTTU-
Ang
25,19 22-52 20% Avoxn TéAoug
KAauTOANng
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tr - Orijinal geviri

1 Giris ve Guvenlik

e

1.1 Bu el kitabinin amaci

Bu el kitabinin amaci

Bu el kitabinin amaci hizli baglatma igin gerekli bilgileri vermektir. Agsa-
gidakilere iligkin bilgiler igin litfen el kitabinin tamamini okuyun:

* Kurulum

+ Calistirma
+ Bakim

DIKKAT:

Urijni_j_ kurup kullanmadan énce bu kilavuzu dikkatle okuyu-
nuz. Urinun uygunsuz kullanimi kigisel yaralanmalara ve
maddi hasarlara yol acabilecegi gibi garantiyi de gegersiz ki-
labilir.

A\

UYARI:

Bu el kitabini gelecekte basvurmak lizere saklayin ve urGinin yakinin-
da hazir bulundurun.

1.2 Givenlik

UYARI:

» Yaralanmalari 6nlemek igin operator emniyet dnlemlerine
dikkat etmelidir.

» Bu el kitabinda belirtiimeyen trinin herhangi bir ¢alistir-
ma, montaj veya bakim isi 6lim, ciddi yaralanma veya
ekipmanin zarar gérmesine yol agabilir. Buna, ekipman
Uzerindeki herhangi bir degisiklik veya Xylem tarafindan
saglanmayan parcalarin kullanimi da dahildir. EkKipmanin
kullanim amaci hakkinda herhangi bir sorunuz varsa, de-
vam etmeden 6nce lutfen bir Xylem temsilcisine basvu-
run.

+ Servis uygulamasini yetkili bir Xylem temsilcisinin onayi
olmadan degistirmeyin.

A\

Girig (ana besleme) kablolama 3
faz

Motorlara yonelik gikis kablola-
ma

3 fazh AC girig glicu kablolamasi-
ni L1, L2 ve L3'e baglayin ve kab-
loyu topraklayin.

Cikis motoru kablolarini U, V, W
etiketli terminal bloguna baglayin
ve kabloyu topraklayin.

Tek fazh girig suruculeri

UYARI:

Bu Kilavuz, Kurulum, Calistirma ve Bakim El Kitabinin yeri-
ne gegmez. Kalifiye personel, Grini kurmadan ve kullanma-
ya baslamadan 6nce, Kurulum, Calistirma ve Bakim El Kita-
bini okumali ve anlamalidir.

A\

Tek fazli gui¢ kablolamasini L1 ve
L2’ye baglayin ve kabloyu toprak-
layin.

Sekil 38: Tek fazl siiriicii igin
glic girisi kablolamasi

|||—

2 Elektrik Kurulumu

2.1 Giris ve ¢ikig baglantilari
Sekil 37: Temel elektrik baglantisi

— 2
9T (LD . :
3 Phas 92 (12) — g
Tt % T+t i
P - R
) Motor
DC bus [ ] ) S
=S 89(H)

50 (+10V OUT)
+10V DC

0420 mA [% BemN
202
) I ) = ON=0-20mA
el S4AN) OFF=010V

0/4-20 mA
55 (COM A IN)

Brake
resistor
clay
4026 J 240VAC,2A

%y
240VAC,2A
B 400 VAC,2 A

12 (+24V O

| | 13 (+24V 0N P 500
] —24VNPN)
I' | (‘ REER [0V aNp) 04
+ — 24V (NPN,
T A ATICIN) :'\W"V ((PNI’)) (COM A OU) 39 | 1| Analog output
| | 0/4-20 mA

|
20 (OMDIN)}
| ——
27 (DINOW)
| ~ v
|
| -0V
329 (pvow)
-y
I
‘ I
| | -ov
— 24V (NPN) 5
0V (PNP) (NRSA85) 69
— 24V (NPN) (COM RS455) 61
0V (PNP)
— T ¥%voNn - - - - T - T~

} /jﬁ — =

— 24V (NPN)
0V (PNP)

5V

— 24V (NPN)

[~ ovene

f 3
) | ] 20N

33(DIN)

(PNP) =Source
(NPN) = Sink

Cercgeve boyutu ile ilgili bazi 6nemli

noktalar igin IOM’u kontrol edin.

2.2 Tekli ve ¢oklu pompa kontrolii kablolamasi

DIKKAT:

Genie’i kullanmadan énce, birimin motoru calistirmasini 6n-

lemek icin DI18 segenegini Durdur 6gesine (terminal 18
acik) ayarlayin. istenmeyen motor déniisiinden kaginmak
icin terminal 18’i acik tutun. Baslat sinyalini kontroldre yalniz-
ca pompa caligmasi istendiginde uygulayin.

« Terminal 18, 24 V'ye baglandi-
ginda (terminaller 12 veya 13)
kontrol6re bir Baslat komutu
verilir.

+ Terminal 27°deki dijital giris bir
Susuzluk cihazini kabul etmek
icin yapilandirilabilir, bkz. b6-
IGm 3.3.6.

» Tekli Pompa Kontrolii veya
Coklu Pompa Kontrolii igin
gli¢ beslemesi transduser kab-
losunu (kahverengi) terminal
12 veya 13'e (24 V) ve tekli
transdiser kablosunu (beyaz)
terminal 53’e (4.20 mA) takin.

» Hiz Kontrolii mod kablolama-
sIi¢in bkz. Hiz Kontrolii i¢in
Kablolama sayfada 92.

Lowara Aquavar® QUICK START GUIDE
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2.3 Coklu pompa

baglantilar

2.5 Hiz Kontrolii i¢in Kablolama

lletisim tellerini bu kar-
tin altina baglayin.

Siricinin Ustundeki

tirnagi agarak ve ser-

best birakarak plastik

kapag dikkatlice ¢ika-
rin.

Tirnagi agarak alt ka-
pag dikkatlice gikarin

2.4 TelleriMCO301 modiile baglayin

talimatlarini takip edi

N~ RN

yin.

. Terminal No. 3'G Terminal No. 3’e

. Terminal No. 5'i Terminal No. 5’e

. Terminal No. 7’yi Terminal No. 7’ye
Korumali kablo kullanin ve kablo korumasini yay kelepgesine takin.
. Ikiden fazla kontrolér kullaniyorsaniz, ek siiriicii igin ayni kablolama

n.

[

e

[6[7]8[ofdft1

[8[ofiofiifi2] |
FEEE

1]2
>>
13
2%

DN
EE
EEzZz

. Ek coklu kontrol kablolama yapilandirmalar icin IOM’a bagvurun.
. Kapaklari ve tug takimini yeniden takin ve igletmeye almaya basla-

Analog I/O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s [ s [ s B s R s |
O O 0O 0O OO0
O O O @ O ¢
O O O g O

Analog /O
39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s [ s B s Y s B s B s |
O O 0O 0O OO0
O O O O ¢ ¢
O o o o g op

Analog giris 53’U kullanarak suru-
cliye bir 4-20 mA girig sinyali gon-
derme. 4-20 mA sinyalinizi termi-
nal 53'e ve bunlari birlikte terminal
55'e baglayacaksiniz. Analog giris
53 yalnizca 4-20 mA'yi kabul eder.

+ -

Analog giris 54°U kullanarak suru-
cliye bir 0-10 V giris sinyali gén-
derme. 0-10 V sinyalinizi terminal
54'e ve bunlari birlikte terminal
55'e baglayacaksiniz. Analog giris
54, akimi veya voltaj sinyalini ka-
bul edebilir, varsayilan olarak 0-10
V olarak ayarlanmistir.

I‘r” I |
A54
U-| / U |

MCO 301 kartinin arkasinda bulu-
nan bir DIP digmesi, analog giris
54 ayarinin degistirilmesine izin
verir.

Analog giris 54 ayarini voltajdan
akima degistirmek igin asagidaki
adimlari takip edin:

Sdriciyl kapatin

LCP kontrol panelini ¢ikarin
MCQO301 karti ¢ikarin

DIP diigmesi ayarini U (0-10
V) seceneginden | (4-20 mA)
secenegine degistirin

3 Calhistirma

3.1 Galistirma talimatlan

(o]

Warn.

Alarm

+ llk agilista, Aquavar, uygula-
maya gore parametrelerin ko-
layca ayarlanmasini saglayan
Genie Baslangi¢c menUsuni
otomatik olarak goriintiileye-
cektir.

» Ekrandaki Genie Baslangi¢
menusini ¢gagirmak igin Hizli
Menu digmesine basin ve 04
“Genie Baslangi¢” veya “Akilli
Baslatma” parametresini segin.

92
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Hizli Meniiler
Q1 Kisisel Meniim
Q2 Hizh Kurulum

Q3 Fonksiyon Kurulumlari

Genie Baslangi¢ menusiinde ge-
zinmek igin:
* Menu 6gesini segmek icin Ta-
mam dugmesini kullanin;
» Seg¢imin ardindan degeri de-
distirmek igin YUKARI ve ASA-
Gl ok diigmelerini kullanin;
+ Tamam diigmesi ile onaylayin;
* Sonraki menu 6gesine gitmek
icin ASAGI digmesini kullanin.

Otomatik Motor
Adaptasyon (AMA)

4i. Daha iyi verimlilik ve motor
kontrolli igin motor parametrelerini
algilamak amaciyla AMA (Otoma-
tik Motor Adaptasyonu) gercekles-
tirin.

Uygulama Kurulumuna
devam et?

5. Uygulama Ayari ile devam et-
mek icin Evet secenegini segin.

3.2 Genie Basglangi¢ (Akilli Ayar)

Sdrlclyu galistirin ve sirlciyu programlamak igin asagidaki adimlari

takip edin.

Bolgesel Ayarlar

1. Bolgesel Ayarlarda Uluslararasi
segenegini segin.

3.3 Uygulama Ayari

3.3.1 Calistirma Modunu segin

Sisteminize gore c¢alistirma modunu segin.

v - - luglararas _ _ _
2. Dili segin ve asagi ok ile devam
Dil edin.
v dngleeeZ 277

Isletim Modu
CALISMA MODUNUN
DEGISTIRILMES| GEGERLI
KURULUMU GEGERSIZ KILACAK!

1. Tekli Pompa Kontroll (7ek Pom-
pa Kontrolii sayfada 93 ile devam
et).

Secim Pompasi

3. Sisteminize bagli olarak pompa
uygulama tipini segin: Booster ve-

isletim Modu
CALISMA MODUNUN
DEGISTIRILMESI GEGERLI
KURULUMU GEGERSIZ KILACAK]

2. Goklu Pompa Kontrolu (Coklu
\pompa Coklu kontrol sayfada 93
ile devam et)

Uygulama Tipi
Lol ek IZIC ya HVAC.
4. Asagidaki motor verileri igin
Motor Giici motor veri plakasinda yazan no-
oo C3w oo minal motor gliciini kW cinsinden

girin.

Isletim Modu
CALISMA MODUNUN
DEGISTIRILMES| GEGERLI

3. Sabit hiz uygulamasi igin Hiz
Kontrolu (Hiz Kontrolii sayfada
94 ile devam et)

4a. Nominal motor voltajini ayarla-
yin.

3.3.2 Tek Pompa Kontrolii
Sabit basing 6rnegi, disuk gli¢ dederi pompasi.

4b. Motor Frekansini segin.

Uygulama Tipi

1. Sabit Basing, Akis Kontrolii ve

Seviye Kontroll segilebilir uygula-
malardir. Ayrintilar icin el kitabinin
tamamina bakin.

4c. Motor Nominal Hizini girin.

2. Basing Kontrol Birimini segin.

4d. Nominal motor akimini girin.

3. Rampa Siiresini segin. Ayrinti-
lar icin bkz. Rampa Kontrolii tanimi
sayfada 96.

4e. Akim Sinirini suna esit olarak
ayarlayin (Servis Etkeni
Amps/Tam Yik Amps).

+ Ornegin; motorun isim plakasi
Uizerinde yazan Motor Akimi
(FLA) 5.6A ise ve Motor Servis
Etkeni Akimi (SFA) 6.4A ise
Akim Sinirtigin (%) %114 girin.
Motor Akimi (FLA) ve Akim Si-
nirinin dizguin sekilde ayarlan-
digindan emin olun.

4. Cift Rampa Kontrol Mantidi igin
istenilen basing reglaji bandini
ayarlayin. Ayrintilar igin bkz. Ram-
pa Kontrolii tanimi sayfada 96.

Ayarlarin geri kalanini otomatik
olarak ayarlamak ister misiniz?

5. Geri kalan ayarlari otomatik
ayarlamak icin Evet secenegini
secin. Ayrintilar igin bkz. Otomatik
Ayar Parametreleri Ozeti sayfada
96.

6. istenilen ayar noktasini ayarla-
yin.

Motor Tipi

4f. Kuyu uygulamasi igin Suya ba-
tinlabilir segenegini veya zemin
Ustl motorlar igin Yuzey segene-
gini segin.

I-----3-5-b§r----l
Sabit Basing 7. Varsayllap .Deger Yuklendi. Dﬁ'
Varsayilan Degerler Yiiklendi| vam etmek Igin Tamam segenegi-
(Bkz: IOM) ne basin.
[Tamam]

4g. Motor hizi igin minimum dege-
ri girin. Motor hizi disuk limiti, mo-
tor saftinin minimum c¢ikis frekan-

sina karsilik gelecek sekilde ayar-
lanabilir.

Baslangig Sihirbazi Tamamlandi
Cikmak igin [Tamam] segenegine basin|

8. Programlama Tamamlandi. Ge-
nie Baglangi¢c menusinden ¢ik-
mak icin Tamam secenegini secin.

4h. Suricu ve motor arasinda bir
filtre kurduysaniz, dogru filtre tipini
secin. Ayrintilar icin el kitabinin ta-
mamina bakin.

3.3.3 Coklu pompa Coklu kontrol

Bu 6rnek, dért pompa, sabit basing kontroli igindir.

ik invertdrden baslayarak son invertere kadar her bir inverteri ayni pa-
rametre degerleri ile yapilandirin.
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Coklu pompa kontroli

1. Asagidaki listeden Coklu pom-
pa ¢alismasini secin. Ayrintilar
icin el kitabinin tamamina bakin.
+ Sabit Hizda ltici

* Coklu Ana Senk.

* Coklu Ana MulCtl

Pompa Adresi

2. 1’den 4’e kadar Pompa Coklu
pompa adresini segin.

3. Sabit Basing, Akis Kontrolii ve

Seviye Kontrolu segilebilir uygula-
malardir. Ayrintilar icin el kitabinin
tamamina bakin.

4. Basing Kontrol Birimini secin.

5. Rampa Siiresini segin. Ayrinti-
lar i¢in bkz. Rampa Kontrolii tanimi
sayfada 96.

6. Cift Rampa Kontrol Mantidi igin
istenilen basing reglaji bandini
ayarlayin. Ayrintilar igin bkz. Ram-

Cpp— bar_ _ ___ 5
pa Kontrolii tanimi sayfada 96.
7. ikiden doérde kadar Pompa Sa-
Fame sl yisini segin.
R [

8. Bekleme Pompalarinin Sayisini
segin.

3. DIP dugmenizin dogru sekilde
ayarlandigini onaylayin ve asagi
anahtarini A . . B
yapilandirdiginizdan ok ile devam edin. Terminal 53'te
emin olun - iri _ g
Voltaj geri bildirimi igin .a')aIOg .gm§ yaln,lvzca 4 20 mA ya
(mA) ve U. Siriicii galigirken izin verir. DIP digmesi, sadece
0-10 V olarak ayarlanan terminal

Geri besleme tipini eslestirmek
icin tus takiminin altindaki, DIP

DIP anahtarinin

dogistmeyin 54 Gizerindeki analog girise etki
. [Tamam] eder.

4. Minimum ve maksimum refe-
rans hizlarinizi girin. (6rnegin
4-20mA sinyali durumunda, 4mA
= 0,0 Hz ve 20mA = 50,0 Hz)

Terminal 53 Dusiik
Ref./Gerib. Deger

Terminal 53 Yiksek
Ref./Gerib. Deger

5. Minimum ve maksimum hiz re-
feranslarinizi girin. Ayrintilar igin
bkz. Hiz Kontrolii Harici Analog Sin-
yali ayrintis: sayfada 96.

6. Pompa koruma ayari igin EVET

Pompa Koruma — . .
segenegini secin.

Kurulumuna devam et?

7. Pompanin Minimum/Uyku Hizi
Uyku Modu degerinin altinda durmas icin Et-
kinlestir segenegini segin.

Ayarlarin geri kalanini otomatik|
olarak ayarlamak ister misiniz?

9. Geri kalan ayarlari otomatik
ayarlamak igin Evet segenegini
secin. Ayrintilar icin bkz. Otomatik
Ayar Parametreleri Ozeti sayfada
96.

8. Minimum/Uyku hizi frekans de-
gerini secin. Bu degerin altinda
L 1 pompa duracaktir.

10. Istenilen ayar noktasini ayar-
layin.

9. Uyku Gecikme degerini saniye
cinsinden segin.

10. Uyanma Hizini segin. Bu de-
gerin Ustiinde pompa galisacaktir.

Sabit Basing
Varsayilan Degerler Yiklendi
(Bkz: IOM)
[Tamam]

11. Varsayilan Deger YUklendi,
devam etmek igin Tamam segene-
gine basin.

Baslangi¢ Sihirbazi Tamamlandi
Gikmak icin [Tamam] segenegine basin

12. Programlama Tamamlandi,
Genie Baslangig menisiinden
¢tkmak igin Tamam segenegini se-
cin.

Kalan pompa koruma segeneklerini ayarlamak i¢cin Pompa Koruma
menuslyle devam edin veya Genie menusinden gikmak igin Geri dig-
mesine basin.

3.3.5 Geri Besleme Ayari

1’den 3’e kadar adimlari takip edin ve sonra asagdidaki gibi devam
edin.

3.3.4 Hiz Kontrolii

Harici Analog Kontrolu Sinyali igeren Sabit Hiz uygulamalari 6rnegi.

1. Geri Besleme Ayarini segin
Kurulum Segimi

[Tamam]

Hiz Kontrold, hizin harici bir
kaynak tarafindan kontrol
edilmesini saglar. A Baslama
Sinyali DI 18 {izerinde pompay!i
calistirmak ve durdurmak
icin gereklidir

1. Dijital Giris 18'de hiz kontroli-
niin bir baslatma ve durdurma sin-
yali gerektirecegini onaylayin.

Geri besleme kaynaklari kontrolii
r

2. Sisteminizin geri besleme sayi-
sini segin (her bir inverter igin sa-
dece bir sensoériinliz varsa, 1)

o o SORBEBERL

Hiz Referansi Kaynagi

2. Analog Girig referans kaynagi-
nizi segin.

3. Senso6rlin baglandidi analog gi-
risi segin

4. Sensor skalasinin minimum de-
gerini ayarlayin
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Yiiksek Geri Besleme 1 Degeri
P e e . —-——-- -

5. Sensoriin Tam Skalasini ayar-
layin

Diisiik Emme Kesme
Gecikmesi

13. Susuzluk cihazinin devreye
girmesi durumunda Alarm verme-
den 6nce sistemin bekleyecegi
sureyi ayarlayin

6. Sensor arizasi tespit edildigin-
de hangi islem surtclsunin galig-
masi gerektigini segin, “Durdur”
segenegi inverteri durdurur.

3.3.6 Pompa korumasi

1’den 3’e kadar agamalari takip edin ve asagidaki gibi devam edin.

Yiiksek Emme Korumasi,
Dijital Girig 29 araciligiyla
ayarlansin mi?

14. Sayet Yiksek Emis Basinci ci-
hazi Dijital Girig 29’a bagliysa,
Yiksek Emis Basinci cihazinin
harekete gegmesi halinde pompa-
nin durmasini etkinlestirmek igin
bu degeri Alarm secenegine ayar-
layin. Daha fazla bilgi igin El kita-
binin tamamina bakin

Kurulum Segimi

1. Pompa Koruma Ayarini segin

2. Sistemde akis olmadigi durum-
larda pompay! kapatan Uyku Mo-
du iglevselligini etkin kilmak i¢in
Etkinlestir segenegini secin

Duslk Basing
Fonksiyonu

15. Duslik Basing Fonksiyonunun
aktivasyonu icin basing degerini
ayarlayin. Dusik Basing Fonksi-
yonu, pompanin belirli bir stire be-
lirli bir diiglik basing altinda calis-
masini dnleyerek pomapyi ve sis-
temi korur. Daha fazla bilgi icin El
kitabinin tamamina bakin

3. Minimum/Uyku Frekansini
ayarlayin

Dustik Sistem Kesmesi

16. Duslik Sistem Kesmesi iglev-
selligini ayarlayin. Daha fazla bilgi
icin El kitabinin tamamina bakin

4. Uyku Moduna girmek i¢in pom-
pa hizinin Uyku Frekansinda veya
altinda olmasi gereken sireyi
ayarlayin

Pompa Korumasi
Dijital Girig 19 aracihgiyla
ayarlansin mi?

17. Pompa Koruma cihazi Dijital
Giris 19’a bagliysa Evet segcenegi-
ni secgin. Pompa Koruma cihazinin
devrilmesi durumunda motor dur-
mak Uzere yavaslar.

5. Ayar noktasi ve pompanin Uy-
ku Modundan yeniden baslamasi-
na neden olacak gergek deger
arasindaki farki ayarlayin

Dijital Giris Ayarina
Devam Edilsin mi?

18. Cikmak igin Hayir segenegini
segin

6. Pompanin etkin kalmasi ve Uy-
ku Moduna girmemesi igin gere-
ken sureyi ayarlayin

7. Pompanin Uyku Modunda kal-
masi igin gereken sureyi ayarlayin

3.3.7 lletigim Ayan

1’den 3’e kadar adimlari takip edin ve sonra asagidaki gibi devam

edin.

8. Pencereyi, akisin kontrol edile-
cegdi ayar noktasinin etrafina yer-
lestirin. Daha fazla bilgi icin El ki-
tabinin tamamina bakin

Kurulum Segimi

1. lletigim Ayarini secin

9. Akisin kontrol edildigi sureyi se-
¢in. Daha fazla bilgi icin El kitabi-

el oo TelsimI 7773
2. lletisim protokoliinii segin
Protokol
Lo - ModbisRTUZZ 2]
3. Adresi segin
Adres
hooooo (A 5
4. Baud Hizini segin
Bilgi Akis Hizi
hocood 9800 - Z 1.

bt 11 S nin tamamina bakin
10. Tam hizda gucu takip ederek
(o et e e ve gergek degeri onceden ayarla-
e e nan limit ile karsilastirarak pompa-
bommmmsmEmms nin kuru galismasini ve/veya kul-
lanima hazir olmama durumunu
Onlemek igin Etkinlestir segenegini
segin. Daha fazla bilgi icin El kita-
binin tamamina bakin
11. Emis transdiseri ayrintilarina
Emme Girigi bakin. Daha fazla bilgi igin El kita-
B RvariDegin 33 binin tamamina bakin

5. Ag yapilandirmasini segin

Duiistik Emme Korumasi,
Dijital Girig 27 araciligiyla
ayarlansin mi?

12. Sayet Susuzluk cihazi Dijital
Giris 27’ye baglysa, Susuzluk ci-
hazinin harekete gegmesi halinde
pompanin durmasini etkinlestir-
mek icin bu de@eri Alarm secene-
gine ayarlayin.

6. Cikmak igin Hayir segenegini
segin
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4 Ek bilgiler

4.1 Rampa Kontrolii tanimi

Sistem kontrolli, asadida aciklanan ayar noktasini takip etmek tizere
sistem degiskenini diizenlemek icin sabit rampalar kullanir.
Rampalar, 6nceden belirlenmis degerlerden birine ayarlanabilir:

* Yavas: bluyluk pompa boyutu

» Orta: orta pompa boyutu

* Hizh: kiigik pompa boyutu

Booster HVAC
Ram-
pasii-| Rampa1 Rampa 2 Rampa 1 Rampa 2
resi

Yukari| Asagi | Yukari| Asagi | Yukari| Asagi | Yukari| Asagi

Hizl 4 4 70 70 8 8 90 90

Orta 6 6 70 70 12 12 90 90

Yavas| 8 8 70 70 16 16 90 90

Rampa saniye cinsinden ifade edilir ve motorun 0 Hz’den maksimum
frekansa veya maksimum frekanstan 0 Hz'ye gitmesi igin gerekli streyi
temsil eder.

Rampa 1 (yukari veya asag@i) her zaman minimum frekans/uyku fre-
kansinin altinda ve geri besleme degeri diizenleme bandinin disinda
oldugunda kullanilir.

Rampa 2 (yukari veya asagi), geri besleme degeri diizenleme bandi-
nin dahilinde oldugunda kullanihr.

Motor kontroll, geri besleme degeri diizenleme bandinin st limitine
ulagana kadar rampa artirma (1 veya 2) kullanir. Ust limite ulagildigin-
da, motor kontroll, geri besleme degeri diizenleme bandinin alt limiti-
ne ulasana kadar rampa azaltma (1 veya 2) kullanir.

Parametre Aciklama
3-41 Rampa 1 Rampa Artirma Zama-
ni
3-42 Rampa 1 Rampa Azaltma Zama-
ni
3-51 Rampa 2 Rampa Artirma Zama-
ni
3-52 Rampa 2 Rampa Artirma Zama-
ni
Sekil 39: Sema
H (bar)
f(Hz)
1 2
v M\

N s

5 R1DN
R1UP

/ R2DN
R2 UP

R1UP R1DN

[

t(s)

Ayar noktasi

Kontrol geri beslemesi (gergek deger)

Dizenleme bandi

Uyku gecikmesi

Uyku frekansi

Cikis frekansi

Rampa 2 Yukari ve Rampa 2 Asagi ile diizenleme (yavas rampalar)

Noohkwh=

4.2 Hiz Kontrolii Harici Analog Sinyali ayrintisi

f (Hz)

1

2

3 ——————————————
4

4 mA 20mA
ov 0oV

1. Maks. Hiz Referansi

2. Uyanma Hizi

3. Minimum/Uyku Hizi

4. Terminal 53 Disuk Ref./Gerib. Deger

5. Uyku Hizina karsilik gelen analog deger

6. Uyanma Hizina karsilik gelen analog deger
7. Terminal 53 Yiksek Ref./Gerib. Deger

= Uyku Modu devre disi
= Uyku Modu etkin

Not: Uyku Modu devre disiysa, analog deger Uyku Hizinin altinda ol-
dugunda, pompa Uyku Hizinda calisacaktir.

Analog giris 53 (4-20 mA) icin ayarlar 6rnegi:
Maks. Hiz Referansi = 50 (Hz)

Minimum/Uyku Hizi = 20 (Hz)

Uyanma Hizi = 25 (Hz)

Terminal 53 Dusuk Ref./Gerib. Deger = 0
Terminal 53 Yiksek Ref./Gerib. Deger = 50

Uyku Hizina karsilik gelen analog deger:

Sinyal araligi*(Min. Hiz/Maks. Hiz) + sifir noktasi 16 * (20/50) + 4 =
10,4 (mA)

Uyanma Hizina karsilik gelen analog deger:

Sinyal araligi*(Uyanma Hizi/Maks. Hiz) + sifir noktasi 16 * (25/50) + 4
=12 (mA)

4.3 Otomatik Ayar Parametreleri Ozeti

Asagidaki parametreler, Genie Baslangig¢ prosediriinde gergeklestirile-
cek bir Otomatik Ayar yapilandirma 6zetidir.

Sayi Parametre |Basing / Seviye Akig
4-12 Uyku Frekan- 20 20
si/ Alt Sinir
[Hz]
20-00 Geri besleme 1 Al 53 Al 53
Kaynak
20-14 Maksimum Re- 10 100
ferans/Gerib.
22-50 Egri Sonu igle- kapal kapali
Vi
22-21 Disiik Giig Devre disi Devre disi
Tespiti
19-24 Akis Yok Kapat Etkin Devre disi birak
19-25 Akis Yok Yeni- 0,2 0,2
den Basglatma
Farki
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Kigisel Menii | Parametre Nu- |Varsayilan De- | Parametre Adi
marasi ger

25,16 19-21 10s Su Yok / Kayip
Kullanima Ha-

zirlama Koru-

ma Gecikmesi

25,17 22-50 Kapali Egri Sonu Igle-

Vi
25,18 22-51 30 Egri Sonu Ge-
cikmesi

25,19 22-52 %20 Egri Sonu Tole-

ransi

Sayi Parametre |Basing / Seviye Akig
3-10,0 On Ayar Refe- %2,50 %2,50
ransi
13-20,0 SL Denetleyici 30 saniye 30 saniye
Zamanlayici
19-10 Pompa Uygula- 100 100
ma Bosta Ca-
ligma Siiresi
19-11 Pompa Uygula- 10 10
ma Calisma
Siiresi
19-12 Akis Telafisi Devre digi Devre disi
19-20 Su Yok / Kayip Devre digi Devre disi
Kullanima Ha-
zirlama Hatasi
19-26 Yiiksek Sistem Devre digi Devre disi
Hatasi
19-45 Diisiik Sistem Devre disi Devre disi
Hatasi
19-90 Boru Doldurma Devre digi Devre digi
Islevi
14-20 Sifirlama Modu | Manuel Sifirla- | Manuel Sifirla-
ma ma
4.4 Kisisel Meniim
Kigisel Menii | Parametre Nu- |Varsayilan De- | Parametre Adi
marasi ger
25,0 20-21 Booster: 3,5 [Bi- | Ayar Deg 1
rim]
HVAC: 1 [Birim]
25,1 19-18 Booster: 3,5 [Bi- | Hesaplanan
rim] Ayar Noktasi
HVAC: 1 [Birim]
25,2 19-25 0,2 Akig Yok Yeni-
den Baglatma
Farki
25,3 19-12 Devre digi Akis Telafisi
25,4 19-13 0 Siirtiinme Kay-
b1
25,5 20-84 %20 Referans Bant
Genigliginde
25,6 3-41 4s Rampa 1 Ram-
pa Artirma Za-
mani
25,7 3-42 4s Rampa 1 Ram-
pa Azaltma Za-
mani
25,8 3-51 70s Rampa 2 Ram-
pa Artirma Za-
mani
25,9 3-52 70s Rampa 2 Ram-
pa Artirma Za-
mani
251 19-60 %95 Asama Hizi
2511 19-63 %40 Destage Yiiz-
desi
25,12 20-12 bar Referans/Geri
Besleme Unite-
si
25,13 20-14 300 Maksimum Re-
ferans/Gerib.
25,14 22-20 Kapali Diisiik Giig
Otomatik Ayari
25,15 19-20 Devre digi Su Yok / Kayip

Kullanima Ha-
zirlama Hatasi
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1 MNMoaroToBKa U TeXHUKA
6e3onacHocTU

e

1.1 Uenb HacTosiLero pykoBoacTBa

Ha3HaueHue paHHOro pykoBoAcTBa
[laHHOe pyKOBOACTBO COAepPXUT Heobxoavmyto nHdopmaLmio no Gbl-
cTpoMmy 3anycky. MofHOCTbI0 NPOYTUTE 3TO PYKOBOACTBO ANs nosy4ye-
HWS HDOPMaLIMK NO CrEAYOLUM TeMaMm:

* MoHTax

» Okcnnyartauus

» TexHuyeckoe obcnyxuBaHue

A\

OCTOPOXHO:

Mepen ycTaHOBKOW M 3KCNIyaTauuei n3nenus Heobxoaumo
03HaKOMUTLCA C HACTOALLMM pyKoBoACTBOM. HeHaanexa-
LL|ee UCMOoMb30BaHNe U3AEnnUs MOXET NMPUBECTM K MPOU3BOA-
CTBEHHbLIM TPABMaM 1 MOBPEXAEHMIO UMYLLIECTBA, a Takke K
NpeKpaLLeHNIo AeCTBUS rapaHTuu.

— o
R T QSN
9T (L) - 1 9% U 71 g
e 92(12) i D (] 2
input w11 4K A %K‘ wog T TI[=
D CTG) 1 N OIS
DC bus [‘f;ﬂ; EI8) Ef\‘it:’ ::(r::\‘» ‘ 4
S 89 il T RO Brake
1smA | 200mA | | resistor
50 (+10V OU)
+10V DC (2 ) - - | (R 8T
0/4-20 mA [ S3(AIN) | Relayl
i r — [
, ON=0-20mA .
fret ol S4AIN OFF=010V —@® | HovAc.2a
04-20mA ﬁ; 2
55(COM A IN) [0
Relyy &
12(:24V OUT) 06
[y [ 240 VAC,2 A
o 13 (24 V OU) P 500 0 HOVAC.2A
=] —2vary O—
[’ | ; REER [~ ovenn o
\ 24V NN
+ OO T oD COM A O 39 Analog output
| | OV (PNP) || 04-20ma
g N 4-20m,
| 20 OMDIN)} (pome i

— 24V (NPN)

[~ ovene

| }
! | |
T | T REEE ()l\')‘—.
| | ﬂ
| |
| |
| |
|
T T
| I
|

|

24V

oV

[~y —24VPN)
24V

-0V

| | 29 D INOW [ — [0V ene
| |

I
| |

— 24V (NPN)

NMPUMEYAHUE:

CoxpaHunTe HacTosiLlee PyKOBOACTBO ANsl AanbHENLMX CNPaBoK 1
obecneysTe ero AOCTYNHOCTb Ha OGLEKTE pa3MELLeHUs U3AENUSI.

1.2 TexHukKa 6e3onacHocTU

A\

NPEAYNPEXOEHUE:

* Bo n3bexaHne TpaBMUPOBaHWUS onepaTop AOIKeH OblTb
03HaKOMMEeH C MepamMun NPeaoCTOPOXHOCTM 1 NpaBunaMm
BesonacHou akcnnyaTtauum.

* HecobntogeHne pekoMeHaaLmMin HaCTOSALLErO PYKOBOA-
CTBa OTHOCUTENbHO JKCMNyaTauun, yCTaHOBKN UMK Tex-
HMYeckoro 06CnyXMBaHUS Hacoca MOXET NPUBECTY K
cMepTenbHOMY UCXOAY, MPOV3BOACTBEHHBLIM TPaBMaM 1
noepexaeHuto obopyaosaHus. Cioga BxoguT nioboe BHe-
CeHVe 3MeHeHWI B 0bopyAoBaHMe 1 UCnonb3oBaHne 3a-
nacHbIX YacTen, NPeaoCcTaBeHHbIX He KOMMaHen
Xylem. Mpwn Hannymm BONPOCOB OTHOCUTENMBHO UCMOMbL30-
BaHUsi 060pyA0BaHNSA NO Ha3HaAYeHUO Nepes BbIMonHe-
HveM paboT crneayeT NPOKOHCYNBLTUPOBATLCS C YMOMHO-
MOYEHHbIM MpeacTaBuTenemM komnaHmm Xylem.

* V3ameHATb Npoueaypy TEXHUYECKOro obcnyxunsaHusa 6e3
COrnacoBaHus C yNorHOMOYEHHbIM NpeacTaBuTenem
komnaHumn Xylem 3AMPELLEHO.

[T 20N 0V (PNP)

— 24V (NPN)

1 t 3
| \ 3(DIN) 0V (PNP)

— 7 T %vew T~ —

ON=Terminated
OFF=Open

RS485

(NRS485) 69

(COM RS485) 61
(PNP) =Source
- (NPN) = Sink

BxogHas npoBoaka (ceTb), 3-
¢asHan

BbixogHas npoBoOAKa K 3JieK-
TpoAaBuraTensam

NPEAYNPEXOEHUE:

[laHHOe pyKOBOACTBO He 3aMeHsieT PyKOBOACTBO Mo ycTa-
HOBKe, 3KCnIyaTaumm n TeXHU4eckoMy obcnyxvsaHuio. Kea-
NMULMPOBaHHBIA NepcoHan 06s3aH NPoYnTaThb U YSICHUTb
cofepxaHue pykoBOACTBA MO YCTaHOBKe, 3KCNyaTaumm u
TEXHUYECKOMY 0BCNYXMBaHMIO, NPEXAE YEM NPUCTYNaTh K
YCTaHOBKE M3LEenus 1 BBOAUTb €70 B IKCMyaTaLmio.

A\

MoakntounTe cunosoi kabenb 3-
pasHoro Bxoaa nepemMeHHoro To-
ka k knemmam L1, L2 n L3, n 3ase-
MnuTe kabenb.

MopkntounTe BbixoOHbIE NpoBOAA
anekTpoaBuUraTens K KnemMmHow
konopke ¢ metkon U, V, W, n 3a-
3emnuTe kabernb.

2 oaknyeHne ycTpoucTea

2.1 BxogHble n BbIXOAHble NOAKOYEHUA

Puc. 40: Ba3oBoe aneKkTpuyeckoe noaknioyYeHne

OpHoda3Hble BXOAHbIE NPUMBOAbI

MogkntounTe ogHOMasHbIN CUo-
BOW kabenb k knemmam L1, L2, n
3a3emnute kabenso.

Puc. 41: CunoBou BXogHoOM Ka-
6enb Ansi ogHodasHOro NpmuBo-
na

|||—

[MpuMeyaHust No KOHKPETHLIM pa3Mepam CTOEK CM. B pyKkoBoACTBE Mo
aKcnnyatauum n OGCJ‘Iy)KI/IBaHI/IPO.
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2.2 TMpoBopka ynpaBrneHusi OQHUM U HECKONbKUMU
Hacocamm

OCTOPOXHO:

Mepen ucnonb3oBaHnem Genie nepekntounte DI18 Ha
«CTon» (knemma 18 pa3omkHyTa), 4ToObl HE AOMYCTUTDL 3a- \

nycka anekTpoasuraTens ycrpoictsoM. He sambikaiite ST E\e S
knemmy 18, 4ToObI M3BEXaTb CaMONPOM3BONbLHOTO Bpallie- 7 ( w5 |
HWs anekTpoasuratens. MNMopasavite curHan «lTyck» Ha ) )
KOHTpOMnep TonbKo B Tex cryyasix, korga Heobxoanmo
BKIIOYUTb HAcocC.

PO

5 D ey
¥
f

» Komanpa «[yck» nogaetcsa
KOHTpOMnnepy nNpuv nogxrove-
HUM KNeMMbI 18K MCTOYHUKY
nuTanua 24 B (knemmbl 12 nnu
13).

* Uwndposor Bxoa Ha knemme
27 MOXHO HaCTpPOUTb Ha Npu-
eM ycTpouictea «Hepoctatok
BOAbI», CM. pa3gen 3.3.6.

» [ns BapnaHTOB YNpaBrneHue
ogHUM HacocoMm unu Ynpa-
BrieHue HeCKONbKUMu
Hacocamu NoAKIio4mTe Ka-
6enb gartyuka nuTaHus (kopuu-

HeBbI) kK knemme 12 nnm 13 i 7

(24 V), kabenb naTumka aHa- b

NOroBbIX cUrHaros (6enbi) k [(EREEIEEE [EREsErEEE (LT TTTT 111117 [RREGEEEiHE

knemme 53 (4,20 M/A). 332277328022 332277330090 332277338022
» OnucaHve NpoBOAKK Ansi pe- 2323 2323 2323

Xvma YnpasneHue
CKOpPOCTbIO CM. B [Tpo8odKa

0nsi ynpaeneHusi CKOpOCMbIO 2.5 lMpoBoaka ansA ynpaBneHNA CKOPOCTbIO

Ha cTp. 99.
Analog /O Analog I/O
2.3 MoaknoyeHne HeCKONbLKUX HacocoB 39 42 50 53 54 55 39 42 50 53 54 55
COM AOUT +10V AIN AIN COM COM AOUT +10V AIN AIN COM
| s R s B s I s [ s Y s | s R e B s I s Y s Y s |
O O O O 0O O O O O O 0O O
O O O ¢ O o O O O O ¢ o
O O o g o oo | s [ s Y s N s B = = B )

+ -

Mepenava BxogHoro curHana 0-10
B Ha npuBog Yepes aHanorosbIn
Bxoa 54. Heobxoaumo nogatb
npoBogHon curHan 0-10 B Ha
knemmy 54, o6Lmii nposoa noa-
KrntoyaeTcs K KoHTakTy 55. AHano-

Mepenava BxogHoro curHana 4-20
MA Ha npuBof Yepes aHanorosbIn
Bxoa 53. Heobxoaumo nopatb
npoBogHou curHan 4-20 mA Ha
knemmy 53, obwumii nposog noa-
Kntoyaetcs K KoHTakTy 55. AHarno-

MoakntounTe KOMMy-

HUKaLUWOHHbIE kKabenu
K HVXXHERN YacTun aTomn

nnarbl.

OCTOpPOXHO CHUMUTE
NNacTUKOBYIO KPbILLKY,
pa3bnoknpoBas Bbl-
CTyn B BEpPXHEW YacTu

OCTOPOXHO CHUMUTE
HVDKHIOKO KPbILLKY, pas-
6Gnok1poBaB BbLICTYMN

roebi Bxog 53 nopgaepxuBaeT
TONbKO 4-20 MA.

roBbi Bxoa 54 nopaepxuBaeT
CUrHan Toka Unu HanpshkeHusl, no
YMOMNYaHWI0 HAaCTPOEH AnanasoH
0-10 B.

npueoga n oTnyctue
ero.

2.4 TopakntoyeHune npoBoaku Kk moaynto MCO301

Knemma Ne 3 k knemme Ne 3

Knemma Ne 5 k knemme Ne 5

Knemma Ne 7 k knemme Ne 7

Mcnonb3ayiiTe akpaHUpPOBaHHbLIN kabenb U YyCTaHOBUTE 3KpaH Ha

NPY>XUHHBIA 32XUM.

Ecnu ncnonb3yetcst 6onee AByX KOHTPONNEPOB, CrieaynTe Tem xe

MHCTPYKUMSIM MO NpoBoAKe ANst AOMNOSHUTENBHOIO NpuBoaa.

6. [ononHutenbHble KOHUrypaLmum NPoOBOAKK ANs yNpaBrneHusi He-
CKOMMbKVMU arperatamy CM. B pyKOBOZACTBE MO YCTaHOBKe, 3KChya-
Taumm 1 obCnyXnBaHuo.

7. YcTaHOBWTE Ha MECTO KpbILLKM U KnaBuaTtypy 1 NpUCTynanTte K BBO-

[y B 3KCMyaTaumio.

rob=

o
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DIP-nepekntodatens nosagm
nnatel MCO 301, no3BonsieT me-
HSITb HACTPOWKY aHanoroBoro BXo-
na 54.

YT106b! MI3MEHUTBL HACTPOWIKY aHa-
noroBoro BxofAa 54 ¢ HanpshkeHusi
Ha TOK, BbINOSHWATE creayioLime
OeNCTBuA:

* Bbiknounte npueog

* CHMMUWTe naHenb ynpasneHus
LCP

* CHumute nnaty MCO301

* N3meHnuTte HacTtpoliky DIP-ne-
pekntoyarens ¢ U (0-10 B) Ha |
(4-20 mA)

2. BbiGepuTe A3bIk U HAXMUTE
CTPEnKy BHU3.

BbiGop Hacoca

Tun npumeHeHus
= e e .

3. BbibepuTe TMN NpumMeHeHns Ha-
coca B 3aBMCMMOCTM OT Ballen
cuctembl: «byctep» unm «OT-

wo oo oBYCTER
OnfieHne, BEHTUNAUNS U KOHOW-
LIMOHMPOBaHUE BO3ayxay.
4. BBegnte HOMUHArbHYO MOLL-
- HOCTb B KBT, ykasaHHyto B Tabnumy-
bataiats v S Ke NacrnopTHbIX AAaHHbIX ABUraTe-

na Ans cnegyroLwmx nokasartenen.

HomuHansHoe HanpshxeHue
anekTpoasuratensa

4a. YcTaHOBUTE HOMUHAmNbHOE Ha-
npsKeHne anekTpoaBuraTens.

4b. Bbibepute YacToTy anekTpoa-
Burartens.

3 AkcnnyaTtauus

3.1 UHcTpyKumusa no aKcnnyatauum

HomuHanbHble 060poThb!

4c. BBegute HoMMHanbHble 060-
pOTbI ABUraTensi.

0.000¢p=i

50.000psi
Off Remote Stop

* [Mpu nepBoM BKHOYEHNM
nuTaHna Aquavar aBTomatuye-
Ckun oTobpasuTcst MeHto «lyck
Hacoca Geniey, rqe MOXHO
6e3 Tpyda HacTpouTb napa-
METPbI B 3aBUCMMOCTU OT 06-
nacTu NPUMEHEHWS.

* Y700bI BbI3BaTh Ha 3KpPaH Me-
Hio «[Tyck Hacoca Genie», Ha-
XMUTE KHOMKY «BbicTpoe me-
HI0» 1 BbibepuTe napametp 04
«Myck Hacoca Genie» nnu
«MHTennekTyanbHbIN MyCcKy.

asuratensa
« o C2BB50Ghi D]
4d. BBeanTe HOMUHarnbHbIN TOK
Tok geuratens asuvrarens.
ooz bAZ T T DT .

4e. YcTaHoBUTE NpeaenbHbln TOK,
paBHbIN (TOK KoadbduLmeHTa ne-
perpysku/Tok Npy MakcuMarbHON
Harpyske).

* Hanpuwmep, ecnu Tok gsurate-
ns (FLA), ykasaHHbIV Ha nac-
nopTHon Tabnuyke, paeeH 5,6
A v ToK KO3acbpuumneHTa nepe-
rpy3kun asuratens (SFA) paseH
6,4 A, BBeauTe Ansa napamer-
pa «lMpeaenbHblii Tok (%)»
3HaveHne 114%. Obsa3aTtensHo
yCTaHOBWTE HaAnexalume 3Ha-
YeHus Toka asuratens (FLA) n
npenerbHoro Toka.

Tun puratens

4f. Beibepute «[llorpyxHon» npu
aKcnnyatauum B CKBaXWHe 1nm
«MoBepXHOCTb» OISl HA3eMHbIX
nBurartenen.

BbICTpble MeHIo

Q1 Moe nepcoHanbHoe MeHIo
Q2 BeicTpas HacTpoiika

Q3 HacTpoiiku dyHKumiA

[ns HaBuraumm no MeHio «yck
Hacoca Geniex:

* Haxwmute kHonky OK, 4TOoObI
BbIGpaTh MyHKT MEHH;

* BbibpaB HEOBXOAUMBI NYHKT,
KHOMKaMu co cTpenkamm
BBEPX n BHN3 namenute
3HayeHue;

* MoaTteepaunte kHonkon OK;

* Knonkon BHAN3 nepewnaunte Kk
criepytoLeMy MyHKTY MeHHo.

CKopocTb pexuma
OXUAAHUA/HWKHWIA Npeaen

49g. Beegnte MMHUManbHbIN Npeg-
en obopoToB Auratens. HwkHUiA
npegen obopoToB ABuratens
MOXHO YCTaHOBUTb B COOTBET-
CTBMU C MUHUMAIbHOW BbIXOL4HOWN
4acTOTON BpaLleHUs Barna anek-
Tpoaguratensi.

Tun dunsTpa

4h. BelibepuTe npaBurbHbIA TUM
duneTpa, ecnu Mexay NnpMBoaoM
1 ABWraTeriem ycTaHoBIEH
¢unetp. MogpobHee cm. B non-
HOM PYKOBOZCTBE.

3.2 NMyck Hacoca Genie (MHTennekTyanbHas

HacTpoWnka)

BkntounTe nuTaHmne npvBoga v BbIMOMHUTE Crieayowmne AencTBus,

4TO6bI 3aNpOrpaMmMmpoBaTh €ro.

ABTOMaTUYECKUI# MOTOP
Apantauus (AMA)
o ooooooo oo o 1
.

4i. BeinonHute npoueaypy AMA
(ABTORpanTaums asuratens) ans
onpeaeneHns napameTpoB ABura-
Tensi, NoBblLWEHWs 3pPEKTUBHO-
CTV ¥ ONTUMM3aLIK YIpaBNeHns
ABuratenem.

PervoHanbHble HacTpoiKu
Do o o oo o o o o
« - MexayHapoarle_ _ ,

1. Beibepute mexayHapogHbie u
pernoHarnbHble HaCTPOMKU.

Mepeiitn K
HacTpOWKe NPUNOXeHUA?
Do b oo oo oo o o g
bmmm e Qo oo .

5. Bbibepute «[a», 4Tobbl npo-
[OMKUTb HACTPOWKY NPUMEHEHUS.

100
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3.3 HacTtpowka npumMmeHeHusA

3.3.1 Bbibop pexuma paboTbl

Bbl6€pMTe pexum paGOTbI B 3aBMCUMOCTM OT BaLLei CUCTEMBI.

Pesxum pa6oTbi
WN3MEHEHWE PEXXUMA
PABOTbI
MNPVBELET K MEPE3ANNCK

1. YnpaBneHue ogH1MM Hacocom
(nepewTtn Kk YrpasneHue oOHUM
Hacocom Ha cTp. 101.

Pexum pagorel
UBMEHEHVIE PEXVMA
PABOTbI MPVBEAET
K MEPE3AMMCY
TEKYLLUEN HACTPOVIKM
:/nia;neiue' HECKONoKMMI Iac'ocsma

2. YnpaBneHue HeCKONMbKUMN Ha-
cocamu (nepenTu K MyrnbmukoH-
Mposib HECKOMBKUX HacoC08 Ha
ctp. 101)

‘/npaanewle HEeCKONbKuMn
Hacocamu

1. BbibepuTe B NnpuBe4EHHOM HU-
e crmcke onepauuo «Heckonbko
HacocoBy. MNoapo6Hee cm. B non-
HOM pYyKOBOACTBE.
+ Cnepsawwmii npusop ukcupo-
BaHHOWN CKOPOCTU
*  CUMHXPOHHOCTb HECKOMNbKMX
rMaBHbIX YCTPOWCTB
*  MynbTUKOHTPOIb HECKOMbKUX
BeayLUMX YCTPOWCTB

Pexum paboTbl
WN3MEHEHVE PEXXUMA
PABOTbI MPUBELET K

MEPE3AMUCU

Derynupgeia ckopoett

3. YnpaBneHue 4actoTon BpaLle-
HWSA Ansa obrnacten NpUMeHeHNs ¢
UKCMPOBAHHOW YaCcTOTOW Bpa-
LweHus (nepenTtn kK KoHMporsb cko-
pocmu Ha cTp. 101)

Appec Hacoca

2. Bibepute «Heckonbko agpe-
coB HacocoB» ¢ 1 no 4.

3.3.2 YnpaBneHue ogHUM HAaCOCOM

I'Ipmmep ONs Hacoca NOCTOSIHHOIO AaBMEeHNsi C HU3KOW HOMUHaMNbHON
MOLLHOCTbHO.

........... N
lNocTosHHoe naBneHne

3. DocTtynHble ons Beibopa obna-
CTW NpuMeHeHust: «IocTosiHHOe
faBreHuey, «YnpaeneHue pacxo-
AOM» 1 «YnpaBneHne ypoBHEMY.
Moppo6Hee cM. B NOMHOM pyKO-
BOACTBeE.

Tun npumeHeHus
PET e ey gy o
rlocTosHHoe faBnexue ,

1. JocTynHble ans Beibopa obna-
CTV NpUMeHeHust: «IocTosiHHOe
AasrneHuey, «YnpaeneHve pacxo-
OOM» U «YnpaBrneHne ypoBHEMY.
MogpobHee cM. B NONIHOM pyKo-
BO/CTBE.

Broku ynpaenexus
[aBnexHem

4. BbibepuTe bnok ynpaeneHus
AaBrneHuem.

Bpems nuHeliHoro
BO3pacTaHus

5. Bbibepute Bpems NMHEHOro
n3meHeHus. NMogpobHee cMm. B
OnucaHue ynpaeneHusi nuHel-
HbIM usmMeHeHuem Ha cTp. 103.

Bnoku ynpaenexus
[aBneHuem

2. Buibepute bnok ynpasnexus
fAaBreHnem.

Bpewmsi nuHeiiHoro
BO3pacTaHust

3. Bbibepute Bpemsi IMHEWHOTO
n3MeHeHus. [ins nonyyeHus noa-
pobHow nHpopmaumm cm. Onuca-
HuUe yrnpaeneHusi JIUHelHbIM u3me-
HeHueM Ha cTp. 103.

6. YcTaHOBNEHHbIN Tpebyembiit
AnanasoH perynmpoBku AaBneHns
ANs anropuTMa yrnpasneHus ABy-
M$s1 rpacpmkaMm NIMHENHOro n3me-
HeHus1. MogpobHee cMm. B Onuca-
Hue yrpaerneHusi TUHeUHbIM u3Me-
HeHueM Ha cTp. 103.

[nanasoH perynmposaHus

4. YcTaHOBMNEHHbIV TpebyeMblii
AnanasoH perynvpoBku faBneHus
AN anropuTMa ynpasneHus ABy-
M rpadpmKamm IMHEHOro n3me-
HeHus. [nsa nonyyeHus nogpoot-
How MHdopmauum cm. OnucaHue
yrnpaerneHusi TUHeUHbIM U3MeHe-
Huem Ha cTp. 103.

Konuyecteo HacocoB

7. BbiGepuTe KOnM4ecTBo Haco-
COB (OT ABYX [0 YeTbIpex).

KonuyecTBo oxuaaroLnx
HacocoB

8. BbibepuTe KONM4ecTBo OXu-
AatoLLMX HAacoCOB.

BKIIO4MTbL aBTOMATU4ECKYIO
YCTaHOBKY
ocTarnbHbIX HACTPOEK?

5. Boibepute «[a» gns astomatu-
YECKOWN YCTaHOBKM OCTalbHbIX Ha-
cTpoek. [insi nony4eHunsi nogpo6-
HoW MHdopMaLmn cM. Beidepxxka
u3 napamempoeg asmomamu4e-
ckoli Hacmpoliku Ha cTp. 104.

Bxkntountb aBTOMaTU4eCKyto

'CTaHOBKY
ocTarnbHbIX HACTPOeK?

9. Beibepute «[la» ans astomatu-
YecKOoW YCTaHOBKM OCTanbHbIX Ha-
cTpoek. MNoapobHee cm. B Bbi-
depxxka U3 napaMempos asmoma-
muyeckol HacmpoUKu Ha CTp.
104.

YcraBka

6. 3aparite HeobxoauMyHO yCcTaB-
Ky.

YcTaBka

10. 3apaiiTe HeobxoauMyto ycTaBs-
Ky.

MocTosiHHOe AaBneHune
3arpyeHbl 3Ha4eHUs no
ymonyanuio (Cm. IOM)

[OK]

7. 3arpyxeHo 3Ha4yeHue no ymorn-
YyaHuo. Haxxmute OK ans npogon-
KEHUS.

MNocTosiHHOE AaeneHne
3arpyxeHbl 3Ha4eHUs No
ymonyanuio (Cm. IOM)

[OK]

11. 3arpyxeHo 3Ha4yeHue no
ymonyanuio, Haxmute OK ansa
NPOJOIMKEHMS.

Mporpamma 3anycka
3asepuieHa

Haxwmute [OK]
Ansi BbIxoAa

8. MporpammunpoBaHue 3aBepLue-
Ho. BbibepuTte OK ans Bbixoga ns
3anycka Hacoca Genie.

Mporpamma 3anycka
3aBeplueHa

Haxmute [OK]
ANs BbIXoAa

12. MNMporpammupoBaHune 3aBep-
LeHo, Bblibepute OK ans Bbixoga
13 meHto «[yck Hacoca Geniey.

3.3.3 MynbTUKOHTPOSb HECKONbKUX HAacCOCOB

3.3.4 KoHTpornb ckopocTu

Mpumep npYMeHeHUs Npu NOCTOSIHHOW CKOPOCTU C BHELLIHUM aHarnoro-

BbIM CUrHanoMm ynpasfieHuUs.

[JaHHbIi NpUMeEp ONMCLIBAET YETLIPE HACOCa C NMOCTOSIHHLIM yrNpaBsrie-
HUeM AaBrieHneM.

HauuHas ¢ nepBoro nHBepTopa v 3akaH4ymBas NocregHnM, HacTponTe
B K&XOOMM U3 HUX OOMHAKOBbIE 3HAYEHUSI NapameTpoB.

YnpasneHue ckopocTbio
NO3BOMSAET CKOPOCTU BbITh
KOHTPOIMPYEMOW BHELIHUM

UCTOYHMKOM. A CurHan

AN 3anycka 1 0CTaHOBKN
Hacoca. [OK]

Banycka Ha DI 18 Heobxoaum

1. MNoaTBepaunTe, 4YTO ANS ynpa-

BMEHNs1 CKOPOCThbIO NoTpebyeTcs
curHan nycka/octaHoBa Ha und-
poBom Bxoge 18.
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MCTO4HMK OMOPHO CKOPOCTH

Anangr. Bxog 53

2. BbibepuTe OnopHbIA MCTOYHMK
aHarnoroBoro BXO4HOro curHana.

Huskoe 3HaueHve
obpatHoit cBsiau 1

P X (= 7T ) [

4. YcTaHOBUTE MUHUMYM LUKanbI
[artyuka

Y6eauTeck, 4To HacTpoeHa
KOHUrypauns
nepekniovatens DIP ke
Knasvatypa Ans cooTsecTauA
TN 0GpaTHO CBA3MN -
Bapaiite sHaueHue | Ans Toka
MA) 1 U ans
obpatHoit cBsian no
HanpskeHnio. Do
HE nameHsiiTe nonoxenne
nepekniodarens DIP,
Koraa
Ha NpvBoA nocTynaet

nutanue. [OK]

3. MopteepauTe, uto Baw DIP-ne-
peknoyatenb NpaBUNbHO HACTPO-
€H, U HaXXMUTE CTPESKY BHU3.
AHanoroBbI BXoA4 Ha krnemme 53
noaAepXKMBaeT Tornbko 4-20 MA.
DIP-nepekntodaTtens Bo3gemn-
CTBYET TOMbKO Ha aHaroroBbIi
BXOAHOW CUrHan Ha knemme 54,
e no yMOMYaHWio UCMonb3yeTcst
HanpsbkeHne 0-10 B.

Bbicokoe 3HadYeHne

obpaTHoii cBsian 1
oo o e AR g

w = = 1000 [Eansvoal 2

5. YcTaHoBUTE MOMHYIO LWKany
Aaryvka

®yHKLlI/I9| HeucnpasHOCTN
Aartyvka

6. Buibepute pabounii npusog,
KOTOpPbI JormKeH paboTaTb Npu
0BHapyXeHWUN HeMcnpaBHOCTH
fAartuuka, «CTon» ocTaHaBnuBaeT
VHBEPTOP.

Knemma 53 Huskoe
onopHoe 3Hay./O6p.cBsi3b
3HayeHne

Knemma 53 Bbicokoe
ornopHoe 3Hay./O6p.cBa3b

3HayeHne
pooooc oo o oo L]
toocootBhoooo a

4. BBegnte MMHMManbHOE U Mak-
CcUMarnbHOe 3Ha4YeHNsi ONMOPHON
ckopocTu. (Mpumep ans curHana
4-20 A, 4 MA=0,0y 120 MA =
50,0 N'y)

3.3.6 3awwmTa Hacoca

BbinonHuTte waru 1 - 3, 3atem BbINOMHUTE criegytolne 4encTBus.

Bbi6op HacTpoiiku

5. BBeante MUHUManNbHOE U Mak-
CUMarnbHOe 3HaYEeHNsi OMOPHON
ckopocTu. [Ans nonyyeHusi noa-
po6Ho nHdopmaumm cm. Onuca-
HUe 8HeWHeza0 aHasl0208020 cua-
Harna yrnpaseHusi CKOpoCcmbio Ha
cTp. 104.

1. BbibepurTe HacTpoiky 3aluThl
Hacoca

2. Bbibepute «BkntoyeHo», 4TOGbI
aKTUBUPOBATb (DYHKLMIO pexuma
oXuaaHusi, KoTopas BblkntoyaeTt
Hacoc npv OTCYTCTBUM pacxoaa B
cucteme

MepeinTyn K HacTpouke
3awmThl Hacoca?

6. Bbibepute «[JA» ons HacTpow-
KM 3aluTbl Hacoca.

MuHumanbHas yactora/
YacToTa pexuma oxXuaaHusa

3. YcTaHoBUTE MUHUMaTrbHYIO Ya-
CTOTY/HacTOTy pexvma OXuaaHusi

7. Bbibepute «BkntoveHo», 4ToObI
paspeLunTb OCTaHOB Hacoca npu
3HAYEHUN HUXKE MUHUMANbHON

Bagepxka pexuma
oXungaHus

4. YcTaHOBUTE NPOMEXYTOK Bpe-
MEHW, B Te4EHNEe KOTOPOro CKO-
pPOCTb Hacoca [ormKHa ObITb paB-
HOW UM MEeHbLLIE YaCTOTbl PeXM-
Ma OXuaaHus, 4Tobbl NnepenTh B
PeXNM OXuaaHus

L - - - Brmoueno _ _ _,
CKOPOCTW/CKOPOCTM pEXMMA OXU-
AaHus.
MMHMM/E‘"hHaﬂ 8. BbibepuTe 3Ha4YeHne MUHK-
CKOPOCTbL/CKOPOCTL
ey MarbHYH YacTOTy/4acTOTy pexu-
i oL il Ma oxuaaHusi. Huxe atoro 3Hade-
vo- -2 Qfu____ .

HUA HacocC 6yqu OCTaHaBnMBaTb-
cA.

Hert pacxopa, oTknoHeHue
[Ans nepesanycka

5. YcTaHoBUTE pasHuLy mexay
yCTaBKOW 1 (pakTU4EeCKNM 3Have-
HMeM, KOTopas BbI3OBET Nepesa-
nycKk Hacoca uU3 pexuma oxuaa-
HUsA

Bapepxka pexuma
oXuaaHus

9. Bbibepute 3HaveHue «3agepx-
Ka pexumMa OXuOaHusi» B CEKYH-
fax.

MuH. annTensHOCTL paboTel
R B

6. YcTaHoBWTE BpEMS MPUHYAMN-
TenbHOro noaaepxaHusi paboyero
pexuma Hacoca 6e3 nepexoaa B
pPeXuUM oXnaaHus

10. BbiGepute ckopocTb akTUBK-
3auun. Boilwe 3TOro 3Ha4YeHust Ha-
coc byget 3anyckarbces.

7. YcTtaHoBWTE BpeMs NpUHyAu-
TENbHOrO yaepXaHusi Hacoca B
pexume oXuaaHus

Meperioute B MeHo «3alumTa Hacocay, YToObl 3aaaTh OCcTanbHbIE Na-
paMeTpbl 3alWuThl Hacoca, NGO HaxMuTe KHOMKy «Hasag» ons BbIxo-
na u3 meHio Genie.

3.3.5 HacTtpoiika obpaTHOM CBA3U

BbinonHute waru 1 - 3, 3atem BbINOMNHUTE criegyowmne 4eNCTBUS.

8. 3apganiTe gonycku Anst ycTaBkuy,
B npeaenax KoTopbix 6yaeT npo-
BepSATbCS pacxoq. [ononHutens-
HY0 MHGPOPMALIMIO CM. B MOSTHOM
PYKOBOACTBE

Bpewmsi npoBepku pacxona

9. BbibepuTe Bpemsi NpoBepku
pacxoga. [JononHUTENbHy WH-

BbiGop HacTpoiiku

1. Bbibepute HacTpoliky obpar-
HOM CBA3N

pEesSRaiResatT chopmaLmio cM. B NOTHOM PyKO-
BOACTBE
Her Bogb!, 10. Bbibepute «BkntoyeHo», YTo-
"°Lee';"cn3§;::"” - 6bl 3aLWMTUTL Hacoc oT paboThbl
D= o R =T BCYXY0 W/Wnv NoTepwu 3anmnBekum ny-

WcTouHukn obpatHoi
CBSI3W AN ynpasneHusa
r

2. BbibepuTe konmyecTBo obpar-
HbIX CBsi3el B Bawlen cucteme (1

npy HanM4uM ToNbKO OAHOTrO AaT-
YMKa Ha Kaxxabli MHBEPTOP)

3. BbibepuTe aHanoroBbIn BXogd, K
KOTOPOMY MOAKMIOYEH JaT4mMK

TE€M KOHTPOMNS MOLLHOCTW Ha mnon-
HOW CKOPOCTU M CpaBHEHUs hak-
TUYECKOW MOLLHOCTU C npeaycTa-
HOBMEHHbIM MpeAenbHbIM 3Have-
H1eM. [JononHUTEnNbHY NHAOP-
Mauuio CM. B MOSTHOM pyKOBOA-
cTBe

BxogHow curHan
[laBNeHus Ha Bxoae

11. YcTaHoBMTe napameTpbl Aat-
Yymka BcacbklBaHuA. [lononHuTens-
HYI0 MHCPOPMALIMIO CM. B MOSTHOM
PYKOBOACTBE
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apaTb 3allvTy Hacoca
N0 HU3KOMY AaBNeHuo
Ha BXofe Yepes L poBoii

12. Ecnu yctponicteo «Hepocta-

TOK BOAbI» MNOAKITOYEHO K LUMpo-
BOMY BXoAay 27, yCTaHOBUTE 3Ha-

yeHue «CurHan TpeBormy, YTobbl
paspeLunTb OCTaHOB Hacoca npu

cpabatbiBaHWU ycTpoicTea «He-

[0CTaToK BOAbI»

MepenTu K TEXHUYECKOMY
o6CcnyXMBaHMIO?

6. Boibepute «Het» ans Beixoga

OTKNIYEHNE HUKOTO
AaBnenus 3agepxka

13. YcTtaHOBUTE 3a4€epXKKy cucte-
Mbl O aKTUBaLWM CUrHana TpeBo-
v npu cpabaTtbiBaHWM YCTPONCTBA
«HepocTtaTok BOAbI»

3apartb 3awmTy Hacoca no

14. Ecnun ycTporictBo «Bbicokoe

4 [ononHuTenbHbIe AaHHbIe

4.1 OnucaHue ynpaBneHUsi MIMHENHbIM NU3MEHEeHUeMm
CucTema ynpasneHust UCnosb3yeT PUKCUPOBaHHbIE rpadukm JIMHe-
HOTO M3MEHEHWSI NS PETYNMPOBAHMUS NEPEMEHHOI C LIEbIO BbIAEPXKK-
BaHUSA YCTaBKM, KaK OMMCaHO HUXKeE.

[na rpadmka NMMHENHOro M3MEHEHNsA MOXHO 3aaTb OAHO U3 Nnpea-
YCTaHOBMNEHHbIX 3HAYEHUI:

* MepgneHHoe: 60MbLLON HAcoc

» CpegnHee: cpefHuii Hacoc

» BbicTpoe: HebonbLuo Hacoc

e 2‘;('23:‘34’2;’:‘;3:?;;&” [aBreHne BcacbiBaHWs» MOAKIIO-
Bxon 297 YeHO K uudposomy Bxogy 29, yc-
© - Ofiiodena T ] TaHOBMUTE 3HaveHue «CurHan Tpe-
BOMM», YTOObI pa3peLLnTb OCTaHOB
Hacoca npu cpabaTtbiBaHuUM yc-
TpovicTBa «Bbicokoe aaBneHune
BcacbIBaHWs» [1ONONHUTENbHYH
MH(OPMaLMIO CM. B NMOJTHOM PYKO-
BOACTBE
15. YcTaHoBUTE 3Ha4YeHne gaene-
Hemmfgr:ggz e HWUS akTUBaumm pyHkummn «Hepgo-
baialatatr- el cTatoyHoe AaerneHuey». PyHkums
«HepocTtatouHoe aaBneHne» 3a-

LUMLIAET HAacoC 1 cUCTeMY NyTEM
npegynpexneHus paboTsl Hacoca
Npu AaBneHun Huxe 3afaHHOro
3HaYeHWs1 HU3KOTO AAaBIeHNsI B Te-
YeHue 3ajaHHOro MPOMEXKYTKa
BpeMeHU. [JonOnHUTENbHYIO UH-
cpopmaumio cM. B MOTHOM PyKO-
BOACTBE

OTKNIOYEHNE NPY HU3KOM
AaBnNeHuu B cucteme

16. 3agante dyHkumo «OTKNIOYE-
HVe Npy HU3KOM JaBNeHUn B Cu-
ctemey. [JononHUTENbHY NH-
dopmaLuio CM. B MOSIHOM PYKO-
BOACTBE

Bpe- Byctep OBK

x:_ JnHenHoe JnnenHoe JlnHenHoe InHenHoe

He- |V3MeHeHue 1 | u3MmeHeHue 2 | usMeHeHue 1 | U3MeHeHune 2
iHOrO | Beep | BHu3 | Beep | BHus | Beep | BHus | Beep | BHus
n3ve- X X X X

HeHus

BblI- 4 4 70 70 8 8 90 90

CTpbIVi

Cpen-| 6 6 70 70 12 12 90 90

HUN

Mep- 8 8 70 70 16 16 90 90

neH-

HbliA

3apatb 3awuTy
Hacoca Yepes
umndcposoii Bxoa 19?7
THer -

17. Buibepute «[a», ecnu yc-
TpPOWCTBO «3aluTa Hacocay» noa-
KIntoYeHo K undposomy Bxoay 19.
B cnyyae cpabatbiBaHWsA yCcTpoii-
CcTBa «3alumTa Hacoca» aBura-
Ternb CHU3UT 060POTLI U OCTaHo-
BUTCH.

MepeiiTn kK HacTpoiike
umngpoBoro Bxoga?

18. Bbibepute «HeTt» gns Bbixoaa

3.3.7

HacTponka o6meHa gaHHbIMU

BbinonHute waru 1 - 3, 3aTem BbINOMHUTE criedyowmne 4eNCTBUs.

JInHeiHOE N3MeHeHNe BbIpaXaeTcs B CEKyHAax 1 NpeacTaBnseT co-
601 Bpems, HeoBxoaMMoe anekTpoasurartento Ans nepexoaa ot 0 My
[10 MakcUMarnbHOM 4acToTbl, NGO OT MakcuMmarnbHon YactoTbl Ao 0 Iy,

JInHenHoe nsmeHeHne 1 (yBenuyeHne nnm CHWXeHve) Bceraa ucnornb-

3yeTcqa Huxe MWHUMarnbHON YacToTbl/HacTOThbI pexuma oXXnagaHua n Ko-
raa 3HadyeHune OGpaTHOI7I CBA3UM 3a npegenamu auanasoHa perynmposa-

HUA.

JInHenHoe n3meHeHue 2 (yBENUYEHWE UMW CHWKEHWE) UCMONb3yeTcs],
Koraa 3HaveHvie o6paTHOI CBA3W B Npefernax AvanasoHa perynmposa-

HUA.

YnpaBneHue anekTpoaBuUratenemM UCronb3yeT NMHeHoe yBenuyeHme
(1 v 2) go Tex nop, Nnoka 3HayeHne obpaTHOM CBA3N HE [OCTUTHET
BEPXHero npegena AvanasoHa perynnposaHns. Kak TonbKko BEpXHUI
npepen AOCTUMHYT, ynpasneHue anekTpoaBuratenemM nucnosnb3yer nu-
HelnHoe CHxeHue (1 nnm 2) o Tex nop, noka 3HayeHne obpaTHom
CBSI31 He JOCTUIHET HWKHEro npeaena AvanasoHa perynvpoBaHus.

Bbi6op HacTpoiiku

1. BeibepuTe HaCTpOWiKy CBSI3N

2. BbibepuTe NnpoToKon CBA3N

NapameTp Onucanwue
3-41 1BpeM;l NIMHEeNHOro yBenu4yeHus
3-42 1BpeM;l NIMHEeWHOro 3amMeArieHus
3-51 ?peMﬂ NIVHENHOrO yBeNU4eHus
3-52 Bpems nuHenHoro 3ameaneHus

2

3. BblbepuTte agpec

CKOpOCTb NepeAayn AaHHbIX|
"

4. BblbepuTe ckopoCTb Nepeaayn

YeTHOCTb/CTONOBbIE BUTLI
PR e o

feTheit napurer 1 Cton B,

5. BblbepuTte koHUrypaumio cetu
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Puc. 42: Npacmk

H (bar)
f (Hz)

e

AHanorosoe 3HayeHue, COOTBETCTBYHOLLIEE CKOPOCTU pexnmMma oxuvaa-
HUA:

Juana3oH cuzHanos*(MuH. CKopocmbs/MaKc. CKopocmb) + Hyneeasi
mouka 16 * (20/50) + 4 = 10,4 (MA)

AHanorosoe 3Ha4eHWe, COOTBETCTBYIOLLEE CKOPOCTU aKTUBM3ALMM:
Juana3oH cuzHanos*(ckopocms akmugu3ayuu/MaKkc. CKOpoCcmb) + Hy-
neeasi moyka 16 * (25/50) + 4 = 12 (MA)

4.3 Bbigepxka 13 napaMmeTpoB aBTOMaTU4ECKOMN
HaCTPOMNKMN

Cnepytolume napameTpbl MPeACcTaBnaloT cobo BblAEPXKKY U3 KOHUIy-
paLmu aBTOMaTUYECKON HACTPOMKM, KOTOpas BbINOMHSAETCS B NpoUeay-
pe nycka Hacoca Genie.

R1UP

R2 UP

R1UP

/

R1DN

[

R2 DN

R1DN

t(s)

YcTtaska

Ob6paTtHas cBsi3b ynpaBneHus (hakTuyeckoe 3HaYeHne)

[nanasoH perynmpoBaHus

3agepxka pexmma oxungaHus

YacToTta pexvma oxuaaHus

BbixogHas yacTtota

PerynupoBaHue ¢ ucnonb3oBaHWeM NIMHENHOTO YBENUYEHUS 21 Nn-
HEWMHOro CHWXeHNA 2 (MeaneHHbIe NMMHENHbIE N3MEHEHNS)

Noohwh=

4.2 OnucaHue BHeLLHero aHanoroBoro curHana
yrnpaBneHusi CKOPOCTbIO

f (Hz)
1 %
/'."’
/f“"'
z:'"
A,.-
/""‘
27
2 S
278"
R
s .
P .
<. ,/ .
3 -------------- : E ‘
4 5 6 7
4 mA 20mA
oV 10V
1. Makc. 3agaHHas CKopoCTb
2. CkopocTb NpobyxaeHus
3. MwH./ckopocT pex oXuaaHust
4. Knemma 53 Huskoe onopHoe 3Ha4./O6p.cBs3b 3HaveHne
5. AHanoroBoe 3Ha4eHWe, COOTBETCTBYIOLLEE CKOPOCTU Pexnma Oxu-

naHus
AHanorosoe 3HayeHve, COOTBETCTBYIOLLEE CKOPOCTM aKTUBM3aLMN

Homep

MapameTp

DaBneHune /
ypoBeHb

Pacxopn

4-12

YacTtoTta pexu-

ma oxupgaHus/

HwxHun npep-
en [u]

20

20

20-00

UcTOUYHMK 06-
paTHOW CBA3MN
1

Al 53

Al 53

20-14

Makc. atanoH/
obp. cBA3b

10

100

22-50

DyHKuma «Ko-
Hel KpUBOM»

BbIKI.

BbIKI.

22-21

OGHapyxeHue
HU3KOW MoLL-
HOCTU

OTkntoveHo

OTknto4eHo

19-24

Het pacxopa,
ocTaHoOB

BkntoueH

BbikntoyeHo

19-25

HeT pacxopa,

OTKNOHEeHUue

ansa nepesa-
nycka

0,2

0,2

3-10,0

MpenycraHoB-
NeHHbIN 3Ta-
NoH

2,50%

2,50%

13-20,0

Tanmep
KOHTponnepa
SL

30 cexk.

30 cexk.

19-10

Bpems npo-
cTosl Hacoca
NpU MUH. CKO-
poctu

100

100

19-11

Bpems pabortbl
Hacoca C MUH.
CKOPOCTbI0

10

10

19-12

KomneHcauus
pacxona

OTKMOYeHo

OTKMOYeHo

19-20

Het BoAabl, no-
Teps 3aNIUBKY -
HeucnpaeH.

OTkntoveHo

OTkntoveHo

No

Knemma 53 Bbicokoe onopHoe 3Hay./O6p.cBsisb 3HayeHne

19-26

Bbicokoe pa-
BNeHue B cu-
cTeme - He-
uecnp.

OTkntoveHo

OTkntoveHo

= Pexum oxuaaHusi oTkIioyeH

= PeXunm oXXvaaHus BKITHOYEH

19-45

Huskoe paBne-
HUe B cucTteme
- Heucnp.

OTKnoYeHo

OTKmoYeHo

MpumeyaHne: ecnu pexmm OXuaaHUa OTKMHOYEH, KOrga aHanoroBoe
3HAYEHNE HUXE CKOPOCTU PEXMMa OXuaaHusi, Hacoc 6yaet pabotaTtb
Ha CKOPOCTM pexnmMa oXuaaHus.

Mpumep HacTpoek Ans aHanorosoro Bxoaa 53 (4-20 MA):
OnopHasi makc. ckopocTb = 50 (I'y)

MwuH./ckopocTb pex. oxuaanuns = 20 (u)

CkopocTb aktnsmsauum = 25 ('y)

Knemma 53 Huskoe onopHoe 3Hay./O6p.cBsiab 3HadveHne = 0
Knemma 53 Bbicokoe onopHoe 3Ha4y./O6p.cBs3b 3HayeHne = 50

19-90

®DyHKUMA 3a-
NonHeHuA Tpy-
OblI

OTKnoYeHo

OTKnoYeHo

14-20

Pexum copoca

PyuHown c6poc

PyuHown cbpoc
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4.4 Moe nepcoHanbHOEe MEeHH

MepcoHanbHoe | Homep napa- |3Ha4yeHue no HasBaHue na-
MeHIo MeTpa YMOMYaHUI0 pameTpa
25,0 20-21 [oXnUMHOM Ha- YctaBka 1

coc: 3.5 [eguHun-
ua]
OTonnexne
BEHTUNAUWA 1
KOHAMLUMOHMPO-
BaHWe Bo3ayxa:
1 [eanHuual
25,1 19-18 [oXnumHoM Ha- PacueTtHas yc-
coc: 3.5 [egnHu- TaBKa
ual
OTonnexne
BEHTUNAUUSA 1
KOHAMLMOHMPO-
BaHVe Bo3ayxa:
1 [eanHuua]

25,2 19-25 0,2 HeT pacxopa,
OTKJIOHEeHue
ansa nepesa-

nycka

25,3 19-12 OTkntodyeHo KomneHcauus

pacxoaa

25,4 19-13 0 MoTtepwu Ha Tpe-

Hue

25,5 20-84 20% B onopHom
AvanasoHe

25,6 3-41 4c Bpems nuHen-

HOro yBenuye-

Husa 1
25,7 3-42 4c Bpems nuHen-
HOro 3amepne-

Husa 1
25,8 3-51 70c Bpems nuHen-
HoOro yBenu4e-

HuA 2
25,9 3-52 70c Bpems nuHen-
HOro 3amepre-

HusA 2
25,1 19-60 95% CkopocTb noa-

KroYeHus

25,11 19-63 40% MpoueHT oT-
KNOYeHus oT

cucteMbl

25,12 20-12 6ap dTtanoH/o6part-

Has CBA3b

25,13 20-14 300 Makc. atanon/
0o6p. cBA3b

25,14 22-20 Bbikn. ABTOHacTpoun-

Ka npu HU3Kon

MOLYHOCTH
25,15 19-20 OTKNYEHO HeT BOAbI, NO-
Teps 3anuBKM -

HeucnpaeH
25,16 19-21 10c Het BoAbl, no-
Tepsl 3aNuBKM -

3agepx. 3aLl.

2517 22-50 Bblikn. ®yHKuma «Ko-
HeL, KpUBOM»

25,18 22-51 30 3agepKka KOH-

ua Kpusomn

25,19 22-52 20% Honyck KoHua

KpUBOWM
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