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1 Bevezetés és biztonsag

1 Bevezetés és biztonsag

1.1 Bevezetés
A kézikonyv célja
A kézikdnyv célja a kdvetkezSk elvégzéséhez szliikséges informéacidk bemutatésa:
* Beszerelés

o M{kddtetés
e Karbantartas

VIGYAZAT:

Atermék beszerelése és hasznélata elStt olvassa el az Gtmutatét figyelmesen. A termék
nem megfeleld hasznélata személyi sériiléseket, a berendezés karosodasat okozhatja, és
semmissé teheti a jétallast.

MEGJEGYZES:

Orizze meg ezt az Gtmutatdt késébbi hasznalatra, és tartsa elérhetd helyen a berendezés
kozelében.

1.1.1 Szakképzett személyek

FIGYELMEZTETES:
A termék szakképzett személyek éaltali Uzemeltetésre készilt.

* Helyes és megbizhatd széllités, térolas, telepités, Uzemeltetés és karbantartas
sziikséges a frekvencia-atalakité problémamentes és biztonsdgos mikddéséhez. Csak
szakképzett személyek végezhetik el a berendezés telepitését vagy Uzemeltetését.

e A szakképzett személyek a meghatérozas szerint a személyzet olyan oktatadsban
részesllt tagjait jelentik, akik jogosultak a berendezések, rendszerek és dramkordk
telepitésére, Uzembe helyezésére és karbantartasdra a megfeleld térvények és
rendeletek értelmében. Tovabb4, a személyzetnek ismernie kell a jelen
dokumentumban leirt utasitdsokat és biztonsagi intézkedéseket.

e Aterméket képességeikben korlatozott személyek kizérdlag kells szakértelemmel
rendelkezd személy feliigyelete mellett vagy megfeleld képzés utén lzemeltethetik.

e Gondoskodni kell réla, hogy gyermekek ne jatszhassanak a termékkel vagy korilétte.

1.2 Biztonsag

FIGYELMEZTETES:

* A gép kezelGjének ismerni kell és be kell tartania a biztonsagi elSirdsokat.

e A berendezésnek az Utmutatdban leirtaktdl eltérd mikodtetése, beszerelése vagy
karbantartasa sulyos személyi sériilést, halalt vagy a berendezés karosodésat
okozhatja. Ezek kozé tartozik a berendezés Xylem altal nem jovdhagyott médositésa és
a nem a Xylem éltal szallitott alkatrészek hasznélata. Ha bizonytalan a berendezés
rendeltetésszer( hasznalatat illetSen, forduljon egy Xylem méarkakeresked8hoz.

¢ Ne mddositsa a szervizalkalmazést az Xylem képvisel&jének engedélye nélkil.

VIGYAZAT:

Kovesse az ebben az dtmutatdban leirt utasitdsokat. Ellenkezd esetben személyi sérilést,
kdrosodast vagy a berendezés nem megfeleld mikodését okozhatja.
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1 Bevezetés és biztonsag

1.2.1 A biztonsagi lizenetek szintjei

A biztonsagi lizenetekrdl

A termék m(ikddtetéséhez kiemelten fontos a biztonsagi lizenetek és elSirasok elolvasasa,
ismerete és betartdsa. A biztonsagi Uizenetk célja a kdvetkez8k megakadélyozasa:

e Személyi sériilések és egészségkarosodas
o A berendezés kdrosodasa
e Aberendezés hibds miikddése

Meghatéarozasok

Biztonségi lizenet szintje Jelzés

VESZELY: Olyan veszélyes helyzet, amely haldlt vagy stlyos sériilést
okoz

FIGYELMEZTETES: Olyan veszélyes helyzet, amely halalt vagy sdlyos sériilést
) okozhat

sulyos sériilést okozhat

Aramiités kockazata, amennyiben az el6irasokat nem

Elektromos veszély: -
tartjak be pontosan

: VIGYAZAT: Olyan veszélyes helyzet, amely enyhe vagy kdzepesen

MEGJEGYZES: e Olyan lehetséges veszélyes helyzet, amely nem
kivént allapotot okozhat

e Egyéh, nem a személyi biztonsdghoz kapcsolddé
gyakorlat

Forré felulet veszélye

Aforré felllet veszélyére a szokdsos veszélyességi szinteket jelzd szimbdlumokat
helyettesitd specidlis szimbdlum jelzi:

VIGYAZAT:

1.3 Személyi biztonsag

Altalanos biztonségi szabalyok
A kovetkez§ biztonsagi szabéalyok vonatkoznak a berendezésre:

A munkateriletet tartsa tisztan.

Vegye figyelembe a terlileten a gazok és géz6k jelenlétébdl eredd veszélyeket.
Kerllje az aramitésveszélyes helyzeteket. Vegye figyelembe az elektromos dramiités
vagy szikrakeletkezésbdl eredd veszélyeket.

Tartsa szem eldtt a fulladas, elektromos dramiités és égési sérilések veszélyeit.

HVL 2.015-4.220 Telepitési, mikoddtetési és karbantartasi kézikdnyv 5




1 Bevezetés és biztonsag

Biztonsagi felszerelés
A véddfelszereléseket hasznélja a véllalati elSirdsoknak megfelelen. A munkaterileten a
kévetkezs véddfelszereléseket kell hasznélni:
e Kemény tetd
e Biztonsagi szemiveg, lehetdleg oldalvédskkel
e Védébceips
e Véddbkesztyd
e Gazmaszk
e Hallasvédés
* Elsésegély-készlet
* Biztonsagi berendezések

MEGJEGYZES:

Ne mkodtesse a berendezést biztonsagi berendezések nélkil! Olvassa el az utmutatd
biztonsagi berendezésekre vonatkozd egyéb részeit is.

Elektromos csatlakozasok

Az elektromos csatlakozasokat szakképzett villanyszerelének, a nemzetkdzi, orszédgos,
allami és helyi szabalyoknak megfelelSen kell elvégezni. A kdvetelményekre vonatkozd
b8vebb informéaciokért 1dsd az elektromos csatlakozdsokra vonatkozd részeket.

Munkavégzés el6tti dvintézkedések

A termék kezelése, vagy az azzal végzett munka elétt ellendrizze a kdvetkezSket:
* A munkateriletet keritse el a megfelel§ védelemmel, pl. véd&sinnel.
e Ellendrizze a véddkorlatok meglétét és biztonsdgos rogzitését.
e Biztositson akaddlymentes menekilési Utvonalat.

e Gy&z8djon meg arrdl, hogy a termék nem borulhat fel és nem gérdilhet el, mivel ez
személyi sériilést vagy anyagi kart okozhatna.

e Ugyeljen az emelSberendezés kifogastalan allapotara.

e Hasznaljon emelShevedert, biztonsagi kotelet és sziikség esetén légzdkésziléket.
e Munkavégzés el6tt hagyja a szivattyut és elemeit lehdilni és kiszaradni.

e Gydz8djon meg arrdl, hogy a terméket alaposan megtisztitottak.

o Aszivattyl szervizelése elStt Aramtalanitsa és kapcsolja le az dramellatast.

* Hegesztés vagy elektromos eszkdzok hasznélata elStt ellendrizze a robbanés
kockazatét.

Munkavégzés kozben szlikséges ovintézkedések

A termék kezelése, vagy az azzal végzett munka kozben ellendrizze a kdvetkezSket:
® Soha ne dolgozzon egyedil.
e Viseljen véddruhat és kesztydit.
e Flggd teher alatt tartdzkodni tilos!
e A berendezést mindig az emel8szerkezettel emelje.

 Ugyeljen arra, hogy az automatikus szintvezérlvel hasznalt szivattyd varatlanul
elindulhat.

¢ Inditaskor a rdngatéas nagyon erételjes lehet.

o Szétszerelés el6tt Oblitse at az alkatrészeket vizzel.

¢ Ne tegye ki a szivattyut legmagasabb terhelésének megfeleld nyomésnal nagyobb
terhelésnek.

* Ne nyisson meg szell6z8 vagy leengedd szelepet, ne tavolitson el dugaszokat amig a
rendszer nyomés alatt van. Szigetelje a szivattyUt a rendszertdl, szétszerelés el6tt
engedje ki a nyomast, vegye ki a dugaszokat, vagy hizza ki a vezetékeket.

* Ne m(kddtesse a szivattylt megfelelSen felszerelt csatlakozévéds nélkal.
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1 Bevezetés és biztonsag

A bér és a szemek védelme

Kovese az alabbi eljarast olyan vegyszerek vagy maés veszélyes folyadékok esetében,
amelyek szembe vagy bérre kerllhetnek:

Feltétel Mvelet

Vegyszerek vagy veszélyes
folyadékok a szemben

Feszitse fel a szemhéjakat ujjaival.
Oblitse ki a szemeket szemmosoval vagy folyé vizzel legaldbb 15 percig.
Forduljon orvoshoz.

Vegyszerek vagy veszélyes
folyadékok a bgron

Tavolitsa el a szennyezett 0ltozéket.
Mossa a bért szappannal és vizzel legalabb 1 percig.
Sziikség esetén forduljon orvoshoz.

N =L =

1.4 A kornyezet védelme

Kibocsatas és hulladékkezelés
Tartsa be a helyi el8irdsokat és torvényeket az aldbbiak tekintetében:

e Kornyezetszennyez8 anyagok kibocsatasénak jelentése a megfelel§ hivataloknak
e Aszilard és folyékony hulladékok valogatésa, Ujrahasznositésa és artalmatlanitasa
e Tisztitsa fel a kiomlott anyagokat

Kivételes helyszinek

VIGYAZAT: Sugarzasveszély!

NE kildje be a késziléket a Xylem-hez, ha azt radioaktiv sugérzas érte, kivéve, ha errél a
Xylem tajékoztatast kapott, és megallapodas sziletett a megfeleld intézkedésekrdl.

Ujrahasznositési iranyelvek
Mindig tartsa be az Gjrahasznositasra vonatkozé helyi térvényeket és el§irdsokat.

Hulladékkal és kibocsatassal kapcsolatos iranyelvek

Az elektromos alkatrészeket tartalmazd berendezéseket
ne dobja el haztartasi hulladékként.

Gyljtse 6ssze kilon a helyi és hatalyos jogszabéalyoknak
megfelel&en.

1.5 Jotdllas

A j6téllassal kapcsolatos informécidkat illet8en az értékesitési szerz8dés ad tajékoztatast.

1.6 Tartalék alkatrészek

FIGYELMEZTETES:

A kopott vagy hibés alkatrészek cseréjéhez kizardlag eredeti cserealkatrészeket
hasznéljon. A nem megfeleld cserealkatrészek hasznalata hibas miikddést, karosodast és
sérlléseket okozhat, valamint semmissé teheti a jotallast.

A termék potalkatrészeivel kapcsolatban tovébbi tajékoztatasért forduljon a Kereskedelmi
és szolgaltatési részleghez.

HVL 2.015-4.220 Telepitési, mikoddtetési és karbantartasi kézikdnyv 7



1 Bevezetés és biztonsag

1.7 EU-megfelelségi nyilatkozat (LVD/EMCDOS5 SZ.)

— Adattébla

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36100 Vicenza

Olaszorszag

3. Ezt a megfelelgségi nyilatkozatot a gyarté kizardlagos feleldssége mellett adjak ki.
4. A nyilatkozat térgya:

1. Késziilék modell/Termék:
2. A gydrté neve és cime:

Frekvencia-valt (véltoztathatd sebességli meghaijtd)
HYDROVAR® elektromos szivattytihoz a kévetkez modellek

egyikében

HVL2.015-A0010 HVL4.015-A0010
HVL2.022-A0010 HVL4.022-A0010
HVL2.030-A0010 HVL4.030-A0010
HVL2.040-A0010 HVL4.040-A0010
HVL3.015-A0010 HVL4.055-A0010
HVL3.022-A0010 HVL4.075-A0010
HVL3.030-A0010 HVL4.110-A0010
HVL3.040-A0010 HVL4.150-A0010
HVL3.055-A0010 HVL4.185-A0010
HVL3.075-A0010 HVL4.220-A0010

HVL3.110-A0010

5. Afent ismertetett nyilatkozat targya megfelel a vonatkozd uniés harmonizacids jogszabalynak:

e 2014. februdr 26-an kelt 2014/35/EU direktiva (a meghatérozott fesziiltséghatdron beliili hasznélatra tervezett
elektromos berendezések)

e 2014 februar 26-an kelt 2014/30/EU direktiva (elektromagneses dsszeférhetdség)

6. Az alkalmazott harmonizélt szabvanyokra valé hivatkozas vagy azokra az egyéb mdiszaki leirasokra valé
hivatkozasok, amelyekkel kapcsolatban megfelelGségi nyilatkozatot tettek:

e EN61800-5-1:2007

e EN61800-3:2004+A1:2012 (*), EN 61000-6-1:2007, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007+A1:2011
(*) C3 kategéria
7. Bejelentett szervezet: -
8. Tovabbi informacidk
Aldirds az alabbi fél nevében:
Montecchio Maggiore,18/04/2016
Amedeo Valente
Engineering és R&D igazgatd
rev.00

Xylem Service Italia S.r.l.

Abld

1.8 EU-megfeleléséqi nyilatkozat

1. Az elektromos vagy elektronikus berendezés  Nincs HVL
egyedi azonositéja:

2. A gyarté neve és cime: Xylem Service Italia S.r.l.
Via Vittorio Lombardi 14
36100 Vicenza
Olaszorszdg

3. Ezt a megfeleldségi nyilatkozatot a gyarté kizarélagos feleldssége mellett adjak ki.
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1 Bevezetés és biztonsag

4. Anyilatkozat targya: Frekvencia-valté (vdltoztathatd sebességli meghaijtd)
HYDROVAR® elektromos szivattytihoz a kovetkez6 modellek

egyikében

HVL2.015-A0010 HVL4.015-A0010
HVL2.022-A0010 HVL4.022-A0010
HVL2.030-A0010 HVL4.030-A0010
HVL2.040-A0010 HVL4.040-A0010
HVL3.015-A0010 HVL4.055-A0010
HVL3.022-A0010 HVL4.075-A0010
HVL3.030-A0010 HVL4.110-A0010
HVL3.040-A0010 HVL4.150-A0010
HVL3.055-A0010 HVL4.185-A0010
HVL3.075-A0010 HVL4.220-A0010

HVL3.110-A0010

5. E nyilatkozat fent leirt térgya 6sszhangban van az egyes veszélyes anyagok elektromos és elektronikus
berendezésekben vald alkalmazasanak korlatozasardl sz616, 2011. junius 8-i 2011/65/EU eurdpai parlamenti és
tanacsi iranyelvvel.

6. Az alkalmazott harmonizélt szabvényokra valé hivatkozas vagy azokra az egyéb mszaki leirdsokra valé
hivatkozasok, amelyekkel kapcsolatban megfeleldségi nyilatkozatot tettek: -

7. Tovabbi informacidk: -
Alairas az alabbi fél nevében:
Montecchio Maggiore,18/04/2016

Amedeo Valente /W
Engineering és R&D igazgatd /

Rev.01

Xylem Service Italia S.r.l.
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2 Széllités és tarolés

2 Szallitas és tarolas

2.1 Ellenérizze a szallitott terméket

2.1.1 A csomag ellenérzése
1. Atermék atvételekor ellendrizze a csomag tartalmét.
2. Ahidnyzé vagy sérilt elemeket jegyezze fel az dtvételi vagy széllitési levélre.
3. Rendellenesség esetén nydjtson be igényt a szallitd céghez.

Ha a terméket a forgalmazétdl vette at, igényét kdzvetlenil a forgalmazdhoz nydjtsa
be.

2.1.2 A berendezés ellenérzése
1. Tavolitsa el a csomagolast a termékrdl.
A csomagoldanyagokat a helyi el8irdsoknak megfelel8en dobja ki.

2. Ellendrizze a terméket, alkotdrészeinek meglétét és allapotat.

3. Ha szlUkséges, bontsa ki a terméket a sziikséges csavarok, zarak vagy egyéb kotések
eltdvolitasaval.

Személyi biztonsdga érdekében a szogek és kotelek eltédvolitdsakor dvatosan jarjon el.
4. Ha probléma merllne fel, Iépjen kapcsolatba a helyi értékesitési képviselettel.

2.2 A berendezés emelése

FIGYELMEZTETES:

Az &sszeszerelt berendezés és alkotéelemei nehezek. A nem megfelel8 emelés és
rogzités sulyos személyi sérilést vagy a berendezés kdrosodasat okozhatja. A
berendezést csak a megjeldlt emelési pontoknal emelje. Az emel8eszkdzoket, horgokat,
koteleket és kereszttartokat gondosan meg kell valogatni, ellendrizni és a teljes
berendezés emeléséhez hasznalni kell.

FIGYELMEZTETES: BecsipSdésveszély!

1) Mindig az erre szolgalé emelési pontoknél fogva emelje a berendezést. 2) Hasznéljon
megfelel6 emel8berendezést, és gondoskodjon a termék emeléséhez megfelels
hevederekrdl. 3) Viseljen személyi védéfelszerelést. 4) Ne tartdézkodjon kabelek és
felfliggesztett terhek kdzelében.
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2 Széllitas és tarolés

Emelési diagramok

8 HVNG-IOM_LIFTING-1_A_SC

HVNGIOM_LIFTING2_A_SC

2.3 Szallitasi utmutatd

Ovintézkedések

FIGYELMEZTETES:

Fluggd teher alatt tartézkodni tilos!

Tartsa be a hatélyos baleset-megel&zési elSirdsokat.

Ne kéarositsa a kdbeleket szallitds sordn; ne nyomja dssze, ne hajlitsa és ne hlizza meg a
kabelt.

Mindig tartsa szérazon a kébelvégeket.

Roégzitse a késziiléket borulds és csuszas ellen, amig nincs felszerelve és rogzitve a
végleges helyére.

Ovatosan emelje meg és mozgassa a terméket, megfelel emelSberendezések
(targonca, daruk, darus szerelési eszkdz, emeld blokkok, fliggesztd kotelek, stb.)
segitségével.

A berendezést mindig az emel&fogantylival emelje. Ne emelje a berendezést a motor
kébelénél, vagy a tdmlénél fogval

2.4 Tarolasi utmutatd

Tarolas helye

A terméket fedett, szaraz, hétdl, portdl és vibracidtdl védett helyen kell tarolni.

MEGJEGYZES:
Védje a terméket a nedvesség, forrdsag és kilsé behatasok ellen.

MEGJEGYZES:

Ne helyezzen nehéz sulyokat a csomagolt termékre.

HVL 2.015-4.220 Telepitési, mikoddtetési és karbantartasi kézikdnyv 11



3 Termékleiras

3 Termékleiras

3.1 Arendszer leirasa

A rendszer elrendezése

Nyomastartaly

A képek a készlléket hasznald tipikus egy szivattyus vagy tobb szivattyls rendszert
mutatjak.

Ha a rendszer kozvetlenil csatlakozik a vizellatdshoz, hasznéljon alacsony nyomasu
kapcsoldt a szivooldalon.

Abra 1: EgyszivattyUs rendszer

Abra 2: Tébbszivattys rendszer

Szivattyd HYDROVAR egységgel
Membranos nyomastartaly
Eloszté panel

Tolézar

Visszacsapo szelep

Alacsony vizszint szabélyozés
Nyomasmérd

Nyomaésérzékels

Leereszt8csap

Voo NOo s ®WN =

Egy membranos nyomastartaly hasznalatos a szivattyd nyomé oldalén, hogy fenntartsa a
nyomast a csdvekben, ha nincs vizigény. A késziilék megakadalyozza,, hogy a szivattyu
tovéabbra is zérus igény mellett dolgozzon és csékkenti a tartdly méretét, amely szallitési
célokra szlikséges.

A tartdlynak engedélyezettnek és a rendszer nyomaséhoz alkalmasnak kell lennie.

A tartaly kapacitdsanak a szivattyl vagy szivattyik maximalis rendszerdramlési
sebességének 10%-anak kell lennie (az dramlési sebesség 0,1-szerese |/perc vagy gal/
perc egységben). Kapcsolja ki a késziiléket a viznyomés csokkentéséhez, hogy ellenérizze
és bedllitsa a elSzetesen feltdltott megfelel§ nyomast.

A tartély feltdltés elStti nyomasa a kdvetkezd tédblazat hasznélataval hatdrozhaté meg:

Sziikséges nyomas vagy indito érték, amennyiben aktiv [bar]

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
08 :
1 2 3 4 5 6 7 8 9

Feltoltés el6tti nyomas [bar]

12
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3 Termékleiras

3.2 Atermék funkcidja és hasznalata

Leiras
A HYDROVAR egy szivattylra szerelt, véltoztathatd sebességl, mikroprocesszor alapu
rendszervezérlS. Gyakorlatilag barmelyik modelll ventildtoros h(itési motorra

felszerelhetd és egyszerlen integrélhaté a ModBus vagy Bacnet kommunikacios
szabvanyud BMS (épiletfeliigyeleti) rendszerekbe.

Véltoztathatd sebességli vezérelt rendszer esetén a szivattyd mindig azzal a sebességgel
mkodik, amellyel pontosan a kivant fejet éri el a csdkkentett &ramlés mellett. Ennélfogva
a rendszer nem kap elpazarolt energiat, mint példaul be/ki kapcsolés vagy athidalas-
szabdlyozas esetén.
Rendeltetésszerl hasznalat

A HYDROVAR a kdvetkez szivattytalkalmazasokhoz készilt:

* Nyomads-, szint- és dramlasszabalyozas

e Zart hurkd rendszerek

e Ontdzéses alkalmazasok egyszeres vagy tobbszords szivattytkkal

Nem megfelel$ hasznalat
A termék nem hasznélhaté allandé nyomatéku alkalmazésokhoz.
Engedélyek és tanusitvanyok
A készllék megfelel az UL508C termikus memdria megdrzési kdvetelményeknek.

3.3 Alkalmazasi médok

Alkalmazasi alternativak
A termékre vonatkozoan a kdvetkezd alkalmazasi alternativak allnak rendelkezésre:
e M(kodtets
e Vezérlg
¢ Kaszkad soros / Szinkron
o Kaszkad relé

3.3.1 Mikodtets

Ez az lzemmdd csak egyetlen szivattyds miikddtetés esetén hasznalatos. A készilék
miikddtetSként jatszik szerepet egy kilsd sebességjel szerint vagy folyamatosan miikédik
egy vagy két programozott frekvencian. Ez a megfelel§ digitalis bemenet alkalmazésaval
torténik.

3.3.2 Vezérls

Ez a méd alapértelmezett Gzemmaddként van beéllitva és a késziilék egy szivattyus
miikddési modjaban hasznélatos.

3.3.3 Kaszkad soros / Szinkron

Ezekben az alkalmazédsokban a szivattyik mindegyikét (akér nyolc szivattyit) egy
készllékkel kell felszerelni.

A készllékek az RS485 interfészen keresztil csatlakoznak és a mellékelt protokoll
segitségével kommunikalnak.

A tobb szivattyus rendszerben hasznélt kiilonb6z8 készllékek kombinacidja a
rendszerkdvetelményektdl figg.

Lehet8ség van az Osszes szivattyl kaszkad soros médban és szinkron médban t6rténd

mikodtetésére egyarant. Ha az egyik egység meghibasodik, a rendszer mindegyik
szivattyUjabdl vezetd szivattyl vélhat, amely atveszi az irdnyitast.
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3 Termékleiras

3.3.4 Kaszkad relé

Leiras
Egy szivattyu fel van szerelve a készilékkel, és akar &t szolga szivattyu be- és kikapcsolasa
is lehetséges igény szerint. E célbdl a készilék tovabbi prémium kartyat hasznal.
A szolga szivattyuk kapcsoldsdhoz egy kilsé kapcsoldtablat kell telepiteni.

Példa

A példa egy nyomésfokozé készletet mutat négy szivattyuval, ahol csak egy
sebességvezérelt szivattyl van jelen, a tdbbi rogzitett sebességen mkadik.

1. HYDROVAR
2. Kilsé panel

3.4 Az adattabla

Tipusdefinicié kéd

100
2

1

-1 - L] - 1
4 56 78

3

Abra 3: Definicié kéd és elhelyezés

Szdm Leirds Alternativak
1 Marka HVL - HYDROVAR
2 Tépellatas 2:1~230VAC
3:3~ 230 VAC
4: 3~ 380-460 VAC
3 Tengelyteljesitmény *10 [kW] 015:1,5kW (2,0 HP

)
022:2,2 kW (3,0 HP)
030: 3,0 kW (4,0 HP)
040: 4,0 kW (5,0 HP)
055: 5,5 kW (7,5 HP)
075:7,5kW (10,0 HP)
110: 11,0 kW (15,0 HP)
150: 15,0 kW (20,0 HP)
185:18,5 kW (25,0 HP)
220: 22,0 kW (30,0 HP)

4 Burkolat osztalybesorolds A: 1P 55/ Type1 (1. tipusu)

5 Buszkommunikdcié 0: Szabvényos kommunikacié

14 HVL 2.015-4.220 Telepitési, miikddtetési és karbantartasi kézikdnyv



3 Termékleiras

Szdm Leiras Alternativak
6 Opcionélis kartyak 0: Nincsenek opcionalis kértydk
7 Belsd kijelzd 1: Normal bels6 kijelz6 felszerelve
8 Egyéb opcidk 0: Nincs egyéb opcid telepitve
Példa
AL [4]. [o7s ] [A] - [o[o] - [i]o]
1 2 3 4 56 7 8
Szam | Példa Leirds
1 HVL HYDROVAR
2 4 Tapegység: 3~ 380-460 VAC
3 075 Tengelyteljesitmény: 7,5 kW (10,0 HP)
4 A Burkolat osztalybesorolds: [P 55/ Type1 (1. tipus)
5 0 Szabvanyos kommunikacio
6 0 Opcionalis kartyak nincsenek felszerelve
7 1 Szabvanyos belsd kijelz6 felszerelve
8 0 Nincs egyéb opcid telepitve

3.5 Muszaki adatok

Elektromos specifikacid

HVL
2,015 2,022 [2,030 [ 2,040 3,015 [3,022 3,030 | 3,040 |3,055 [3,075 [3,110 | 4,015 |4,022 [4,030 [4,040 4,055 4,075 [4,110 |4,150 |4,185 [4,220

Bemenet

Haldzati LN L1213 L1213
tapellatds
Névleges 208-240+10% 208-240+10% 380-460+15%
bemeneti

fesziiltség
(Vin):

Maximélis 11,6 1151223276 70 | 91 [133[165(235(296|439| 39 |53 | 72 [101 (128 (169|242 3333871447
bemeneti
aramerdsség,
folyamatos
(Al:
hatékonysag, {94,0 [93,5 (93,5 93,5 [96,0 [96,0 |96,0 96,0 [96,0 (96,0 |960 [96,0 (965 |[965 |965 |97,0 (97,0 |97,0 |97,0 [97,0 (97,0
névleges [%],
jellemzé:

Kimenet

Kimeneti 0-240 Atépfesziiltség 0-100%-a Atépfesziiltség 0-100%-a
fesziiltség (V)

Maximalis 751 10 | 1431167 75| 10 | 143|167 | 242 | 31 a4 1 41 | 57 | 73| 10 | 135 17 | 24 | 32 38 | 44
kimeneti
aramerdsség,
folyamatos
[AL:

Kimeneti 15-70
frekvencia
(Hz)

Kérnyezetvédelmi specifikacio

Tarolasi h6mérséklet -30°C[-22°F] - 70°C[158°F]
Relativ paratartalom 5%-95% - Kondenzdcié nem megengedett
Uzemi hémérséklet -10°C[-14°F] - 55°C[131°F]

100% teljesitmény-értékelés -10°C[-14°F] - 40°C [104°F]
leértékelés: 40°C [104°F]- 55°C[131°F]
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3 Termékleiras

Légszennyezés Alevegd széraz port tartalmaz, amely olyan miihelyekben fordul eld,
ahol a gépek miatt sok a por. A tiilzott mennyiségd por, savak, korroziv
gazok, sok, stb. nem megengedettek.

Magassag Max. 1000 m tengerszint felett. 1000 m-t meghaladé tengerszint

feletti magassdgban torténd felszerelés esetén a maximélis kimeneti
fesziiltséget 1%-kal le kell értékelni minden tovabbi 100 m esetén. Ha
a felszerelési helyszin meghaladja a tengerszint feletti 2000 m
magassagot, kérjiik 1épjen kapcsolatha a helyi forgalmazéval vagy
szervizzel.

Felszerelési specifikacid

Védelem A motor meghajté bemenetét kiilsé megszakitéval/biztositékkal kell
védeni

Motor vezeték tipusa dryékolt tipkabel

Maximalis motorkdbelhossz (nem EMC-kompatibilis), arnyékolt 50m (164ft)

Maximélis motorkabelhossz (nem EMC-kompatibilis), nem arnyékolt | 100m (328ft)

EMC megfelelés

Védelmi osztaly

Az [EC 61800-3 és az EN 61000 sorozatu szabvanyok szerint arnyékolt kdbelt kell hasznalni
a motoros meghajtas kimenete és a kommunikacié céljara.

A beszereléseket az EMC-nek megfelelSen kell végezni, a pigtail-ek elkerilésére (a
meghajté oldalon), egyébként az EMC nem garantalhaté.

IP55, Burkolat tipusa: 1
Védje a terméket a kdzvetlen napfénytdl
Védje a terméket a kdzvetlen esGzéstdl

A védelem nélkili kiltéri telepités, kilondsen a termék hémérséklet-hatarértékeinek
betartédsa érdekében, nem megengedett.

3.6 A motor termikus védelme

A motor termikus védelme kilénb6zé technikék alkalmazéasaval valdsithaté meg: PTC
érzékel8 a motortekercseken vagy szoftveres termikus vezérlés (Software Thermal Control,
STC).

A motor tilmelegedése elleni védelem leirdsa a 290. fejezetben ("STC Motor Protection/
Motorvédelem") taldlhatd, amely alapértelmezés szerit az "STC trip/kioldas" értékre van
allitva.

FIGYELEM: Az STC funkcid inicializélasa 1,125 x névleges motordram és névleges
motorfrekvencia értéken térténik. Az STC funkcid 20. osztalyu tdlterhelés elleni
motorvédelmet biztosit az NEC (Nemzeti Elektromos Kédex, National Electric Code)
szerint.

A motor termikus védelme megakadaélyozza a motor tilmelegedését. Az STC funkcid

olyan elektronikus jellemzd, amely egy belsé méréseken alapuld bimetal relé
szimulacidjat végzi. Ezt a jellemzét a kdvetkezb dbra szemlélteti.

16
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3 Termékleiras

300 AN \\\\
100 N S~— Lfout=1xfpmN(par. 1-23)

60 four=2xFuN

50 fouT=02xfyN

In
1
10 12 14 16 1.8 20 Iwn(par. 1-24)

Az X-tengely az Imotor tényleges és Imotor névleges érték kozotti ardnyt mutatja. Az Y-
tengelyen az az id§ jelenik meg mésodpercben, mielStt az STC levégja és kioldja a
frekvenciavaltét. A gérbék mutatjak a jellemzd névleges sebességet, a névleges sebesség
kétszeresénél és 20%-anal. A gorbe azt mutatja, hogy alacsonyabb sebességen az STC
alacsonyabb hé&fokon végzi a levdgast a motor kisebb mértéki hiilése miatt. lly médon a
motor még alacsony sebességen is védve van a tilmelegedés ellen. Az STC funkcid
kiszdmitja a motor azon hdmérsékletét, amely az aktudlis dramon és sebességen alapul.

A megengedett maximalis hémérséklet szamitott szazaléka a 293. paraméterben ("Motor
Thermal"/"Motor termikus tulajdonségai") jelenik meg.

Az STC-vel a motor védelmet élvez a tilmelegedéssel szemben és nincs sziikség
semmilyen tovabbi motorvédelemre. Ez azt jelenti, hogy amikor a motor felmelegszik, az
STC id&zit8 szabalyozza, hogy meddig Gizemeltethetd a motor magas hémérsékleten,
miel&tt ledll a tilmelegedés megelbzése érdekében.

A motor termikus védelme elérhetd kiilsS termisztor sebességével: éllitsa a 290 sz. "STC
motorvédelem" paramétert a "Termisztor leoldas" adatértékre allitjak.

3.7 Méretek és sulyok

Olvasasi utasitasok
Az 3sszes mérés milliméter (inch) egységekben tortént.
A képek nem méretarédnyosak.

Szabad tavolsag

Terillet Modellek Szabad tdvolsag
A késziilék felett Osszes > 300 mm (12 in)

Kozéptavolsdg a késziilékek kdzétt  |HVL2,015 +2,0223,015 + 3,022 | |> 300 mm (12 in)
(hogy hely legyen a kabelezéshez) 4,015 + 4,040

HVL 2,030 + 2,040 3,030 + 3,055 | | > 430 mm (17 in)
4,055 +4,110

HVL 3,075 +3,110|4,150 + 4,220 |> 550 mm (21,6 in)
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Méretrajzok
HYBRGVAR ‘
[1 [ [] [)
_ @ ~60~0_
i ©
U 170 o — —ol|
| T
L] [T 1] L[] 1 11
! J
e 216 — B 205 -
HVNG-IOM_HVLA_DIMENSIONS_A_SC
— 243 —

Abra 4: HVL2,015, HVL2,022, HVL3,015, HVL3,022, HVL4,015 + HVL4,040

T

|

276

T

[~

305

265

T

HVNG-IOM_HVLB_DIMENSIONS_A_SC

Abra 5: HVL2,030, HVL2,040, HVL3,030 + HVL3,055, HVL4,055 + HVL4,110

Abra 6: HVL3,075 + HVL3,110, HVL4,150 + HVL4,220

NS 0‘
(sl ©
[ I | 200 s — |
w [T \ L[ T [ | Il
B 366 - 337 —
HVNG-IOM_HVLC_DIMENSIONS_A_SC
et 407 -—
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Saly

Modellek Maximélis stly
HVL 2,015+ 2,022 3,015 + 3,022 | 4,015 + 4,040 5,6 Kg (12,3 Ibs)
HVL 2,030 + 2,040 3,030 + 3,055 | 4,055 = 4,110 10,5Kg (23 Ibs)
HVL 3,075 + 3,110 | 4,150 + 4,220 15,6 Kg (34,4 lbs)

3.8 Tervezés és elrendezés

Alkatrészek és leirasok

A késziléket fel lehet szerelni az alkalmazas altal igényelt funkcidkkal.
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Pozicidszdm Leirds

1 Teljesitménykartya, hiitéborda, EMC sziré
2 VezérlGpanel

3 Burkolat

4 Mianyag fedél

3.9 Mellékelt rogzité alkotéelemek

Mellékelt Kabel kiilsd atmérdje Modell
alkotgelemek (mm) | havelk | HVL2,015+2022| | HVL2,030+2,040| | HVL3,075+3,110]
3,015+ 3,022 4,015 | 3,030 + 3,055 4,055 4,150 + 4,220
+ 4,040 +4,110
Kébel tomszelence M12 35+7,0 0,138 + 3 3 3
(tdmszelencék) és 0,275
biztositd anyz M6 | 50+100 | 0197+ 2 2 2
(anyak) 0,394
M20 7,0+13,0 0,275 + 2
0,512
M25 10,0+17,0 0,394 = 2
0,669
M32 13,0+ 21,0 0,512 =+ 2
0,827
M40 19,0+ 28,0 0,748 + 2
1,102
Bemend menet M40 -> 2
sz(ikitd M32
Dugd(k) kabel M12 3 3 3
tomszelencé(k)hez M16 7 7 7
Csavarok M5x30 4
M5x40 4
M6x40 4
Mé6x50 4
Talpcsatlakozo(k) RF-U4 2 2
PE VeZetékekheZ BF_U 4 y) 2
GF-U 4 2 2
Pétalkatrész 2
tomitdgydrd
Kézpontositd csap 1 1 1
Szereldkapcsok 4 4 4

AHVL 3,075 + 3,110 vagy HVL 4,150 + 4,220 esetében, ha a kadbelek kilsé dtmérdje nem
kompatibilis a mellékelt kdbel tdmszelencékkel, hasznélja a mellékelt bemeneti
menetszlkitéket (és a potalkatrész tomitSgyriket).
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3 Termékleiras
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3.10 Opcionalis alkotéelemek
Alkotéelemek
Részegység Leirds
Motorkébelek A motorkébel készen all a késziilékhez vald csatlakoztatasra.

Felszereld gydiri

Ha a motorventilator mdianyagbél készilt, felszereld gy(ir(
hasznalatara keril sor.

Kétféle atmérével all rendelkezésre: 140 mm (5,5 in) és
155 mm (6,1 in).

Erzékel6k

Akdvetkez6 érzékel6k hasznélhatdk a késziilékkel:

¢ Nyomadsatalakito
Differencidlis nyomésatalakitas
Homérsékletérzékeld
Aramlasméré (méréperem, induktiv aramlasmére)
Szintérzékeld

Premium Card (Prémium Kértya) HYDROVAR

Olyan kdrtya, amely akar 6t szolga szivatty(i vezérlését végzi és
tovabbi analdg és digitalis 1/0 egységek csatlakoztatdsara képes.

Wi-Fi kartya HYDROVAR

AHYDROVAR csatlakoztatdsa és a vezeték nélkiili kapcsolat
céljéra
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4 Beszerelés

4.1 Beszerelési hely ellenérzélista

VESZELY:
Sohase telepitse a rendszervezérlSt robbanésveszélyes vagy gyulékony kdrnyezetben.

FIGYELMEZTETES:

Mindig vegye figyelembe a berendezés telepitésére, a viz- és energiaellatasra
vonatkozé helyi és orszagos el&irdsokat, torvényeket és szabvanyokat.

Tartsa a kézikdnyvet, a rajzokat és a diagramokat elérhetd helyen a részletes telepitési
és Uzemeltetési elSirdsok elérése céljabdl. Fontos, hogy a kézikdnyv a berendezések
UzemeltetSi rendelkezésére élljon.

Telepitse a késziiléket a motorventilator fedelén. A motorkabelek a lehetd
legrovidebbek maradjanak. Ellendrizze a motor jellemzdit a tényleges tlréshatarokra
vonatkozdan.

A hosszi motorkabelekkel rendelkezg, falra szerelhetd egységekhez hasznélja a
kimeneti sz(ir6 lehetéséget a motor védelme érdekében.

Gy8z8djén meg arrdl, hogy a Hydrovar (IP55, 1. tipus) behatoldsvédelmi fokozata
megfeleld legyen a telepitési kdrnyezethez.

VIGYAZAT:

Behatolasvédelem. Az IP55 (1. tipus) besorolas csak akkor garantalhatd, ha a
berendezés megfelelSen le van zarva.

Gy8z8djén meg arrél, hogy ne legyen a késziiléken folyadék, mielstt kinyitna a
mianyag fedelét.

Ellendrizze, hogy minden kabel tdmszelence és az utébbiak nem hasznélt lyukai
megfelel8en tdmitve legyenek.

Gondoskodjon réla, hogy a miianyagfedél megfelelSen le legyen zérva.

Készilék kdrosodasa szennyez8dés révén. Ne hagyja fedetlendl a Hydrovar
berendezést.

4.2 Frekvenciavaltd és motor el6telepitési ellenérzé lista

Hasonlitsa Ossze az adattdblan a késziilék modellszamat a rendelés adataival, hogy

ellendrizze, a megfeleld felszerelésrdl van-e sz6.

Gy6z8djon meg arrdl, hogy az aldbbi egységek mindegyikének osztdlybesorolasa

ugyanazon fesziltségre vonatkozik-e:

- Halozat (tapellatas)

- Frekvencia-atalakitd

- Motor

Gondoskodjon arrdl, hogy a frekvencia-atalakité kimeneti dramra vonatkozé

osztélybesoroldsa nagyobb vagy egyenld legyen, mint a motor szerviz faktor &rama a

motor csucsteljesitményére vonatkozdan.

- A motor méretének és a frekvencia-atalakitd teljesitményének illeszkednie kell a
megfeleld tdlterhelés elleni védelemhez.

- Ha a frekvencia-atalakité osztélybesorolasa kevesebb, mint a motoré, a motor teljes
kimend teljesitménye nem érhetd el.
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5 Mechanikai szerelés

5.1 Hités

e A frekvenciavaltd hiitése légaramlassal torténik. A készilék tdlmelegedés elleni
védelme érdekében gondoskodni kell arrél, hogy a kérnyezeti hémérséklet ne 1épje
tdl a frekvenciavaltéhoz megadott maximalis h8mérsékletet, és a 24 6rés
atlaghémérsékletet se haladja meg a rendszer.

e A40°C (104 °F)és az 50 °C (122 °F) értékl hémérsékletek és a tengerszint feletti 1000
m (3300 ft) magassag esetén figyelembe kell venni a megfeleld leértékelést.

e A szakszer(tlen szerelés tulmelegedést és a teljesitmény csdkkenését okozhatja.

VIGYAZAT:

Normal m(ikddés kdzben a hiitétest fellletei oly mértékben felmelegedhetnek, hogy az
égési sérilések elkerilése érdekében csak a gombokat szabad megérinteni.

5.2 Emelés

e A biztonsdgos emelési mddszer meghatarozasahoz ellendrizze a készulék sulyat.

* Gyd8z8dj6n meg arrdl, hogy az emel&készilék alkalmas legyen a feladatra.

e Sziikség esetén a megfeleld mindsitésli emeld, daru vagy targonca hasznélataval
tervezze meg a késziilék mozgatasat.

® Emeléshez hasznélja a készliléken 1évé emelSgylriket, ha ezek rendelkezésre allnak.

5.3 Szerelés

* Telepitse a készlléket a motorventilator fedelén. A motorkédbelek a lehetd
legrovidebbek maradjanak. Ellendrizze a motor jellemzéit a tényleges tliréshatarokra
vonatkozdan.
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5 Mechanikai szerelés
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HVNG-IOM_MOUNT_EXPLOD-1_B_SC

Aktudlis érték szenzor

Motor kétédoboz
Motorventilator fedél
Motorkabel

Felszerel§ kapcsok

Centrirozd csap

Csavarok a régzité kapcsokhoz
Mdanyag fedél

Csavarok a mlanyag fedélhez

WX NOo A~ WDN =

Lasd a megel&z8 kép feliratait.
1. lllessze a gumi centrirozé csapot [6] a HYDROVAR® aljéra.
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5 Mechanikai szerelés

MEGJEGYZES:

Mindig hasznéljon rozsdamentes acél rogzits gydr(t, ha a motorok ventilatorfedele
muanyagbdl készilt.

2. Centrirozza a készlléket a motor ventildtorfedelén [3] a centrirozé csap hasznélatéaval
[6].

3. Allitsa a rogzit6 kapcsok [5] hossziségét kisebb méretl motorhoz, amint az a
kovetkezd képen szerepel.

MEGJEGYZES:
Vigyézzon az éles szélekre és megfelel8en tévolitsa el Sket.

4. Rogzitse a készlléket:
a. Erdsitse a helylkre a rogzité kapcsokat [5] és a hozzajuk tartozd csavarokat [7].
b. Hlzza meg a csavarokat [7] amig a konzolokon [évd két alsé fog nem rogziti a

ventilator fedelét.

c. Huzza meg a csavarokat, amig a késziilék nincs biztonsdgosan régzitve.

5. Tavolitsa el a mlanyag fedél csavarjait [9].

Tévolitsa el a mianyag fedelet [8].

7. Végezze el az elektromos csatlakoztatasokat.

o

- Az elektromos csatlakoztatésok létesitésének mddjara vonatkozd tovabbi
informécidkat lasd: Villamos szerelés (oldal 26).

MEGJEGYZES:
Az elektromos szerelések megkdnnyitéséért eltavolithatja a fémlemezt.

8. Szerelje fel és rogzitse a manyagfedelet [8] 2,0 Nm meghuzasi nyomaték
alkalmazéséaval.

Elektromos veszély:

Gy8z8djén meg arrdl, hogy az 6sszes kdbel tdmszelence megfeleléen
fel legyen szerelve, és az &sszes, nem hasznalt kdbelbevezetd esetben
zarédugodkat hasznéljanak.

Felszerel$ kapcsok
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6 Villamos szerelés

6.1 Ovintézkedések

FIGYELMEZTETES:

e BERENDEZESSEL KAPCSOLATOS VESZELYEK. A forgé tengelyek és az elektromos
berendezések veszélyesek lehetnek. Minden elektromos munkénak meg kell felelnie a
nemzeti és helyi elSirdsoknak. A telepitést, inditast és karbantartast képzett
szakembereknek kell végeznilk. Ezen Utmutatasok be nem tartdsa halélt vagy sulyos
sérllést okozhat.

Elektromos veszély:

* Minden elektromos huzalozast megfeleld engedéllyel rendelkezd villanyszerel&nek
kell végeznie, az érvényes helyi elektromos szabéalyzatok szerint.

MEGJEGYZES:

VEZETEKEK SZIGETELESE. A bemeneti teljesitményhez tartozd, valamint a motor
huzalozéaséat és a vezérl§ vezetéket harom kilénb6z8 fémcesSben vezesse, vagy hasznéljon
elvélasztott arnyékolt kdbelt a nagyfrekvencias zajszigetelés szdmara. Amennyiben nem
megfeleld a tapellatds, a motor és a vezérl6huzalozés szigetelése, az rontja a frekvencia-
dtalakitd és a hozzéa kapcsolddd berendezések optimalis teljesitményét.

A sajat biztonsdga érdekében tegyen eleget a kdvetkezd kdvetelményeknek:
* Az elektronikus vezérlé berendezés veszélyes haldzati fesziltséghez csatlakozik.
Rendkivil Ggyelni kell az elektromos kockézatok elleni védelemre, ha fesziltség ald
helyezik a késziléket.

Foldelési kovetelmények

FIGYELMEZTETES:

A mikddtetd biztonsdga érdekében fontos a frekvencia-atalakité megfeleld féldelése az
elektromosséagra vonatkozé nemzeti és helyi elSirdsokkal, valamint a jelen
dokumentumban szerepld utasitdsokkal dsszhangban. A féldeld dramok meghaladjak a
3,5 mA értéket. A frekvencia-atalakité nem megfelelé féldelése halalt vagy sulyos sérilést
okozhat.

MEGJEGYZES:

A felhasznalé vagy a megfeleld tanuUsitvannyal rendelkezd villanyszerels felel8ssége, hogy
biztositsa a berendezések megfelels féldelését az orszagos és helyi elektromos elSirdsok
és szabvéanyok értelmében.

e Kovesse az 6sszes helyi és orszagos elektromos berendezésekre vonatkozé
jogszabalyt a megfelels foldeléséhez.

e Megfelel§ véddéfoldelést kell biztositani a berendezések szamara, hogy a féldels dram
3,5 mA értéknél magasabb legyen. A részleteket lasd a Szivargéasi aram (>3,5 mA)
részben.

* Egy specidlis féldkabelre van sziikség a bemeneti tdpelladtdshoz, a motor tapellatédshoz
és a vezérl§ huzalozashoz.

e Haszndlja a berendezéshez mellékelt kapcsokat a megfeleld féldcsatlakozasokhoz.

e Ne foldelje az egyik frekvencia-atalakitét a masikhoz "fizér" forméjaban.

o Afdldkabel-csatlakozasok a lehetd legrévidebbek legyenek.

* Nagyszall vezeték hasznélata ajanlott a zaj csokkentése érdekében.

e Tartsa be a motor gyartéjdnak bekdtésre vonatkozd kovetelményeit.
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6 Villamos szerelés

Szivargo aram (>3,5 mA)
Kovesse a berendezések védsfoldelésével kapcesolatos orszagos és helyi el8irdsokat >3,5
A szivargasi dramra vonatkozdan. A frekvencia-atalakité technolégia nagyfrekvencias
kapcsolélzemet jelent nagy teljesitményen. Ez szivargasi dramot hoz létre a foldelési
csatlakozasban. A frekvencia-atalakitén 1évé hibadram a kimeneti
teljesitményterminéalokon egy DC (egyendramd) komponenst is tartalmazhat, amely fel
tudja tolteni a szlir6kondenzatorokat és dtmeneti féldaramot hozhat létre. A féldeld
szivargd dram kilénb6z8 rendszerkonfiguracidktdl fligg, beleértve az RFI szlirést, az
arnyékolt motorkébeleket és a frekvencia-atalakité teljesitményét.

Az EN/EC61800-5-1 (Nagyteljesitmény hajtasrendszer termékszabvany) kilon figyelmet
igényel, ha a szivargdsi dram értéke meghaladja a 3,5 mA-t. A féldelést az alabbi
modszerek egyikének alkalmazésaval kell megerdésiteni:

e Afoldels kdbelnek legaldbb a kévetkezd mindségi adatoknak kell megfelelnie: 8 AWG
vagy 10 mm?2 Cu (vagy 16 mm2 Al).
o Két kilonallo foldeld kabele ugyanolyan keresztmetszeti felllettel.

A tovabbi informéciokat ldsd az EN60364-5-54 543.7. szakaszaban.

A HYDROVAR berendezés esetén, a fazisvezeték és a megfelels foldeld védbvezeték
lehet ugyanolyan keresztmetszeti fellletd, azzal a feltétellel, hogy ugyanolyan fémbdl
késziiljenek (mivel a fazisvezeték keresztmetszeti feliilete kisebb, mint 16 mm?2).

Minden olyan féldel véd&vezeték keresztmetszeti felliletének, amely nem része a
tdpkabelnek vagy valamilyen vezetékvégnek, minden esetben legaldbb az aldbbi
adatoknak kell megfelelnie:

e 2,5mm?, ha a mechanikai védelem biztositott, vagy
¢ 4 mm?2, ha a mechanikai védelem nem biztositott. A vezetékkel csatlakoztatott

eszkdz6k esetén gondoskodni kell arrdl, hogy a fesziltségmentesitd mechanizmus
meghibdsodasa esetén a féldeld védSvezeték legyen az utolsé megszakitott vezeték.

6.2 Védelmi elemek

Biztositékok és dramkér megszakitdk

e Afrekvencia-atalakiton bellli elektronikusan aktivalt funkcié talterhelés-védelmet
biztosit a motorban. A tdlterhelés-védelem kiszamitja a névekedés szintjét, hogy
aktivélja a kioldas id8zitésének (vezérls kimenet leéllitasa) funkcidjat. Minél magasabb
az dramfeltétel, annél gyorsabb a kioldési véalasz. A tdlterhelés-védelem 20. osztalyd
motorvédelmet biztosit. A kioldasi funkcio részleteit lasd a Figyelmeztetések és
riasztédsok részben.

* A Hydrovar berendezést révidzarlat és tularam elleni védelemmel kell felszerelni, hogy
elkerlljék a telepitett kdbelek tilmelegedését. Bemeneti biztositékokra és/vagy
dramkor megszakitdkra van sziikség e védelem biztositdsédhoz. A felszerel8 személynek
biztositékokat és dramkor megszakitdkat kell biztositani a telepités részeként.

e Védelemként hasznélja az ajanlott biztositékokat és/vagy d&ramkdr megszakitdkat a
tapoldalon az éllithatd frekvencidju meghajté belsejében 1évé alkatrész-meghibéasodas
esetén (elsd hiba). Az ajanlott biztositékok és dramkdr megszakitok hasznélata
biztositja, hogy az allithaté frekvenciaju meghajtd lehetséges karosodasa a késziilék
belsejében fellépd sérilésekre korlatozddik. Mas dramkdrmegszakito-tipusok esetén
gondoskodjon arrél, hogy az allithatd frekvenciajd meghajté kisebb vagy egyenld
legyen, mint az ajanlott tipusok altal biztositott energia.

e Az aldbbi biztositékok alkalmasak olyan d&ramk&rén valé hasznélatra, amely képes 100
000 Ams (szimmetrikus), 480V maximalis érték biztositasara. A megfeleld
biztositékokkal az allithatd frekvencidju meghajté révidzarasi aram szerinti besorolasa

(SCCR) 100 000 Ams.
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Téablazat 1: Ajanlott biztositékok és aramkér megszakitok

Biztositék Aramkor
megszakité
Fesziltségell | 1 UL Nem UL
atas Bussmann Edison Littelfuse Ferraz- Biztositék ABB
Shawmut
Ttipus gGtipus | MCBS200
2,015 JIN-20 TIN(20) JUN 20 A3120 20 $201-C20
1~ 230VAC 2,022 JIN-25 TIN(25) JLLN 25 A3T725 25 $201-C25
2,030 JIN-35 TIN(35) JLLN 35 A3T35 35 $201-C32
2,040 JIN-35 TIN(35 JULN 35 A3T35 35 $201-C40
3,015 JIN-15 TIN(15) JULN 15 A3T15 16 S203-C16
3,022 JIN-15 TIN(15) JULN 15 A3T15 16 S203-C16
3,030 JIN-20 TIN(20) JULN 20 A3120 16 §203-C20
3~230VAC 3,040 JIN-25 TIN (25) JLLN 25 A3725 25 $203-C25
3,055 JIN-30 TIN(30) JLLN 30 A3T30 25 $203-C32
3,075 JIN-50 TKN (50) JLLN 50 A3T50 50 $203-C50
3,110 JIN-60 TIN (60) JULN 60 A3760 63 $203-C63
4,015 JJS-10 TJS(10) JULS 10 A6T10 10 §203-C10
4,022 JJS-10 TJS(10) JUS10 A6T10 10 $203-C13
4,030 JJS-15 TJS(15) JUS15 A6T15 16 $203-C13
4,040 JJS-15 TJS(15) JILS 15 A6T15 16 $203-C16
3~380-460| 4,055 JJS-20 TJS(20) JULS 20 A6T20 20 $203-C20
VAC 4,075 JJS-20 TJS(20) JULS 20 A6T20 20 §203-C25
4,110 JJS-30 TJS(30) JULS 30 A6T30 30 $203-C32
4,150 JJS-50 TJS(50) JLLS 50 A6T50 50 $203-C50
4,185 JJS-50 TJS(50) JLLS 50 A6T50 50 $203-C50
4,220 JJS-60 TJS (60) JLLS 60 A6T60 63 $203-C63

A tablazatban szerepld gG tipusu biztositékok a biztositékok névleges aramerdsségét
jelzik.

Erintésvédelmi berendezések, RCD (GFCI)
Amennyiben foldzérlati aramkor megszakitok (GFCI) és maradékaram-berendezések

(RCD), més néven foldzérlat-megszakitok (ELCD) hasznélatara keril sor, a kbvetkezéknek
kell eleget tenni:

e aHVL2.015 + 2.040, hasznéljon GFCI (RCD) eszk6zoket, amelyek képesek érzékelni a
valtakozd dramot és a pulzadld dramot egyenaramu alkatrészekkel. Ezek a GFCI (RCD)

eszkdzdk a kdvetkezd szimbdlumokkal vannak jeldlve:

e aHVL3.015+3.110 és a 4.015 + 4.220, hasznaljon olyan GFCl eszkdzbket, amelyek
képesek a valtakozo és egyenaram érzékelésére. Ezek a GFCI (RCD) eszk6zok a
kovetkezd szimbdlumokkal vannak jeldlve: [=]

e A GFCI (RCD) eszkozoket bekapcsolasi késleltetéssel hasznélja, hogy megakadalyozza
a tranziens foldaramok miatti hibakat.

* GFCI(RCD) méretek a rendszerkonfiguracié és a kérnyezetvédelmi szempontok
alapjan.
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MEGJEGYZES:

Foldzarlati aramkdr megszakitd vagy foldzarlati megszakitd kivélasztédsa esetén a
telepitésben részt vevs dsszes elektromos berendezés 6sszes szivargasi dramat
figyelembe kell venni.

6.3 Huzaltipus és osztalybesorolasok

* Minden vezetéknek meg kell felelnie a helyi és nemzeti elSirdsoknak a
keresztmetszetre és a kdrnyezeti hémérsékletre vonatozd kovetelmények tekintetében.

e Hasznaljon minimum +70 °C (158 °F) h&ellenéllast az UL (Underwrites Laboratories)
kovetelményeinek betartasdhoz, az dsszes tédpellatd csatlakozast minimum 75 °C
hémérsékletre méretezett, és a kdvetkezd tipusd rézdrétokkal ajanlatos Iétrehozni:
THW, THWN.

Téablazat 2: Ajanlott halozati csatlakozé kabelek

HVL Tépbemenet kibel + PE Motorkimenet kabelek + PE
Huzalszamok x Max. Réz| Huzalszamok x Max. | Huzalszamok x Max. Réz | Huzalszamok x Max.
szakasz AWG szakasz AWG
2,015 3x2 mm? 3x 14 AWG 4x2 mm? 4x 14 AWG
2,022
2,030 3x6mm? 3x10 AWG 4 x 6 mm? 4x10 AWG
2,040
3,015 4x2 mm? 414 AWG 4x2 mm? 414 AWG
3,022
3,030 4x 6 mm? 4x10 AWG 4x 6 mm?2 4x 10 AWG
3,040
3,055
3,075 4x16 mm? 4x5AWG 4x 16 mm? 4x5AWG
3,110
4,015 4x2 mm? 4x 14 AWG 4x2 mm? 4x 14 AWG
4,022
4,030
4,040
4,055 4 x 6 mm? 4x10 AWG 4 x 6 mm? 4x10 AWG
4,075
4,110
4,150 4x 16 mm? 4x5AWG 4x16 mm? 4 x5AWG
4,185
4,220
Tablazat 3: Meghtzasi nyomatékok tapcsatlakozasokhoz
Meghuzési nyomaték
HVL Haldzati és motorkdbel-terminalok Foldvezeték
Nm Ib-in Nm Ib-in
2,015+ 2,022 0,8 7.1 3 26,6
3,015+ 3,022
4,015+ 4,040
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Vezérlgkabelek

Meghuzési nyomaték
HVL Haldzati és motorkdbel-terminalok Foldvezeték

Nm Ib-in Nm Ib-in
2,030 + 2,040 1,2 10,6 3 26,6
3,030 = 3,055
4,055+ 4,110
3,075+ 3,110 1,2 10,6 3 26,6
4,150 + 4,220

A vezérlSkartydhoz csatlakozd dsszes vezérld kabelt arnyékolni kell.

A kulsé fesziiltségmentes érintkez8knek alkalmasnak kell lennitk a kapcsolasra < 10 VDC

értékben.

MEGJEGYZES:

Arnyékolatlan vezérls kabelek hasznalata esetén jelinterferencia keletkezhet a beérkezs

jelekkel, és ez a készilékben mikédési zavart okozhat.

Téablazat 4: Ajanlott vezérlSkabelek

Hydrovar Réz szakasz Meghizasi nyomaték
vezérlgkabelek mm?2 AWG Nm Ib-in
Minden I/0 vezeték 0,2+ 1,6 25+ 16 0,5-0,6 4,5-5,4

6.4 EMC kompatibilitas

6.4.1 EMC koévetelmények

A Hydrovar teljesiti az EN61800-3:2004 + A1:2012, termékszabvanyt, amely
meghatérozza a megfeleld kategdridkat (C1 - C4) a késziilék alkalmazasi terileteire
vonatkozdan.

A motorkabel hosszlsagatsl fUggden a Hydrovar kategdria szerinti osztalyozasa (az
EN61800-3 alapjan) a kdvetkezd tablazatban szerepel:

Téablazat 5: EMC kategériak

HVL Hydrovar kategéridk szerint osztalybesorolds a 61800-3
alapjan

2,015+ 2,040 a

3,015+3,110 C2(*)

4,015 + 4,220 C2(%)

(*) 0,75 motorkéabel hossziség, a tovabbi informéacidkért 1épjen kapcsolatba a Xylemmel.

MEGJEGYZES: Nincs sziikség kiilsé EMC sziirére, hogy a Hydrovar megfeleljen az el8z8
tédblazatban szerepl§ 6sszes kategdria hatarértékeinek; a motorkabelt arnyékolni kell.

6.4.2 A kdbelek bekotése

Az elektromégneses kompatibilités biztositadsa érdekében a kdvetkez8 pontokat be kell
tartani a kdbel telepitésére:

e Afoldels kdbeleknek a lehetd legrovidebbeknek kell lennilk a legalacsonyabb
impedanciéval.

e Ajelkdbeleket arnyékolni kell, hogy megel8zzék a kivilrdl szdrmazd zavarokat. Az
arnyékolast a foldeléshez csak az egyik végén csatlakoztassa (a féldhurkok megel&zése
érdekében), lehetéleg egy HYDROVAR GND egységhez az elére szerelt
kébelklipekkel; a foldhoz képest legalacsonyabb impedanciaval rendelkez§ pajzs

30 HVL 2.015-4.220 Telepitési, miikddtetési és karbantartasi kézikdnyv



6 Villamos szerelés

csatlakoztatdsdhoz tavolitsa el a szigetelést a jelkdbelrdl és csatlakoztassa az
arnyékolast a foldeléshez, a kdvetkezd képen szemléltetett médon.

e Az arnyékolt motorkdbelnek a lehetd legrévidebbnek kell lennie; csatlakoztassa az
arnyékolast a foldeléshez mindkét végén!

HVNG-IOM_FIX-CAVI_A_SC
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MEGJEGYZES:

A jelkdbeleket mind a motorkabeltsl, mind a haldzati kabeltdl elkilonitve kell telepiteni.
Ha a jelkabeleket hosszabb tavolsdgban parhuzamosan szerelik be a tapkébellel vagy a
motorkabellel, a kdbelek kdzétti tavolsagnak 200 mm-nél tdbbnek kell lennie. Ne
keresztezze a tapkabeleket és a vezérikabeleket - ha ez nem lehetséges, csak 90°-ban
keresztezze Sket.

6.4.3 RFl kapcsolo

Amennyiben a héldzati tapellatéds impedancia-foldelt (IT), az AC meghajténak C4 védelmi
szinttel kell rendelkeznie az EN61800-3:2004 + A1:2012 termékszabvany szerint; szlikség
van a Hydrovar RFl szlir§jének deaktivalasara, a kdvetkezd képen szemléltetett RFI
kapcsolé lecsavarozasaval.

FIGYELMEZTETES:

Ne végezzen mdodositasokat a Hydrovar berendezésen, ha a halézathoz van kétve.
Gondoskodjon arrél, hogy a késziilék le legyen vélasztva a halozatrél a csavar eltavolitasa
elétt.
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HVNG-IOM_RFI-SWITCH A_SC

6.5 Az AC tapellatas és a motor csatlakozé kapcsai.

Csavarja le a 6 specialis csavart, és tavolitsa el a Hydrovar mianyag fedelét, hogy
folytathassa az elektromos tapegység és a motor kapcsainak bekdtését a kovetkezd

bekezdésekben leirt médon.
6.5.1 AC halézati (tapegység) csatlakozé
1. Vezetékméretezés a Hydrovar bemeneti d&rama alapjan.

A kdbelméretezésre vonatkozdan tartsa be az elektromos berendezésekre vonatkozd
helyi és orszdgos szabalyokat.
2. Csatlakoztassa az 1-fazisi AC bemeneti elektromos haldzat vezetékét az L és az N

terminélra. Gy6z8djon meg arrdl, hogy a fazis és a nulla vezeték megfeleléen van-e
beéllitva az L és az N terminélhoz viszonyitva.

HVNG-IOM_SUPPLY-CABLE-1F_A_SC
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3. Csatlakoztassa a 3-fazisi AC bemeneti elektromos halézatot az L1, L2 és L3
terminéalhoz.
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4. Foldelje a kdbelt a mellékelt féldelési utasitdsok szerint.

5. Amennyiben dupla féldelés sziikséges, hasznélja a meghajté h(itSteste alatti foldels

1l ]

terminalt. HVNG-IOM_2ND_EARTHPOINT_A_SC

6.5.2 Motor csatlakozéasa

FIGYELMEZTETES:

INDUKALT FESZULTSEG A t&bb frekvencia-atalakitébél szarmazé kimeneti
motorkabeleket kiilon-kiilon vezesse. Az egyltt vezetett kimeneti motorkabelekrdl
szdrmazd indukalt fesziiltség feltdltheti a berendezés kondenzatorait még akkor is, ha a
berendezés ki van kapcsolva és le van zarva. Ha a kimeneti motorkabeleket nem vezetik
kilén, ez halalt vagy sulyos sérilést okozhat.

e Tartsa be az elektromossagra vonatkozé helyi és orszdgos elSirdsokat
¢ Ne szereljen fazisjavitd kondenzatorokat a frekvencia-atalakitd és a motor kozé
* Ne kdsson kezdd vagy pdlusvaltd eszkdzt a Hydrovar és a motor kézé
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e Csatlakoztasson 3-fazisi motorhuzalokat az U, V, és W terminalokhoz.

HVNG-IOM_MOTOR-SUPPLY_A_SC

¢ Foldelje a kdbelt a mellékelt féldelési utasitasok szerint

* Aterminalokra gyakorolt nyomatékot a mellékelt informécié szerint allitsa meg.

e Tartsa be a motor gyartdjdnak bekdtésre vonatkozd kdvetelményeit.

e A motorkabel csatlakoztatasa fligg a motor tipusatdl és csillag- vagy deltakapcsolassal
végezhetd: a motor jobb csatlakozasat a motorcimkén szemléltetettnek megfelel&en
kell kivalasztani a Hydrovar kimeneti fesziltsége szerint.

* A motorkébel arnyékolasanak csatlakoztatdsat egy PE csavarhoz (ldsd az aldbbi képet)
csatlakoztatott huzalkivezetés hasznélataval lehet végezni vagy fém tdmszelence
alkalmazasaval, ha a motor fém két8dobozzal rendelkezik, amely a PE egységhez
csatlakozik.

D><O0OXVUOU<IT
D><OXVO<IT

MOT_CONN_A-SC

6.6 VezérlScsatlakozdk

Csavarja ki a 6 specidlis csavart, és tavolitsa el a Hydrovar mianyag fedelét, hogy a
vezetékeket a vezérl8d terminalokon atvezesse a kdvetkezd bekezdésekben leirt médon,
referenciaként a kdbelkdteg-séma a mianyag fedél hatsé oldalan is megtalalhato.
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Abra 7: Burkolat

Ne csatlakoztassa a vezérlSkartya foldelését mas fesziltségpotencidlhoz. Minden féldelt
termindl az RS485 csatlakozéhoz viszonyitva van féldelve, és belilrdl van dsszekapcesolva.
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HVNG-OM_CONTROL-BOARD_A SC

Abra 8: Vezérlépanel

6.6.1 Motor-szenzor csatlakozas
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Az X1/7 és az X1/8 terminélokat a motorszenzor (PTC vagy hékapcsold) csatlakoztatésara
hasznaljak, hogy a késziléket ledllitsék a meghibdsodasa esetén; barmilyen egyéb
védBeszkdz csatlakoztathatd ezekhez a terminélokhoz.

Amint az a 3.6 Motor hévédelem bekezdésben szerepel, ez a bemenet Ggy
engedélyezhetd, hogy a 290 sz. "STC motorvédelem" paramétert a "Termisztor leoldas"

adatértékre allitjak.
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Tablazat 6: PTC terminalok

Terminalok Leirds
X1/7 PTC vagy hékapcsold bemenet
X1/8 PTC vagy hdkapcsolé bemenet (féldelés)

6.6.2 Bemenet az alapveté vészhelyzeti miveletekhez.

A X1/20 és a X1/21 terminédlokat arra hasznaljak, hogy egy kiilsé kapcsoléhoz
csatlakozzanak, amely (zart &llapotéban) arra kényszeriti a Hydovart, hogy kézi inditast
hajtson végre, amig el nem éri a meghatéarozott maximalis frekvenciat (rogzitett sebesség),
amely a 245 bekezdésben (Maximalis frekvencia) szerepel

Tablazat 7: SL terminélok

Terminalok Leirds
X1/20 Kiils6 kapcsold (SOLO RUN) bemenet
X1/21 Kiilsg kapcsold (SOLO RUN) bemenet (féldelés)

6.6.3 Digitalis és analég I/0

Tobb terminél az X1/1 szdmutdl az X1/24 szamduig hasznélatos az analdg és digitélis I1/0
egységek csatlakoztatdsara a megfelel§ bemeneti jelekhez, a legtobbijik specifikus
paraméterek altal konfiguralhaté.

Tablazat 8: 1/0 terminélok

Elem Termindlok Leirds Megjegyzések
X111 Tépelldtds az 1. kiilsd 24VDC, ¥ max. 100 mA
szenzorhoz
X1/2 Tényleges érték dram/ 0-20mA/4-20mA/0-10
1. szenzor fesziiltség 1. bemeneti VDC/2-10VDC
szenzor
X1/3 Foldelés az 1. kiilsg GND, elektronikus foldelés
szenzorhoz (az X1/2 egységhez)
X1/4 Tépellatds a 2. kils6 24VDC, ¥ max. 100 mA
szenzorhoz
X1/5 Tényleges érték dram/ 0-20mA/4-20 mA/0-10
2. szenzor fesziiltség 2. bemeneti VDC/2-10VDC
szenzor
X1/6 Foldelés a 2. killsG GND, elektronikus foldelés
szenzorhoz (az X1/5 egységhez)
X1/9 Kiegészitd fesziiltségellatds |10 VDC, max. 3 mA
Kiegészit X1/10 Foldelés a kiegészitd GND, elektronikus foldelés
fesziiltségellatashoz (az X1/9 egységhez)
X114 1. konfiguralhaté digitalis | Aktiv alacsony
o bemenet
Digitalis bemenet —— e I
X1/15 Féldelés a konfiguralhatd 1. | GND, elektronikus foldelés
digitélis bemenethez (az X1/14 egységhez)
X116 Alacsony vizbemenet Aktiv alacsony
Alacsony vizszint X117 Féldelés az alacsony GND, elektronikus foldelés
vizbemenethez (az X1/16 egységhez)
X118 Kiils6 BE/KI bemenet Aktiv alacsony
Kiils6 BE/KI X1/19 Foldelés a kiils BE/KI GND, elektronikus foldelés
bemenethez (az X1/18 egységhez)
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Elem

Terminalok Leiras

Megjegyzések

Kiils6 ventilator (Nem

Kils6 ventilator vezérlés

hasznalhatd, csak a falra
szerelhetd készlettel
kapcsolatban!)

vezérléshez

Foldelés a kiilsG ventilator |GND, elektronikus foldelés

(az X1/22 egységhez)

6.6.4 RS485 csatlakozas

Az X1/11, X1/12 és az X1/13 terminélokat kommunikéaciéra hasznéljak maximum 8
Hydrovar kozott egy tobb szivattyds alkalmazéas sorén; egy speciélis lezard ellenallas
kapcsold (BUST, lasd az alédbbi képet) all rendelkezésre, hogy egy parhuzamos lezard
ellenéllast hozzaadjanak ehhez az RS485 porthoz: ha az ellenéllasra van sziikség, helyezze
a BUS1 kapcsolét ON helyzetbe.

Az X1/24, X1/25 és az X1/26 terminédlokat (Modbus vagy Bacnet protokollal) egy kilsé
vezérld eszkdzzel (pl. PLC, BMS vagy PC egyarant) valé kommunikéacidra hasznaljak, egy
specidlis végz&dés ellendllas kapcsold (BUS2, lasd aldbb a képet) all rendelkezésre, hogy
egy parhuzamos lezéré ellenéllast hozzaadjanak ehhez az RS485 porthoz: ha az
ellenéllasra sziikség van, kapcsolja a BUS2 kapcsolét ON helyzetbe.
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Téablazat 9: RS485 portok
Terminalok Leirds Megjegyzések
X111 RS485 port 1: RS485-1N
X112 RS485 port 1: RS485-1P RS485 port 1 tobb szivattys
X113 GND, elektronikus foldelés rendszerekhez
BUST Lezéré ellendllés az 1. porthoz
X1/24 RS485 port 2: RS485-2N
X1125 RS485 port 2: R5485-2P RS485 port 2 kills6
X1/26 GND, elektronikus foldelés kommunikaciéhoz
BUS2 Lezard ellendllds a 2. porthoz

6.6.5 Statusz relék

Az X1/4, X2/5 és az X2/6 terminélokat arra hasznéljédk, hogy elérhetévé tegyék a 2. statusz
relé érzékelSket a pumpadllapot konfiguralhato jelzé kiilsé reléjének meghajtaséara.
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Az X2/1, X2/2 és az X2/3 terminélokat arra hasznéljédk, hogy elérhetévé tegyék a 2. statusz
relé érzékelSket a pumpadllapot konfigurélhaté jelzd kilsd reléjének meghajtasara.

Téblazat 10: Statusz relék

Terminalok Leiras Megjegyzések

X2/ 2. statusz relé: NO 2. statusz relé

X2/2 2. statusz relé: NC Maximum 250 VAC, 0,25 A

X2/3 2. statusz relé: CC Maximum 220 VDC, 0,25 A
Maximum 30VDC, 2 A

X2/4 1. statusz relé: NO 1. statusz relé

X2/5 1. statusz relé: NC Maximum 250 VAC, 0,25 A

X2/6 1. statusz relé: CC Maximum 220 VDC, 0,25 A
Maximum 30VDC, 2 A

6.7 Prémium kartya csatlakozék
6.7.1 Digitalis és analég I/0 (X3)

6.7.2 Relék (X4)

Tobb terminél az X3/1 szdmutdl az X3/12 szamuig hasznélatos a tovabbi analdg és
digitélis I/0 egységek csatlakoztatdsara a megfelel bemeneti jelekhez, a legtdbbjik
specifikus paraméterek altal konfiguralhato.

Tablazat 11: PC I/O terminalok

Elem Terminélok Leiras Megjegyzések
X3/ 2. konfigurélhatd digitalis | Aktiv alacsony
Diaitalis b t bemenet
igitdlis bemene
g X312 Foldelés a konfiguralhat6 2. | GND, elektronikus foldelés
digitalis bemenethez (az X3/1 egységhez)
X3/3 1. analég kimeneti jel 4-20 mA
1.jel X3/4 Foldelés azanalég 1. GND, elektronikus foldelés
kimeneti jelhez (az X3/3 egységhez)
X3/5 2. analdg kimeneti jel 0-10VDC
2.jel X3/6 Foldelés az analdég 2. GND, elektronikus foldelés
kimeneti jelhez (az X3/5 egységhez)
X317 Tépelldtds a 3. kils6 24VDC, ¥ max. 100 mA
szenzorhoz
X3/8 Tényleges érték aram/ 0-20 mA/4-20 mA/0-10
3. szenzor fesziiltség 3. bemeneti VDC/2-10VDC
szenzor
X3/9 Foldelés a 3. kiilsé GND, elektronikus foldelés
szenzorhoz (az X3/8 egységhez)
X3/10 Tépellatds a 4. kiils6 24VDC, ¥ max. 100 mA
szenzorhoz
X3/11 Tényleges érték dram/ 0-20mA/4-20 mA/0-10
4. szenzor fesziiltség 4. bemeneti VDC/2-10VDC
szenzor
X3/12 Foldelés a 4. kiilsé GND, elektronikus foldelés
szenzorhoz (az X3/11 egységhez)

Tobb terminél (a X4/1-t8l az X4/6 szamdig) hasznélatos arra, hogy maximaélis 5 régzitett
fordulatszam szivattydt hasznéljanak egy kilsé panelen keresztil.
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Tablazat 12: Reléterminalok

Termindlok Leirds Megjegyzések

X4/ 1.relé: NO Maximum 250 VAC, 0,25 A
X4/2 2.relé: NO Maximum 220 VDC, 0,25 A
X4/3 3 relé: NEM Maximum 30 VDC, 0,25 A
X4/4 4.relé: NO

X4/5 5.relé: NO

X4/6 Féldelés a relékhez
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7 MUkodtetés

7.1 Inditas elé6tti eljaras

Elektromos veszély:

Ha a bemeneti és kimeneti csatlakozdsokat nem megfelelSen kététték dssze, fenndll a
magas feszlltség lehet8sége ezeken a terminalokon. Ha a tébb motorhoz tartozé
tdpvezeték nem megfelel8en helyezkedik el ugyanabban a vezetékben, fennall a
lehet8sége annak, hogy a szivargasi aram feltolti a kondenzatorokat a frekvenciavaltén
belll, még ha szét is vannak vélasztva a haldzati bemenettél. A kezdeti inditdsnél ne éljen
feltételezésekkel az dram alatti alkatrészekkel kapcsolatban. Kévesse az inditas el&itti
eljarasokat. Ha nem kovetik az inditas elétti eljdrdsokat, ez személyi sérilést vagy a
késziilék kdrosodasat okozza.

1.

Gy8z8djdn meg arrdl, hogy az egység bemeneti teljesitménye ki van kapcsolva (OFF)
és le van zarva. Ne hagyatkozzon a frekvencia-atalakitora, vélassza le a bemeneti
teljesitmény szigetelését szolgéald kapcsoldkat.

1-fazist véltakozd dramd tépfesziltség esetén ellendrizze, hogy ne legyen feszlltség az
L és az N bemeneti csatlakozdkon (fazis-fazis és fazis-fold).

3-fazisu véltakozd dramu tépfesziltség esetén ellendrizze, hogy ne legyen fesziiltség az
L és az N bemeneti csatlakozdkon (fazis-fazis és fazis-fold).

Gy8z8djén meg arrdl, hogy az U, V és W kimeneti terminalokon ne legyen feszlltség
(fazis-fazis és fazis-fold).

Erdsitse meg a motor folytonossagat az U-V, V-W és W-U komponensek ohm
értékének mérésével.

Ellendrizze a frekvencia-atalakitot, valamint a motor megfelel féldelését.

Vizsgélja meg a frekvencia-atalakitot, hogy ne legyenek laza kapcsolatok a
terminalokon.

Jegyezze fel a kdvetkezd motor-adattdbla adatokat: teljesitmény, fesziltség,
frekvencia, teljes terhelési &ram és névleges sebesség. Ezekre az értékekre a motor
adattdbla adatainak késébbi programozéséara van szikség.

Erdsitse meg, hogy a tapfesziltség megfeleljen a frekvencia-atalakité és a motor
fesziltségének.

7.2 Inditas el6tti ellendrzések

Ellendrzendd tétel

Leirds Ellendrizve

Kiegészits berendezés

o Keresse meg azokat a kiegészit6 berendezéseket, kapcsoldkat, megszakitékat vagy
bemeneti biztositékokat/aramkor megszakitkat, amelyek a frekvencia-atalakito bemeneti
teljesitmény oldalédn vagy a motor kimeneti oldaldn helyezkednek el. Gydzddjon meg arrél,
hogy készen allnak-e a teljes lizemre.

e Ellendrizze a frekvencia-atalakitohoz val¢ visszacsatoldshoz hasznalt mindegyik érzékeld
miikodését és telepitését.

e Tavolitsa el a fazisjavito sapkakat a motor{ok)on, ha jelen vannak.

Kabelvezetés e Biztositsa, hogy a bemeneti tapellatds, a motor, illetve a vezérl6 huzalozasa elkiloniljon
vagy hérom kiilonallé fémes vezetékben foglaljon helyet a nagyfrekvencidji zaj elkilonitése
érdekében.
Vezérldkabel e Ellendrizze, nincs-e torott vagy sériilt vezeték vagy csatlakozas.
e Ellendrizze, hogy a vezérl6vezeték szigetelve legyen a halézati és a motorvezetéktdl a
zajvédettség érdekében.
e Ellendrizze a jelek fesziiltségforrasat, ha sziikséges.
o Amyeékolt kabel vagy sodrott par hasznélata ajénlott. Biztositani kell az arnyékolds megfeleld
végzGdését.
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Ellendrzendd tétel

Leirds Ellendrizve

H(itési tavolsdg

o Méréssel biztositani kell, hogy a felsé és az alsd tavolsag megfeleld legyen, hogy biztositsa a
kell6 légaramlést a hiitéshez.

EMC szempontok

* Ellendrizze a megfeleld telepitést az elektromagneses képességekre vonatkozdan.

Kornyezeti feltételek

e Ldsd a berendezések miiszaki cimkéjét a maximalis m(ikodési hémérséklet kornyezeti
hatarértékeire vonatkozdan.
e Apdratartalom szintje legyen 5-95% nem kondenzalé.

Biztositasok és aramkor

e Ellendrizze a megfeleld biztositékokat vagy dramkdr megszakitdkat.

megszakitok. e Ellendrizze, hogy minden biztositék szorosan be legyen illesztve és megfeleléen miikad;jon,
valamint hogy az 6sszes dramkdr megszakitd nyitott helyzetben legyen.
Foldelés e Ellendrizze a megfeleld foldelési csatlakozasokat, valamit hogy szorosak és oxidaciotol

mentesek legyenek.
* Avezetékhez végzett foldelés nem megfeleld.

Bemeneti és kimeneti

o Ellendrizze a laza csatlakozasokat

tapvezetékek e Ellendrizze, hogy a motor és a tapellatds kiilon vezetékekben vagy kiildn drnyékolt
kébelekben helyezkedjen el.

Kapcsoldk * Biztositsa, hogy az dsszes kapcsold és megszakitd bedllitdsa a megfeleld pozicidban legyen.

Rezgés e Ellendrizze, hogy a késziilék szildrdan fel legyen szerelve.

e Ellendrizze, hogy nincs-e szokatlan mérték( rezgés.

Ellendrizte:
Datum:

7.3 Kapcsolja be a tapfesziltséget

MEGJEGYZES:
e MAGASFESZULTSEG A frekvencia-atalakitok nagy fesziiltség alé keriilnek, ha a

véltakozd dramu héldzatra csatlakoznak. A telepitést, Gizembe helyezést és
karbantartast kizardlag képzett szakember végezheti. Ezen Gtmutatdsok be nem tartésa
haldlt vagy sulyos sérilést okozhat.

VELETLEN INDITAS Ha a frekvencia-atalakité a valtakozé dramu hélézatra csatlakozik, a
motor barmikor elindulhat. A frekvencia-atalakité, a motor és barmilyen meghajtott
berendezés mikodésre kész allapotban kell legyen. Ennek be nem tartasa halalt,
stlyos sériilést vagy anyagi kart eredményezhet.

POTENCIALIS VESZELY BELSO HIBA ESETEN! Fennall a személyi sériilés kockazata, ha
a frekvencia-atalakité nincs megfelelSen lezérva. A fesziiltség bekapcsolédsa el6tt
gondoskodjon arrél, hogy minden biztonsagi fedél a helyén legyen, biztonsdgosan
rogzitve.

. Gy8z6djdn meg arrdl, hogy a bemeneti fesziltség 3%-kal ki legyen egyensulyozva. Ha

nem, a folytatés el&tt korrigélja a fesziltség egyensulyhianyat. Ismételje meg ezt az
eljaréast a feszultségkorrekcid utén.

. Gondoskodjon arrél, hogy az opcionélis berendezések huzalozasa, ha jelen van,

megfeleljen a telepitd alkalmazésnak.

. Gondoskodjon arrdl, hogy az &sszes kezel8i és inditd eszkéz OFF (KI) allasban legyen.

A panelajtokat le kell zarni vagy a fedeliiket fel kell szerelni.

. Helyezze a késziiléket fesziiltség ala. NE inditsa el ekkor a frekvencia-atalakitét. A

megszakitd kapcsoldval rendelkezd készllékeknél allitsa a megfelels kapcsoldt ON
(BE) allasba, hogy a frekvencia-atalakitét feszlltség alé helyezze.
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7.4 Kilralésiidé

FIGYELMEZTETES:

Csatlakoztassa és zérja le az elektromos tapellatast, és varja meg az aldbbiak szerint
megadott minimalis varakozasi id6t. Ha nem var a megadott ideig a tapellatés
kikapcsoldsa utdn a szerviz vagy javitds megkezdése elétt, ez halélt vagy sulyos sérilést
okozhat.

A frekvenciavalték DC-kéri kondenzéatorokat tartalmaznak, amelyek feltéltve maradnak
még akkor is, ha a frekvenciavalté nem kap dramot. Az elektromos veszélyek elkerllése
érdekében, csatlakoztassa le a kdvetkezéket:

e AC tapellatés

e Barmilyen allandé magneses tipusti motor

e Barmilyen tavoli DC-kori tapegység, beleértve az akkumulétoros tartalékot, a

szinetmentes dramforrast és a DC-kori 6sszekottetéseket més frekvenciavaltdkhoz.

Vérja meg a kondenzatorok teljes kistilését, mielStt barmilyen szervizelést vagy javitast
végeznének. A varakozasi idSket lasd az aldbbi tadblazatban:

HVL Minimalis varakozasi id6k (perc)
2,015+ 2,040 15

3,015 + 3,055 4

3,075+ 3,110 15

4,015+4,110 4

4,150 + 4,220 15

A nagy fesziiltség még akkor is jelen lehet, ha a figyelmeztetd LED jelz&fény kialszik.
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8 Programozas

Figyelmeztetés

MEGJEGYZES:

Figyelmesen olvassa el és kdvesse a hasznélati utasitast a programozas elkezdése elétt.
Ennek az a célja, hogy megel&zze az olyan helytelen beéllitdsokat, amelyek
meghibdsodasokat okozhatnak. Minden mdédositast szakképzett technikusnak kell
elvégeznie!

8.1 Kijelz6 és vezérl6 panel

HYDROVAR®

4 QOYOC

| | \ HVNG-IOM_BUTTONS_A_SC.DRW
1 2 3 5 6 7
1. Aramellatas
2. Futtatds
3. Hiba
4. Bal
5. Fel
6. Le
7. Jobb
8.2 Nyomdégombok funkcidi
Nyomégomb Leirds
A Akésziilék elinditdsa az 1. ablakban.
v Akésziilék ledllitasa az 1. ablakban.
4 ésh Visszadllités: nyomja meg mindkét gombot egyidejlileg 5 masodpercig.
A Erték novekedése / almenii kivalasztasa.
v Erték csokkenése / almenii kivélasztasa.
A +rovid Vv Atvéltas egy érték gyorsabb felfelé gorgetésére.
V¥ +rovid A Atvaltas egy érték gyorsabb lefelé gérgetésére.
Roviden nyomja le a kdvetkezst: > | Lépjen az almeniibe/véltson dt a meniiben szerepld kovetkezd paraméterre.
Réviden nyomja le a kovetkez6t: < |Lépjen ki az almenlib6l/valtson at a meniiben szerepld el6z6 paraméterre.
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Nyomdégomb Leirds

Hosszan nyomja le a kovetkez6t: <€ |Véltson vissza a fémeniibe.

Az egyes nyomoégombokhoz kapcsolddé funkcidk véltozhatnak, de minden pillanatban
lathatdk hivatkozas céljabdl, a kijelzé legalsdébb sordban.

8.3 Szoftverparaméterek

A paraméterek 2 kiilonéllé csoportba szervezédnek:
® Az a paraméterkészlet, amely csak meniket hatdroz meg
e A HYDROVAR konfiguracidéhoz szilkséges paraméterkészlet

Az elsé készletre utalva (a menlket meghatdrozé paraméterek), mindegyikik (példaul) a
kovetkezd informéacidkat tartalmazd megjelenitett képpel jelenik meg:

M20 STATUS (ALLAPOT)
= MENU (MENU)

Aktualis érték Kimeneti frekv.
ENTER PREV (ELOZO)  NEXT (KOVETREZER

ahol:
¢ M20: a meni szdma
e ALLAPOT: a meniineve
e Aktudlis érték: a kivalasztott atalakito altal adott bemeneti jel (a 400. almen éltal
bedllitva) a 405. paraméter altal beéllitott mértékegységgel kifejezve
e OUTPUT FREQ. (KIMENETI FREKV.): a hajtas altal a motor részére szolgaltatott aktualis
frekvencia
e ENTER/PREV/NEXT (ENTER/ELOZO/KOVETKEZO): a kapcsolédd nyomdgombok
tényleges funkcioi
A mésodik sorozatra hivatkozva (a HYDROVAR értékét konfiguralé paraméterek),
mindegyik a kijelz8 képével jelenik meg, amely (példaul) a kovetkezd informacidt mutatja:

P09 OPERAT.TIME (MUK. IDO)

L2 XXXXX. XX
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

ahol:

® P09: a paraméter szdma

e OPERAT.TIME (MUK. IDO): a paraméter neve

o XXXXX.XX: az aktudlis paraméter értéke

o Aktualis érték: a kivalasztott atalakité altal adott bemeneti jel (a 400. almen altal
bedllitva) a 405. paraméter altal beallitott mértékegységgel kifejezve

* Kimeneti frekvencia: a hajtas altal a motor részére szolgaltatott aktuélis frekvencia

e Bal/Fel/Le/Jobb fkec.: a kapcsolddd nyomdgombok tényleges funkcidi

A paraméterek alkalmazhatdk az 6sszes HYDROVAR esetében a kdvetkezd kivételekkel:

* Ha a bedllitds automatikusan atvitelre keril az 6sszes
HYDROVAR egységen egy rendszeren belll, ezt a megfelels G
szimbdlum (globalis) jelzi.

44 HVL 2.015-4.220 Telepitési, miikddtetési és karbantartasi kézikdnyv



8 Programozas

* Ha egy paraméter csak olvashatd, ezt a (Csak olvashatd) PO
szimbdlum jeldli:

8.3.1 M00 MAIN MENU (FOMENU)

Men terjedelme
Ez az almeni a kdvetkez§ szoftverparamétereket tartalmazza:
e Kezddlap
e Szlkséges érték kivalasztasa
e Szabdlyozés Ujrainditési érték
¢ Nyelv kivélasztasa
e Datum és idd beallitas
e Auto - indités
e Uzemorak szédma
HOME (KEZDOLAP)
A kijelz6n megjelend informacié a 105. paraméterben eszkdzolt valasztastdl fligg MODE
(MOD); a tovabbi részleteket lasd a kdvetkezé helyen: P105 MODE (MOD) (oldal 55)

Ha a P105 MODE (MOD) beéllitott értéke Vezérls vagy Mikddtetd, a kijelzs a kdvetkezd
informéciét mutatja:

CONTROLLER (VEZERLO)
# Aktualis érték

Status (Allapot) HV  Kimeneti frekv.
PREV (ELOZ0) START(INDITAS) STOP (LEALLINEST (KO

ACTUATOR (MOKODTETO)
# Aktualis érték

Status (Allapot) HV  Kimeneti frekv.
PREV (ELOZ0) START(INDITAS) STOP (LEALLINEST (KO

ahol:

o Aktudlis érték: a kivalasztott atalakito altal adott bemeneti jel (beéllitdsa a 400 meni
segitségével torténik)

. Allapot HV: jelentése az HYDROVAR éllapot (ON / OFF / STOP (BE / Kl / STOP)) a
nyomdégombok és a kilsé érintkezd manudlis beéllitasatol figgden X1/18-19)

¢ Kimeneti frekvencia: a hajtas altal a motor részére szolgaltatott aktudlis frekvencia

* PREV/START/STOP/NEXT (ELOZO/START/STOP/KOVETKEZO): a kapcsolédd
nyomdgombok tényleges funkcioi

Ha a 105. paraméter MODE (MOD) beallitott értéke Kaszkad relé, a kijelzé a kovetkezd
informacidkat mutatja:

CASCADE RELAY (KAbSZI(AD
& Aktualis érték

Status (Allapot) HV  Kimeneti frekv.
PREV (ELOZ®) START(INDITAS) STOP (LEALLINESY (KO

ahol:
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o Kaszkéad relé: a 105. paraméter értéke

e #1+4: aztjelzi, hogy a rendszer a kdvetkezSkkel miikddik: 1 mester (#1) és példaul 4
rogzitett sebesség szivattyd (+4)

o Aktudlis érték: a kivalasztott dtalakitd altal adott bemeneti jel (beéllitdsa a 400 men
segitségével torténik)

. Allapot HV: jelentése az HYDROVAR éllapot (ON / OFF / STOP (BE /Kl / STOP)) a
nyomdégombok és a kilsé érintkezd manudlis beéllitdsatol figgden X1/18-19)

¢ Kimeneti frekvencia: a hajtas éaltal a motor részére szolgaltatott aktualis frekvencia

 PREV/START/STOP/NEXT (ELOZO/START/STOP/KOVETKEZO): a kapcsolédd
nyomdgombok tényleges funkcioi

Ha: a 105MODE (MOD) beéllitott értéke Kaszkad soros vagy Kaszkad szikron, a kijelzé a
kévetkezd informacidkat mutatja:

CASCADE SERIAL (K@SZRAD

a4 Aktualis érték

Status (Allapot) HV  Kimeneti frekv.
PREV (ELOZ0) START(INDITAS) STOP (LEALLINEXY (KO

CASCADE SYNCHRON BASZKA
& Aktualis érték

Status (Allapot) HV  Kimeneti frekv.
PREV (ELOZO) START(INDITAS) STOP (LEALLINESY (KO

ahol:

* Kaszkad soros vagy Kaszkad szikron: a 105. paraméter értéke

e @1: mutatja példaul a kdvetkezd paraméter értékét: 1220 (PUMP ADDR. (SZIVATTYU
Cim)

e P4: példaul annak a szivattylinak a cimét mutatja, amely a kaszkddban mesterként
mikodik, az 500. meni beéllitasatdl figgben

o Aktudlis érték: a kivalasztott atalakito altal adott bemeneti jel (beéllitdsa a 400 meni
segitségével torténik)

. Allapot HV: jelentése az HYDROVAR éllapot (ON / OFF / STOP (BE / Kl / STOP)) a
nyomdégombok és a kilsé érintkezd manudlis beéllitasatol figgden X1/18-19)

¢ Kimeneti frekvencia: a hajtas altal a motor részére szolgaltatott aktudlis frekvencia

e PREV/START/STOP/NEXT (ELOZO/START/STOP/KOVETKEZO): a kapcsoléds
nyomdgombok tényleges funkcioi

P02 REQUIRED VAL.(KOTELEZO ERT) G

A kijelz8n megjelend informacic a 105. paraméterben eszkdzolt vélasztastdl fligg ; a
tovéabbi részleteket lasd a kovetkezé helyen: P105 MODE (MOD) (oldal 55)

Ha a 105. paraméter MODE (MOD) beillitott értéke VezérlS vagy Kaszkad reléKaszkad
sorosKaszkad szikron, a kijelz8 a kovetkezd informécidkat mutatja:

P02 REQUIRED VAL. (SZUKSEGES ERT.P1
& XXX.XX bar

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]
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ahol:
e REQUIRED VAL.(KOTELEZO ERT): a paraméter leirasa

e D1:(példéul) a paraméterre vonatkozdan kivélasztott forrés a 800. almen altal
beéllitva

o XXX.XX: az aktudlis paraméter értéke

® bar: a 405. paraméter éltal meghatarozott mértékegység

o Aktudlis érték: a kivalasztott dtalakitd altal adott bemeneti jel (a 400. almen altal
beéllitva) a 405. paraméter altal bedllitott mértékegységgel kifejezve

¢ Kimeneti frekvencia: a hajtas altal a motor részére szolgaltatott aktudlis frekvencia

* Bal/Fel/Le/Jobb: A kapcsolédé nyomdgombok tényleges funkcidi

Ha a 105. paraméter MODE (MOD) beallitott értéke Miikddtets, a kijelz6 a kdvetkezd
informacidkat mutatja:

P02 ACTUAT.FRQ (MUK. FREKV.) D1
& xx.X Hz
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcio Le funkcié Jobb funkd]
ahol:

e ACTUAT.FRQ.1 (MUK. FRKV. 1).: a paraméter leirdsa

e D1:(példaul) a paraméterre vonatkozdan kivélasztott forras a 800. almen 4ltal
beallitva

e XX.X: az aktuédlis paraméter értéke

e Hz: a mértékegység

e Aktudlis érték: a kivalasztott atalakito altal adott bemeneti jel (a 400. almen éltal
bedllitva) a 405. paraméter altal bedllitott mértékegységgel kifejezve

¢ Kimeneti frekvencia: a hajtas altal a motor részére szolgaltatott aktuélis frekvencia

¢ Bal/Fel/Le/Jobb: A kapcsolddé nyomdgombok tényleges funkcidi

P03 EFF.REQ.VAL. (EFF. KOT. ERT) @

A kijelz8n megjelend informacié a kdvetkezd paraméterben eszkozolt valasztastol fligg:
105; tovabbi részletekért 1dsd: P105 MODE (MOD) (oldal 55)

Ha a 105. paraméter MODE (MOD) beéllitott értéke Vezérld, Kaszkad relé, Kaszkad soros
vagy Kaszkéad szikron, a kijelz& a kdvetkezd informacidot mutatja:

P03 EFF.REQ.VAL (EFF. SZUKS. ERT.) D1
oY xxx.xx bar

Aktualis érték Kimeneti frekyv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd

ahol:

e EFF.REQ.VAL. (EFF. KOT. ERT): a paraméter leirasa

* D1:(példéul) a paraméterre vonatkozdan kivélasztott forras a 800. almen altal
beéllitva

o XXX.XX: az aktudlis paraméter értéke
® bar: a 405. paraméter éltal meghatérozott mértékegység

e Aktudlis érték: a kivalasztott atalakito altal adott bemeneti jel (a 400. almend éltal
bedllitva) a 405. paraméter altal bedllitott mértékegységgel kifejezve
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¢ Kimeneti frekvencia: a hajtas altal a motor részére szolgéltatott aktualis frekvencia

e Bal/Fel/Le/Jobb: A kapcsolédd nyomégombok tényleges funkcidi

Ha a 105. paraméter MODE (MOD) beéllitott értéke Mikodtetd, a PO3 nem jelenik meg!
A 03. paraméter EFF.REQ.VAL. (EFF. KOT. ERT) azt az aktualis, eldirt értéket mutatja,
amelynek kiszamitasara az 505. paraméterACT.VAL.INC. (AKT. ERT. NOV.), az 510.
paraméter ACT.VAL.DEC. (AKT. ERT. CSOKK.) és a 330. paraméter LIFT AMOUNT

(EMELESI MENNYISEG) alapjan keriil sor. Ha az el&irt értéket (a 900. almend altal
beéllitott) ofszet jel befolyasolja, az aktudlis aktiv elSirt érték ugyszintén megjelenik ebben

az ablakban.

P04 START VALUE (KEZDETI ERTEK) G

P04 START VALUE (KEZDETI ERTEK)

ro 100%
Aktualis érték

Fel funkcié

Kimeneti frekv.

Bal funkcio Le funkcio Jobb funkd]

Eza paramétgr meghatarozza az el&irt érték szdzalékaban (0-100%) (P02 REQUIRED VAL.
(KOTELEZO ERT)), a szivattyl ledlldsa utani kezdGértéket.

Ha a P02 REQUIRED VAL.(KOTELEZO ERT) teljesl és nincs tobb fogyasztés, a szivattyu
ledll. A szivattyu Ujraindul, ha a nyomés a kévetkez érték ala esik: P04 START VALUE

(KEZDETI ERTEK).
A 100% érték azt jelenti, hogy ez a paraméter nem érvényes (100%=ki)!

P05 LANGUAGE (NYELV)

P05 LANGUAGE (NYELV)

& angol
Aktualis értéek

Fel funkcié

Kimeneti frekv.
Jobb funkd]

Bal funkcié Le funkcié

Ezzel a paraméterrel kivalaszthatd a kijelz8 nyelve.

P06 DATE (DATUM)

P06 DATE (DATUM)

g XX.XX.20XX
Aktualis értek

Fel funkcié

Kimeneti frekv.

Bal funkcio Le funkcio Jobb funkd]

Ezzel a paraméterrel beéllithatd az aktudlis datum.

P07 TIME (IDO)

P07 TIME (IDO)

& HH.MM (OO.PP)

Aktualis ertek

Bal funkcio Fel funkcié

Kimeneti frekv.

Le funkcio Jobb funkd]
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Ezzel a paraméterrel beéllithatd az aktudlis idS.

P08 AUTO-START (AUTOMATIKUS INDITAS) G

P08 AUTO-START (AUTOMATIKUS INDITAS)

o ON (BE)

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ha AUTO-START (AUTOMATIKUS INDITAS) = Be, akkor a HYDROVAR automatikusan
elindul (igény esetén) az dramtalanitas utan.

O

P09 OPERAT.TIME (MUK. IDO)

P09 OPERAT.TIME (MUK. IDO)

o 0000h

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ez a paraméter a teljes mkodési id6t mutatja (6réban).
A szamlalé visszaallitasara vonatkozé utasitast lasd: P1135 CLR.OPERAT. (TORL. MUKOD.).

8.3.2 M20 STATUS (ALLAPOT)

MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)

Ezzel az almentivel lehetséges az Gsszes csatlakoztatott késziilék llapotanak (beleértve a
meghibdsodéasokat és a motor éraszédmait) ellenérzése.

P21 STATUS UNITS (ALLAPOT EGYSEGEK) @ G
Ez a paraméter attekintést ad a csatlakoztatott készilékek allapotardl.

A kijelz8n megjelend informacié a 105. paraméterben eszkdzdlt vélasztastdl fligg MODE
(MOD); a tovébbi részleteket lasd a kdvetkezd helyen: P105 MODE (MOD) (oldal 55).

Ha a 105. paraméter MODE (MOD) beillitott értéke Kaszkad soros vagy Kaszkad szikron, a
kijelz8 (példaul) a kovetkezd informacidkat mutatja:

P21 STATUS UNITS (ALLAPOT EGYSEGEK)

# 11001000

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

ahol az allapot az 6sszes (max. 8) csatlakoztatott készllékre vonatkozdan lathatd (ahol 1=
aktivalt/O=deaktivalt).

Ha a 105. paraméter MODE (MOD) beillitott értéke Kaszkad relé, a kijelz6 (példaul) a
kévetkezd informacidkat mutatja:
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P21 STATUS UNITS (ALLAPOT EGYSEGEK)

& 10100

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcid Jobb funkd

ahol a (HYDROVAR tovébbi prémium kartyaval (Premium Card) van felszerelve), az 5
relékapcsold érintkezd dllapota lathatd. (ahol 1=aktivalt/O=deaktivalt).

P22 SELECT DEVICE (ESZKOZ KIVALASZTASA)

P23 STATUS DEVICE (ALLAPOT ESZKOZ)

Ez a paraméter lehet8vé teszi, hogy a felhasznalé egy adott késziiléket (1-8) kivalasszon a
kaszkddrendszerben gy, hogy ellendrizhetd legyen az aktuélis allapot, a motor éraszama
a legutoljara el&fordult hibakkal egytt.

A kijelz6n megjelend informacié a 105. paraméterben eszkdzolt valasztastdl fligg MODE
(MOD); a tovabbi részleteket lasd a kdvetkezs helyen: P105 MODE (MOD) (oldal 55).

P22 SELECT DEVICE (ESZKOZ KIVALASZTA
7oy 1
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcid Le funkcio Jobb funkd

Ha a P105 MODE (MOD) beéllitott értéke Kaszkad soros vagy Kaszkad szikron, a
kévetkez8hoz kivélasztott érték P22 SELECT DEVICE (ESZKOZ KIVALASZTASA)
meghatérozza a HYDROVAR egységek cimét,

Ha a P105 MODE (MOD) be"élll'tottlértéke Kaszkéd relé, a kdvetkez8khoz kivélasztott érték
P22 SELECT DEVICE (ESZKOZ KIVALASZTASA) a kovetkezd tablazatot koveti.

Eszkoz a kdvetkez6 éltal engedélyezve
1 MASTER (MESTER) inverter
2 rogzitett sebességli szivattyl Relé: 1 X4 /1
3 rogzitett sebesséqi szivattyl Relé: 2 X4 /2
4 rogzitett sebesséqi szivattyl Relé: 3X4 /3
5 rogzitett sebességli szivattyl Relé: 4 X4 /4
6 rogzitett sebességi szivattyd Relé: 5X4 /5
7 N/A N/A
8 N/A N/A
G <

Ez a paraméter mutatja a kivalasztott eszkoz éllapotat (a kdvetkezd paraméter révén: 22
SELECT DEVICE (ESZKOZ KIVALASZTASA)).

A kijelz8n megjelend informacié a 105. paraméterben eszkdzdlt vélasztastdl fligg MODE
(MOD); a tovébbi részleteket lasd a kdvetkezd helyen: P105 MODE (MOD) (oldal 55).

Ha a P105 MODE (MOD) beéllitott értéke Kaszkad soros vagy Kaszkéad szikron, a kijelz8n
(példaul) a kdvetkezd informécio jelenik meg:
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P23 STATUS DEVICE (ALLAPOT ESZK0Z)

£

Leallt

Aktualis érték

Bal funkcié Fel funkcié

Kimeneti frekv.
Jobb funkd]

ahol a megjelenitett érték véltozhat a kdvetkezd tablazat szerint:

Megjelenitett érték Leiras

Futéds A szivattyu Gizemel.

Ledllt Aszivattyu ledll, mivel a szivatty(ra vonatkozé kérésre
nem keriilt sor.

Letiltva A szivattyu kézi ledllitasa a kovetkezé gombok -
paraméterek segitségével torténik P24 ENABLE DEVICE
(ESZKOZ ENGEDELYEZESE)- kiilsG eszkoz

OFF (KI) A szivatty nem csatlakozik a tapegységhez vagy az
RS485 egységhez.

Elokészités Egy Uj késziilék csatlakozik a rendszerhez és az adatok
atvitele folyamatban van.

Hiba Az aktudlis egységeken tortént hiba.

Ha a P105 MODE (MOD) beallitott értéke Kaszkad relé, a megjelenitett érték a kdvetkezd

tablazat szerint valtozhat:

Megjelenitett érték Leirds

Relé be A reléérintkez6 zart és a rogzitett sebesség( szivatty
mikodik.

Relé ki A reléérintkezd nyitva van és a rogzitett sebességli
szivattyu leall.

Hiba Az aktudlis egységeken tortént hiba.

P24 ENABLE DEVICE (ESZKOZ ENGEDELYEZESE) G

E paraméter felhasznalasaval a felhasznalé manualisan aktivalhatja és deaktivalhatja a
kivalasztott eszkozt (a kdvetkezd paraméter segitségével: 22 SELECT DEVICE (ESZKOZ

KIVALASZTASA)).

Ha a 105. paraméterMODE (MOD) besllitott értéke Vezérld, Kaszkad relé, Kaszkad soros
vagy Kaszkad szikron, a kijelzé a kdvetkezd informécidkat mutatja:

P24 ENABLE DEVICE (ESZKOZ ENGEDELYH

Aktualis érték

Bal funkcio Fel funkcié

& Engedélyezve

Kimeneti frekv.
Le funkcio Jobb funkd]

ahol lehetséges, a beéllitdsok a kdvetkez8k: "Engedélyezve” vagy "Letiltva".

(€], 0%

P25 MOTOR HOURS (MOTOR ORAK)

Ez a paraméter mutatja a kivalasztott eszkdz miikédési idejét drédban kifejezve. Vagyis azt
az id&tartamot, amely alatt a HYDROVAR a motort bekapcsolja.
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P25 MOTOR HOURS (MOTOR ORAK)

& XXXXX h

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcid Jobb funkd

A szamlalas visszaallitdsi médjara vonatkozd informaciot lasd a kovetkezd paraméter
szerint: 1130 CLR. (TORL.) MOTOR H.

P26 a P30: ERROR (HIBA) memérian keresztiil. G

Ezek a paraméterek tartalmazzak a hibamemdéridra vonatkozé informécidkat. Minden hiba
mentésre kerll és megjelenik ezekben a paraméterekben.

P26 1ST ERROR (1. HIBA)

& XX Hiba

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

A hibak a kovetkezd informacidkat tartalmazzak:
e XX = hibakod / Hiba = leiras
¢ A hiba el6fordulési datuma és idépontja

P35 KWH COUNTER (KWH SZAMLALO) G
Ez a paraméter kozépértékként regisztralja a motor energiafogyasztasat 1 6ra alatt.

P35 KWH COUNTER (SZAMLALO)

& XXXXX kWh

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A szamlalas visszaallitéasi modjara vonatkozé informaciot lasd a kovetkezd paraméter
szerint: 1140 CLR.KWH CNT. (TORL. KWH SZAM.)

8.3.3 M40 DIAGNOSTICS (DIAGNOSZTIKA)

MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)
Ez az almenl a kdvetkezd szoftverparamétereket tartalmazza:
e Gyartas datuma
e Tényleges hémérséklet
e Tényleges kimeneti dram
e Tényleges bemeneti fesziltség
e Tényleges kimeneti frekvencia
e A teljesitménykartya szoftververzidja
Uzemeltetés kdzben az e paraméterekben szerepld informacié csak olvashaté. Valtozas
nem megengedett.
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P41 PROD.DATE (GYART. DATUM)

P43 TEMP.INVERTER (HOM. INVERTER)‘ G

P44 CURR.INVERTER (ARAM INVERTER) G

©

A vezérld kartya gyértasi datumat mutatja; a kijelz6 formatuma YYYYWW (EEEEHH) (év,

hét).

P41 PROD.DATE (GYART. DATUM)

s  20YYWW

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcid Jobb funkd

P42 SEL.INVERTER (SZEL. INVERTER) G

Kivélasztja a kivant inverter egységet (1-8).

P42 SEL.INVERTER (SZEL. INVERTER)
& 1
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

O

Mutatja a h6mérsékletet a kivalasztott késziléken belll (a 42. paraméteren keresztil).

P43 TEMP.INVERTER (HOM. INVERTER)
&  XX% XX°C

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

a kdvetkezd adatokkal:
¢ Belsd hdmérséklet (°C)
o A maximalis hEmérséklet %-a

>

Mutatja a kimeneti dramot a maximalis névleges dram szazalékdban a kivéalasztott

készilékhez (a 42. paraméteren keresztil).

P44 CURR.INVERTER (ARAM INVERTER)

Aktualis érték

& XXX %

Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd

>

P45 VOLT.INVERTER G

Mutatja a bemeneti fesziiltséget (V) a kivalasztott készilékhez (a 42. paraméteren

keresztll).
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P45 VOLT.INVERTER

& XXXV

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

P46 OUTPUT FREQ. (KIMENETI FREKV.) ‘ G

Mutatja a bemeneti frekvenciat (Hz) a kivalasztott készilékhez (a 42. paraméteren
keresztul).

P46 OUTPUT FREQ. (KIMENETI FREKV.)

& X.XX Hz

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

O

P47 VER.INVERTER : POWER (TELJESITMENY) ‘ G

(a 42. paraméteren keresztil).

P47 VER.INVERTER

o 1,00

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A részleteket lasd az aldbbi tdblazatban.

Megjelenitett érték Verzidk (teljesitmény mennyiségek) | Tovabbi adatok
1,00 Osszes Els6 kiadds 2015/12

8.3.4 M60 SETTINGS (BEALLITASOK)
MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)

Ez az almenl a kdvetkezd szoftverparamétereket tartalmazza:

e JELSZO
e LEPTETO

VIGYAZAT:

Olvassa el figyelmesen ezeket az utasitasokat, miel&tt barmilyen paramétert médositana
ebben az almenlben. Ezt a beéllitast képzett és szakavatott személyeknek kell
végrehajtaniuk. A hibas beéllitdsok mikddési hibat okozhatnak.

Lehetséges az 6sszes paraméter mddositasa mikddés kdzben, de erésen ajanlott, hogy a
késziléket leallitsdk a paraméterek mddositésakor.

P61 PASSWORD (JELSZO)

rja be a rendszer jelszavat, amely hozzaférést biztosit az 6sszes rendszerparaméterhez: az
alapértelmezett beallitds 00066.
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P61 PASSWORD (JELSZO)

e
Aktualis érték

Bal funkcié Fel funkcid

XXXX

Kimeneti frekv.

Le funkcié

Jobb funkd]

A helyes jelszd beirdsakor a rendszer 10 percig feloldott dllapotban marad.

E paraméterre vonatkozdan kérjik, vegye figyelembe, hogy amint a szerkesztési médba
belépett (a rendelkezésre allé nyomégomb lenyomasaval), a felhasznalé megerdsitheti az
Uj értéket Ugy, hogy 3 mésodpercig lenyomja a jobb (») nyomégombot.

P62 JOG (LEPTETES)

Ez a paraméter deaktivalja a HYDROVAR belsé vezérl§jét és manudlis mddba valt. A

kijelz8 a kovetkezd informéci

okat mutatja:

P62 JOG (LEPTETES)

& X.Xx Hz
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]
Ahol:

készulék leall.

JOG (LEPTETES): a paraméter leirasa
X.XX: az aktuélis paraméter érték (OHz - P245 MAX.FREQ.(FREKV.)); 0,0 Hz értéken a

Aktuélis érték: a kivalasztott atalakitd ltal adott bemeneti jel (a 400. almend &ltal

bedllitva) a 405. paraméter altal beéllitott mértékegységgel kifejezve

Kimeneti frekvencia: a hajtés altal a motor részére szolgéltatott aktudlis frekvencia
Bal/Fel/Le/Jobb fkc.: a kapcsoldodd nyomdgombok tényleges funkcidi

8.3.5 M100 BASIC SETTINGS (ALAPVETO BEALLITASOK)
MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)

Ez az almeni a kdvetkez§ szoftverparamétereket tartalmazza:

P105 MODE (MOD)

Mikodési mod
Szivattyd cim
Jelszd

Zarolasi funkcio
Kijelzé kontraszt
Kijelzd fényerd

E paraméter hasznélataval a felhasznalé kivélaszthatja az Gzemmaddot.

P105 MODE (MOD)

& Vezeérlo
Aktualis érték
Bal funkcié Fel funkcid

Kimeneti frekv.

Le funkcié

Jobb funkd

ahol a lehetséges bedllitasok:

|MODE(M()D)

Mikddtethetd egység(ek)
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Vezérl§ 1 Hydrovar

(Alapértelmezett)

Kaszkdd relé 1 Hydrovar és Premium Card (prémium kdrtya)
Kaszkad soros Egynél tébb szivattyu

Kaszkad szikron Az Bsszes szivatty ugyanazon a frekvencian Gizemel
Mikddtetd 1 Hydrovar

A Mkédtetd mdéd hasznélatos, ha a HYDROVAR szabvanyos VFD a kévetkez8kkel:

* Rogzitett sebességre vonatkozd kdvetelmények vagy
e Kilsé sebességjel csatlakozik.

Tovabbi informacidkért lasd: Példa: P105 MUKODTETO mdéd (oldal 105).
P106 PUMP ADDR. (SZIVATTYU CiM)
Vélasszon egy cimet (1-8) a kovetkez8k mindegyikéhez: HYDROVAR

P106 PUMP ADDR. (SZIVATTYU CiM)
& 1
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcié Fel funkcié Le funkcié Jobb funkd

Ha tobb MASTER inverter csatlakozik a belsé RS-485 interfészen keresztil (maximum
nyolc aKaszkad soros médban), a kdvetkezéknek érvényben kell lennidik.

e Mindegyik HYDROVAR sajét szivattylicimet (1-8) igényel
e Mindegyik cim csak egyszer hasznélhaté.
P110 SET PASSW. (JELSZO BEALL.)
Allitsa be a rendszerjelszdt (00000 - 09999); az alapértelmezett bedllitas 00066.

P110 SET PASSW. (JELSZO BEALL.)

o 00066

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

P115 LOCK FUNCT. (LEZARAS FUNKC.)

E paraméter hasznélataval a felhasznélo lezérhatja vagy feloldhatja a fémeniben szerepld

paraméterbedllitasokat.

P115 LOCK FUNCT.(ZARO FUNKC.)

Fo3 Ki

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

ahol a lehetséges bedllitasok:

Bedllitas Leirds

ON (BE) Semmilyen paraméter nem mddosithatd a rendszerjelszo
nélkil.

OFF (KI) Afémeniben szerepld minden paraméter
megvaltoztathato.

56 HVL 2.015-4.220 Telepitési, miikddtetési és karbantartasi kézikdnyv



8 Programozas

P120 DISP.CONTR. (KIJ. KONTR.)
Allitsa be a kijelz& kontrasztjat (10 - 100%)

P120 DISP.CONTR. (KIJ. KONTR.)

o 75 %

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

P125 DISP.BRIGHT. (KIJ. FENYERO)
Allitsa be a kijelzé hattérvilagitasi fényerejét (10 - 100%)

P125 DISP.BRIGHT. (KIJ. FENYERO)

o 100 %

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio  Jobb funkd

P130 DISP.ROTATION (KIJ. FORGATAS)
Ez a paraméter lehetdvé teszi a kijelz6 és a nyomdgombok 180°-os elforgatasat a normal

helyzethez képest.

P130 DISP.ROTATION (FORGAS)

o FALSE (HAMIS)

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

P135 BACK.COMP. (HAT KOMP.)

P135 BACK.COMP. (HAT KOMP.)

& NEM

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

Ez a paraméter aktivélja a visszafelé kompatibilitds médot, ha a beéllitott értéke YES
(IGEN), a HYDROVAR berendezést arra kényszeriti, hogy tobb szivattyus alkalmazésban
miikoddjon, amelynek sordn gy mikodik és kommunikél, mint az elz8 generacids
HYDROVAR (HV 2.015-4.220).

A HVL és HV 2,015-4,220 tébbszivattyts kommunikéciés protokoll nem kompatibilis! fgy a
tébb szivattyls alkalmazas esetén, ahol legaldbb egy el6z8 generacios HYDROVAR van
jelen (HV 2.015-4.220), az &sszes tébbi HVL modell arra kényszerdl, hogy visszafelé
kompatibilis médban Gzemeljen. Tovdbbi informaciokért ellendrizze a dedikalt HVL
visszamendleges kompatibilitasi beallitast és a programozasi Gtmutatét.

8.3.6 M200 CONF.INVERTER (KONF. INVERTER)
MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)
Ez az almenl a kdvetkezd szoftverparamétereket tartalmazza:

e Szoftver
e Egységek szdma
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Rédmpabeallitdsok
Motorbeallitdsok
Frekvenciabeéllitasok
STC védelem

P202 SOFTWARE (SZOFTVER)
Mutatja a vezérlSkartya szoftververzidjara vonatkozd informaciét.

P202 SOFTWARE (SZOFTVER)

& 1,00
Aktualis érték

Bal funkcio

Kimeneti frekv.

Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A részleteket lasd az aldbbi tdbldzatban.

Tovébbi adatok
ElsG kiadas 2015/12

Megjelenitett érték
1,00

P205 MAX.UNITS (MAX. EGYSEGEK) G
Allitsa be az egyszerre miikdds készilékek maximalis szamat.

P205 MAX.UNITS (MAX. EGYSEGEK)

'l 6

Aktualis érték

Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcio Le funkcié Jobb funkd]
Az ésszer( értékek a kovetkez8k:
Erték MODE (MOD)
1-8 Kaszkad soros
2-6 Kaszkad relé

P210 INVERTER G

Vélassza ki a HYDROVAR cimet a paraméterezés céljara.

P210 INVERTER
o Osszes
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd
A lehetséges beéllitdsok:
Bedllitas Leirds
Osszes A csoportban lévg dsszes késziilék programozdsara

egyidejtileg keriil sor, és minden esethen az dsszes U]
bedllitds dtmasoldsra keriil az dsszes késziilékre.
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Beallitas

Leiras

1-8

Akkor hasznélatos, ha egy adott egység programozaséra
keriilt sor. Vélassza ki az adott egységet (1- 8).

P215 RAMP 1 (1. RAMPA) G

MEGJEGYZES:

* A gyors felfutdsi id8 hibakat (tulterhelés) okozhat inditaskor.
e Alassu felfutasi idé a kimeneti mikddési nyomaés csdkkenését okozhatja.

P215 RAMP 1 (1. RAMPA)

Aktualis érték

Bal funkcié

Fel funkcid

o 4 mp

Kimeneti frekv.

Le funkcid Jobb funkd

Ez a paraméter bedllitja a gyorsitas idejét, és befolyasolja a szivattyd vezérlését; a rdmpa a
HYDROVAR tipusatdl és a szivattyd tipusatdl figg.

HVL Lehetséges beéllitds (mp) Alapértelmezett beéllitds (mp)
2,015+ 2,040 1-250 4

3,015 + 3,040

4,015+ 4,040

3,055+ 3,110 1-1000 8

4,055 + 4,110

4,150 + 4,220 1-1000 12

Tovabbi informaciokért lasd: Példa: P200 rémpabeéllitésok (oldal 105).

P220 RAMP 2 (2. RAMPA) G

MEGJEGYZES:

e A gyors lefutasi id8 gyakran tulfeszlltséget okoz.

e Alassu lefutési idé gyakran tulnyomast okoz.

P220 RAMP 2 (2. RAMPA)

Aktualis érték

Bal funkcié Fel funkcid

o 4 mp

Kimeneti frekv.

Le funkcid Jobb funkd

Ez a paraméter bedllitja a gyors lassulasi id&t, és befolyasolja a szivattyu vezérlését; a

rampa a HYDROVAR tipusatdl és a szivattyd tipusatdl figg.

HVL Lehetséges beéllitds (mp) Alapértelmezett beéllitds (mp)
2,015+ 2,040 1-250 4

3,015 + 3,040

4,015+ 4,040

3,055+ 3,110 1-1000 8

4,055 + 4,110
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HVL

Lehetséges beéllitds (mp)

Alapértelmezett beéllitds (mp)

4,150 + 4,220

1-1000

12

Tovabbi informacidkért lasd: Példa: P200 réampabeéllitésok (oldal 105).

P225 RAMP 3 (3. RAMPA) G

MEGJEGYZES:

* A gyors felfutdsi id8 oszcillaciét és tulterhelést okozhat.

e Alassu felfutasi idé a kimend Gzemi nyomas csdkkenését okozhatja az igénybevétel
véltozéasakor.

P225 RAMP 3 (3. RAMPA)

& 70 mp
Aktualis érték

Bal funkcio

Kimeneti frekv.

Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ez a paraméter bedllitja a lassu gyorsulasi id6t, ezaltal meghatéarozza a kdvetkezét:

e A bels6HYDROVAR vezérl§ szabalyozasi sebessége a kis igénybevételi valtozdsok
esetén.

e Az 4llandé kimeneti nyomas.

A rampa (alapértelmezett érték 70 mp, lehetséges beéllitds 1-1000 mp) a szabalyozandé
rendszertSl figg. Tovabbi informacidkért lasd: Példa: P200 rampabeallitasok (oldal 105).

P230 RAMP 4 (4. RAMPA)

MEGJEGYZES:
* A gyors lefutasi id8 a készulék és a pumpa oszcillacidjat okozhatja.
¢ Alassu lefutési id8 nyoméasingadozasokat okozhat az igénybevétel véltozasa soran.

P230 RAMP 4 (4. RAMPA)

& 70 mp
Aktualis értéek

Bal funkcié

Kimeneti frekv.

Fel funkcid Le funkcid Jobb funkd

Ez a paraméter bedllitja a lassu lassulasi id6t, ezaltal meghatarozza a kdvetkezét:

* A bels6HYDROVAR vezérl§ szabalyozasi sebessége a kis igénybevételi valtozasok
esetén.

e Az allanddé kimeneti nyomas.

A rdmpa (alapértelmezett érték 70 mp, lehetséges beéllitds 1-1000 mp) a szabélyozandé
rendszertdl figg. Tovabbi informacidkért lasd: Példa: P200 rampabedllitasok (oldal 105).

P235 RAMP (RAMPA) FMIN A G

MEGJEGYZES:
A gyors felfutasi id8 hibakat (tdlterhelés) okozhat inditaskor.
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P235 RAMP FMIN A (RAMPA FMIN A)

& 2,0 mp

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcid Jobb funkd

Ez a paraméter (alapértelmezett érték 2,0 mp, lehetséges beéllitds 1,0-25,0 mp) beéllitja a
rémpa Fmin gyorsulast (gyors felfutasi id6) és HYDROVAR a kivalasztott P250 MIN.FREQ.
(FREKV.) eléréséig m(kodik, az Fmin értéken valo athaladaskor P215 RAMP 1 (1. RAMPA)
mkodésbe l1ép. Tovabbi informéacidkért 1asd: Példa: P200 rampabedllitdsok (oldal 105).

P240 RAMP (RAMPA) FMIN D G

MEGJEGYZES:

A gyors lefutési idé gyakran tulfesziltséget okoz.

P240 RAMP FMIN D (RAMPA FMIN D)

& 2,0 mp

Aktualis érték Kimeneti frekyv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd

Ez a paraméter (alapértelmezett érték 2,0 mp, lehetséges beéllitds 1,0-25,0 mp) beéllitja a
rampa Fmin lassulast (gyors lefutasi id8) és ledll HYDROVAR, ha P250 ala csékken
MIN.FREQ. (FREKV.). Tovébbi informéciokért l1asd: Példa: P200 Rédmpabeéllitdsok.

P245 MAX.FREQ.(FREKV.) G

MEGJEGYZES:

A szabvéanyosnal magasabb beéllitdsok a motor tdlterhelését okozhatjak.

P245 MAX.FREQ. (MAX. FREKV.)

& 50,0 Hz

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ez a paraméter (az alapértelmezett érték 50 Hz, a lehetséges beallitas 30,0- 70,0 Hz)
beéllitja a maximalis frekvenciat és igy a szivattyd maximalis sebességét; a szabvany
beéllitast a csatlakoztatott motor névleges frekvenciaja szerint.

P250 MIN.FREQ. (FREKV.) G

MEGJEGYZES:

A minimdlis frekvencia a kivalasztott szivattyutipustdl és alkalmazastdl figg. Kuléndsen a
farasi alkalmazadsokhoz a minimélis frekvenciat = 30 Hz* értékre kell allitani.
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P250 MIN.FREQ. (MIN. FREKV.)

& 20,0 Hz

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

Ez a paraméter (alapértelmezett érték 20 Hz, lehetséges beéllitds 0,0 Hz- P245 MAX.FREQ.
(FREKV.)) bedllitja a mini,ma'lis frekvenciét; az ez alatti m(jlfc'jdtetés a kovetkezskkel
torténik: P235 RAMP (RAMPA) FMIN A és P240 RAMP (RAMPA) FMIN D.

P255 CONF (KONF.) .FMIN G

Ez a paraméter meghatarozza a m(ikodést minimalis frekvencian.

P255 CONF.FMIN (KONF. FMIN)

' f->0

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

A lehetséges bedllitadsok:

Bedllitas Leirds

f->0 Amint a rendszer elérte az el8irt nyomast és nincs
sziikség tovabbi fogyasztasra, a frekvencia lecsokken a
kivélasztott P250 MIN.FREQ. (FREKV.): HYDROVAR
értékre, majd tovabb mikadik a kivélasztott P260 FMIN
TIME (IDO) értékig, ezutan pedig automatikusan ledll.

f->fmin E beallitassal a szivatty( sohasem all le automatikusan: a
frekvencia lecsokken a kivélasztott P250 értékre
MIN.FREQ. (FREKV.). A szivatty( leallitdsahoz a kiils§
ON/OFF (BE/KI) kapcsoldkat ki kell nyitni vagy a
rendelkezésre 3ll6 nyomdgombot meg kell nyomi.

MEGJEGYZES:

Cirkulacios rendszerek esetén az "f -> fmin" tdlhevitheti a pumpat, ha nincs rajta keresztil
dramlas!

P260 FMIN TIME (IDO) G

Ez a paraméter (alapértelmezett érték 0 mp, lehetséges beéllitds 0-100 mp) beéllitja a
késleltetési id&t, mieldtt ledllasra kertil sor a P250 MIN.FREQ. (FREKV.) alatt.

P260 FMIN TIME (FMIN IDO)

& Omp

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Arra hasznéljdk, hogy megakadalyozzak a szivattyl ledllitasaval kapcsolatos problémakat,
ha nincs igénybevétel (tul kicsi vagy nincs nyomastartaly), amint a rendszer nyomasa né e
késleltetési idd alatt. Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha a P255 CONF

(KONF.) .FMINbeéllitasa"f -> 0".
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P261 SKIP (KIHAGYAS) FRQ.CTR. G

Ez a paraméter (lehetséges beéllitdas P250 MIN.FREQ. (FREKV.) - P245 MAX.FREQ.
(FREKV.)) beéllitja a kihagyasi frekvencia kézéppontjat.

P261 SKIP FRQ.CTR.

el 20,0 Hz
Aktudlis érték

Bal funkcié

Kimeneti frekv.

Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

P262 SKIP (KIHAGYAS) FRQ.RNG. G

Ez a paraméter (lehetséges beéllitas 0,0 - 5,0 Hz) beéllitja a kihagyasi
frekvenciatartomanyt.

P262 SKIP FRQ.RNG.

& 0,0 Hz
Aktualis érték

Bal funkcio

Kimeneti frekv.

Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

P265 MOTOR NOM.POWER (MOTOR NEVL. TELJESITMENY)

A motor névleges teljesitményét éllitja be a kdvetkez8hoz kapcsolddva: HYDROVAR,
amint az a motor adattablajan szerepel.

P265 MOTOR NOM.POWER (MOTOR NEVL.

& 1,5 kW
Aktualis érték

Bal funkcio

Kimeneti frekv.

Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A lehetséges beéllitasok:

HVL 2. alulméretezett 1. alulméretezett Alapértelmezett Talméretezett motor
motor motor
2,015 0,75kW-1,0LE 1,1kW-1,5LE 1,5kW-2,0LE 2,2kW-3,0LE
2,022 1,17kW-1,5LE 1,5kW-2,0LE 2,2kwW-3,0LE 3,0kw-4,0LE
2,030 1,5kW-2,0LE 2,2kw-3,0LE 3,0kw-4,0LE 4,0kw-5,0LE
2,040 2,2kW-3,0LE 3,0kw-4,0LE 4,0kW-5,0LE 55kW-7,5LE
3,015 0,75kw-1,0LE 1,17kW-1,5LE 1,5kW-2,0LE 2,2kwW-3,0LE
3,022 1,1kW-1,5LE 1,5kW-2,0LE 2,2kW-3,0LE 3,0kW-4,0LE
3,030 1,5kW-2,0LE 2,2kW-3,0LE 3,0kw-4,0LE 4,0 kw-5,0LE
3,040 2,2kwW-3,0LE 3,0kw-4,0LE 4,0kwW-5,0LE 55kw-7,5LE
3,055 3,0kw-4,0LE 4,0 kwW-5,0LE 55kw-7,5LE 7,5kw-10,0 LE
3,075 4,0kw-5,0LE 55kw-7,5LE 7,5kw-10,0 LE 11,0 kW - 15,0 LE
3,110 55kW-7,5LE 7,5kW-10,0 LE 11,0 kW-15,0 LE 15,0 kw-20,0 LE
4,015 0,75kw-1,0LE 1,1kW-1,5LE 1,5kW-2,0LE 2,2kwW-3,0LE
4,022 1,1kW-1,5LE 1,5kW-2,0LE 2,2kW-3,0LE 3,0kwW-4,0LE
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HVL 2. alulméretezett 1. alulméretezett Alapértelmezett Talméretezett motor
motor motor
4,030 1,5kW-2,0 LE 2,2kW-3,0LE 3,0kw-4,0LE 4,0 kwW-5,0LE
4,040 2,2kwW-3,0LE 3,0kw-4,0LE 4,0kw-5,0LE 55kw-7,5LE
4,055 3,0kwW-4,0LE 4,0kW-5,0LE 55kW-7,5LE 7,5kW-10,0 LE
4,075 4,0kw-5,0LE 55kw-7,5LE 7,5kw-10,0 LE 11,0 kW - 15,0 LE
4,110 55kW-7,5LE 7,5kW-10,0 LE 11,0 kW-15,0 LE 15,0 kW-20,0 LE
4,150 7,5kw-10,0 LE 11,0 kW - 15,0 LE 15,0 kW - 20,0 LE 18,5kW-25,0 LE
4,185 11,0 kW - 15,0 LE 15,0 kW - 20,0 LE 18,5kW-25,0 LE 22,0 kw-30,0 LE
4,220 15,0 kw-20,0 LE 18,5 kW-25,0 LE 22,0 kW-30,0 LE 30,0 kW - 40,0 LE

P266 MOTOR NOM.VOLT. (MOTOR NEVL. FESZ.)

Beéllitja a motor névleges fesziltségét, amint az a motor névtablajan szerepel, a

kovetkezh8k szerint:

* 3 kivalasztott motor csatlakozasa
* a HYDROVAR kimeneti fesziiltsége

P266 MOTOR NOM.VOLT. (MOTOR NORM. F

Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A lehetséges beéllitasok:

HVL Lehetséges beallitds (V) Alapértelmezett bedllitds (V)
2,015 + 2,040 208-240 230
3,015+ 3,110 208-240 230
4,015 + 4,220 380-460 400

P267 MOTOR NOM.FRQ. (MOTOR NEVL. FREKV.)
Bedllitja a motor névleges fesziiltségét, amint az a motor névtablajan szerepel

P267 MOTOR NOM.FRQ. (MOTOR NORM. FR

e 50,0 Hz
Aktualis érték

Bal funkcié

Kimeneti frekv.

Fel funkcid Le funkcid Jobb funkd

P268 MOTOR NOM.CURR. (MOTOR NEVL. ARAM)

Bedllitja a motor névleges fesziltségét, amint az a motor névtablajan szerepel, a
kévetkez8k szerint:

* 3 kivélasztott motor csatlakozasa
e a HYDROVAR kimeneti fesziiltsége
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P268 MOTOR NOM.CURR. (MOTOR NORM. 4

& 7,5 A

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

P269 MOTOR NOM.SPEED (MOTOR NEVL. SEBESSEG)

Bedllitja a motor névleges fesziiltségét, amint az a motor névtabléjan szerepel

P269 MOTOR NOM.SPEED (MOTOR NORM.

& 3000 rpm

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

P270 MOTOR POLES (MOTOR POLUSOK)

P275 AMPI

Ez a paraméter (lehetséges bedllitds 2 vagy 4) beéllitja a motorpdlusok szamat (a kijelzd
példaul a kdvetkezd informéacidt mutatja)

P270 MOTOR POLES (MOTOR POLUSOK)

ro3 2

Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]
MEGJEGYZES:

¢ AHYDROVAR legjobb adaptaciéja érdekében futtassa hideg motoron a kdvetkezt:
AMPI.

e AMPI nem végezhetd, mikdzben a motor fut

e AMPI nem végezhetd olyan motoron, amely névleges teljesitménye nagyobb, mint
HYDROVAR azaz, ha egy 5,5 kW motor kapcsolédik 4 kW meghajtéhoz.

e Kerilje el a kiilsé forgatonyomaték létrehozésat a kovetkezd soran: AMPI.

Ez a paraméter aktivélja az automatikus motorparaméter azonositot, a lehetséges
beéllitdsok: "Ki" (AMPI nem aktiv), "Teljes" vagy "Csokkentett" (az eljarast csak akkor kell
alkalmazni, ha az LC sz(ir6ket alkalmazzék a motorkdbelen).

E paraméterre vonatkozdan kérjik, vegye figyelembe, hogy amint a szerkesztési médba
belépett (a rendelkezésre allé nyomégomb lenyomasaval), a felhasznalé megerdsitheti az
Uj értéket Ugy, hogy 3 méasodpercig lenyomja a jobb (») nyomdgombot.

P275 AMPI
& Teljes
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcio Le funkcié Jobb funkd]

Amint a AMPI eljaras aktivalasra kerilt (a "Teljes" vagy "Csdkkentett" opcid
kivalasztasakor), akar 3 percet is igénybe vehet a motor azonositdsa: ezen id8szak alatt a
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P280 SWITCHING CONTROL (KAPCSOLO VEZERLO)

HYDROVAR megakadalyozza, hogy a felhasznéld barmilyen lépést tegyen (a "Futas"
Uzenet jelenik meg a kijelzén, a nyomdégombok deaktivalt dllapotban vannak).

A lehetséges kimenetelek "OK" (AMPI sikeresen dnkonfigurélta a motort) vagy "Hiba"
(AMPI eredmény sikertelen): amint e két izenet egyike megjelenik, a HYDROVAR feloldja
a nyomdgombokat a tényleges funkcidik eléréséhez.

G

P280 SWITCHING CONTROL (KAPCSOLO Vi

rs HVC

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

Bedllitja a motorvezérlési médot. Lehetséges bedllitasok: "V/" vagy "HVC"
(alapértelmezett)

A "V/f" a skaléris vezérlést jelenti: az indukcids motor nyilt hurkd volt/herz szabélyozésa a
sebességvezérlés legnépszerlibb mddszere az egyszerlisége miatt.

A "HVC" a HYDROVAR vektorvezérlést jelenti: ez a mddszer javitja a dinamikat és a
stabilitast, mindkettSt a sebességreferencia médosulasakor és a terhelési nyomatékhoz
viszonyitva. Ez a vezérlési fajta a motorterhelésre vonatkozdan adaptiv és a sebesség,
valamint a forgatonyomaték véltozasaihoz valé alkalmazkodéas kevesebb, mint 3
milliszekundum. A motornyomaték allandé maradhat a sebességvéltozasokra tekintet
nélkal.

P281 BOOST (FOKOZAS) G

MEGJEGYZES:
* Ha ez a paraméter tul alacsonyra vagy til magasra van éllitva, fenndll a tulterhelés
veszélye a tul magas inditéaram miatt.

e Tartsa a beéllitdsokat a lehetd legalacsonyabb szinten, hogy a motor termikus
tulterhelése csékkenjen alacsonyabb frekvencidkon.

P281 BOOST (FOKOZAS)

ros 5%

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ez a paraméter (lehetséges beallitds 0-25%) beéllitja a motor inditéfesziltséget a
csatlakoztatott tapfesziltség %-aban, ezzel meghatérozza a fesziltség/frekvencia gérbe
jellemzéit.

Az alapértelmezett érték a HYDROVAR tipuséatél figg.

HVL Alapértelmezett bedllitds (%)
2,015 + 2,040

3,015+ 3,040 5

4,015+ 4,040

3,055+ 3,110

4,055+ 4,110 8

4,150 + 4,220 10
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P282 KNEE FREQ. (TERD FREKV.) G

MEGJEGYZES:

Ezt a paramétert csak a speciélis alkalmazasok esetén kell hasznalni. A helytelen beéllités a
motor tulterhelését vagy karosodasat okozhatja.

P282 KNEE FREQ. (TERD FREKYV.)

o 50,0 Hz

Aktualis érték Kimeneti frekyv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcio Jobb funkd

Ez a paraméter (alapértelmezett érték 50 Hz, lehetséges beéllitds 30,0- 90,0 Hz) beéllitja a
levagasi frekvenciat, ahol a HYDROVAR generélja a maximalis kimeneti fesziltséget.
Szabvényos alkalmazéasok esetében éllitsa be ezt az értéket a motor névleges frekvencija
szerint.

P283 SEL. SW. FREQ. G

Ez a paraméter hatarozza meg a kapcsolasi frekvenciat.

P283 SEL.SW.FREQ.

& 10 kHz

Aktualis érték Kimeneti frekyv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcid Jobb funkd

A HYDROVAR, minden esetben automatikusan csékkentheti a kapcsolési frekvenciat a
leértékelési kritériumok alkalmazasaval. A lehetséges beéllitasok:

Lehetséges beallitas
HVL Alapértelmezet
t

2,015 Véletlenszerli |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

2,022 Véletlenszerli |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

2,030 Véletlenszerli |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

2,040 Véletlenszerli |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,015 Véletlenszerli |2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,022 Véletlenszerli |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,030 Véletlenszerli |2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,040 Véletlenszerli |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,055 Véletlenszerli |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

3,075 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
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Lehetséges bedllitds
HVL Alapértelmezet
t

3,110 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

4,015 Véletlenszerli |2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,022 Véletlenszerli |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,030 Véletlenszerli |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,040 Véletlenszerli |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,055 Véletlenszerli |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,075 Véletlenszerli |2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4110 Véletlenszerli |2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz
~5kHz

4,150 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

4,185 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

4,220 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16 kHz

P284MIN. SW. FREQ. G

Ez a paraméter meghatarozza azt a minimalis frekvenciat, amelyen a HYDROVAR
miikoddésre képes.

P284 MIN.SW.FREQ (MIN. SW. FREKV.)

o 2 kHz

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ez a paraméter hasznélhato arra, hogy rékényszeritsék a HYDROVAR egységet a
kovetkezd generéléaséra:

e kapcsolasi frekvencidk egy bizonyos sévszélességen belil (a felsé hatart a P283
hatdrozza meg - az alsé hatart a P284)

* rogzitett kapcsolasi frekvencia (ha P283 = P284).
A lehetséges beéllitdsok:

HVL Alapértelmezett

2,015 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
2,022 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
2,030 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
2,040 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
3,015 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
3,022 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
3,030 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
3,040 2 kHz 5kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
3,055 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
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HVL Alapértelmezett

3,075 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
3,110 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
4,015 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
4,022 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
4,030 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
4,040 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
4,055 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
4,075 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
4,110 2 kHz 5 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
4,150 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
4,185 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz
4,220 2 kHz 4 kHz 8 kHz 10 kHz 16kHz

P290 STC MOTOR PROT (VED.).

Ez a paraméter meghatérozza a motor tilmelegedése elleni védelmi technikat.

P290 STC MOTOR PROT. (MOTOR VED.)

Aktualis érték

Bal funkcié Fel funkcid

& STC Trip (Kiold3

Kimeneti frekv.

Le funkcid

Jobb funkd]

Lehetséges bedllitadsok: "Termisztor kioldéas" vagy "STC kioldas" (alapértelmezett).

O

P291 STC MOTOR THERMAL (TERMIKUS)

P291 STC MOTOR THERMAL (MOTOR TERM

ros 77 %

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ez a paraméter mutatja a megengedett maximalis h6mérséklet szamitott szazalékértékét
(a motorra vonatkozdan) az STC éltal szamitva, a tényleges dram és fordulatszam alapjan.

P295 CURR.LIM.FUNCT. (ARAMKORL. FUNKC.)

Ez a paraméter aktivalja (BE) vagy deaktivalja (BE, alapértelmezett) az aramhatarérték-

funkcionalitast.

P295 CURR.LIM.FUNCT. (ARAMKORL. FUNK|

Aktualis érték

Bal funkcio Fel funkcié

o OFF (KI)

Kimeneti frekv.

Le funkcio

Jobb funkd]

P296 CURR.LIMIT SET (ARAM HATAR BEALL.)

Ez a paraméter (alapértelmezett érték 110%, lehetséges beaéllitds 10-300%) a motorra

vonatkozé dramhatérértéket llitja be (a névleges motoraram %-aban).
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Ha a bedllitott érték magasabb, mint HYDROVAR maximum névleges kimenet, az d&ram
még mindig a maximélis névleges kimenetre korlatozott.

P296 CURR.LIMIT SET (ARAMKORL. BEALL)

£ 110 %

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

8.3.7 M300 REGULATION (SZABALYOZAS)
MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)

Ez az almenl a kdvetkezd szoftverparamétereket tartalmazza:

e [éptetd
Ablak
e Hiszterézis

Szabélyozéasi mdd
Emelési beéllitdsok

P305 JOG (LEPTETES)
Ez a paraméter deaktivalja a HYDROVAR belsd vezérl§jét és manuélis modba valt.
A kijelzé a kdvetkezd informacidkat mutatja:

P305 JOG (LEPTETES)
& X.xxX Hz
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]
Ahol:

e JOG (LEPTETES): a paraméter leirdsa

o X.XX: az aktudlis paraméter érték (OHz - P245 MAX.FREQ.(FREKV.)); 0,0 Hz értéken a
készulék leall.

o Aktudlis érték: a kivalasztott atalakito altal adott bemeneti jel (a 400. almend éltal
bedllitva) a 405. paraméter altal bedllitott mértékegységgel kifejezve

¢ Kimeneti frekvencia: a hajtas altal a motor részére szolgaltatott aktudlis frekvencia

e Bal/Fel/Le/Jobb fkc.: a kapcsolédd nyomdégombok tényleges funkcidi

P310 WINDOW (ABLAK) G

P310 ABLAK
rl 10 %
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ez a paraméter (alapértelmezett érték 10%, lehetséges beéllitds 0-100%) beéllitja a
rémpavezérlésre vonatkozd tartomanyt; lassurdl gyorsra.
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P315 HYSTERESIS (HISZTEREZIS) G

Ez a paraméter (alapértelmezett érték 80%, lehetséges beallitas 0-100%) beéllitja a
hiszterézist a rampakapcsoléasra vonatkozdan. Meghatarozza, hol térténik a normal
szabalyozas; a 99%-os érték pontos vezérlést jelent automatikus kikapcsolas nélkil.

P315 HYSTERESIS (HISZTEREZIS)

ros 80 %

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

P320 REG.MODE (REG. MOD) G

Ez a paraméter kivélasztja a szabéalyozasi mdodot.

P320 REG.MODE (REG. MOD)
& Normal
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A lehetséges bedllitdsok a kovetkezdk:

Bedllitas Leirds
Normal Megndvelt sebesség csokkend tényleges jelérték mellett.
Inverz Cstokkent sebesség csokkend tényleges jelérték mellett.

P325 FRQ.LIFT (FRK. EMELES) G

Ez a paraméter (alapértelmezett érték 30,0 Hz, lehetséges bedllitas 0,0-70,0 Hz) beéllitja a
frekvencia-hatarértéket a szlikséges emelési értékre vonatkozdan, ahol a szilkséges
nyomas ndvekedni kell.

P325 FRQ.LIFT (FRK. EMELES)

o 30,0 Hz

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A frekvencia akkor helyes, ha a szivattyu eléri a bedllitott nyomast zér6 aramlas mellett. Ez
a kovetkezd segitségével hatdrozhatd meg: P305JOG (LEPTETES).

P330 LIFT AMOUNT (EMELESI MENNYISEG) G

Ez a paraméter (alapértelmezett érték 0,0%, lehetséges beéllitds 0,0-200,0%) beéllitja az
emelési mennyiség értéket az elSirt emelési értékre vonatkozéan a HVAC rendszerekben
vagy a surlédasi veszteségek kompenzéldsa érdekében hosszi csérendszerekben.
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P330 LIFT AMOUNT (EMELES MENNYISEGH

T 0,0 %

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcié Jobb funkd

Meghatérozza a beéllitott érték ndvekedését a maximalis sebesség (és maximalis térfogat)
eléréséig.

Egy lehetséges alkalmazast lasd a kovetkez8 példaban: P330 LIFT AMOUNT (EMELESI
MENNYISEG).

8.3.8 M400 SENSOR (ERZEKELO)

MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)

Ebben az almeniben lehetséges az &sszes olyan, tényleges értékre vonatkozo érzékeld
konfigurélasa, amely a HYDROVAR készilékhez csatlakozik. Azonban az alabbi
korlatozasok érvényesek:
e Maximum két atalakitora van lehet8ség dramkimenettel vagy fesziltség-jel kimenettel.
o Az atalakitok tipusai: nem lehetséges két kiilonbozé atalakitd tipus beszerelése, mivel
a 16 konfiguracid azonos az 6sszes csatlakoztatott érzékelSre vonatkozdan.
Ez az almeni a kdvetkez§ szoftverparamétereket tartalmazza:
e Mértékegység
e Konfiguracié
Erzékeld tipusa
ErzékelStartomany
Erzékels gorbe
Kalibracid
P405 DIMENSION UNIT (DIMENZIO EGYSEG)
Kivalasztja a rendszerre vonatkozé mértékegységet.

P405 DIMENSION UNIT (DIMENZIO EGYSEG

o 3614 bar

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

Amennyiben e paraméter médositasara lehet sziikség, fontolja meg a P420 SENSOR
RANGE (ERZEKELO TARTOMANY) médositasat is a megfeleld mértékegységre!

P410 CONF.SENSOR (KONF. ERZEKELO)
Beéllitja, hogyan hasznaljdk a csatlakoztatott érzékelSket és hogy melyik érzékeld aktiv.

Lehetséges a két csatlakoztatott érzékeld kilonbségének mérése vagy az automatikus
atkapcsold konfiguréldsa hibas érzékels esetén.

P410 CONF.SENSOR (KONF. ERZEKELO)
& 1. szenzor

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd

A lehetséges beéllitdsok a kdvetkezSk:
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Téablazat 13: Lehetséges beallitasok

Beallitas

Tulajdonsédg

Leiras

1. szenzor

Allandéan aktiv

0/4-20 mA jel: az X1/2 és az X1/1
(+24V) egységekhez csatlakozik

0/2-10V jel: az X1/2, X1/1 (+24V) és
az X1/3 (GND) egységekhez
csatlakozik

2. érzékeld

Allandéan aktiv

0/4-20 mAjel: az X1/5 és az X1/4
(+24V) egységekhez csatlakozik

0/2-10Vjel: azX1/5, X1/4 (+24V) és
az X1/6 (GND) egységekhez
csatlakozik

Automatisch

Automatikus dtkapcsolas

Hibas érzékeld esetén

Dig1 kapcsold

Kézi kapcsolds

Zérja az 1. digitélis bemenetet (X1/14
-X1/15)

Dig2 kapcsold

Kézi kapcsolds

Zarjaa 2. digitélis bemenetet (X3/1 -
X3/2, a prémium kértydn)

Dig3. kapcsold

Kézi kapcsolds

Zérjaa 3. digitalis bemenetet (X3/5 -
GND)

Dig4 kapcsold

Kézi kapcsolds

Zarja a 4. digitalis bemenetet (X3/15 -
16)

Autom. Lager

Automatikus dtkapcsolds

Az alacsonyabb tényleges értékii
érzékel6 aktiv

Auto Magasabb

Automatikus atkapcsolds

A magasabb tényleges értékii
érzékeld aktiv

1.érz.-2. érz.

A csatlakoztatott érzékeldk
kiilonbsége, mint tényleges érték

P415 SENSOR TYPE (ERZEKELO TiPUSA)
Kivalasztja az érzékels tipusat és a bemeneti kapcsot.

P415 SENSOR TYPE (ERZEKELO TiPUS)

3 4-20 mA
Aktualis értek

Bal funkcio Fel funkcié

Kimeneti frekv.
Le funkcid Jobb funkd]

A lehetséges bedllitdsok a kovetkezsk:

Tablazat 14: Az érzékelStipus és a bemeneti kapocs kivalasztasa

Beallitds

Bemeneti kapcsok

Aktudlis érték

2. érzékeld

e Analégl4-20mA e X1/2: Az adott bemeneti kapocshoz
e Analég | 0-20 mA 1. érzékels csatlakozd dramjel hatdrozza meg.
e X1/5:
2. érzékeld
Analég U 0-10V * X1/2: Az adott bemeneti kapocshoz
1. érzékel csatlakozé fesziltségjel hatérozza
o X1/5: meg.
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P420 SENSOR RANGE (ERZEKELO TARTOMANY) G
Bedllitja a csatlakoztatott érzékelS végsd tartomany értékét (20 mA vagy 10 V).

P420 SENSOR RANGE (ERZEKELO TARTOM

& 20mA -10,00bar

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcid Jobb funkd

A végsé tartomany értékének (20 mA vagy 10 V) mindig egyenlének kell lennie az
érzékelStartomany 100%-aval (azaz 0,4 bar-os differencidlis nyomasérzékels esetén 20

mA = 0,4 bar).

P425 SENSOR CURVE (ERZEKELO GORBE)
Beéllitja a matematikai figgvényt (gorbe) a tényleges érték meghatarozaséhoz az
érzékeldjel alapjan.

P425 SENSOR CURVE (ERZEKELO GORBE)
ro Linearis
Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A lehetséges bedllitdsok a kovetkezdk:

Bedllitas Alkalmazés

Linedris e Nyomdsvezérlés

Differencialis nyomasvezérlés

Szint

Homérséklet

Aramlasvezérlés (induktiv vagy mechanikus)

Kvadratikus o Aramlasvezérlés (differencialis nyomasérzékeld
méréperem hasznalatdval)

P430 SENS (ERZ.).1 CAL. (KAL.) 0
Ez a paraméter hasznélatos az 1. érzékel& minimum értékének kalibralasédhoz.

P430 SENS. (ERZ.) 1 CAL. (KAL.) 0
e 0%

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

A P405 DIMENSION UNIT (DIMENZIO EGYSEG) és a P420 SENSOR RANGE (ERZEKELO
TARTOMANY) beéllitdsa utdn az erre az érzékelSre vonatkozd zéruspont -10 % és +10 %
kozott allithatd be.

P435 SENS. (ERZ.) 1 CAL. (KAL.) X
Ez a paraméter hasznélatos az 1. érzékels felsé tartomanyahoz tartozd érték
kalibralasahoz.
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P435 SENS. (ERZ.) 1 CAL. (KAL.) X

Fos 0%

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcid Jobb funkd

A P405 DIMENSION UNIT (DIMENZIO EGYSEG) és a P420 SENSOR RANGE (ERZEKELO
TARTOMANY) beéllitdsa utan a felsé tartomanyhoz tartozé érték -10% és +10% kozott
allithatd be.

P440 SENS.(ERZ.) 2 CAL. (KAL.) 0

Ez a paraméter hasznélatos az 2. érzékel§ minimum értékének kalibraldsdhoz.

P440 SENS. (ERZ.) 2 CAL (KAL.) 0
rs 0%

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

A P405 DIMENSION UNIT (DIMENZIO EGYSEG) és a P420 SENSOR RANGE (ERZEKELO
TARTOMANY) beéllitdsa utén az erre az érzékelSre vonatkozd zéruspont -10 % és +10 %
kozott allithatd be.

P445 SENS.(ERZ.) 2 CAL. (KAL.) X

Ez a paraméter hasznélatos a 2. érzékel§ felsé tartomanyahoz tartozé értékének
kalibraldsahoz.

P445 SENS. (ERZ.) 2 CAL. (KAL.) X

ros 0%

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A P405 DIMENSION UNIT (DIMENZIO EGYSEG) és a P420 SENSOR RANGE (ERZEKELO
TARTOMANY) bedllitdsa utan a felsd tartomanyhoz tartozo érték -10% és +10% kozott
allithatd be.

8.3.9 M500 SEQUENCE CONTR. (SZEKVENCIA VEZ.)

MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)
Ebben az almeniben lehetéség van a paraméterek konfiguralasara tobbszivattyus
rendszer futtatdsdhoz. Ez az almeni a kdvetkezd szoftverparamétereket tartalmazza:
e Tényleges érték (ndvekedés, csdkkenés)
e Frekvencia (engedélyezés, letiltas, esés)
e Késleltetés (engedélyezés, kapcsolas, letiltas)
e Tulzott érték
e Tulzott érték késleltetés
e Kapcsolé intervallumok
e Szinkron frekvencia hatéarérték és ablak

A példakat és a tovabbi informéacidkat lasd a kovetkezd helyen: P500 Példa: P500
ALMENU SZEKVENCIA KOZP. (oldal 107).
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P505 ACT.VAL.INC. (AKT. ERT. NOV.) G

P505 ACT.VAL.INC. (AKT. ERT. NOV.)

& 0,35 bar

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Bedllitja az emelési értéket a kdvetkezd tartomanyon: 0.00 - P420 SENSOR RANGE
(ERZEKELO TARTOMANY).

P510 ACT.VAL.DEC. (AKT. ERT. CSOKK.) G

P510 ACT.VAL.DEC. (AKT. ERT. CSOKK.)

& 0,15 bar

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Beallitja az esési értéket a kdvetkezd tartomanyon: 0.00 - P420 SENSOR RANGE
(ERZEKELO TARTOMANY).

P515 ENABLE FRQ. (FRK. ENGEDELYEZES) G

Ez a paraméter (alapértelmezett érték 48,0 Hz, lehetséges bedllitas 0,0-7,0 Hz) beéllitja a
kivant feloldasi frekvenciat a kovetkez§ szivattydkhoz.

P515 ENABLE FRQ. (FREKV. ENGEDELYEZH

& 48,0 Hz

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A kdvetkez§ szivattyl akkor indul el, ha ezt az értéket eléri és a rendszer nyomasa a
kévetkezd kilonbség ,alé csékﬂken (P02 REQUIRED VAL.(KOTELEZO ERT) - P510
ACT.VAL.DEC. (AKT. ERT. CSOKK.)).

P520 ENABLE DLY. (KESL. ENGEDELYEZES)

Ez a paraméter csak a kaszkad relé verzidkra vonatkozik!

P520 ENABLE DLY. (ENGEDELYEZES KESL.

& 5 mp

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Meghatérozza az engedélyezett késleltetési idSt: a rogzitett sebesség szivattyu a
kivalasztott idS utén indul el.

P525 SWITCH DLY. (KAPCSOLO KESL.)
Ez a paraméter csak a kaszkad relé verzidkra vonatkozik!
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P525 SWITCH DLY. (KAPCSOLO KESL.)

e 5 mp

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

Bedllitja a kapcsold késleltetési idejét, ezéltal elkeriilve a fogyasztés ingadozéasa okozta
ismételt kapcsolast.

P530 DISABLE FRQ. (FRK. LETILTAS)
Ez a paraméter csak a kaszkad relé verzidkra vonatkozik!

P530 DISABLE FRQ. (LETILTAS FREKV.)

o) 30 Hz

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

Meghatérozza a frekvenciat a rogzitett sebesség(i szivattydk kikapcsolasdhoz. Ha a
MASTER (MESTER) inverter érték e frekvencia ald csékken hosszabb ideig, mint az elére
kivalasztott, P535 DISABLE DLY. (KESL. LETILTAS). és a rendszer nyoméasa magasabb, mint
P03 EFF.REQ.VAL. (EFF. KOT. ERT), a MASTER (MESTER) leallit egy masik segitd szivattyt.

P535 DISABLE DLY. (KESL. LETILTAS).

Ez a paraméter csak a kaszkad relé verzidkra vonatkozik!

P535 DISABLE DLY. (LETILTAS KESL.)

& 5 mp

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Bedllitja a késleltetési id6t a segitd szivattyuk kikapcsolasa elstt.

P540 DROP FRQ. (ESESI FRK.)

Ez a paraméter csak a kaszkad relé verzidkra vonatkozik!

P540 DROP FRQ. (ESES FREKV.)

o 42 Hz

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Arra hasznéljdk, hogy megvédjék a rendszert a nyomaskalapéacs-effektustsl. Mielétt a
MASTER (MESTER) egy Uj segitd szivattyut indit el, lecsdkken erre a frekvenciara, azutén
(ha a rendszer eléri ezt a frekvenciat), a segitd szivattyd elindul; ezen a ponton a MASTER
(MESTER) inverter visszatér a normal miikodéshez.

P545 OVERVALUE (TULERTEK)

Ez a paraméter csak a kaszkadd relé verzidkra vonatkozik!
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P545 OVERVALUE (TULERTEK)

o OFF (KI)

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Fel funkcié Le funkcid Jobb funkd

Bal funkcié

Ez a paraméter megvédi a rendszert a tdlnyomas ellen, ha a HYDROVAR késziléket
rosszul paraméterezték: ha ezt a beéllitott értéket eléri a rendszer, a kdvetd szivattyuk
azonnali kikapcsolasara kerdl sor.

A lehetséges bedllitasok: "Off (ki)' (alapértelmezett) vagy P420 SENSOR RANGE
(ERZEKELO TARTOMANY).

P550 OVERVAL.DLY. (TULERT. KESL.)

Ez a paraméter csak a kaszkad relé verzidkra vonatkozik!

P550 OVERVAL.DLY. (TULERTEK KESL.)

& 0,0 mp

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Bal funkcio

Ez a paraméter megthatérozza a késleltetési id6t a segitd szivattyd kikapcsoldsdhoz, ha a
tényleges érték meghaladja a kévetkezd hatarértéket: P545 OVERVALUE (TULERTEK).

P555 SWITCH INTV. (KAPCSOLO INTV.) G

Ez a paraméter csak a kaszkdd soros és szinkron verzidkra vonatkozik!

P555 SWITCH INTV. (KAPCSOLO INTV.)

£ 24 ora
Aktualis érték

Fel funkcid Le funkcio Jobb funkd

Kimeneti frekv.

Bal funkcié

Ez a paraméter bedllitja a kapcsolasi intervallumot a ciklikus atkapcsolashoz: lehetévé teszi
a MASTER (MESTER) szivattyu és a segit6 automatikus atkapcsolésat.

Amint a rendszer eléri a kapcsolasi id6t, a kovetkezd szivattyl lesz a MASTER (MESTER) és
a szamlalé Gjraindul; ez egyenletes kopést és hasonlé Gizemdraszdmot biztosit minden
szivattyl szdmara. A kapcsolasi intervallum addig aktiv, amig a MASTER (MESTER) nem &ll
le.

A medfelelé bedllitis megkeresésére vonatkozd informacidért lasd: Példa: P500 ALMENU
SZEKVENCIA KOZP. (oldal 107).

P560 SYNCHR.LIM. (SZINKR. HAT.) G

Ez a paraméter csak a kaszkad szinkron verzidkra vonatkozik!

P560 SYNCHR.LIM. (SZINKR. HAT.)

& 0,0 Hz

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Fel funkcid Le funkcid Jobb funkd

Bal funkcié
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Ez a paraméter beéllitja a frekvencia-hatarértéket: az elsé segit8 szivattyu kikapcsol, ha a
frekvencia e paraméter értéke ald csékken.

A megfeleld beallitdas megkeresésére vonatkozé informacioért lasd: Példa: P500 ALMENU
SZEKVENCIA KOZP. (oldal 107).

P565 SYNCHR (SZINKR.) WND. G
Ez a paraméter csak a kaszkad szinkron verzidkra vonatkozik!

P565 SYNCHR.WND.
& 2,0 Hz
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ez a paraméter bedllitja a frekvenciaablakot: a kdvetkezd segitd szivattyl kikapcsolasara
vonatkozd hatarértéket.

A megfeleld beallitis megkeresésére vonatkozé informéciéért lasd: Példa: P500 ALMENU

SZEKVENCIA KOZP. (oldal 107).

8.3.10 M600 ERROR (HIBA)
MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)
Ez az almenl a kdvetkezd szoftverparamétereket tartalmazza:

e Minimum kiszdbhatarérték
o Késleltetésiidd
e Automatikus hibavisszadllitas

P605 MIN.THRESH. (MIN. KUSZOB)

P605 MIN.THRESH. (MIN. KUSZ(")B)
ro Letiltva

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Kivalasztja a minimélis kiiszobhatérértéket: ha a beéllftottlértéket >Q,OO nem ériel a
rendszer a kdvetkezd értéken belil P61"O DELAY-TIME (KESLELTETESI IDO), a késziilék
ledll (hibauzenet MIN.THRESH. (MIN. KUSZOB)ERROR (HIBA)).

P610 DELAY-TIME (KESLELTETESI IDO) G

MEGJEGYZES:
A minimum kiszébfunkcié Ugyszintén aktiv a szivattyd inditasakor. Ennélfogva a
késleltetési id6t magasabbra kell allitani, mint a szivattyu elinditdsdhoz és a rendszer

feltoltéséhez szlikséges idét.

P610 DELAY-TIME (KESLELTETESI IDO)
& 2mp

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd
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Kivéalasztja a minimaélis kiiszob hatarérték késleltetési idejét: leéllitia a HYDROVAR értéket,
ha a tényleges érték a kovetkezd ala csékken P605 vagy az alacsony vizallas elleni
védelem (a X1/16-17 kapcsokon) nyitva lesz.MIN.THRESH. (MIN. KUSZOB)

P615 ERROR RESET (HIBA VISSZAALLITAS) G

P615 ERROR RESET (HIBA VISSZAALLITAS

o ON (BE)

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Kivalasztja a hibak automatikus visszadllitasat; manualis visszadllitas kivalasztasakor
kapcsoljon egy kilsé BE/KI érintkezét az X1/18-19 kapocsra. A lehetséges beéllitasok a

kovetkezdk:
Bedllitds Leirds
ON (BE) o Qtszor lehetdvé teszi az automatikus Gjrainditast, ha
hiba 1ép fel.
o Az 6todik Gjrainditds utdn kikapcsolja a késziiléket.
e Abelsd szamlalé eggyel csdkken minden lizeméra
utan.
OFF (KI) e Akijelz6n megjelend minden egyes hiba.
¢ Minden hibat manuélisan kell visszadllitani.

8.3.11 M700 OUTPUTS (KIMENETEK)

MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)
Ez az almenii a kévetkezd szoftverparamétereket tartalmazza:
* 1.és 2. analdg kimenet
* Az 1.és2. allapotrelé konfiguracidja

P705 ANALOG OUT (ANALOG KI) 1

P705 ANALOG OUT. (ANALOG Ki)1
& Kimeneti frekvencia

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcid Jobb funkd

Kivéalasztja az elsd analdg kimenetet, amely az X3/3-4 kapocshoz csatlakozik a prémium
kartyan (analég kimenet 0- 10V =0 - 100%).

P710 ANALOG OUT (ANALOG KI) .2

P710 ANALOG OUT. (ANALOG KI)2
& Aktualis érték

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Kivélasztja az masodik analég kimenetet, amely az X3/5-6 kapocshoz csatlakozik a
prémium kartyan (analég kimenet 4 - 20 mA = 0 - 100%).

80 HVL 2.015-4.220 Telepitési, miikddtetési és karbantartasi kézikdnyv




8 Programozas

P715 CONF. (KONF.) REL. 1

P715 CONF. REL. 1 (1. RELE KONF)

Aktualis érték

Bal funkcio

Fel funkcié

Tl Futas

Kimeneti frekv.

Le funkcio

Jobb funkd]

Kivélasztja az 1. allapotrelét (X2/4 - 5 - 6). A lehetséges beéllitasok:

Beallitas Lefras Intézkedés, ha az allapot =YES (IGEN)
Power (Teluesitmény) HYDROVAR csatlakozik a 1.relé: X2/ 4 - 6 zarva
tépegységhez.
Futds A motor jar 1.relé: X2/ 4 - 6 zarva
Hibék A hibajelzés megjelenik a 1.1elé: X2/5 - 6 zérva

kovetkezdn: HYDROVAR (beleértve az
aramsziinetet).

Figyelmeztetések

Figyelmeztetés jelenik meg a
kovetkezén: HYDROVAR

1.relé: X2/ 5- 6 zarva

Készenlét

A szivattyt manudlisan kiengedésre
kerill, és kiilsé feloldds révén nem
jelenik meg hiba/figyelmeztetés és a
HYDROVAR nem fut.

—_

.relé: X2/ 4 - 6 zarva

Hibavisszadllitas

Ha a paraméter P615 ERROR RESET
(HIBA VISSZAALLITAS) aktivalddik és
egy figyelmeztetés jelenik meg
Otszor- > Error (Hiba) - >

—_

.relé: X2/ 4 - 6 zarva

P720 CONF. (KONF.) REL. 2

P720 CONF. REL. 2 (2. RELE KONF.)

Aktualis érték

Bal funkcio

Fel funkcié

& Hibak
Kimeneti frekv.

Le funkcio

Jobb funkd]

Kivalasztja a 2. dllapotrelét (X2/1 - 2 - 3). A lehetséges bedllitasok:

Bedllitds Leiras Intézkedés, ha az éllapot =YES (IGEN)
Power (Teluesitmény) HYDROVAR csatlakozik a 2.relé: X2/ 1-3 zérva
tapegységhez.
Futds A motor jar 2.1elé: X2/ 1-3 zava
Hibdk A hibajelzés megjelenik a 2.relé: X2/ 2 -3 zérva

kovetkezén: HYDROVAR (beleértve az
aramsziinetet).

Figyelmeztetések

Figyelmeztetés jelenik meg a
kovetkezén: HYDROVAR

2.relé: X2/ 2 - 3 zarva

Készenlét

A szivatty( manudlisan kiengedésre
kerill, és kiilsG feloldds révén nem
jelenik meg hiba/figyelmeztetés és a
HYDROVAR nem fut.

2.relé: X2/ 1 -3 zarva
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Beallitas

Leiras

Intézkedés, ha az allapot =YES (IGEN)

Hibavisszadllitas

Ha a paraméter P615 ERROR RESET
(HIBA VISSZAALLITAS) aktivélddik és
egy figyelmeztetés jelenik meg
Otszor- > Error (Hiba) - >

2.relé: X2/ 1 -3 zarva

8.3.12 M800 REQUIRED VALUES (SZUKSEGES ERTEKEK)

MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)

Ez az almenl a kdvetkezd szoftverparamétereket tartalmazza:

e Az elQirt érték konfigurélasa

o Valtas az eldirt értékek kozott

* Szikséges frekvencidk a M(ikédtetd médhoz

Példaként lasd: Példa: P105 MUKODTETO méd (oldal 105).

P805 C.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.) 1

P805 C.REQ.VAL.1

Aktualis ertek

Bal funkcio

Fel funkcié

& Digitalis

Kimeneti frekv.
Jobb funkd]

Le funkcio

Konfigurélja az 1. el&irt értéket. A lehetséges bedllitasok a kovetkez&k:

Bedllitds

Leirds

Kapcsokhoz kétott (prémium kértya)

Digitalis

Az 1 elGirt érték hasznalatara kerdl
sor. A bedllitdshoz lasd a
kovetkez6ket: P02 REQUIRED VAL.
(KOTELEZO ERT) vagy P820 REQ.VAL.
(SZUKS. ERT)1

értéke hatarozza meg.

Analég U 0-10V Az 1. sziikséges értéket a fesziiltségjel X3/8-9
értéke hatarozza meg.

Analdg [ 0-20mA Az 1. sziikséges értéket az aramjel X3/7-8
értéke hatdrozza meg.

Analég | 4-20mA Az 1. sziikséges értéket az dramjel X3/7-8

P810 C.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.) 2

P810 C.REQ.VAL.2

Aktualis érték

Bal funkcio Fel funkcié

o OFF (KI)

Kimeneti frekv.

Le funkcio Jobb funkd]

Konfigurélja a 2. el&irt értéket. A lehetséges beéllitdsok:

Bedllitds

Leiras

Kapcsokhoz kgtétt (prémium kértya)

Ki

A 2. sziikséges érték nem
hasznélatos.
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Bedllitds Leirds Kapcsokhoz kgtétt (prémium kértya)
Digitalis A2. belsd sziikséges érték
Digitalis hasznélatéra keriil sor. A bedllitdshoz

|ésd: PO2REQUIRED VAL.(KOTELEZO
ERT) vagy P825 REQ.VAL. (SZUKS.
ERT.)2

Analég U 0-10V Az 2. szlikséges értéket a fesziiltségjel X3/11-12
értéke hatdrozza meg.

Analdg | 0-20mA Az 2. sziikséges értéket az dramjel X3/10-11
értéke hatarozza meg.

Analég | 4-20mA Az 2. sziikséges értéket az dramjel X3/10-11

értéke hatdrozza meg.

P815 SW.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.)

P815 SW.REQ.VAL.

Aktualis értek

Bal funkcio

Fel funkcié

& 1. beallitasi pont

Kimeneti frekv.

Le funkcio Jobb funkd]

Konfigurélja a valtast az 1. és a 2. sziikséges érték kdzott. A lehetséges beéllitadsok a

kovetkezdk:

Bedllitas Kapcsoldsi lehetdségek Mdvelet

1. bedllitasi pont Nem Csak az 1. sziikséges érték aktiv

2. bedllftasi pont Nem Csak a 2. sziikséges érték aktiv

Switch Dig 1 Kézikdnyv Zarjaaz 1. digitdlis bemenetet (X1/14
-15)

Switch Dig 2 Kézikdnyv Zérja a 2. digitalis bemenetet (X3/1
-2, a prémium kartyan)

P820 REQ.VAL. (SZUKS. ERT) 1

P820 REQ.VAL. (SZUKS. ERT.)1

Aktualis ertek

Bal funkcio Fel funkcié

o XX.X bar

Kimeneti frekv.

Le funkcio Jobb funkd]

Beallitja a kivant digitélis értéket (1) bar egységben (lehetséges bedllitas 0,0 - P420
SENSOR RANGE (ERZEKELO TARTOMANY)).

Az érték aktiv az 6sszes Uzemmoddban (de nem a Mikoddtetd mddban), ha a kovetkez8k

teljestlnek:

e P805 C.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.) 1 beallitott értéke: Digitélis.

* P815SW.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.) beallitott értéke 1. beéllitasi pont vagy a REQUIRED
VALUE 1 (1. SZUKSEGES ERTEK) kivélasztasara keriil sor a digitalis bemenet révén

(nyitva).

Ha az aktuélis sziikséges érték aktiv, P02 REQUIRED VAL.(KOTELEZO ERT) feliilirhatja az
elézetesen kivélasztott kivant értéket.
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P825 REQ.VAL. (SZUKS. ERT.) 2

P825 REQ.VAL. (SZUKS. ERT.)2

o XX.X bar

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Bedllitja a kivant digitélis értéket (2) bar egységben (lehetséges beéllitas 0,0 - P420
SENSOR RANGE (ERZEKELO TARTOMANY)).
Az érték aktiv az 6sszes Uzemmoddban (de nem a M(ikddtetd mddban), ha a kdvetkez8k
teljestinek:

e P810 C.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.) 2 beéllitott értéke: Digitalis.

* P815 SW.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.) beallitott értéke 1. beallitasi pont vagy a REQUIRED
VALUE 2 (2. SZUKSEGES ERTEK) kivélasztasara keril sor a digitélis bemenet révén
(nyitva).

Ha az aktulis sziikséges érték aktiv, P02 REQUIRED VAL.(KOTELEZO ERT) feliilirhatja az

el8zetesen kivalasztott kivant értéket.

P830 ACTUAT.FRQ1 (1. MOZG. FREKV.)

P830 ACTUAT.FRQ1 (MUK. FREKV1)

& 0,0 Hz

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Bedllitja a szikséges 1. frekvenciat a mikddtet6 modhoz (lehetséges bedllitds Hz - P245
MAX.FREQ.(FREKV.)).
A kivélasztott frekvencia csak Mkédtetd modban aktiv, ha a kdvetkez8k érvényesek:

e P805 C.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.) 1 beéllitott értéke: Digitalis.

* P815 SW.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.) beallitott értéke 1. beallitasi pont vagy az
ACTUATOR FREQUENCY 1 (1. MUKODTETO FREKVENCIA) kivalasztésara keriil sor a

digitélis bemenet révén (nyitva).

P835 ACTUAT.FRQ2 (2. MOZG. FREKV.)

P835 ACTUAT.FRQ2 (MUK. FREKV2)

& 0,0 Hz

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcid Jobb funkd

Bedllitja a szikséges 2. frekvenciat a mikodtetd moédhoz (lehetséges bedllitdas Hz - P245
MAX.FREQ.(FREKV.)).
A kivélasztott frekvencia csak Mkddtetd modban aktiv, ha a kdvetkez8k érvényesek:

e P810 C.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.) 2 beallitott értéke: Digitélis.

e P815 SW.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.)”be‘élll'tott értéke 2. beéllitési pont vagy az
ACTUATOR FREQUENCY 2 (2. MUKODTETO FREKVENCIA) kivélasztaséra kerll sor a

digitélis bemenet révén (nyitva).
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8.3.13 M900 OFFSET (OFSZET)

Men terjedelme
Ez az almeni a kdvetkezd szoftverparamétereket tartalmazza:
e Ofszet (bemenet, tartomany)
e Szint(1, 2)
e Ofszet (X1,Y1)
e Ofszet(X2,Y2)

Az ofszet funkcidra vonatkozo példat és tovabbi informéciokat lasd itt: Példa: P00
SUBMENU OFFSET (ALMENU OFSZET) (oldal 108).

P905 OFFS. INPUT (OFSZ. BEMENET)

P905 OFFS. INPUT (OFSZ. BEMENET)

o OFF (KI)

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Kivélasztja az ofszet bemenetet. A lehetséges beéllitdsok a kbvetkezsk:

Bedllitas Ofszet szémitds

Ki Letiltva

An.U10-10V Az X3/7-8-9 kapcsokhoz csatlakozé fesziiltségjelbdl (0-10
V) szémitva (sziikséges érték: 1)

An. U2 0-10V Az X3/10-11-12 kapcsokhoz csatlakozé fesziiltségjelbdl
(0-10 V) szamitva (sziikséges érték: 2)

An. 11 0-20mA Az X3/7-8 kapcsokhoz csatlakozé fesziiltségjelbdl ((0-20
mA) szamitva (szlikséges érték: 1)

An.114-20mA Az X3/7-8 kapcsokhoz csatlakozé fesziiltségjelbdl ((4-20
mA) szémitva (szlikséges érték: 1)

An. 12 0-20mA Az X3/10-11 kapcsokhoz csatlakozé fesziiltségjelbdl
((0-20 mA) szamitva (sziikséges érték: 2)

An. 12 4-20mA Az X3/10-11 kapcsokhoz csatlakozé fesziiltségjelbdl
((4-20 mA) szdmitva (sziikséges érték: 2)

Ha a bejové dramjel 4 mA alé csdkken, figyelmeztets lizenet jelenik meg a kijelzén,
azonban a HYDROVAR tovébbra is miikddik az ofszet funkcidén beldl.

P907 OFFSET RANGE (OFSZET TARTOMANY)

P907 OFFSET RANGE (OFSZET TARTOMAN

& 100

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcid Jobb funkd

Allitsa be az érzékelS-tartoméany megjelenitését: az érték a csatlakoztatott ofszet érzékeld
maximalis tartomanyatdl fligg. Nagyobb eltolédsi tartoméany nagyobb bemenetijel-
felbontast eredményez.

Az ofszet funkciodra vonatkozd példat és tovabbi informaciokat lasd itt: Példa: P200
SUBMENU OFFSET (ALMENU OFSZET) (oldal 108).
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P910 LEVEL 1 (2. SZINT)

P910 LEVEL 1 (1. SZINT)

¥l 0

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Kivalasztja az elsd szintet, amig az 1. ofszet funkcié nem lesz aktiv.
Az ofszet funkcidra vonatkozé példat és tovabbi informaciokat lasd itt: Példa: P200
SUBMENU OFFSET (ALMENU OFSZET) (oldal 108).

P912 OFFSET (OFSZET) X1

P912 OFFSET (OFSZET) X1

') 0

Aktualis érték Kimeneti frekyv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd

Bedllitja az ofszet jelértéket (X1), amely egy rogzitett pont.
Az ofszet funkcidra vonatkozé példat és tovabbi informaciokat lasd itt: Példa: P200
SUBMENU OFFSET (ALMENU OFSZET) (oldal 108).

P913 OFFSET (OFSZET) Y1

P913 OFFSET (OFSZET) Y1
& 0,00 bar
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcio Le funkcié Jobb funkd]

Bedllitja a maximalis megengedett nyomast a kdvetkezé értéken: P912 OFFSET (OFSZET)

X1.
Az ofszet funkcidra vonatkozo példat és tovabbi informaciokat lasd itt: Példa: P200
SUBMENU OFFSET (ALMENU OFSZET) (oldal 108).

P915 LEVEL 2 (2. SZINT)

P915 LEVEL 2 (2. SZINT)

o 100

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

Kivalasztja a masodik hatarértéket, ahol a 2. ofszet funkcié aktivva valik.
Az ofszet funkcidra vonatkozé példat és tovabbi informéciokat lasd itt: Példa: P00
SUBMENU OFFSET (ALMENU OFSZET) (oldal 108).
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P917 OFFSET (OFSZET) X2

P917 OFFSET (OFSZET) X2

& 100
Aktulis érték

Bal funkcio Fel funkcié

Kimeneti frekv.
Le funkcio Jobb funkd]

Bedllitja az ofszet jelértéket (X2), amely egy rogzitett pont.

Az ofszet funkcidra vonatkozé példat és tovabbi informaciokat lasd itt: Példa: P200
SUBMENU OFFSET (ALMENU OFSZET) (oldal 108).

P918 OFFSET (OFSZET) Y2

P918 OFFSET (OFSZET) Y2

Aktualis érték

Bal funkcié Fel funkcié

& 0,00 bar

Kimeneti frekv.
Le funkcié Jobb funkd]

Allitsa be a szikséges nyomast ezen az dramléasi sebességen.

Az ofszet funkcidra vonatkozé példat és tovabbi informaciokat lasd itt: Példa: P200
SUBMENU OFFSET (ALMENU OFSZET) (oldal 108).

8.3.14 M1000 TEST RUN (PROBAFUTAS)

Menii terjedelme

Ez az almenl a kdvetkezd szoftverparamétereket tartalmazza:

* Automatikus probafutas
* Prébafutas frekvencia

® Probafutds fokozas (boost)

® Probafutds idd

* Inverter kivalasztasa a probafutashoz

* Manualis prébafutés

P1005 TEST RUN (PROBAFUTAS) G

P1005 TEST RUN (PROBAFUTAS)

Aktualis érték

Bal funkcio Fel funkcié

& 100 ora utan

Kimeneti frekv.
Le funkcio Jobb funkd]

Szabélyozza az automatikus probafutéast, amely elinditja a szivattyut az utolsé ledllas utan,
hogy megakadalyozza a szivattyl eltdmd&dését (a lehetséges bedllitds "Ki" vagy "After 100

hrs (100 éra utan)".

Az automatikus prébafutés csak akkor aktiv, ha az alabbiak kézil mindkettd el&fordul:
e HYDROVAR leéll, de manuélisan felold&sra kerul.
e Akulsé ON/OFF (BE/KI) érintkez& (X1/18 - 19) zarva van.
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P1010 TEST RUN FRQ. (PROBAFUTAS FRK.) G

P1010 TEST RUN FRQ. (PROBAFUTAS FRK.

& 30,0 Hz

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A manudlis és automatikus prébafutasra vonatkozé frekvenciat éllitja be.

P1015 TEST R. BOOST (TESZT R. FOKOZAS) G

P1015 TEST R.BOOST (TESZT R. FOKOZAS

o 10,0 %

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Beallitja a motor inditéfesziltségét (lehetséges bedllitds 0 - 25%) a névleges bemeneti
feszlltség szazalékaban.

P1020 TEST R. TIME (TESZT R. IDO) G

P1020 TEST R.TIME

el Smp

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcid Jobb funkd

Bedllitja a probafutasra vonatkozo idét.

P1025 SEL.DEVICE (KIV. ESZKOZ)

P1025 SEL.DEVICE (KIV. ESZKOZ)
* *
& 1
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Kivalasztja a manudlis probafutdsra vonatkozé invertert.

P1030 TEST RUN MAN. (PROBAFUTAS MAN.)

P1030 TEST RUN MAN. (PROBAFUTAS MAN
& Nyomja le 3 masody

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]
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Egy manuélis prébafutast végez a kdvetkezd éltal kivalasztott berendezésre P1025
SEL.DEVICE (KIV. ESZKOZ): ez a funkcid érvényes a kaszkad relé modban miikodd
rogzitett sebesség szivattyik esetén.

E paraméterre vonatkozdan kérjik, vegye figyelembe, hogy amint a szerkesztési médba
belépett (a rendelkezésre allé nyomégomb lenyomasaval), a felhasznalé megerdsitheti az
Uj értéket Ugy, hogy 3 mésodpercig lenyomja a jobb (») nyomdégombot.

8.3.15 M1100 SETUP (BEALLITAS)

MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)
Ez az almeni a kévetkezd szoftverparamétereket tartalmazza:

Allitsa helyre a gyari beallitast
2. jelszd
Tordlje a hibamemériat

e Tordlje a motor draszdmat

e Tordlje a mikoddési idét
P1110 FACTORY SET (GYARI BEALLITAS)

P1110 FACTORY SET (GYARI BEALLITAS)
& Eurdpa

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

Helyreéllitja a gyari beallitdsokat. A lehetséges beéllitdsok:

Bedllitas Ofszet szémitas

Eurépa Allitsa helyre a gyari beallitasokat az eurdpai verziok
esetében.

USA Allitsa helyre a gyari bedllitdsokat az amerikai (USA)
verziok esetében.

E paraméterre vonatkozdan kérjik, vegye figyelembe, hogy amint a szerkesztési médba
belépett (a rendelkezésre allé nyomégomb lenyomasaval), a felhasznalé megerdsitheti az
Uj értéket Ugy, hogy 3 méasodpercig lenyomja a jobb (») nyomdgombot.

P1120 PASSWORD (JELSZO) 2

P1120 PASSWORD (JELSZO) 2

& 0000

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcid Jobb funkd

irja be a rendszerjelszét, amely hozzaférést biztosit a gyari paraméterekhez.
E paraméterre vonatkozdan kérjik, vegye figyelembe, hogy amint a szerkesztési médba

belépett (a rendelkezésre allé nyomégomb lenyomasaval), a felhasznalé megerdsitheti az
Uj értéket Ugy, hogy 3 méasodpercig lenyomja a jobb (») nyomdgombot.
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P1125 CLR.ERRORS (HIBAK TORL.)

P1125 CLR.ERRORS (HIBA TORL.)

o ALL (OSSZES

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A hibamemoria térlésére hasznélatos egy adott egységhez (1-8), vagy az ALL (OSSZES)
kivalasztasaval a kaszkad sorozat vagy szinkron elrendezés 6sszes egységéhez.

E paraméterre vonatkozdan kérjik, vegye figyelembe, hogy amint a szerkesztési médba
belépett (a rendelkezésre allé nyomégomb lenyomasaval), a felhasznalé megerdsitheti az
Uj értéket Ugy, hogy 3 masodpercig lenyomja a jobb (») nyomdgombot.

P1130 CLR. (TORL.) MOTOR H.

P1130 CLR.(TORL.) MOTOR H.

o ALL (OSSZES

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd

A motor éraszamainak torlésére hasznalatos egy adott egységhez (1-8), vagy az ALL
(OSSZES) kivalasztasaval a kaszkad sorozat vagy szinkron elrendezés dsszes egységéhez.

E paraméterre vonatkozdan kérjik, vegye figyelembe, hogy amint a szerkesztési médba
belépett (a rendelkezésre allé nyomégomb lenyomasaval), a felhasznalé megerdsitheti az
Uj értéket Ugy, hogy 3 méasodpercig lenyomja a jobb (») nyomdgombot.

P1135 CLR.OPERAT. (TORL. MUKOD.)

P1135 CLR.OPERAT. (KEZEL. TORL.)
# Lenyomas » 3 mp

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcid Jobb funkd

Torolje a mikodési idbt, amely azt a teljes id&t tarolja, amig a HYDROVAR egység a
tdpegységhez csatlakozik.

E paraméterre vonatkozdan kérjik, vegye figyelembe, hogy amint a szerkesztési médba
belépett (a rendelkezésre allé nyomégomb lenyomasaval), a felhasznalé megerdsitheti az
Uj értéket Ugy, hogy 3 mésodpercig lenyomja a jobb (») nyomégombot.

P1140 CLR.KWH CNT. (TORL. KWH SZAM.)

P1140 CLR.KWH CNT. (KWH SZAM. TORL.)

o ALL (OSSZES

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

A kilowattéra szamlalo torlésére hasznalatos egy adott egységhez (1-8), vagy az ALL
(OSSZES) kivélasztasaval a kaszkad sorozat vagy szinkron elrendezés Osszes egységéhez.
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E paraméterre vonatkozdan kérjik, vegye figyelembe, hogy amint a szerkesztési médba
belépett (a rendelkezésre allé6 nyomdégomb lenyomasaval), a felhasznalé megerdsitheti az
Uj értéket Ugy, hogy 3 mésodpercig lenyomja a jobb (») nyomégombot.

8.3.16 M1200 RS-485 INTERFACE (INTERFESZ)

MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)
Ez az almendii a kdvetkez§ szoftverparamétereket tartalmazza:
* Felhasznéldi interfész (cim, atviteli sebesség, formatum)
e Belsd interfész (szivattyd cim)

A kovetkez8 paraméterek sziikségesek a HYDROVAR és egy kiilsé eszkdz (pl. PLC) kozotti
kommunikaciéra a szabvanyos Modbus protokoll révén. Allitsa be a kivant cimet, az atviteli
sebességet és a formatumot a rendszer kdvetelményei szerint.

P1203 PROTOCOL (PROTOKOLL)

P1203 PROTOCOL (PROTOKOLL)

# Modbus RTU

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcid Jobb funkd

Beéllitott kommunikéacios protokoll.
A lehetséges bedllitadsok:

e Letiltva

e Modbus RTU

* Modbus ASCII

e BACNet MS/TP

P1205 ADDRESS (CiM)

P1205 ADDRESS (CiM)
& 1
Aktualis érték Kimeneti frekyv.
Bal funkcio Fel funkcio Le funkcié Jobb funkd]

Bedllitja a kivant cimet (lehetséges beéllitds 1 - 247) a felhasznaldi interfészhez.

P1210 BAUD RATE (ATVITELI SEBESSEG)

P1210 BAUD RATE (ATVITELI SEBESSEG)

o 9600

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Allitsa be a kévetkezét: BAUD RATE (ATVITELI SEBESSEG) a felhasznaldi feliiletre
vonatkozdan.

A lehetséges beéllitdsok:

e 1200

e 2400

e 4800
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* 9600

* 14400
e 19200
e 38400
* 57600
e 76800
e 115200

P1215 FORMAT (FORMATUM)

P1215 FORMAT (FORMATUM)
e 8,N, 1
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

Allitsa be az adatokat FORMAT (FORMATUM) a kommunikéacios portra vonatkozdan, a
kovetkezd értékétdl fliggden: P1203 PROTOCOL (PROTOKOLL)

A lehetséges beéllitasok:

P1220 PUMP ADDR. (SZIVATTYU CiM)

P1220 PUMP ADDR. (SZIVATTYU CiM)
& 1
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

Mindegyik inverterhez kivélaszt egy cimet.

P1221 BACNET DEV. (ESZK.) ID (AZONOSITO)

P1221 BACNET DEV. ID (ESZK. AZONOSITO

e 84001

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Bedllitja a Bacnet eszkdz objektum azonositdt
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P1225 SSID NUMBER (SZAM)

P1225 SSID NUMBER (SZAM)

o 01234567

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ez a paraméter megmutatja a létrehozott Wi-Fi halézat azonositd szamat, amikor a vezeték
nélkili modult beszerelik a kdvetkezd egységbe: HYDROVAR.

A héldzat neve a kovetkezd lesz: "hydrovar__P1225__", ahol a P1225 ennek a
paraméternek az értéke, 8 karakteres széként kifejezve.

Példa: ha P1225 = a1b2c3d4, a wifi hdldzat neve = "hydrovaralb2c3d4"
P1226 SEC.KEY NUMBER (BIZT. KULCS SZAM)

P1226 SEC.KEY NUMBER (BIZT. KULCS SZA

& 01234567

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ez a paraméter megmutatja a Wi-Fi halézat eléréséhez sziikséges biztonsagi kulcs szamat,
amelyet akkor generalnak, amikor a vezeték nélkuli modult beszerelik a kovetkezd
egységbe: HYDROVAR.

A biztonsagi kulcs szama a kovetkezd lesz: "xylem__P1226__ ", ahol a P1226 ennek a
paraméternek az értéke, 8 karakteres széként kifejezve.

Példa: ha P1226 = b5c6d7e8, biztonsagi kulcs szam = "xylemb5c6d7e8"

8.3.17 M1300 START-UP (INDITAS)
MENU SCOPE (MENU TERJEDELME)

Ez az almend tartalmazza az 6sszes paramétert, amely a kdvetkezd gyors inditdsédhoz
szlkséges: HYDROVAR:
e Nyelv
¢ Motorkonfiguracié (teljesitmény, fesziltség, ...)
e Egy-/tdbbszivattyus konfiguracio
* Eldirt érték
P1301 LANGUAGE (NYELV)

P1301 LANGUAGE (NYELV)
& angol
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

Ezzel a paraméterrel kivalaszthatd a kijelzé nyelve.
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P1302 MOTOR NOM.POWER (MOTOR NEVL. TELJESITMENY)

P1302 MOTOR NOM.POWER (MOTOR NEVL

3 1,5 kW

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ez a paraméter a motor névleges teljesitményét éllitja be a kdvetkez8h6z kapcesolddva:
HYDROVAR, amint az a motor adattablajan szerepel. A lehetséges beallitasért lasd: P265
MOTOR NOM.POWER (MOTOR NEVL. TELJESITMENY) (oldal 63)

P1303 MOTOR NOM.VOLT. (MOTOR NEVL. FESZ.)

P1303 MOTOR NOM.VOLT. (MOTOR NEVL. F

¥ 230V

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Bedllitja a motor névleges fesziiltségét, amint az a motor névtablajan szerepel, a
kovetkezhék szerint:

* 3 kivdlasztott motor csatlakozésa
* a HYDROVAR kimeneti fesziiltsége

A lehetséges beallitasért lasd: P266 MOTOR NOM.VOLT. (MOTOR NEVL. FESZ.) (oldal 64)
P1304 PRE-SET MOTOR (ELORE BEALLITOTT MOTOR) ?

P1304 PRE-SET MOTOR (ELORE BEALLITO]

o YES (IGEN)

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

A "lgen" kivéalasztédsaval a felhasznald a Lowara IE3 fellileti 2-pdlust 50 Hz frekvenciéju
motor (motorsziré nélkil) hasznélatat deklarélja: ebben az esetben a motor elektromos
paraméterei mar elérhetdk a kdvetkezék szdmara: HYDROVAR, tehét az inditési eljaras a
kévetkezdre ugrik: P1308 STC MOTOR PROT (VED.)..

A "NO (NEM)" kivélasztasaval a felhasznalé barmely egyéb motor hasznalatat deklarélja:
ebben az esetben a motor elektromos paramétereit be kell allitani a kovetkezé helyen:
HYDROVAR, gy hogy az inditasi eljaras a kdvetkezd |épésre ugorjon (P1305 MOTOR
NOM.CURR. (MOTOR NEVL. ARAM))

P1305 MOTOR NOM.CURR. (MOTOR NEVL. ARAM)

P1305 MOTOR NOM.CURR. (MOTOR NEVL.

& 7,5 A

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcio Jobb funkd

Bedllitja a motor névleges fesziltségét, amint az a motor névtablajan szerepel, a
kovetkez8k szerint:
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* 3 kivélasztott motor csatlakozasa
* a HYDROVAR kimeneti fesziiltsége

P1306 MOTOR NOM.SPEED (MOTOR NEVL. SEBESSEG)

P1307 AMPI

P1306 MOTOR NOM.SPEED (MOTOR NEVL.

& 3000 rpm

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Beéllitja a motor névleges sebességét, amint az a motor névtablajan szerepel, a

kovetkez8k szerint:

P1307 AMPI
& Teljes
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcio Le funkcié Jobb funkd]

Ez a paraméter aktivalja az automatikus motorparaméter azonositot, a lehetséges
beéllitasok: "Ki" (AMPI nem aktiv), "Teljes" vagy "Csokkentett" (az eljarast csak akkor kell

alkalmazni, ha az LC szir&ket alkalmazzak a motorkabelen).

E paraméterre vonatkozdan kérjik, vegye figyelembe, hogy amint a szerkesztési médba
belépett (a rendelkezésre allé nyomégomb lenyomasaval), a felhasznalé megerdsitheti az

Uj értéket Ugy, hogy 3 masodpercig lenyomja a jobb (») nyomdgombot.
Tovéabbi informacidkért 1asd: P275 AMPI (oldal 65)

P1308 STC MOTOR PROT (VED.).

P1308 STC MOTOR PROT. (STC MOTOR VEI

& STC Trip (Kiolda

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ezzel a paraméterrel beéllithatd a motor tilmelegedése elleni védelmi technika, a

lehetséges bedllitdsok a kovetkezdk: "Termisztor kioldas" vagy "STC kioldas"

(alapértelmezett).

P1309 MODE (MOD)

P1309 MODE (MOD)
ro Vezérlo

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ez a paraméter bedllitja, hogy melyik Gzemmaddra kell a késziléket allitani.
A lehetséges beéllitadsért lasd: P105 MODE (MOD) (oldal 55)
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P1310 PUMP ADDR. (SZIVATTYU CiM)

P1310 PUMP ADDR. (SZIVATTYU CiM)
o) 1
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcio Le funkcié Jobb funkd]

Ez a paraméter egy cimet (1-8) valaszt ki a kdvetkez&k mindegyikéhez HYDROVAR. Ha
tébb MASTER inverter csatlakozik a belsé RS-485 csatlakozdn keresztil (maximum nyolc a
kaszkdd soros médban), a kdvetkezSknek érvényben kell lennitk:

¢ Mindegyik HYDROVAR sajat szivattyldcimet (1-8) igényel

e Mindegyik cim csak egyszer hasznélhaté.

P1311 CONTROL MODE (VEZERLESI MOD)

P1311 CONTROL MODE (VEZERLO MOD)

o Allandé
Aktudlis érték

Bal funkcio

Kimeneti frekv.

Fel funkcié Jobb funkd]

Le funkcio

E paraméterre vonatkozdan kérjik, vegye figyelembe, hogy amint a szerkesztési médba
belépett (a rendelkezésre allé nyomégomb lenyomaséval), a felhasznalé megerdsitheti az
Uj értéket Ugy, hogy 3 masodpercig lenyomja a jobb (») nyomdgombot.

Ez a paraméter hatarozza meg a nyomosszabalyzd modot a szivattydrendszerhez (egy és
tébb szivattyd): a megfeleld beallitastdl figgden ("Allandé" vagy "Differenciélis") a
tovabbi paramétersor konfiguraldsa automatikusan megtorténik.

Amikor a P1311 CONTROL MODE (VEZERLESI MOD) paramétert uj értékre &llitjak, az

alédbbi tablazatban szerepld mindegyik paraméter felllirasra kerll sajat meghatéarozott
értékére, a kilonbozd kordbbi beéllitdsokra vald tekintet nélkul.

P1311 = Allandé P1311 = Differenciélis
P225 RAMP (RAMPA) 3 70 mp 90 mp
P230 RAMP (RAMPA) 4 70 mp 90 mp
P250 MIN.FREQ. (MIN. FREKV.) 20 Hz 25 Hz
P255 CONF (KONF.).FMIN f>0 f-> fmin
P260 FMIN TIME (IDO) 0Omp 3mp
P315 HYSTERESIS (HISZTEREZIS) 80% 90%
P410CONF.SENSOR (KONF. 1. szenzor 1.6r2.-2.érz
ERZEKELOQ)

P1312 DIMENSION UNIT (DIMENZIO EGYSEG)

Kivalasztja a rendszerre vonatkozé mértékegységet.

P1312 DIMENSION UNIT (DIMENZIO EGYSE

o 3614 bar
Aktualis érték

Bal funkcio

Kimeneti frekv.

Fel funkcié Jobb funkd]

Le funkcio

Tovabbi informéacidkért lasd: P405 DIMENSION UNIT (DIMENZIO EGYSEG) (oldal 72)
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P1313 START-UP COMPLETED (INDITAS BEFEJEZODOTT)?

P1313 START-UP COMPLETED (INDITAS BE
o Nem

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

TobbszivattyUs alkalmazas esetén az elsd [N-1] szivattydra vonatkozé inditési eljaras itt leall
az lgen kivélasztasakor.

Egy szivattyl vagy tobbszivattyls rendszerben az utolsd szivatty( alkalmazésakor vélassza
a Nem opcidt.

P1314 SENSOR RANGE (ERZEKELO TARTOMANY)

P1314 SENSOR RANGE (ERZEKELO TARTO

&# 20mA -10,00bar

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd

Bedllitja a csatlakoztatott érzékels végsd tartomany értékét (20 mA vagy 10 V). A végsé
tartomany értékének (20 mA vagy 10 V) mindig egyenl&nek kell lennie az

érzékelStartomany 100%-aval (azaz 0,4 bar-os differencialis nyomasérzékeld esetén 20
mA = 0,4 bar).

P1315 REQUIRED VAL.(KOTELEZO ERT)

P1315 REQUIRED VAL. (SZUKSEGES ERT.)

o XXXXX bar

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Tovabbi informacidkért lasd: P02 REQUIRED VAL.(KOTELEZO ERT) (oldal 46).
P1316 START VALUE (KEZDETI ERTEK)

P1316 START VALUE (KEZDOERTEK)

ros 100 %

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcié Jobb funkd

Beéllitja a csatlakoztatott érzékels végsé tartomany értékét (20 mA vagy 10 V). Kildndsen
a végsd tartomanyt. Ez a paraméter meghatarozza az el8irt érték szazalékaban (0-100%)
(P1314 REQUIRED VAL.(KOTELEZO ERT)), a szivattyu leéllasa utani kezd&értéket.

Ha a P1315 REQUIRED VAL(KOTELEZO ERT) teljesiil és nincs tébb fogyasztas, a szivattyu

ledll. A szivattyG Gjbdl elindul, ha a nyoméas P04 ala esik START VALUE (KEZDETI ERTEK). A
100% érték azt jelenti, hogy ez a paraméter nem érvényes (100%=ki)!
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P1317 MIN.THRESH. (MIN. KUSZOB)

P1317 MIN.THRESH. (MIN. KUSZC")B)
Fo Letiltva

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Kivalasztja a minimalis kiiszobértéket: ha a beéllitott értéket (> 0,00) nem éri el a rendszer
a P1317-en beliil DELAY-TIME (KESLELTETESI IDO), a késziilék leall (hibatizenet:
MIN.THRESH.ERROR (MIN. KUSZOB HIBA)).

P1318 DELAY-TIME (KESLELTETESI IDO)

P1318 DELAY-TIME (KESL. IDO)

& 2 mp

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Kivélasztja a minimalis kliszob hatarérték késleltetési idejét: leallitia a HYDROVAR értéket,
ha a tényleges érték P1317 ald csokken MIN.THRESH. (MIN. KUSZOB) vagy az alacsony
vizallas elleni védelem (a X1/16-17 kapcsokon) nyitva lesz.

P1319 DATE (DATUM)

P1319 DATE (DATUM)

#  XX.XX.20XX

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcié Fel funkcid Le funkcid Jobb funkd

E paraméter hasznélataval az aktudlis datum beéllithatd.

P1320 TIME (IDO)

P1320 TIME (IDO)
0 HH.MM (OO.PP]

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

E paraméter hasznélataval az aktudlis id6 beéllithato.

P1321 AUTO-START (AUTOMATIKUS INDITAS)

P1321 AUTO-START (AUTOMATIKUS INDITA

o ON (BE)

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]
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A AUTO-START (AUTOMATIKUS INDITAS) = ON (BE) esetében a HYDROVAR
automatikusan elindul (igény esetén) az d&ramellatas kikapcsolas utani visszakapcsolasa

utan.
P1322 START-UP COMPLETED (INDITAS BEFEJEZODOTT)?

P1322 START-UP COMPLETED (INDITAS BE
o Nem

Aktualis érték Kimeneti frekv.

Bal funkcio Fel funkcié Le funkcio Jobb funkd]

Ha a felhasznélé az egész alkalmazast az "YES (IGEN)" kivalasztasaval konfigurélja, a
HYDROVAR nem teszi elérhetévé az Indité menit minden bekapcsoléskor.

A "NO (NEM)" kivélasztasakor a kbvetkez8 bekapcsoldskor, a HYDROVAR felajanlja a
felhaszndlé szdmara az inditasi eljarast.

P1323 ADDRESS (CiM)
P1323 ADDRESS (CiM)
£ 1
Aktualis érték Kimeneti frekv.
Bal funkcio Fel funkcio Le funkcio Jobb funkd

Bedllitja a kivant cimet (lehetséges beéllitds 1 - 247) a felhasznaldi interfészhez.

HVL 2.015-4.220 Telepitési, mikddtetési és karbantartasi kézikdnyv



9 Karbantartas

9 Karbantartas

9.1 Altaldnos

Elektromos veszély:

Béarmilyen szerviz vagy karbantartés el&tt valassza le a rendszert a tdpegységrdl és varjon
legalabb 5 percet, mielétt a késziiléken vagy készilékben megkezdené a munkat (a
koztes korben 1évs kondenzatorokat a belsd kisitd ellendllassal sttik ki).

A készllék nem igényel kilonleges karbantartast.

Ellenérzé lista

e Gy6z8djon meg arrdl, hogy a hiitéventilator és a szell§z8nyildsok mentesek a portdl.

e Gydz8djon meg arrdl, hogy a kdrnyezeti hEmérséklet megfeleld a készilékre jellemzé
hatarértékek szerint.

* Gy8z8djon meg arrdl, hogy a késziilék minden modositésat szakképzett személyzet
hajtja végre.

* Gy6z8djon meg arrdl, hogy a készilék le van vélasztva a tdpegységrél, mielStt
barmilyen munkat végezne rajta. Mindig vegye figyelembe a szivattyira és a motorra
vonatkozé utasitasokat.

Tovébbi informéacidkért forduljon a helyi forgalmazdhoz.

9.2 Ellen8rizze a hibakédokat

Rendszeresen ellendrizze a hibakddokat a P26-P30 paramétereken.

A paraméterekre vonatkozdé tovabbi informacidkat lasd: P26 a P30: ERROR (HIBA)
memoarian keresztll. (oldal 52) .

A hibakodokra vonatkozé részletes informacidkat lasd: Figyelmeztetések és hibatizenetek

(oldal 101).

9.3 Ellendrizze a megfelels funkcidkat és paramétereket

Ha a hidraulikus rendszer megvaltozik, kdvesse ezt az eljarast.
1. Gy&z8dj6n meg arrdl, hogy az 6sszes funkcié és paraméter megfeleld legyen.
2. Szikség esetén éllitsa be a funkcidkat és paramétereket.
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10 Hibaelharitas

El6vigyazatossagi intézkedések

MEGJEGYZES:

e Mindig vélassza le a készuléket az dramellatasroél, mielStt barmilyen szerelési és
karbantartasi feladatokat végezne.

Figyelmeztetések és hibalizenetek

e Afigyelmeztetések és hibalizenetek megjelennek a kijelzén és/vagy a piros LED-en.

Ha a figyelmeztetés aktiv és az okat nem orvosoljak 20 mésodpercen belll, hibalizenet

jelenik meg, és a késziilék leall. Bizonyos figyelmeztetések esetében a készllék tovabb

fut, a hiba tipusatdl fliggden.

* Ha a hiba aktiv, a csatlakoztatott motor azonnal leéll. Minden hiba egyszer( szoveges
forméban jelenik meg és a hibamemoridban kerll mentésre, beleértve a hiba
megjelenésének datumat és idejét.

e Az automatikus hibavisszaallitas aktivalhaté a P600 SUBMENU ERRORS (ALMENU
HIBAUZENETEK) helyen, hogy automatikusan visszaallitson egy hibatizenetet 6t
alkalommal. E funkcidra vonatkozé tovabbi informaciét 1asd a kdvetkezd helyen: P615
ERROR RESET (HIBAUZENET VISSZAALLITASA).

e Az Osszes hibajelzés és figyelmeztetés megjelenithets a két dllapot-relé révén az
X2/1-3 vagy X2/4-6 terminéalokon a konfiguraciotdl fliggéen. A tovabbi informécidkat
lasd a kdvetkezé helyen: P715 CONF REL (KONF. REL.) 1 és P720 CONF REL (KONF.
REL.) 2.

A hiba[jgen,ett::-k automatikusan visszaallithaték (a P615 ERROR RESET (HIBAUZENET
VISSZAALLITASA) paraméterben torténd bedllitds szerint) vagy manuélisan a kovetkezd
modon:

e Tiltsa le a tApegységet tdbb mint 60 masodpercig.
e Nyomja le a € és a » gombot egyszerre 5 masodpercre.
e Nyissa ki és zarja be a kils6 ON/OFF (BE/KI) kapcsolot (X1/18-19).

10.1 Nincs hibalizenet a kijelzén

Hiba

Nincs AUTO-START
(AUTOMATIKUS INDITAS)
aramkimaradds utan.

Ok

A P08 AUTO-START (AUTOMATIKUS INDITAS)
paraméter OFF (KI) értékre van allitva.

Megoldas

Ellendrizze a PO8 AUTO-START
(AUTOMATIKUS INDITAS) paramétert.

Ellendrizze a kovetkezd
paramétereket: P04 START VALUE
(INDITO ERTEK) és/vagy P320 REG.
MODE (MOD).

Arendszer nyomésa nem
egyenletes.

A nyomas magasabb, mint a START VALUE
(INDITO ERTEK) vagy a REG. MODE (MOD)
paramétert Inverse (Inverz) értékre valtoztattdk.

10.2 Hibauzenet a kijelzén

ERROR (HIBA) 11

(gyors emelkedés
észlelhetd).

Hiba Ok Megoldés
OVERCURRENT Teljesitménykorlat tallépve |Ellendrizze a kovetkezGket:
(TULARAM) - til magas motordram e Akésziilék csatlakozékapcsai

e A motor és a motorkdbel csatlakozokapcsai

¢ A motor tekercselése

Gydzddjon meg arrdl, hogy az 6sszes csatlakozas, kabel és
tekercs rendben van, és dllitsa vissza a hibaiizenetet tigy,
hogy az energiaellatast tobb, mint 60 masodpercre
kikapcsolja.
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Az automatikus hibavisszaallitds nem &ll rendelkezésre ehhez a hibdhoz, tehat a
tdpegységet tébb mint 60 masodpercre ki kell kapcsolni a hibalizenet visszaéllitdsdhoz.

Hiba

Ok

Ellendrizze a kovetkezGket:

OVERLOAD
(TULTERHELES)

ERROR (HIBA)12

Teljesitménykorldt tallépve -
motordram tl magas (lassu
emelkedés észlelhetd).

e AP215/P220 RAMP (RAMPA) 1/RAMP
(RAMPA) 2 paraméter tdl rovid és a P265
BOOST (FOKOZAS) tul alacsony?

o Miikédnek a kdbelek és a csatlakozok?

o Aszivatty( eltomddott?

e A motor rossz iranyba forog futds el6tt
(visszacsap6 szelep hibéja)? Nem
engedélyezett miikddési pont vagy P245
MAX.FREQ. (MAX. FREKV.) til magas,
ellendrizze a P265 BOOST (FOKOZAS)
értéket is.

OVERVOLTAGE
(TULFESZULTSEG)

ERROR (HIBA) 13

Afesziiltség tal magas.

e AP220 RAMP (RAMPA) 2 paraméter til
gyors?

e Atdpellatds tal magas?

o Afesziiltségesticsok tul magasak?
Ha a hiba teljesitménnyel vagy fesziiltséggel
kapcsolatos, haldzati sz(ir6k, haldzati induktorok
vagy RC-elemek telepithetSk a probléma
megoldésahoz.

INVERT. (FORD.)
OVERHEAT (TULHEVULES)

ERROR (HIBA) 14

Akésziiléken belili
hémérséklet til magas.

* Aberendezés hiitése megfelel§?
o Akésziilékek motorszell§z6i szennyezettek?
o Akérnyezeti hdmérséklet til magas?

THERMO (TERMO) MOT
(maximalis mikodési
hémérséklet/EXT (kiilsd)

APTC érzékel elérte a
kibocsatasi hémérsékletet.

e 7drjale az X1/PTC+, ha nem csatlakozik
kiilsG véddeszkoz.
o Arészletes informdcidkat 1asd a kovetkezd

ERROR (HIBA) 16

ERROR (HIBA)15 helyen: Motor-szenzor csatlakozés
(oldal 35).

PHASELOSS ) Atdpegység egyik fazisa o Atdpegyséq teljes terhelés alatt.

(FAZISVESZTESEG) nem miikodik. e Ha f4zishiba lép fel a bemenetnél.

o Amegszakitok
o Esszemrevételezéssel ellendrizze a
bemeneti csatlakozéknal levd pontokat.

érzékelG csak akkor aktiv, ha
a szivattyt mikddik.

UNDERVOLTAGE Afesziiltség tal alacsony o Atdpfesziiltség tal alacsony?
(FESZULTSEGHIANY) e Fazishiba van a bemenetnél?
e Aszimmetria van a fazisok kozott?

COMM LOST (KOMM. Akommunikécié a Megfeleld a csatlakozas a vezérlkartya és a
ELVESZETT) tapegység és a vezérlGkartya | tipegység kozott?

kozott nem miikddik

megfelelden.
LACK OF WATER Az alacsony vizszintérzékel6 | ® A bejové nyomas vagy a minimélis vizszint-
(VIZHIANY) csatlakozoi, az X3/11-12 értékek tul alacsonyra vannak allitva, ekkor
ERROR (HIBA) 21 kapcsok nyitva vannak. Az véltoztassa meg a bedllitdsokat.

e Ahiba csak rovid ideig all fenn, ekkor allitsa
be a kovetkez6 paramétert: P610 DELAY
TIME (KESLELTETES! IDO).

Ha nem hasznélnak érzékel6ket, az X3/11-12
kapcsokat &t kell hidalni.!

1

Az egyséq visszadllitasra keriil, ha az X3/11-12 kapcsok zarva vannak.
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Hiba Ok Ellendrizze a kovetkeztket:

MIN. THRESHOLD AP605 MIN.THRESH. (MIN. | e A nyomdsfokozd egységre vonatkozéan
(KUSZOB) ERROR (HIBA)  |KUSZOB) paraméter allitsa be a kovetkez6 paramétert: P610
22 meghatarozott értékét nem DELAY TIME (KESLELTETESI IDG).

érte el a rendszer az elGre
kivalasztott P610 DELAY
TIME (KESLELTETESI
IDG)alatt.

A'Ilftsa“be a P615 ERROR RESET
(HIBAUZENET VISSZAALLITASA) paramétert
ON (BE) helyzetbe, hogy lehet6vé tegyen 6t
visszaallitast az tires rendszerben.

FAILURE SENSOR
(HIBAERZEKELO) 1, ACT.
(AKT,) VAL, (ERT.) SENSOR
(ERZEKELO) 1

Az érzékeld jel az X3/2
kapcsokon kevesebb, mint
4mA, amelyet az aktiv
motornak teljesitenie kell.

A nyomdsatalakitotol érkezé Actual value
(Aktudlis érték) jel hibds.

A csatlakozas hibds.

Az érzékeld vagy a kabelek hibasak.

(HIBAERZEKELO) 2, ACT.
(AKT) VAL, (ERT.) SENSOR
(ERZEKELO)2

ERROR (HIBA) 24

ERROR (HIBA) 23 Ellendrizze az érzékeldk konfiguracidjat a
kévetkezd helyen: P400 SUBMENU SENSOR
(ALMENU ERZEKELO).

FAILURE SENSOR Az érzékeld jel az X3/4 A nyomasatalakitétl érkezG Actual value

kapcsokon kevesebb, mint
AmA, amelyet az aktiv
érzékelGnek teljesitenie
kell.

(Aktudlis érték) jel hibas.

A csatlakozas hibas.

Az érzékeld vagy a kabelek hibasak.
kovetkez6 helyen: P400 SUBMENU SENSOR
(ALMENU ERZEKELO).

SETPOINT (BEALLITOTT
PONT) 1 I<4mA, SETPOINT
(BEALLITOTT PONT) 1 I <4
mA

ERROR (HIBA) 25

Asziikséges értékek
jelenlegi jelbemenete aktiv,
de nem csatlakozik 4-20 mA
kozotti érték jel.

Kiilsé analdg jel a kdvetkez kapcsokon:
X3/17-18

A kivant értékek konfiguraciéja a kovetkezd
helyen: P800 SUBMENU REQUIRED VALUES
(ALMENU SZUKSEGES ERTEKEK).

SETPOINT (BEALLITOTT
PONT) 2 I < 4 mA, SETPOINT
(BEALLITOTT PONT) 21 <4
mA

ERROR (HIBA) 26

A sziikséges értékek
jelenlegi jelbemenete aktiv,
de nem csatlakozik 4-20 mA
kozotti értéki jel.

Kiilsé analdg jel a kovetkez6 kapcsokon:
X3/22-23

Akivant értékek konfiguraciéja a kovetkezd
helyen: P800 SUBMENU REQUIRED VALUES
(ALMENU SZUKSEGES ERTEKEK).

10.3 Bels6 hiba kijelzéskor vagy piros LED ON (BE)

A hibalzenetek visszaéllitdsdhoz a tapellatast ki kell kapcsolni tdbb mint 60 mésodpercig.
Ha a hibalzenet tovébbra is megjelenik a kijelzdn, |épjen kapcsolatba a helyi
forgalmazdval és adjon részletes leirast a hibardl.

Hiba Ok Megoldés

ERROR EEPROM-ERROR (HIBA), Allitsa vissza a késziiléket. Ha a hibaiizenet megismétladik,

(HIBA) 1 adatblokk meghibdsoddsa |cserélje ki a vezérlGkartydt.

ERROR Gombhiba, példaul beakadt | Ellendrizze és gydz6djén meg arrdl, hogy a nyomdégombok

(HIBA) 4 gomb. rendben vannak. Ha a nyomdégombok hibasak, cserélje ki a kijelz6
kértyat.

ERROR EPROM-ERROR (HIBA), Allitsa vissza a késziiléket. Ha a hibaiizenet megismétlddik,

(HIBA) 5 ellendrz6 dsszeg hiba cserélje ki a vezérlokartyat.

ERROR Program hiba: Allitsa vissza a késziiléket. Ha a hibaiizenet megismétlédik,

(HIBA) 6 Mikddésjelzd hiba cserélje ki a vezérlGkartydt.

ERROR Program hiba: Processzor | Allitsa vissza a késziiléket. Ha a hibaiizenet megismétlédik,

(HIBA) 7 impulzus hiba cserélje ki a vezérldkartyat.
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Hiba Ok Megoldés
CODE ERROR |Kéd hiba: érvénytelen Ellendrizze, és gy6z8djon meg arrél, hogy a:
(KOD HIBA) | processzor parancs o Akabelek felszerelése, a képernyd csatlakoztatasa és a

potencidlkiegyenlités helyes.
o Aféldelés helyesen van beszerelve.

o Ajelelég erds, ha nem, szereljen be tovabbi ferrit
induktivitasokat a jel erdsitéséhez.
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11.1 Példa: P105 MUKODTETO mdéd

Grafikon
f [Hz] 1/3 2/3 3/3
N OFF ON
.4 fmax
50
Vel .‘\fﬁ“"«
Lt
L )
. ﬂ"_'ﬁ‘" (0255)f->fmin = = = - «
o
e (0255)f->0 m.m.m
AT
i
%
a 2
o . “",ﬂ‘
........ ERERERI SERTETS "‘,'ﬂ“ fmin
' t

l—_ —> S

Cd

0Vdc L 10Vdc

OmA 1 20mA
4mA 20mA

Poziciészamok
1. Jeltartomany * (frin / fmax) + zérépont
2. Vezérlési tartomany

11.2 Példa: P200 rdmpabeallitasok

Grafikon
H [bar]

A

Pozicidszamok
1. P02 REQUIRED VAL (SZUKSEGES ERT.).
2. P315 HYSTERESIS (HISZTEREZIS) a P310 WINDOW (ABLAK) %-aban.
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Leiras

No o hsw

P310 WINDOW (ABLAK) a P02 REQUIRED VAL. (SZUKSEGES ERT) %-aban.
P260 FMIN TIME (FMIN IDé)FMIN TIME (FMIN IDé)

P250 MIN FREQ. (MIN. FREKV.)

Aktuélis érték

Kimeneti frekvencia

RA:RAMP FMIN A (RAMPA FMIN A)
RD: RAMP FMIN D (RAMPA FMIN D)
R1: RAMP 1 (1. RAMPA) - sebesség rampa gyors névekedés

R2: RAMP 2 (2. RAMPA

R4: RAMP 4 (4. RAMPA

sebesség rdmpa gyors csokkenés

( )-
R3: RAMP 3 (3. RAMPA) - sebesség rampa lasst névekedés
( )-

sebesség rdmpa lassu csokkenés

Modositsa a rampabeallitasokat

A fent bemutatott rémpak bedllitasat lasd egy kilén részben a kdvetkezd helyen: M200
CONF.INVERTER (KONF. INVERTER) (oldal 57).

11.3 Példa: P330 EMELESI MENNYISEG

Az emelési mennyiség bedllitdsdhoz kdvesse ezeket az utasitasokat.

1.

irja be a beallitott nyomast.
Lasd P02 REQUIRED VAL.(KOTELEZO ERT) (oldal 46).

Zérja le a rendszerben 1év6 dsszes szelepet és inditsa el a HYDROVAR® késziiléket a
megjelenitett frekvencia leolvasdsahoz.

Egy masik lehet8ség zérd igénybevétel mellett a bedllitott nyoméasra vonatkozd
frekvencia megkereséséhez a P305 JOG mdd hasznalata. Tovabbi informaciokert lasd:
P305 JOG (LEPTETES) (oldal 70).

Allitsa be a frekvencia értéket (allitsa a nyomast zér6 igénybevétel mellett) a kévetkezd
paraméterben: P325 FRQ. EMELO

Tovébbi informacidkért lasd: P325 FRQ.LIFT (FRK. EMELES) (oldal 71).

Allitsa be a P330 EMELES MENNYISEGE értékét (a beallitott nyomas %-os névekedése)
hogy kompenzélja a rendszerben jelentkezd surlédasi veszteségeket.

Példa: beallitott nyomas = 4 bar, emelés mennyisége: a) 0% (= 4 bar, nincs emelés), b)
100% (= 8 bar), c) 200% (=12 bar)

Tovéabbi informéacidkért lasd: P330 LIFT AMOUNT (EMELESI MENNYISEG) (oldal 71). Ez
a bedllitott nyomas %-aként van beéllitva.
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Grafikon
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1. A nyomas zérd igénybevételnél (minden szelep zarva).
2. A nyomas plusz az emelési mennyiség a surlédési veszteség
kompenzélasara.

11.4 Példa: P500 ALMENU SZEKVENCIA KOZP.

Grafikon
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A szekvencia kézépértékére vonatkozo szamitasi eljaras
1. Avezet§ szivattyu eléri a kdvetkezd értéket: P515 ENABLE FRQ.
2. Atényleges érték az 1. segitd szivattyu bevagasi értékére esik. Az 1. segitd szivattyU
automatikusan bekapcsol. (Bevagési érték = P02 SZUKSEGES ERT. - P510 TENYL. ERT-
CSOKK.)

3. Inditas utan egy Uj szlikséges érték, P03 EFF.SZUKISERT.,kiszém(’gésa’ra kerul sor. PO3
EFF.SZUKS.ERT. = P02 SZUKSEGES ERT. - P510 TENYL. ERT. CSOKK + P505 TENYL.
ERT. NOV.

Az uj, szlikséges érték kiszamitasa tobbszivattyus alkalmazasokhoz
k.... aktiv szivattyuk szama (k > 1)
P = Pbesll + (k-1) * (P505 TENYL. ERT.NOV. - P510 TENYL. ERT- CSOKK.)

e P505 TENYL. ERT.NOV. = P510 TENYL. ERT. CSOKK. — A nyomas allandd, fiiggetlendil
attdl, hany szivattyd mikodik.

e P505 TENYL. ERT.NOV > P510 TENYL. ERT- CSOKK— A nyomas novekszik, ha a
segédszivattyd bekapcsol.

e P505 TENYL. ERT.NOV. > P510 TENYL. ERT. CSOKK.— A nyomas csékken, ha a
segédszivattyl bekapcsol.

A szinkron vezérléshez valé megfeleld beallitds meghatarozasahoz

1. Inditsa el az els szivattydt P62 LEPTETO médban.

2. Novelje meg a frekvenciat, amig el nem éri a szlikséges értéket. Ellendrizze a
frekvenciat zéré fogyasztas mellett, fg.

3. Allitsa be a szinkron hatarértéket, fy + 2..3 Hz.

4. Allitsa a szinkron ablakot 1 vagy 2 Hz kézé, a szivattylgorbe és a beallitott pont
fuggvényében.

11.5 Példa: P900 SUBMENU OFFSET (ALMENU OFSZET)

Altalanos beéllitasok
Allandé nyomasu rendszer az el8irt 5 bar értékkel.
Ezenkivll egy dramléasérzékel§ csatlakozik az ofszet bemenethez.
P907 paraméter OFFS. RANGE (OFSZ. TARTOMANY) = 160 (az dramlasérzékeld
maximalis tartoménya = 16 m3/h).
1. rendszerkovetelmény
e Allandé nyomés: 5 bar
e Aramlasi sebesség: 5 - 12 m3/h
5 m3/h csékkentse a nyomast maximum 2,5 bar értékre 2 m3/h dramlési sebességen.
Settings (Bedllitasok):

e P910. paraméter LEVEL 1 (1. SZINT) = 50 = 5 m3/h. ElsS hatarérték, ahol az ofszet
funkcié aktiv.

* P912. paraméter OFFSET X1 (X1 OFSZET) = 20 = 2 m3/h. Régzitett pont a
kévetelményeknek megfelelSen.

e P913. PARAMETER OFFEST Y1 (Y1 OFSZET) = 2,5 = 2,5 bar. Maximalis megengedett
nyomas ezen az dramlasi sebességen.
2. rendszerk&vetelmény
e Allandé nyomas: 5 bar
e Aramlési sebesség: 5- 12 m3/h
12 m3/h felett ndvelje meg a nyomast azzal a megszoritassal, hogy maximum 6,0 bar
értéken legyen 16 m3/h maximalis dramlasi sebesség mellett.
Settings (Bedllitasok):
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e P915. paraméter LEVEL 2 (2. SZINT) = 120 = 120 m3/h. Mésodik hatarérték, ahol az
ofszet funkcié aktiv.

* P917. paraméter OFFSET X2 (X2 OFSZET) = 160 = 16 m3/h. Régzitett pont a
kévetelményeknek megfelelSen.

e P918. PARAMETER OFFSET Y2 (Y2 OFSZET) = 6 = 6 bar. Sziikséges nyomas ezen az
aramlasi sebességen.

Grafikon
A tovabbi részleteket lasd az aldbbi grafikonon.
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LEVEL 1 (1. SZINT)
LEVEL 2 (2. SZINT)
OFFSET (OFSZET) X1
OFFSET (OFSZET) X2
OFFSET (OFSZET) Y1
OFFSET (OFSZET) Y2
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11.6 Programozasi folyamatabrak

0 -40 almenu

0-40 almenii ID | Név Példamenii
(AZONOSIT
0)
[0 HHovEH 2 H 3 H 4 H 5 0 MAIN(FO)
) HOME Aktudlis érték
\_' (FOOLDAL)
2 REQUIRED VAL(KOTELEZO  {3,5 bar
6 H7 H8 Ho J«—{0 ] ty D VA
3 EFF.REQ.VAL. (EFF. KOT. ERT) |3,5 bar
4 START VALUE (KEZDETI Ki
ERTEK)
5 LANGUAGE (NYELV) angol
v 6 DATE (DATUM) XXX 20%¢
120 H21 H22 H23 H24 Ha2s 7 TIME (IDG) XX:XK
0 8 AUTO-START (AUTOMATIKUS | Ki
INDITAS)
26 H 27 H 28 H 29 H 30| 9 OPERATTIME (MUK. IDO) | xxxxx:xx
—‘ 20 STATUS (ALLAPOT)
21 STATUS UNITS (ALLAPOT ~ {00000000
35 > 20 | EGYSEGEK)
22 SELECT DEVICE (ESZKOZ K
KIVALASZTASA)
23 STATUS DEVICE (ALLAPOT  |Futés
' ESZKOZ)
|40 H41 H42 H43 H44 [H45 24 ENABLE DEVICE (ESZKOZ Engedélyezve
ENGEDELYEZESE)
25 MOTOR HOURS (MOTOR XXXXX:XX
ORAK)
26 1STERROR (1. HIBA) Nincs hiba
27 2ND ERROR (2. HIBA) Nincs hiba
28 3RD ERROR (3. HIBA) Nincs hiba
29 4TH ERROR (4.HIBA) Nincs hiba
30 5TH ERROR (5. HIBA) Nincs hiba
35 KWH COUNTER (KWH KWh
SZAMLALO)
40 DIAGNOSTICS (DIAGNOSZTIKA)
41 PROD.DATE (GYART. DATUM) | xx.xx.20xx
42 SEL.INVERTER (SZEL. *11
INVERTER)
43 TEMP.INVERTER (HOM. x: <xx % <xx C
INVERTER)
44 CURR.INVERTER (ARAM X: XX %
INVERTER)
45 VOLT.INVERTER Xz xxx V
46 OUTPUT FREQ. (KIMENETI  |x: xx.x Hz
FREKV.)
47 VER.INVERTER X: XX
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60 - 300 almenii

60 - 300 almenii ID | Név Példamenii
(AZONOSIT
0)
60 H 61 H 62 <> 60 | 60 SETTINGS (BEALLITASOK)
) 61 PASSWORD (JELSZ0) 0000
62 JOG (LEPTETES) xx.x Hz
v 3,5 bar
1100 H 105 H 106 H 110 H115 H 120 |{ 125 |«>{ 100 | {100 BASIC SETTINGS (ALAPVETO BEALLITASOK)
0 105 MODE (MOD) Vezérl6
106 PUMP ADDR. (SZIVATIVU |1
cim)
110 SET PASSW. (JELSZO BEALL.) |0066
115 LOCK FUNCT. (LEZARAS OFF (KI)
FUNKC.)
v 120 DISP.CONTR. (KIJ. KONTR.) |75 %
(200 1202205 210 /{215 1220|1225 125 DISP.BRIGHT. (KIJ. FENYERG) | 100 %
|4 230 {235 {240 {225 || 250 | {255 h 200 CONF.INVERTER (KONF. INVERTER)
|4 202 SOFTWARE (SZOFTVER) HV V01.4
260 |{ 261 {262 H265 H 266 | 267 205 MAX.UNITS (MAX. 6
1261112621265 11266 1 h EGYSEGEK)
|4 268 H 269 H 270 H275 | 280 | 281 h 210 INVERTER Osszes
L| 215 RAMP 1 (1. RAMPA) 4sec
282{283][290] [291}] 295 {296 [«>{200 | [55; RAMP 2 (2. RAMPA) Tsec
225 RAMP 3 (3. RAMPA) 70 mp
230 RAMP 4 (4. RAMPA) 70 mp
235 RAMP (RAMPA) FMIN A 2,0mp
240 RAMP (RAMPA) FMIN D 2,0mp
245 MAX.FREQ.(FREKV.) 50 Hz
250 MIN.FREQ. (FREKV.) 20 Hz
255 CONF (KONF.) .FMIN f->0
260 FMIN TIME (IDO) 0mp
261 SKIP (KIHAGYAS) FRQ.CTR. (20,0 Hz
262 SKIP (KIHAGYAS) FRQ.RNG.  {0,0 Hz
265 MOTOR NOM.POWER 1,5 kw
(MOTOR NEVL.
TELJESITMENY)
266 MOTOR NOM.VOLT. (MOTOR |230V
NEVL. FESZ.)
267 MOTOR NOM.FRQ. (MOTOR |50,0 Hz
NEVL. FREKV.)
268 MOTOR NOM.CURR. (MOTOR| 7,5 A
NEVL. ARAM)
269 MOTORNOM.SPEED (3000 rpm
(MOTOR NEVL. SEBESSEG)
270 MOTOR POLES (MOTOR |2
POLUSOK)
275 AMPI Teljes
280 SWITCHING CONTROL HVC
{KAPCSOLOVEZERLS)
2597V [BOOST (FOKOZAS) 5% "
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60 - 300 almenii ID | Név Példamenii
(AZONOSIT
0)
282 KNEE FREQ. (TERD FREKV.) |50,0 Hz
283 SEL. SW. FREQ. 10 kHz
290 STC MOTOR PROT (VED.). | STC Trip (Kiold4s)
291 STC MOTOR THERMAL 77 %
(TERMIKUS)
295 CURR.LIM.FUNCT. Ki
(ARAMKORL. FUNKC.)
296 CURR.LIMIT SET (ARAM 110 %
HATAR BEALL.)
300 REGULATION (SZABALYOZAS)
305 JOG (LEPTETES) 0,0 Hz
3,5 bar
310 WINDOW (ABLAK) 10%
315 HYSTERESIS (HISZTEREZIS) |80 %
320 REG.MODE (REG. MOD) Norm|
325 FRQ.LIFT (FRK. EMELES) 30,0 Hz
330 LIFT AMOUNT (EMELES| 0,0 %
MENNYISEG)
400 - 500 almeni
400 - 500 almenii ID | Név Példamenii
(AZONOSIT
0)
[400}{405 Ha10 {415 }{420}{425 {430}, 400 SENSOR (ERZEKELO)
) 405 DIMENSION UNIT (DIMENZIO | bar
|—{435 H 240 H 445 |<>{400] EGYSEG)
410 CONF.SENSOR (KONF. 1. érzékel6
ERZEKELO)
415 SENSORTYPE (ERZEKELO | Analdg 1 4- 20 mA
TIPUSA)
420 SENSOR RANGE (ERZEKELG | 10,00 bar
TARTOMANY)
425 SENSOR CURVE (ERZEKEL | linedris
GORBE)
Y 7
435 SENS. (ERZ.) 1 CAL. (KAL) X 0% = xx.xx bar
|—| 535 H 540 H 545 550 H 555 | 560 440 SENS.(ERZ.) 2 CAL. (KAL) O |0% = xx.xx bar
,‘ih 445 SENS.(ERZ.) 2 CAL. (KAL)X ~ |0% = xx.xx bar
(565 ]<>{500 500 SEQUENCE CONTR. (SZEKVENCIA VEZ.)
505 ACT.VAL.INC. (AKT. ERT. 0,35 bar
NOV.)
510 ACT.VAL.DEC. (AKT. ERT. 0,15 bar
CSOKK.)
515 ENABLE FRQ. (FRK. 48 Hz
ENGEDELYEZES)
520 ENABLE DLY. (KESL. 5mp
ENGEDELYEZES)
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400 - 500 almenii ID | Név Példamenii

(AZONOSIT

0)

525 SWITCH DLY. (KAPCSOLO 2 mp
KESL.)

530 DISABLE FRQ. (FRK. LETILTAS) | 30,0 Hz

535 DISABLE DLY. (KESL. 5mp
LETILTAS).

540 DROP FRQ. (ESESIFRK.) 42,0 Hz

545 OVERVALUE (TULERTEK) Letiltva

550 OVERVALDLY. (TULERT. 0,0mp
KESL.)

555 SWITCH INTV. (KAPCSOLO |24 6ra
INTV.)

560 SYNCHR.LIM. (SZINKR. HAT.) (0,0 Hz

565 SYNCHR(SZINKR.JWND.  [2,0 Hz
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600 - 1200 almeni

600 - 1200 almenii ID [Név Példamenii
(AZONOSIT
0)
[600 [ 605 [ 610 |{ 615 |«———>[600 ] [4% ERROR (HIBA)
A 605 MIN.THRESH. (MIN. Letiltva
KUSzOB)
610 DELAY-TIME (KESLELTETESI |2 mp
v IDG)
700 {705 H{ 710 { 715 H{ 720 j«——{700 | 1 ERROR RESET (HIBA Be
VISSZAALLITAS)
700 OUTPUTS (KIMENETEK)
705 ANALOG OUT (ANALOG K1) 1 |Kimeneti frekvencia
710 ANALOG OUT (ANALOG KI).2 |Aktualis érték
| 800 H 805 [ 810 |- 815 | 820 | 825 ﬁ 715 CONF. (KONF.) REL 1 Futas
720 CONF. (KONF.)REL. 2 Hibak
L 800 REQUIRED VALUES (SZUKSEGES ERTEKEK)
[830 |—1835 [<>1 800 | r5 CREQVAL (SZUKS. ERT)1 | Digitdlis
810 C.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.)2  |Ki
815 SW.REQ.VAL. (SZUKS. ERT.) |1. beéllitasi pont
820 REQ.VAL. (SZUKS. ERT) 1 3,5 bar
v -
825 REQ.VAL. (SZUKS.ERT)2  [3,5b
[900 [ 905 | 907 H 910 H 912 [-{ 913 ( ) il
A 830 ACTUAT.FRQ1(1.MOZG. 0,0 Hz
FREKV.)
835 ACTUAT.FRQ2 (2.MOZG.  |0,0 Hz
915 | | 917 | [ 918 |<>{ 900 | FREKV.)
900 OFFSET (OFSZET)
905 OFFS. INPUT (OFSZ. Ki
BEMENET)
907 OFFSET RANGE (OFSZET 100
TARTOMANY)
v 910 LEVEL 1 (2. SZINT) 0
|1(‘)k00H1005H1o10|—|1o15H1020H1025 912 OFFSET (OFSZET) X1 0
913 OFFSET (OFSZET) Y1 0,00 bar
915 LEVEL 2 (2. SZINT) 100
917 OFFSET (OFSZET) X2 100
918 OFFSET (OFSZET) Y2 0,00 bar
1000 TEST RUN (PROBAFUTAS)
Y 1005 TEST RUN (PROBAFUTAS)
|11Aoo|—|111o|—|1120| 1010 [TESTRUN FRQ. 30,0 Hz
(PROBAFUTAS FRK.)
‘ 1015 TESTR. BOOST (TESZTR. 10%
FOKOZAS)
12001205 H 12101215 H 1220 e«——>[1200| .
| H H H H [1200] 1020 TESTR. TIME (TESZTR. ID6) |5 mp
1025 SELDEVICE (KIV. ESZKOZ) ~ [*1*
1030 TESTRUN MAN. Nyomja le a > gombot 3
(PROBAFUTAS MAN.) mésodpercig
1100 SETUP (BEALLITAS)
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600 - 1200 almenii ID [Név Példamenii
(AZONOST
0)
1110 FACTORY SET (GYARI Eurépa
BEALLITAS)
1120 PASSWORD (JELSZ0) 2 0000
1200 RS-485 INTERFACE (INTERFESZ)
1203 PROTOCOL (PROTOKOLL)  [Modbus RTU
1205 ADDRESS (CIM) 1
1210 BAUD RATE (ATVITELI 9600
SEBESSEG)
1215 FORMAT (FORMATUM) RTU N81
1220 PUMP ADDR. (SZIVATIYD |1
cim)
1221 BACNET DEV. (ESZK.) ID 84001
(AZONOSITO)
1300 almenii
1300 almenii ID [Név Példamenii
(AZONOSIT
0)
[1300H1301 H1302H1303H 1304H1305}—‘ 1300 |START-UP (INDITAS)
1301 LANGUAGE (NYELV) angol
1302 MOTOR NOM.POWER
(MOTOR NEVL.
—|1306|—|1307H1308H1309H1310}—‘ TELJESITMENY)
1303 MOTOR NOM.VOLT. (MOTOR
NEVL. FESZ.)
— L1311 H1312H1313H1314H1315H 1304 | PRESETMOTOR(ELGRE  |Igen
BEALLITOTT MOTOR) ?
1305 MOTOR NOM.CURR. (MOTOR
—|1316|—|1317H1318|—|1319|—|1320|—| NEVL. ARAM)
1306 MOTOR NOM.SPEED
(MOTOR NEVL. SEBESSEG)
1132113221323 »1300| {1307 AMPI Teljes
1308 STC MOTOR PROT(VED.).  [STC Trip (Kioldés)
1309 MODE (MOD) Vezérlg
1310 PUMP ADDR. (SZIVATIY0 |1
cim)
131 CONTROL MODE (VEZERLES! |Allandé
MOD)
1312 DIMENSION UNIT bar
(DIMENZIO EGYSEG)
1313 START-UP COMPLETED Nem
(INDITAS BEFEJEZODOTT)?
1314 SENSOR RANGE (ERZEKELO
TARTOMANY)
1315 REQUIRED VAL.(KOTELEZO
ERT)
1316 START VALUE (KEZDETI 100 %
ERTEK)
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1300 almenii ID [Név Példamenii

(AZONOSIT

0)

1317 MIN.THRESH. (MIN. Letiltva
K0Sz0B)

1318 DELAY-TIME (KESLELTETESI |2 sec
ID6)

1319 DATE (DATUM) XX.XX.20XX

1320 TIME (IDO) HH.MM

1321 AUTO-START (AUTOMATIKUS  |Be
INDITAS)

1322 START-UP COMPLETED Nem
(INDITAS BEFEJEZODOTT)?

1323 ADDRESS (CiM) 1
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